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Wynalazek dotyczy maszyny do sprzetu bu-
rak6w. Znana jest wielka liczba takich ma-
szyn, jednak zadna z nich nie czyni zado§é w
catej pelni stawianym jej wymaganiom. Ma-
szyna do sprzetu burakéw sklada sie w zasa-
dzie z dwoch cze$ci gléwnych, sprzeganych w
rozmaity sposob jedna za drugg lub obok sie-
bie, a mianowicie z oglawiacza i wyciggacza
burakéw. Znane mechanizmy tych czeSei giow-
nych posiadajg liczne wady. Jest np. caly sze-
reg konstrukcji oglawiaczy z jednym stalym
lub jednym wahliwym nozem. Oglawiacze ze
stalym nozem, ustawionym prostopadle do rze-

du burakéw, czesto odcinajg cze$é korzenia bu- .

raka, oglawiacze za§ z nozem wahliwym s3
dos¢ skomplikowane, pomijajac juz to, Ze néz
musi byé¢ cienki, przez co latwo ulega odksztal-
‘ceniu. Ta sama wada wystepuje roéwniez w
preypadku mozy statych, chociaz w mniejszym

stopniu. Zasadnicza wadg wszystkich dotych-
czasowych czujnikéw jest nieprawidlowe wy-
czuwanie i tym samym niewlasciwa wysoko$é
ciecia, tak iz néz obcina naé buraczang za wy-
soko lub tez za gleboko wrzyna sie w korzen
buraka. Boczne mnastawienie mponad rzgedem
purakéw w wielu oglawiaczach sprawia, ze
liczne konstrukecje ulegajag zanieczyszczeniu
liSémi lub zabrang na liSciach ziemis.

Réwniez znane konstrukcje wyciggaczy (wy-
orywaczy) burakéw majg liczne wady, z kt6-
rych mozna wymieni¢ mniedostateczne oczy-
szczanie i uszkadzanie buraka, zabieranie ka-
mieni itd.

Przedmiotem wynalazku jest maszyna do
sprzetu burakéw, ktéra usuwa wiekszo§¢ wy-
mienionych wad i nadaje sie do pracy zaréw-
no na gruntach lekkich, jak i ciezkich,



Wedlug wyhalazku na wahliwych ramionach
czuj-nik-&wych, za odgarnlaczem lisei o pochy-
lych powierzchniach, jest osadzone kolo napeg-
dzane oraz ploza polgczona‘z obsadg, podtrzy-
mujaca uko$ny staly noéz, a z tylu posiadajgca
ruszt pretowy, ktory wspotdziala z napedza-
nym kolem odrzutowym i sigga do przenosni-
ka pcprzecznego naci buraczanej. Za wycigga-
czem (wyorywaczem) sg osadzone waznoszace
sie rownolegte walce, ktore posiadajg S$limaki
przenosnikowe o jednakowym kierunku skre-
tu, obracajg sig w tyin samym kierunku i sig-
gaja do przenosnika poprzecznego lub bezpo-
§rednio do zbiornika burakéw, a ponad wy-
ciggaczami znajduje sie napedzane koto zgar-
niajgce.

Na rysunku przedstawiono kilka przykiadéw
wykonania maszyny <do sprzetu burakéw we-
dtug wynalazku, przy_czym fig. 1 przédstawia
schematyczny widok z boku oglawiacza bura-
kéw, osadzonego 'przed ciagnikiem fig. 2 —
odpowiedni widok z gory, fig. 3 — schematy-
cznie uklad kola czujnikowego, plozy oglawia-
cza, noza i wspoldzialajagcyca z nimi czesci,
fig. 4 — odpowiedni widck z goéry, fig. 5 —
przekr6oj wzdtuz linii A — A na fig. 4, fig. 6
— odmienne wykonanie kola czujnikowego w
widoku z przodu, fig. 7 — odpowiedni widok
tego kola z gory, fig. 8 -~ inng odmiang czuj-
nika i ptozy z noziem w widoku z przodu, fig. 9
— odpowiedni widok z boku, fig. 10 — sche-
_matycznie widok z boku wyciagacza burakéw.
fig. 11 — odpowiedni widok wyciggacza z go-
ry, fig. 12 — widok z boku walcéw oczyszcza-
jacych i wyciggacza, fig. 13 — odpowiedni wi-
dok .z goéry, fig. 14 — inne wykonanie walcow
oczyszezajacych i wyciggacza w widoku z bo-
ku, fig. 15 — odpowiedni widok z gory, fig. 16
— widok z boku innej odmiany walcdéw oczy-
szczajgeych, fig. 17 — odpowiedni widok tych
walcow z gory, a fig. 18 — przekréj wzdtuz li-
nii A — A ma fig. 16, fig. 19 — widok z boku

napedu walcow oczyszczajgeych, fig. 20 — od-
powiedni widok z gory, fig. 21 — przekrdj pio-
nowy urzadzenia kierowniczego, fig. 22 —

przekréj wzdluz linii B—B na fig. 21, fig. 23 —
przekroj wzdtuz linii A—A na fig. 21, fig. 24 —
innga, .odmiane urzadzenia podno$nikowego w
widoku z przodu, fig. 25 — odpowiedni widok
z goéry, fig. 26 — widok z gbéry odmiennej po-
staci wykonania wyciggacza burakéw, a fig. 27
— widok z goOry jeszcze innej odm1any wycig-
gacza, fig. 28 — odmienne wykoname osadze-
nia kola czujnikowego w widoku z boku, fig.

29 — odpowiedni widok z przodu, fig. 30 —
inng postaé wyciggacza w widoku z boku, wre-
szcie fig. 31 — inng posta¢ wyciggacza w wi~
doku z gory.

Jak |przedstawiono mna fig. 1 i 2 na ramie
ciggnika 1 jest osadzony =z przodu diwigar 2,
na ktéorym jest osadzone wahliwe ramie 3. Ra-
mie¢ 3 jest utrzymane w swym polozeniu za po-
mocg ciegna lub laficucha 4, kibry moze by¢
skracany lub wydtuzany w celu zmiany mna-
chylenia ramienia. W przedniej cze$ci ramie-
nia sg osadzone na czopie 5 ramiona 6, waali-
we w plaszczyZnie pionowej. Ramiona podtrzy- °
mujg kota czujnikowe 7, ktoérych konstrukcje :
cpisano nizej, oraz kolo zgarniajagce 8 i stope
9, przechodzgca w ploze 10 (fig. 3). Na ptozie
osadzony jest nieruchomo uko$ny wnéz 11. Z
plozy 10 wybiega w tyt ruszt pretowy 12, sie-
gajacy do przenosnika poprzecznego- 13; umie-' -
szczonego pod przednig czescig ciagnika 1. Z
boku ciggnika znajduje sie zbiornik 14 na li§-
cie buraczane (fig. 2), do ktérego wchodzi prze- '
nosnik 13. Zbiornik jest zacpatrzony w urzg-
dzenie nie przedstawione na rysunku, za pomo-
cg ktérego liScie mogg zostaé¢ wyladowane na
ziemie. .

Przenoénik 13 mozna nastawia¢ w kierunku
pionowym, co umozliwia regulowanie jego po-
lozenia nad ziemig. Podczas pracy przeno$nik
ustawia sie w polozenie najnizsze dla zapew-
nienia dobrego odbioru i-przenoszenia naci bu-
raczanej. ;

Podczas transportu maszyny przenosnik
ustawia sie¢ w polozenie majwyzsze.

Cigzar ramion 6 wraz z osadzonymi na nich
mechanizmami jest redukowany za pomoca
sprezyny $rubowej 15, tak iz cale urzadzeme
moze byé podniesione za pomoca drgzka recz-
nego 17, hydraulicznie lub w inny spos6b.

Na ramionach 6 przed kotem czujnikowym.
7 jest umieszczony narzad 18 prowadniczy - i
rozgarniajacy liscie, ktéry posiada nachylone
powierzchnie, skierowane ku dolnej czesci ko--
ta czujnikowego 7. '

Fig. 3 i 4 przedstawiaja konstrukeje kota
czujnikowego 7. Kolo sklada sie w -zasadzie z
dwéch tarcz bocznych 19 i 20, zaopatrzonych w

-listwy 21. Listwy mogg by¢ z korzy$cig zaopa-«

trzone w zgbki. Listwy 21 sg osadzone na ko~
le 7 w ten sposob, iz w polozeniu, w ktorym
podczas obrotu kola listwa 'zblizy sie majbar-
leeJ do ukosneJ krawe}dz1 tnaceJ noza 11, jest

""" . Inaczej ‘mé--
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'wiec'.gdy podczas obrotu;ko&a 7- listwa 2I.zaj-

mie najwyzsze polozenie (przedstawione ‘na
fig. 4), to kat nachylenia noza 11 jest réwny
katowi o nachylenia listwy 21. Powierzchnia
kota czujnikowego stanowi w ten sposéb para-~
boloid hyporboliczny, ktérego tworzaca w miej-
scu najblizszym do krawedzi tngcej noza 11
Jest réwnolegla do tej krawedzi, tak iz odle-
gloéé x, tzn. pionowa odleglosé listwy czujni-
kowej 21 od ostrza noza 11, jest wszedzie jed-
nakowa, co nie moze mieé¢ miejsca w przypad-
ku powierzchni cylindrycznej.

Nieruchomy néz 11 jest umocowany na plo-
zie 10, sta:nowizicej sztywng obsade noza, kto-
‘ry dzieki temu moze byé stosunkowo bardzo
clenki bez obawy znieksztalcenia, np. grubogé
noza moze wymosi¢ tylko 1,5 mm, co w dotych-
czasowych konstrukcjach nie bylo mozliwe.

" Sztywne polaczenie plozy 10 ze stopg 9 umoz-
liwia podnoszenie i opuszczanie calego zespotu,
przy czym przy podnoszeniu zanieczyszczenia
moga przechodzi¢é pod ploza.

Naped wtasciwego -oglawiacia oraz przenos-
nika 13 jest prowadzony z’naLpedu ciggnika, a
mianowic¢ie w przykladzie. wykonania przed-
stawionym na rysunku (fig. 2), naped jest pro-
Wadzony od walu 22 przez kolo lancuchowe 23,
24 na wal 25 przeno$nika oraz przez kota stoi-
kowe 28 i wat 29, nastepme dalej przez koto
laficuchowe 30, kolo lahcuchowe 32, osadzone
na wale kota czujpilkowego 7, dalej za$ na kolo
34 (fig. 1), osadzone na wale kola zgarniajace-
go 8. Jest oczywiste, Ze poszczegdlne mechani-
zmy moga byé napedzane réwniez w inny spo-
s6b, a oméwiony naped jest podany tylko ty-
tutem przy(kladu

‘Podczas pracy kolo czujnikowe obraca sie w
kierunku strzatki, a oglawiacz posuwa sie po-

.nad rzedem burakéw. Odgarniacz 18 'uklada

najpierw liScie w ten spos6b, zeby byly odchy-
lone  w kierunku od kola czujnikowego. Kotlo
czujnikowe 7 najezdia woéwczas swymi listwa-
mi na zagieta cze$é liécia tuz przy wierzchol-

ku buraka, przy czym odpowiednio podnosi sie '

-lub opuszcza néz 11 w polozenje prawidiowego
cigeia. .

Obcigta glowa buraka zostaje przesunieta za
pomoca poruszajgcego sie weiaz kola 7 po plo-
zie 10ipretach 12 w gére na przenoénik 13. Zie-
mia qpa,da miedzy pretami 12, tak iz na prze-
nosmk 13 wchodzg tylko stosunkowo czyste li-

Scie, ktore zostaja przemesmne do zbiornika
14 i stamtad s3- okresowo - rozladowywane

.Dzialanie przenoszgce kota czuymkoweso 7 jest

poparte kolem zgarmiajacym 8, kt6re jest zao-
patrzone np. w lopatki gumowe i odrzuca ob-
ciete glowy buraczane na przeno$nik 13 ‘

Maszyna moze [posiada¢ kilka oglawxaczy,
umieszczonych obok siebie, np. dwa, Jak przed— -
stawiono na rysunku

Fig. 6 i 7 przedstaw1a;q inng odnuane kola
czujnikowego. W. tym przypadku réwniez znaj-
duje zastosowanie paraboloid hyperboliczny;
lecz kola czeSciowe 35, 36 sg tak uksztaltowa-
ne, iz przejezdiajg z dwéch -stron rzedu bu-
rakéw i najezdiaja na boki buraka. Praktycz-
nie otrzymuje si¢ takie kola w ten sposéb, ‘Ze
w kole -czumilkowym 7, przedstawionym na ﬁg.
4, odrzuca sig cze$¢ Srodkowsg 37 (fig. 6). Przed
kazdym kolem czujnikowym 35, 36 ' znajduje
sie narzad 38 prowadniczy i podnoszacy liécle
(np. tzw. torpedy). '

Fig. 8 i 9 przedstawiaja nieco inng odm1anq
noza i plozy. Pomigdzy ramieniem 6 i ploza 10
z nozem jest wilgczony cylinder hydrauhczmv
39 z tlokiem 40. To urzadzenie hydrauhczne
moze byé sterowane za pomocag drazka 41 ze
stanowiska kierowcy, tak iz podczas pracy
mozna réwniez zmieniaé odleglos¢ miedzy no-
zem (ploza) i kolem czujnikowym i tym sa-
mym zmieniaé wysoko§¢ ciecia. Zamiast- urza-
dzenia hydraulicznego wmozna zastosowaé _jye-‘
szcze inny mechanizm do zmiany ' odlegldsci
miedzy nozem i kotem czumnkowym, np me-
chanizm dZwigniowy. '

Na fig. 10 — 27 przedstawiono kilka przyklé..-,
dow wykonania czeéei wyciagajacej maszyny.
Wedlug wynalazku.

- Jak przedstawiono na fig. 10 i 11, na .kélach
42 jest osadzona rama 43, ktéra w czeSei prze-
dniej posiada urzadzenie 44 do podnoszenia
i opuszczania, om6éwione dokladniej w dalszim.
ciggu opisu. W ramie sg osadzone na wale 45
kola rozgarniajgce 46, a na stupicy 47 umaoco-
wane 3. wyciggacze 48. Za wy'clagac.zaml, ktﬁ-
rych - konstrukcja zostanie niZej opisana, sa
osadzone obrotowo wnoszace sig ukoShie w ‘gb-
r¢ walce przeno$nikowe i oczyszczajgce 49.
Wailce te, ki6érych przednie korice moga byé
zwezone stozkowo, posiadajg $limak przenosni-
kowy 50, przy czym kierunek obrotu walcéw
i kierunek skretu $limako6w przenoénikowych
jest jednakowy 'dla wszystkich walcow. Wal-
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ce oezyszezajace 49 prowadza z tybu do przeno-
énika poprzecznego 51, ktéry odprowadza bu-
rakl do zbiornika 52.

Poszczegolne mechanizmy s3 napgdzane
przez wal kardancwy sprzezony z walem 53
pedni 54, skad ruch zostaje przeniesiony przez
kola zebate 55, 56 na przekladnie 57, na kola
" zebate 58 przez tancuch 59 i na wat 45 ko6t od-
garniajgcych 46. Walce oczyszczajace 49 sa na-
pedzane przez przekladnie 60 przez kota lan-
cuchowe 61, 62 i lancuch 63 przenosnika bura-
kéw.

Naped walcow oczyszczajacych jest przedsta-
wiony na fig. 15 i 20, z ktorych widaé, ze
wszystkie kola lancuchowe 64, polaczone z wal-
cami, sg napedzane za pomocg jednego lancu-
cha 63 stycznego do k6l przy czym lancuch 63
jest umocowany na przenosniku 51 do bura-
kéw.

Fig. 12 i 13 przedstawiajg szczegdly wykona-
nia wyciggacza 48 i walcdw oczyszczajgcych
44, Jak widaé na rysunku, wyciggacz sktada sie
z dwobch ustawionych na- wprost siebie narza-
déw lemieszowych, ktérych powierzchnie od-
kladajgce sa nachylone ku sobie i ku przodo-
wi. Za kazdym wyrywaczem znajduje sie
obrotowy walec 49, posiadajacy $limak przeno-
$§nikowy z gumy lub podobnego materialu.
Miedzy dwoma walcami znajduje sie szczelina,
przez ktoérg spadajg kamienie i ziemia.

. Wyciagacze moga byé polaczone mostkiem
(nie przedstawionym na rysunku), tak iz two-
rza woéwezas jeden zwarty narzad, z ktoérego
wybiegaja ku przodowi dwa ostrza. Mostek
ulatwia wtaczanie si¢ wyciggnietego buraka w
gbére ma walce oczyszczajgce.

Na fig. 14 i 15 przedstawiono inne wykona-
nie z. jednym tylko wyciggaczem 48, za kto-
rym znajduje sie normalny walec woczyszcza-
jgey 49, zamiast drugiego za§ wyciggacza 48
jest umieszczony przedtuzony walec oczyszcza-
jgcy 65; ktérego koniec (np. stozkowaty) ze
flimakiem przenoénikowym jest wysuniety ku
przodowi. przed wyciggacz 48.
. jest ulatwione przenoszenie wyciggnietego bu-
raka, zwlaszcza w gruntach trudnych.

.Na fig. 16 i 17 przedstawiono zastosowanie
trzech walcéw oczyiszc*/a]acych przez co zwiek-
sza sie dzialanie oczyszczajgce.

.W kazdej z tych konstrukeji $limak tréns-
portowy moze znajdowaé sie tylko na jednym

W ten spos6b.

walcu, natomiast drugi walec .lub inne walce
mogg byé zaopatrzone w kciuki gumowe dla
wzmozenia 'dzialania oczyszczajgcego. -

Na fig. 21—25 przedstawiono urzgdzenie ste-
rownicze. Na ramie 43 maszyny sg osadzone
widelki 66, w ktérych jest umieszczona tuleja
67 z pionowym wycieciem. W tulei jest osa-
dzona obrotowo Sruba mnapedowa 68, na ktérej
jest umocowane kolo taficuchowe 69, dajgce
sig obracaé¢ ze stanowiska kierowcy. Przez wy-
cigeie w tulei 67 przechodzi cze$ciowo nakret-
ka 70, wspobldzialajgca ze $rubg napedowa 68
i polgczona mna stale z imadiem 71, zawieszo-
nym na ciggniku. Na gérnym koncu tulei 67
jest osadzona diwignia 72, z ktérg wspoidziala
za pomocg nakretki 73 Sruba napedowa 74,
rowniez uruchamiana ze stanowiska kierowey.

Podczas obrotu kola tancuchowego 69 obraca
sig Sruba napedowa 68, tak iz rama 43 zostaje
podniesiona lub opuszczona. Przy obracaniu
Sruby napedowej 74 obraca sig¢ dziwignia 72,
wiskutek czego obraca sig¢ imadlo 71 i w ten
spos6b rama 43, a tym samym i cale urzgdze-
nie wyciggacza ' zostaje przesuniete w ‘bok.
Obydwa ruchy mogg by¢ wykonywane jedno-
czesnie.

Zamiast Sruby napedowej mozina zastosowaé
do podnoszenia i opuszczania cylinder hydra-
uliczny 75, ktoérego tlok 76 wspdldziala z.ima-
ditem 71, jak przedstawiono na fig. 24. Taka
konstrukcja umozliwia szybkle opuszczanie d
podnoszenie.

Do napedu walcow
wigczy¢ sprzeglo 77
przed przecigzeniem.

oczyszczajgcych mozna
(fig. 17), =zabezpieczajgce

Podczas pracy wyciggacze 48 wyciggajg bu-
raki, z ktérych liScie juz zostaly obciete. Bu-
raki wysuwaja sie w goére do walcdw oczysz-
czajacych 49 (fig. 10 i 11), gdzie pod wplywem
ruchu walecéw i zetknigcia sie ze $limakami
przeno$nikowymi sa obtaczane i oczyszczane z
ziemi, przy czym przez szczeliny miedzy wal-
cami spadajg jednocze$nie kamienie. Slimaki
przenos$nikowe przenosza buraki na przenoénik
poprzeczny 51 (fig. 11), na ktérym zostaja prze-
niesione do zbiornika 52 (fig. 10, 11), skgd mo-
g3 byé wyladowane. Kola zgarniajgce 46 ula-
twiaja przy tym prawidlowe dzialanie wycig-
gaczy 1 zapobiegajg zatkaniu urzadzenia zie-
mig. :

Fig. 26 przedstawia wyciagacz maszyny we-
dlug wynalazku. Walce oczyszczajace 77 sq
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‘ustawione. ukoinie, tak {z prowadza bezposred«
nio do gbiornika 78. Naped walcéw odbywa sig
za pofrednictwem przegubéw kardanowych 79.
W tej postaci wykonania przenoénik poprzecz-
ny burakéw staje sie zbyteczny.

" Fig. 27 przedstawia inny przykéad wykona-
nia walcOw oczyszczajacych. Jeden z walcow
oczyszczajacych 80 jest krotszy niZz pozostale
i jest napedzany bezpoSrednio przez przenos-
nik papf‘zeczny 82, ktory odpowiada przenos$-
nikowi 51 burakéw. (fig. 11). Tylna cze$¢ dtuz-
szego walca 81, umieszczonego W przeciwle-
-glym do zbiornika koncu przeno$nika -82 jest
przedtuzena na calg jego szeroko$é, co zapew-
nia przenoszenie burakéw na przenos$nik. ‘W
takiej konstrukcji maszyny przeznaczonej spe-
cjalnie do lekkich gruntéw, walce oczyszczajg-
ce obracajy . si¢ z mniejszg predkoscig, przy
czym przejécie z konca walcow na przenoénik
pcugm byé pokryte Taka konstrukicja nadaje
sie fez ‘a8 “éredniociezkich i ciezkich gruntéw,
gdzie predkosci obrotowe sg wiekisze.

Fig. 28 ‘przedstawia odmiane konstrukcyjng
osadzenia kota czujnikowego 7. Kolo czujniko-
we 7 jest podirzymywane przez paigk 101, ma
ktérym jest osadzone wahliwie na osi 102 ra-
mie 6.- Na palgku 101 jest umocowana tuleja
103, w ktérej osadzona jest obrotowo §ruba na-
stawcza 104- wspodldziatajagca - z nakretkg 105.
Sruba nastawcza 104 jest polaczona za pomocy
przegubu 106 z watem 107, osadzonym przesuw-
nie w oprawie 108 czworokatnej, zaopatrzonej
w korbeg 109. Ramieg 6 podtrzymuje ploze 10inéz
11, podobnie jak w poprzednim wykonaniu.
Caly ten mechanizm Jest osadzony wahliwie
na czopie 5. Obracajac korbe 109 przesuwa sie
kolo czujnikowe 7 wzgledem ramienia 6 i tym
samym réwniez wzgledem noza 11 w kierunku
‘strzalki, dzieki czemu wymiar x zmniejsza sie
lub zwieksza, przez co zmienia sie wysokosé
cigcia; Caly mechanizm moze wykonywaé wa-
hanie w kierunku strzatki. Zamiast osadzenia
na czopie 5 mechanizm moze byé osadzony na
réwnolegloboku. Korba 109 jest umieszczona w
poblizu siedzenia kierowcy i moze byé urucha-
miana podczas pracy.

Fig. 30 i 31 przedstawiaja inng odmiane ma-
szyny. Kazdy wyciggacz 48 podirzymuje przed-
nig cveéé 110 -walca oczyszczajacego, z ktérg
jest polaczona za pomoc3g przebiegu 112 tylna
cze$é 111 walca oczyszczajgcego. Za - walcami
znajduje si¢ zbiornik lub przyczepka 113. Sli-

mak1 przeno$nikowe 114 w czefci- 111 waleow
posiadaja wieksza , wysoko§é niz s’.lunaki 110.

Aby wyciggacze mogly sie. obraca¢ w Jak
najmniejszej przestrzeni bez obawy zderzenia
walcow oczyszczajacych ze Sciankami zbiorni-
ka, urzgdzenie jest tak pomy$lane, Ze czqéci 111
walcow moga byé¢ odchylone naprzéd w kle-
runku strzatki 115. Kat of moze byé zmienio-
ny w zaleznosc1 od lpotrzeby.

Ta ostatnia posta¢é maszyny jest szczegélnie
korzystna wtedy, gdy za wyciggaczem ma byé
przyczepiony zbiornik wielkiej pojemnosci albo
przyczepa, przy czym w maszynie wielorzedo-
wej moze to mie¢ miejsce tylko wtedy, gdy
ciagnik posiada dostateczny nadmiar moecy dla
ciggnienia napelnionej przyczepy wraz z wy-
ciagaczem. Zastosowanie drugiego ciggnika. do

napedu przyczepy nie jest poigdane z wyjat-

kiem wyciggacza konstrukeji,
na fig. 30 i 31.

We wszystkich postaciach wykon.ania wal-
cOw oczyszczajgcych walce wspéldzialajace 'ze
socbg moga byé najlepiej umieszczone obak sie-
bie tak, iz $§limaki przenoﬁmlkowe stykaJa sie
ze sobg lub zazebla]a sie wzajemnie. W ‘tén
spos6b uzyskuje sie gruntowne oczyszczanie
walcow przenosnikowych. ) i o

przedsj:awmnej

Wyciggacz jest najlepiej um1eszczony z bol;u
oglawiacza tak, iz podczas pierwszej. jazdy ma-
szyny najpierw zostaje obcieta naé .bl}raiézana,
same za§ buraki.sg wyciggane z ziemi dopiero
przy nastepnej jezdzie maszyny. Ten sposob
sprzetu umozliwia kontrolowanie, czy liscie
zostaly prawidtowo obciete i ewentualnie kory-
gowanie bledéw i niedokladnosci przed wycxa-

- ganiem burakéw. Naped poszczeg_olnycnf me-
" chanizméw moze byé¢ pomySlany w inny spo-

50b, a opisane urzadzenie Jest podane tylko ty-
tulem. przykitadu.

Zastrzeienia patentowe
1. Maszyna do sprzetu burakéw z oglawia-
czem .i wyciggaczem, posiadajaca  umiesz-
czcne za odgamniaczem liécj napedzane (kolo
czujnikowe, ploze, ndz, ruszt preto'wy na[pe
. dzane kolo zgarniajgce, walce oczyszczajace
ze $limakami przenoénikowymi, znamienna
tymy Ze koto czujnikowe (7) i polaczona ze
stopa (9) ploza (10) sg osadzone na wabhli-
wyc¢h ramionach (6), przy czym ‘néz (11)
jest przymocowany ukos$nie do plozy (10),
a réwnolegle  walce oczyszczajace- (49) za
wyciggaczem (48), wznoszace sie w- gore - i

s —



" posiadajace $limaki przenosnikowe (50) ©
* tym samym kierunku skretu, obracajg sig

w tym samym kierunku i prowadza do
przeno$nika poprzecznego (51) lub bezpo-
érednio do zbiornika (52) burakoéw.

Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienna ‘tym,
70 koto ezujnikowe (7) ma swym obwodzie
jest zaopatrzone w listwy (21), ewentual-
nie zabkowane, ktére w miejscu, gdzie
podczas obrotu kola zblizajg sie najwiecej

do krawedzi tnacej noza (11), sg réwnolegle .

do ‘ukoénej krawedzi tego noza, tak iz po-
wierzchnia tego kota (7) stanowi parabo-
loid hiperboliczny.

Maszyna wedtug zastrz. 2, znamienna tym,

ze kolo czujnikowe (7) stanowia dwie hi-
perboliczne-paraboidalne tarcze (35, 36),
przed ktérymi znajdujg sie narzady (38)
prowadnieze i podnoszace liscie.

Maszyna wedlug zastrz. 1—3, znamienna
tym, ze kolo czujnikowe (7) jest zawieszo-
ne na palgku (101), ktéry jest osadzony na
ramieniu (6) i jest nastawny wraz z kolem
czujnikowym wzgledem noza (11) za pomo-
cg mnarzadu, np. $ruby (104), uruchamiane-

- go ze stanowiska kierowcy.

Maszyna wedlug zastrz.
tym, ze pltoza (10) wraz z nozem (11) jest
polaczona z ramionami (6) czujnika za po-

mocg narzgdu o zmiennej diugosci, np. za

pomocyg urzadzenia hydraulicznego (39, 40),
ktére moze byé sterowane ze stanowiska
kierowcy.

Maszyna wedtug zastrz. 1, znamienna tym,
ze wyciggacz (48) sklada sige z dwéch jed-
nostronnie ku sobie ustawionych lemieszy,
ktérych powierzchnie zgarniajagce sg na-

" chylone ku sobie i ku przodowi.

Maszyna wedtug: zastrz. 6, znamienna tym,
ze miedzy dwoma lemieszami jest umlesz-
czony mostek lgecznikowy.

Maszyna wedlug zastrz. 1, znamienpa tym,
ze wyciagacz_posiada tylko jeden lemiesz
na wprost ktérego znajduje sie koncowa
cze$é obrotowego walca (65) ze §limakiem
przenodnikowym. )

Maszyna wedlug zastrz. 6, znamienna tym,
ze jeden walec oczyszczajaey (80) jest krot-
szy niz drugi walec (81) i jest napedzany
bezposrednio od przeno$nika poprzecznego
- (82) burakéw, przy czym wysiegajgca cze§é

Bitk 1228 z 2.4.59 r. 100 B-5

1—3, znamienna’

11,

12.

13.

14,

15.

16.

drugiego walca (81) przeblega wzdluz: calej
szerokosci przeno$nika (82) na jego poczat-
ku. .

Maszyna wedtug zastrz. 8 i 9, znamienna
tym, ze posiada trzeci walec w celu wispol-
pracy z dwoma walcami oczyszczajacymi.

Maszyna wedlug zastrz. 1; 6-—8, znamienna
tym, ze walce oczyszczajace stanowig dwa .
walce cze§ciowe (110, 111) polgczone ze so-
bg przegubem (112), przy czym cze$¢ éred-
nia (110) tworzy, =zaleznie od potrzeby,
zmienny kat zczeécia tylng (111), prowadza-
icg bezposrednio do zbiornika (52) lub przy-
czepki (113), tylna za$ czesé jest odchylna
w gore.

Maszyna wedlug zastrz. 11, znamienna
'fyrm, ze wysokoéé¢ §limaka przeno$nikowe-
g0 w czesci tylnej (111) jest wieksza niz w
czeSci przedniej (110). .

Maszyna wedlug zastrz. 6—8, znamienna
tym, ze wszystkie walce sg napedzane za
pomocg - k6t lanicuchowych (64), Ktoére
wspéldziatajg stycznie z lanciichem (63),
potagczonym z przenosmkxem poprzecznym
(51) burakéw.

Maszyna wedtug zastrz. 6 — 13, znamienna
tym, ze walce oczyszczajace (77) sa usta-
wione ukosnie i siggaja bezposrednio do
~ zbiornika (78).

Maszyna wedtug zastrz. 6—I14, znamienna
tym, ze w widelkach (66) przedniej czeéci’
wyciggacza jest osadzona rozcieta pionowo
- i wahliwa na osi pionowej tuleja (67),
przez ktérg przechodzi uruchamiana z ze-
wnatrz $ruba- (68), wspoldzialajgeca z na-
kretkg czeSciows - (70); pr‘zetchodzaca przez
szczeling tulei (67) i sluzacq do nastawia-
nia pionowego, przy czym na tulei (g?) jest
osadzony drazek (72), ktéry moze by¢ obré-
cony ze stanowiska kierowey np: za pomo-
cg Sruby (74), w celu nastawdienia bocznego.

Odmiana maszyny wedtug - zasfrz. 6—14,
" znamienna tym, Ze zamiast éruby (68) oraz
nakretki czeSciowej.(70) posiada urzadzenie
_ hydrauliczne (75, 76) do podnoszenia i opu-
' szczania.

Vyzkumny istav

zemédelskych stroju

Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych



Do opisu patentowego nr 42035
Ark. 1.




Do opisu patentowego nr 42035
Ark, 2.




FI6. 11

Do opisu patentowego nr 42035

Ark 3.

w6 b
L —
Cmow A {0
_ 45. CF_{ k — )—&6?: {
: — - AN
7 g - . — i
53 _F 55 il» - - 'Li p
* e B 5 , = J[E'ff
7
5
3 59 8 % )
—




5

Do opisu patentowego nr 42035
Ark 4.

£1G. 16 1' L
<| 49
F1G. 17 —
——————————————— ——_
‘ —
- —
| //
49
%ﬁ;@r/@.a
o FJ6.19
T e ——
" F6.20



Do opisu patentowego nr 42035
Ark. 5.




Co opisu patentowego nr 4203%

Ark. 6.

5
76

FIG. 24,
FIG 25




Do opisu patentowego nr 42035

Ark. 7.




Do 6pisu patentowego nr 42035
Ark. 8.

£r628. 09




	PL42035B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


