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Dispositif d’alimentation automatique pour une machine a conditionner le poisson.

Linvention est relative & un dispositif d'alimentation auto-
matique, pour une machine 3 conditionner !e poisson.

Un systéme d'entrée est prévu pour amener les poissons un
par un, 3 plat, 4 une cadence déterminée, dans un couloir de
guidage 1 aboutissant & une fente de redressement verticale
14, ménagée entre la paroi latérale 9 d'un tambour denté 6, et
une plague de guidage articulée 12, montée sur un pivot 13,
en regard du tambour 6. Un ressort de rappel maintient la
plaque articulée 12 assez prés du tambour 6. L'extrémité
incurvée de la plaque 12 rabat & plat les corps des poissons,
toujours dans le méme sens.

Des moyens de commande, comportant par exemple une
tige coulissante 18, associée & un bras transversal 17, sont
prévus pour écarter temporairement la plaque 12 du tambour
B, en synchronisme avec les arrivées successives des corps
des poissons, afin d'éviter I'engorgement des couloirs d'arrivée
par les poissons coincés sous le tambour denté ou sous la
plague de guidage articulée.
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1. _
la présente invention concerne un dispositif d’a-
limentation automatique pour'une machine A conditionner le
poisson, comportant des moyens pour orienter les corps des
poissons amenés un 2 un, A plat sur le ventre ou sur le dos,

5 et pour faire avancer ainsi les corps des poissons & une ca-
dence déterminée; au moins un couloir de guidage pour rece-
voir 1l'un aprés l'autre les corps des poissons arrivant la
téte en avant, et pour les conduire jusqu'a l'entrée d'une
fente de passage sensiblement verticale, ménagée entre la pa-

10 roi latérale d'un tambour denté tournant, et ume plaque de
guidage articulée, disposée en regard de la paroi latérale du
tambour en pouvant s'écarter de cette paroi, 4 l'encontre de
1'effort d'un ressort de rappel,

D'aprés le document DE-C- 1 454 092, on connait un

15 dispositif du genre défini ci-dessus, dans lequel les corps
des poissons arrivent a4 plat, sur le ventre ou sur le dos, et
la téte en avant, aprés avoir été ainsi orientés grice 3 un
systéhe de guidage dont la cadence de débit est commandée par
une machine de traitement du poisson disposée en aval, Ce sys-—

20 téme de guidage, pour présenter le poisson & plat, sur le ven=-
tre ou sur le dos, comporte un tambour denté tournant, monté
verticalement en saillie dans un couloir ol passent les corps
des poissons, En regard de la.paroi latérale du tambour tour-
nant, est disposée une plaque de guidage mobile, maintenue 2

25 une certaine distance du tambour par un ressort de rappel, et
comportant une extrémité incurvée, Un systéme de commande
fonctionnant 3 une cadence déterminée régle le débit des
corps des poissons dans le passage ménagé entre la paroi laté-
rale du tambour et la plaque de guidage, ol le corps de cha-

30 que poisson se trouve redressé en position de nage, grice au
profil '"en goutte d'eau" du corps, et quelle que soit la po-
sition d'arrivée du corps, & plat sur le ventre ou surnégngﬁfé
A partir de cette position redressée, identique 2 sa position/
de nage dans l'eau, 1le corps de chaque poissoh est remis a

35 plat, toujours dans le méme sens, grice a l'extrémité incur-
vée de la plaque de guidage mobile associée au tambour tour—
nant denté,

Ce dispositif a donné de bons résultats en pratique,
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pourvu que les poissons & traiter soient en bon état, Mal-
heureusement, ce n'est pas toujours le cas avec les lots de
poissons péchés au chalut stationnaire, ou au chalut déri-
vant, Ce mode de péche connu depuis longtemps se pratigue

5 maintenant de plus en plus, grice aux dconomies d'énergie qu-
il permet de réaliser, et & 1la meilleure sélection ainsi ob-
tenue quant & la taille du poisson péché, Malheureusement, on
né peut pas éviter que les corps des poissons ainsi capturés
soient abimés, dans une proportion relativement élevée, car

10 beaucoup, des corps des poissons ainsi péchés se trouvent en-
suite retenus dans.les mailles des filets en question, Il
faut ensuite les dégager en les prenant & 1a main, ou en se-
couant le filet, ce qui a pour effet de briser ou d'arracher
au moins en partie les oules et la michoire inférieure, Les

15 corps abimés de ces poissons s'ajoutent au menu fretin et aux
débris divers, pour auémeqter les risques de coincement et de
bourrage des corps des poissons dans un tel dispositif d'ali-
mentation automatique, en particulier dans les organes prévus
pour assurer la sortie a4 plat des corps des poissons, aprés

20 les avoir remis dans le sens normal, Si un tel coincement se.
produit, tout le couloir correspondant se trouve engorgé par
les corps des poissons qui continuent & arriver, Il faut a-
lors dégager a la main les corps de ces poissons, ce qui obli-
ge a prévoir au moins un opérateur pour cette tdche, Le rende-

25 ment économique de 1l'installation automatique en cause s'en
trouve donc affecté, '

Le but de l'invention est de réaliser un dispositif
d'alimentation automatiqgue pour une machine & traiter le 7
poisson, du genre défini ci-~dessus, avec un agencement tel

30 qu'on évite un bourrage indésirable des corps des poissons
dans ce dispositif. '

Selon 1l"invention, le dispositif d'alimentation pré-
cité est caractérisé en ce qu'il comporte des moyens de com~
mande, synchronisés avec les arrivées successives des corps

35 des poissons, pour écarter temporairement la plague de guida-
ge de la paroi latérale du tambour denté tournant,

Grdce a cette disposition, on empéche un coincement
éventuel du corps d'un poisson, & l'endroit du passage prévu
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pour redresser le corps du poisson, arrivant a plat, sur le
ventre ou sur le dos, et pour remettre le corps A plat dans
le sens voulu; le corps coincé se trouvant ainsi dégagé i
temps, avant l'arrivée du poisson suivant, de maniére a évi-
5 ter un engorgement du passage de redressement et de son cou-
loir d'arrivée, De préférence, on réalise ce mouvement d'é-
cartemenf temporaire de la plague de guidage dans 1'interval-
le de temps qui sépare les arrivées des corps de deux pois-
sons successifs, , , '

10 Dans un dispositif d'alimentation a plusieurs cou-
loirs d'arrivée;, il est commode de simplifier le systéme de
commande des plaques de guidage des couloirs, en manoeuvrant.
ces plagques au moyen d'une tige de commande commune & toutes
les plaques, En ce cas, on peut prévoir des moyens de réglage

15 centralisés, pour faire varier la largeur de la fente de pas-
sage ménagée en position de repos de chacune des plagues de
guidage, entre la plaque et la paroi latérale du tambour den-
té associé; on effectue ce réglage en agissant sur la posi-
tion de repos de la tige de commande commune,

20 Pour permettre de reprendre correctement le corps
d'un poisson, dégagé aprés coincement & plat, sur le ventre
ou sur le dos, afin de redresser le corps pour le mettre a
plat dans le sens voulu aprés . .passage dans la fente prévue a
cet effet, on peut préveir, pour manoceuvrer chaque plaque de

25 guidage, un systéme de comgande tel que le mouvement d'écar--
tement temporaire de la plaque steffectue A une vitesse len-
tement croissante, le mouvement de retour de la plaque s'ef-
fectuant ensuite a grande vitesse, '

, D'autres particularités et avantages de 1l%?invention

30 ressortiront encore de la descriptiom de quelques modes de
réalisation, présentés ci-aprés a titre d'exemples non limi~-
tatifs, en référence aux dessins annexés, dans lesquels :

= la Figure 1 est une vue latérale schématigue d'un
digpositif d'alimentation automatique, conforme & 1'invention,

35 pour une machine &4 conditionner le poisson, ce dispositif as-
surant le guidage du corps de chaque poisson arrivant a plat
sur le ventre ou sur le dos de celui-cij ,

- la Figure 2 est une vue schématique en plan - par
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dessus du dispositif d'alimentation automatique de la Figure
1;

-~ la Figure 3 est une vue schématique en plan par-

dessus avec arrachements d'une variante & plusieurs couloirs
5 du dispositif d'alimentation automatique, _

Le dispositif d'alimentation automatique comporte
plusieurs couloiré de guidage 1 & 5, montés ensemble sur un
bati (non représeﬁté), pour guider le corps de chagque pois-
son qui arrive a plat sur le ventre ou sur le dos, Au voisi~-

10 nage de son extrémité, située en regard de la machine A ali-
menter, le dispositif d’alimentation antomatique comporte,
comme schématisé par exemple sur la Figure 1, pour chaque
couloir de guidage 1 par exemple, un tambour denté tournant

~ 6, monté sur un arbre vertical 7, perpendiculaire 4 la plague

15 horizontale 8 formant le fond du couloir, et décalé latérale-
ment par rapport & l1l'axe du couloir tel que 1 (Figure 2), L'-
entrainement en rotation du tambour denté 6 est réalisé de
telle maniére que la paroci cylindrique 9 du tambour, qui se
trouve partiellement en saillie dans le couloir de guidage

20 correspondant tel gue 1, se. déplace en direction de l'extré-
mité de sortie du couloir, Le tambour denté 6 présente une
boxdﬁre de rzccordement biseautée 11, entre la paroi latérale
9 du tambour et le fond 10 de celui-ciy; disposé en regard de
la plaque de fond 8 du couloir de guidage correspondant, Sur

25 un c6té du couloir de guidage 1, en regard de la paroi laté-
rale 9 du tambour 6, est disposée une plaque de guidage 12,
articulée de maniére oscillante sur un axe 13, et orientée
dans le sens du mouvement des corps des poissons qui défilent
devant le tambour denté 6, La plaque de guidage 12 coopdre a-—

30 vec la paroi latérale 9 du tambour denté 6, pour constituer
un passage étranglé 14, 2 bords sensiblement paralléles, Ce
passage étranglé 14 peut s'élargir lorsque le corps d'un pois-
son Iranchit le passage, par déplacement de 1la plagque de gui-
dage articulée, et en déformant un ressort de rappel 15 de la

35 plaque articulée, )

La plague de guidage 12 présente une extrémité in-
curvée, au-deld de l'endroit de la plaque situé le plus preés
de la paroi latérale 9 du tambour denté; et le bord inférieur
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5.
de la plaque de guidage 12 est monté au~dessus du fond 8 du
couloir avec un interstice 16, d*une certaine hauteur, 4 1'-
extrémité inférieure de 1'axe_oscillant 13 de 1la piaque de
guidage est fixé un levier transversal de butée 17, solidai~-

5 re de la plaque 12, et dont l'extrémité libre est engagée dans
un évidement 19 d'une tige de commande 18, avec un agencemeni
tel que 1l'un des épaulements d'extrémité de 1'évidement 19
constitue une butée pour 1'exfrémité agssociée du levier trans—
versal 17, L'une de ses extrémités de la tige de commande 18

10 est montée en appui axial contre un ressort antagoniste 20,
qui applique l'autre extrémité de la tige de commande contre
une came 21, Celle-ci est entrainde en synchronisme avec la
machine de conditionnement du poisson, desservie par les cou-
loirs 1 &4 5 du dispositif d'alimentation automatique,

15 On va maintenant exposer le mode de fonctionnement
du dispositif d'alimentation automatique conforme & 1'inven-
tion, en considérant seulemént 1'un des couloirs de ce dis-
positif, h

Les corps des poissons passent d'abord dans un sys-

20 téme d'orientation:approprié qui les fait arriver a plat avec
la téte en avant, un par un, sur le fond 8 du couloir 1, Les
poissons parviennent ainsi & l'entrée du passage'14 ménagé en-
tre la plaque de guidage 12 et la paroi latérale 9 du tambour
denté 6, pour étre saisis et entrainés par le tambour denté

25 6, Par suite de son profil effilé en section transversale, le
corps de chaque poisson tend alors 2 s'engager suivant sa po-
sition sous le bord biseauté 11 du tambour denté 6, ou dans
1'interstice 16 ménagé entre le fond 8 du couloir et le bord
inférieur de la plaque de guidage 12, Mais, sous l'effet de

30 la pression exercée par le ressort de rappel 15 sur la plaque
de guidage 12, le corps du poisson tend normalement & se re-
dresser en position de nage, lLe corps du poisson est alors
guidé par l'extrémité incurvée de la plaque de guidage 12 qui
remet & plat le corps du poisson dans le sens correct, Pour

35 débarrasser le dispositif des poissons coincés sous le bord
biseauté 11 du tambour denté, ou coincés sous le bord inféri-
eur de la plaque de guidage 12, dans 1l'interstice 16, la came
de commande 21 est actionnde périodiquement, pour déplacer la
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tige de commande 18, et la butée correspondante de chaque
plaque de guidage 12, afin d'augmenter temporairement 1'ou-
verture du passage de redressement 14, entre la plague 12 et
la paroi latérale 9 du tambour denté 8, peu avant l'arrivée
5 du poisson suivant, Si le dispositif d'alimentation doit
traiter un lot de poissons d'une taille qui différe de celle
du lot précédent, on peut agir sur un systéme de réglage (non
représenﬁé), pour modifier la position de repos de la tige de
commande 18, et donc la position des butdes associées 2 cha-
10 cune des plagues de guidage 12, On fait ainsi varier la lar-
geur du passage 14, entre chague plague de guidage 12 et 1la
parci latérale 9 du tambour denté 6 correspondant,
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7.

REVENDICATIONS
1, Dispositif d'alimentation automatique pour une

machine & conditionner le poisson, comportant des moyens pour
orienter les corps des poissons amenés un par un a plat sur
5 le ventre ou sur le dos, et pour faire avancer les corps des
poissohs 3 une cadence déterminée; au moins un couloir de gui-
dage (1 & 5) pour recevoir lfun aprés l'autre les corps des
poissons arrivant la téte en avant, et pour les conduire jus-
.gqu'a 1l'entrée dfune fente de passage (14) sensiblement verti-

10 cale, ménagée entre la paroi latérale d'un tambour denté (6)
et une plaque de guidage articulée (12), disposée en regard
de la paroi latérale du tambour, et pouvant s'écarter de cet-~
te paroi a4 l'encontre de 1l'efifort d'un ressort de rappel
(15), le dispositif étant caractérisé en ce gqutil comporte des

15 moyens de commande (17, 18, 19), synchronisés avec les aryri-
vées successives des corps des poissbns, pour écarter tempo-
raidement la plaque de guidage (12) de 1la paroi latérale (9)
du tambour denté (6),

2, Dispositif selon la revendication 1, caractérisé

20 en ce que les moyens de commande prévus pour écarter tembo-
rairement la plaque de guidage (12) sont agencés pour assurer
ce mouvement de la plaque (12) d'une maniére cadencée, entre
les arrivées successives de deux poissons,

3. Dispositif selon 1'une des revendications 1 ou

25 2, et comportant plusieurs couloirs d'arrivée pour le pois~-
son, caractérisé en ce qu'il comporte une tige de éommande
commune (18), pour assurer le mouvement d'écartement tempo=-
raire de 1la piaque de guidage (12) associdée 3 chacun des cou-
loirs d'arrivés,

30 4, Dispositif selon la revendication 3, caractérisé
en ce qu'il comporie des moyens ceniralisés de réglage, pour
faire varier la largeur de la fente de passage ménagée en po-
gition de repos de chacune des plagues de guidage (12), entre

la plague (12) et la paroi latérale (8) du tambour denté as-
socié (6), en agissant sur le réglage de position de la tige
de commande commune (18), i

5, Dispositif selon 1lfune des revendications 1 a 4,
caractérisé en ce que les moyens prévus pour commander le mouvement
des plaques de guidage (12) permettent d'écarter les plaques
34 une vitesse lentement croissante, et de ramener les pla-
ques 2 grande vitesse a leur position primitive,

&I
(7]
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