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Zariadenie na presné polchovanie vy- .
(':?'Qov pred lipacim strojom na dfhy pozxj:é- B 2 1
va z dvoch oproti sebe umiestnenych stoja- /— /—

nov (13) opatrenych centrovacfmi prvkami
(12) v smere pozdiZnej osi a upinacimi vre-
tenami (15) otodne uloZenymi v oté&acom
mechanizme (14), Medzi stojanmi (13) sy
umiestnené dve ramend (2) tvaru V, z kto-
rych ka%dé je pevne spojené s mechanizmom
(9) pre horizontdlny posun remena (2), u-
loZenom na mechanizme (3) pre vertikdlne
polohovanie opatrenom zdvihacim mechaniz-
mom (4) a snima¥om (7) polohy ramena (2).
Nad ramenami (2) si na dréhe (18) posuvne
uloZené remend (19) ukladacieho mechanizmu,
nad ktorymi je umiestnend dvojica fotosni-
magov (5, 6) a kamera (21).
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RieZenie sa tyka zariadezﬁ.e. na presné polohovenie vjrezov pre ldpacie stro
dyhy. ‘ 7 )

U doteraz znémych zariadent existuje niekolko spdsobov, ktoré vyu¥fivejd princip me-
chanického polohovania = centrovania vyrezov systémom vzéjomne oproti sebe pribliZuji-
cich sa ramien mechanicky spojenyeh. Su zndme mechanické princ{py trojbodové, kde opro-
i sebe sa pribliZujdce remend sa dotykajy vyrezu v troch bodoch, alebo gtvorbodové,
kde centrovacie 18%ka obydajne v tvare V sa pri centrovani dotykajd vyrezu v Styroch bo-
doch. Je znéma tieZ projekeia sistrednych kruinfc na geld vyrezu, kde operdtor sa snaZi
umiestnit %o najvadiu plochu Zela vyrezu do sistrednych xruinfc. Vietky tieto systémy
vyuf{vaji zariadenie, ktoré je ndrotné na mechanické vazby a synchronizdeiu pohybov, pri-
tom presnost polohovania - centrovania je velmi ovplyvmend geometrickym tvarom vyrezov,
od ktordho zdvisi aj percento vytaie dyhy. :

Tieto nedostatky riesi zariadenie podia vyndlezu, ktorého podstata spodiva v tom,
%e pozostdva z dvoch oproti sebe umiestnenych stojanov, z kborych kaZd§ je opatreny
centrovacim prvkom v smere pozdifnej osi a upinacim vretenom oto¥ne ulofenym v otédZacom
mechanizme, V priestore medzi stojanmi sd umiestnené dve ramend tvaru V, 2z ktorych kaZdé
je pevne spojené s mechenizmom pre horizontdlny posun ramena. Tento Jje ulofeny na mecha-
nizme pre vertikélne polohovenie, ktory je .opatreny zdvihacim mechanizmom & snimaom po-
lohy remena., Nad remenonm je uniestnend dvojica fotosnimaZov a na dréhe ukladacieho mecha-
nizmu & posuvne ulofené ramend ukladacieho mechanizmu, _ '
¥e sa odstréni mechanicky princip centrovania
e ka¥dej z troch hlavnych osi nezdvisle
ntrovania prebieha automatickye

Je na

Vyhodou zariadenia podla vyndlezu je,
a zabezpe&{ sa presné vycentrovanie vyrezu v smer
od geometrického tveru vyrezu, prifom cely proces ce

Na priloZenych vykresoch je zndzornené zariadenie podla vyndlezu, a to na obr, 1
v schemabickom bokoryse & na obre 2 V schematickom néryse.

Ako je zndzornené na vykresoch, zariedenie podia vyndlezu pozostéva z dvoch .oproti
sebe umiestnenjch stojanov 13. KaZdy stojen 13 je opatreny centrovacim prvkonm 17 v smere
pozd{Znej osi a upinacim vretenom 15 ototne ulofenym v oté¥acom mechanizme 14, V priesto-
re medzi stojanmi 13 sd umiestnené dve ramend 2 tvaru V, z ktorych ka¥dé je napojené na
mechanizmus 9 pre horizontdlny posun remena 2. Tento je uloZeny na mechanizme 3 pre ver-
tikdlne polchovanie, ktory je opatreny zdvihacim mechanizmon 4 a safmadom 7 polohy ramena
2 s &idlom 8. Nad ramenemi 2 je unmiestnend kamera 21, dvojica fotosnimadov 5, 6 a na dré-
he 18 uvkladacieho mechanizmu si posuvne uloZené ramend 19 ukladacieho mechanizmu spojené
s prismo&iarym hydromotorom gg.

Funkeia zariadenia podla vyndlezu je nasledovnd. Dévkovaci element 11 poloZi wyrez |
na valdekovd trat 10. Vyrez 1 sa dostane medzi stojany 13, ulof{ sa na ramené 2 tvaru V
a centrovacimi prvkami 17 sa vycentruje v smere pozdifnej osi. Po tomto vycentrovani sa
vyrez 1 zalne dvihaf zdvihacim mechanizmom 4, kym sa nezatieni 14& dvojice fotosnimala 3,
6. Potom sa vyrez | e&te zdvihne o polovicu priemeru, ¥{m sa dostane do osi otd&acieho
mechanizmu 14 a upne sa do upfnacich vretien 15, spojengch s nésuvnou prevodovkou 16. Po-
tom sa vyrez ! otodf o 360° a jeho geometricky tvar sa zosn{ma kamerou 21. Zosnimané vda-
je sa spracuji v po&itadi a po ich vyhodnoteni upinacie vretend 15 uvolnia vyrez 1 ana
zéklade ddajov z po¥itala sa vyrez docentruje v horizontédlnom smere mechanizmom 9 pre ho-
rizontdlny posun & Vo vertikdlnom smere mechanizmom 3 pre vertikdlne polohovanie. Tekto
optimélne vycentrovany vyrez 1 sa uchop{ ramenami 19 skladacieho mechanizmu, ktoré ho po
dréhe 18 skladacieho mechanizmu presund v optimédlnej polohe do osi ldpacieho stroja na
dyhy. ’ -

Zariadenie podia vyndlezu je moZné pou¥i¥ v drevérskom priemysle pre polohovanie vy-
rezov vietkych spracivenych rozmerov a je ho mo#né pou¥i¥ sko univerzélne zariadenie pred

ka¥dym ldpacim strojom na dyhy.
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PREDMET VYINALEZU

Zariadenie na presné polohovanie vyrezov k ldpaciemu stroju na dyhy, vyznadujice sa
tym, e pozostdva z dvoch oproti sebe umiestnenych stojanov (13), 2z ktorych kaZdy je 0=
patreny centrovacim prvkom (17) v smere pozdl¥nej osi a upinacim vretenom (15) oto¥ne ulo-
Yenym v otd&acom mechanizme (14), v priestore medzi stojanmi (13) s umiestnené dve reme-
nd (2) tveru V, z ktorych ka¥dé je pevne spojené s mechanizmom (9) pre horizontélny po-
sun ramena (2), ktory je uloZeny na mechanizmu (3) pre vertikdlne polohovanie, opatrenom
zdvihac{m mechanizmom (4) a snfmadom (7) polohy ramena (2), prifom nad ramenemi (2) s na
dréhe (18) ukladacieho mechanizmu posuvne ulo¥ené ramend (19) ukladacieho mechanizmu
s nad ramenemi (2) je tie¥ umiestnend dvojica fotosnfmadov (5, 6) a kamera (21).

2 vykresy
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