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Table élévatrice de manutention a ajustement automatique de niveau.

@ L'invention porte sur une table élévatrice de manuten-
tion a ajustement automatique de niveau (1), comprenant: -
un plateau (2);-une structure porteuse (3) comportant des
premier (31), deuxieme (32) et troisieme (33) longerons pa-
ralleles et solidarisées par des premiére et deuxieme
poutres (34, 9) au niveau de premiéere et deuxieme extrémi-
tés longitudinales respectivement, des premiere et deu-
xiéme ouvertures (35, 36) étant ménagées sous la premiere
poutre (34) entre les premier et deuxieme longerons d’'une
part et entre les deuxieme et troisieme longerons d’autre
part, des troisieme et quatrieme ouvertures (95, 96) étant
ménagées sous la deuxiéme poutre (9) entre les premier et
deuxieme longerons d’une part et entre les deuxieme et troi-
siéme longerons d’autre part, les premiere a quatrieme ou-
vertures étant configurées pour permettre I'insertion d’'une
fourche de chariot,; -un ressort vertical (41) comportant une
premiere extrémité sollicitant le plateau (2) et une deuxiéme
extrémité sollicitant le deuxieme longeron.
Figure a publier avec l'abrégé : Fig. 1




Description

Titre de l'invention : Table élévatrice de manutention a ajustement

[0001]

[0002]

[0003]

[0004]

automatique de niveau

L’invention concerne le domaine de la manutention de paquets ou objets, et en par-
ticulier le domaine des tables élévatrices ou tables de mise a niveau destinées a
collecter ou distribuer ces paquets et congues pour Etre gerbables par des chariots
élévateurs ou des gerbeurs.

Des tables élévatrices connues comprennent un plateau coulissant verticalement par
rapport a un chassis posé au sol. Le chassis comporte un espace sous une structure
porteuse, permettant de passer des fourches basses fixes et des fourches d’élévation du
chariot pour procéder a I’élévation de la table et permettre son déplacement, avec ou
sans charge. Un ou plusieurs ressorts verticaux sont interposés entre la structure
porteuse et le plateau pour permettre une adaptation du niveau du plateau en fonction
de sa charge par leur déformation €lastique progressive. Une telle table s’avere donc
particulierement ergonomique pour permettre a des manipulateurs de charger et
décharger des paquets. Au vu des charges que doit supporter la table €lévatrice, la
structure porteuse présente des traverses métalliques d’une certaine section, impliquant
un encombrement vertical non négligeable. Ainsi, la capacité de chargement en
volume d’une telle table élévatrice s’avere relativement limitée.

Par ailleurs, une telle table élévatrice ne permet pas la mise en place d’un chariot par
ses deux faces longitudinales, ce qui peut s’avérer génant dans certaines situations.

L’invention vise a résoudre un ou plusieurs de ces inconvénients. L’ invention porte
ainsi sur une table élévatrice de manutention a ajustement automatique de niveau,
comprenant :

-un plateau ;

-une structure porteuse comportant des premier, deuxieme et troisicme longerons pa-
ralleles s'étendant selon une direction longitudinale, comportant des premicre et
deuxiéme poutres s'étendant selon une direction transversale et solidarisant les premier,
deuxieéme et troisicme longerons au niveau de premicre et deuxieme extrémités longi-
tudinales respectivement, des premiere et deuxi¢éme ouvertures étant ménagées sous la
premicre poutre entre les premier et deuxieme longerons d'une part et entre les
deuxieéme et troisicme longerons d'autre part, des troisi¢éme et quatri¢me ouvertures
étant ménagées sous la deuxieme poutre entre les premier et deuxi¢me longerons d'une
part et entre les deuxie¢me et troisicme longerons d'autre part, les premicre a quatricme
ouvertures ¢tant configurées pour permettre 1'insertion d'une fourche de chariot, le

deuxieme longeron comportant une section en U ouverte vers le haut ;
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[0006]

[0007]

[0008]

[0009]

[0010]
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[0012]

[0013]

[0014]

[0015]

[0016]

[0017]

-un ressort vertical comportant une premiere extrémité sollicitant le plateau et une
deuxieme extrémité sollicitant le deuxieéme longeron et logée dans le deuxi¢me
longeron.

L’invention porte €galement sur les variantes suivantes. L homme du métier
comprendra que chacune des caractéristiques des variantes suivantes peut tre
combinée indépendamment aux caractéristiques ci-dessus, sans pour autant constituer
une généralisation intermédiaire.

Selon une variante, la table comprend au moins un systeme de ciseaux latéral guidant
le plateau en coulissement selon la direction verticale.

Selon encore une variante, la table comprend plusieurs ressorts verticaux alignés
selon la direction longitudinale et ayant leur deuxi¢me extrémité sollicitant le
deuxieme longeron et logée dans le deuxieme longeron.

Selon une autre variante, les premier a troisieme longerons comportent une face in-
férieure destinée a former une surface d'appui au sol.

Selon encore une autre variante, les premier et troisieme longerons sont munis de
roulettes configurées pour permettre le roulage de la table élévatrice.

Selon une variante, la table comprend une poignée de préhension positionnée au
dessus du niveau du plateau et solidarisée a la structure porteuse au niveau de la
premiere extrémité longitudinale d'un desdits longerons.

L’invention porte €galement sur un systeme de manutention comprenant :

-une table élévatrice telle que définie ci-dessus ;

-au moins un rail de guidage du troisieme longeron en coulissement selon la direction
longitudinale.

Selon une variante, le systéme comprend en outre un systeme de verrouillage du cou-
lissement de la table par rapport au rail de guidage.

Selon encore une variante, le systeme comprend en outre un systeme de bridage de la
course de la table par rapport au rail.

Selon une variante, la structure porteuse comprend un €lément configuré pour in-
terférer avec le systeme de bridage, le systeme de manutention comprenant en outre un
mécanisme d'amortissement configuré pour amortir le mouvement de la structure
porteuse lorsque ledit €lément approche du systeéme de bridage.

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention ressortiront clairement de la des-
cription qui en est faite ci-apres, a titre indicatif et nullement limitatif, en référence aux
dessins annexés, dans lesquels :

[Fig.1] est une vue en perspective d’une table élévatrice de manutention a ajustement
automatique de niveau selon un premier exemple d’un mode de réalisation de
I’invention ;

[Fig.2] est une vue en coupe en perspective de la table élévatrice de manutention de
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la [Fig.1] au niveau d’une poutre arriere ;

[Fig.3] est une vue en perspective d’une table élévatrice de manutention a ajustement
automatique de niveau selon un deuxieme exemple d’un mode de réalisation de
I’invention ;

[Fig.4] est une vue en perspective de détail de la table élévatrice de la [Fig.3] au
niveau d’un systeme de bridage de course ;

[Fig.5] est une vue en perspective de détail de la table élévatrice de la [Fig.3] au
niveau d’un systeme de verrouillage/déverrouillage ;

[Fig.6] est une vue en perspective d’une table élévatrice de manutention a ajustement
automatique de niveau selon un troisieme exemple d’un mode de réalisation de
I’invention ;

[Fig.7] est une vue en perspective d’une table élévatrice de manutention a ajustement
automatique de niveau selon un quatricme exemple d’un mode de réalisation de
I’invention.

La [Fig.1] est une vue en perspective d’une table €élévatrice de manutention a
ajustement automatique de niveau 1 selon un premier exemple de mode de réalisation
de 'invention. La table 1 comprend un plateau 2, une structure porteuse 3 et un ressort
vertical 41.

La structure porteuse 3 comporte des premier, deuxicme et troisicme longerons pa-
ralleles 31 a 33. Ces longerons 31 a 33 s’étendent selon une direction longitudinale X.
Ces longerons 31 a 33 servent le cas échéant a former des appuis au sol de la table 1,
assurer sa rigidité en flexion autour d’un axe transversal Y et assurer la liaison entre
des poutres transversales.

La structure 3 comporte au moins une poutre 34 s’étendant selon la direction
transversale Y et solidarise les longerons 31 a 33 au niveau d’une premiere extrémité
longitudinale. Des premiere et deuxieme ouvertures 35 et 36 sont ménagées sous la
poutre transversale 34 entre les premier et deuxieme longerons 31 et 32 d’une part et
entre les deuxieme et troisieme longerons 32 et 33 d’autre part. Les ouvertures 35 et 36
servent a laisser un passage longitudinal pour des fourches d’un chariot élévateur pour
pouvoir déplacer la table 1 vers un autre emplacement et pour permettre le passage des
fourches basses lors du chargement avec un gerbeur. La poutre transversale 34 permet
a la fois de solidariser les longerons 31 a 33 et a former une interface de levage pour
les fourches d’un chariot élévateur ou une interface de stabilisation pour les fourches
d’un gerbeur.

Le deuxieme longeron 32 est ici en position centrale et comporte une section en U
ouverte vers le haut. Le ressort vertical 41 comporte une premiere extrémité sollicitant
le plateau 2 et une deuxieme extrémité sollicitant le deuxieéme longeron 32. L’effort

élastique fourni par le ressort 41 est proportionnel a la charge appliquée sur le plateau
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2 et permet d’adapter automatiquement le niveau selon la direction verticale Z du
plateau 2 en fonction de la charge. Ce systéme assure donc une fonction d’ergonomie,
permettant & un manipulateur de charger le plateau 2 toujours a un niveau satisfaisant,
quelle que soit la charge déja appliquée sur le plateau 2. La deuxiéme extrémité du
ressort 41 est logée dans le deuxieme longeron 32 entre les premiere et deuxieéme ou-
vertures 35 et 36, grace a la section en U ouverte vers le haut de ce longeron 32. La
deuxieme extrémité du ressort 41 est ainsi logée entre des flancs verticaux de ce
longeron 32 et une partie du ressort peut ainsi €tre logée a proximité du sol, de part et
d’autre des zones de passage des fourches. L’encombrement vertical du ressort 41 peut
ainsi étre réduit, ce qui permet de disposer d’une plus grande course pour le plateau 2
et ainsi permettre un plus grand chargement dans des conditions de bonne ergonomie.
Par ailleurs, le plateau 2 peut &tre rapproché du sol en condition de charge, ce qui
assure une plus grande stabilité.

Par ailleurs, la structure 3 comporte une poutre 9 s’étendant selon la direction
transversale Y et solidarisant les longerons 31 a 33 au niveau d’une deuxi¢me
extrémité longitudinale. La [Fig.2] est une vue en coupe en perspective de la table 1 au
niveau de la poutre 9. Des ouvertures 95 et 96 sont ménagées sous la poutre
transversale 9 entre les premier et deuxieéme longerons 31 et 32 d’une part et entre les
deuxieme et troisieme longerons 32 et 33 d’autre part. Les ouvertures 95 et 96 servent
a laisser un passage longitudinal pour des fourches d’un chariot élévateur et pour
permettre le passage des fourches basses lors du chargement avec un gerbeur. La
poutre transversale 9 permet a la fois de solidariser les longerons 31 a 33 et a former
une interface de levage pour les fourches d’un chariot élévateur ou une interface de sta-
bilisation pour les fourches d’un gerbeur, par un coté oppos€ aux ouvertures 35 et 36.
Les ouvertures 95 et 96 sont bien entendu laissées libres d’acces pour ne pas interférer
avec un passage de fourches.

La poutre 9 comporte ici des parois verticales 93 et 98 solidaires du longeron 33, des
parois verticales (seule la paroi 92 est illustrée) solidaires du longeron 32 et des parois
verticales (seule la paroi 91 est illustrée) solidaires du longeron 31. Afin de rigidifier la
poutre 9 et ainsi la structure 3 :

-les parois verticales des longerons 32 et 33 sont mutuellement solidarisées par
I’intermédiaire d’une téle 99 a section en forme de U ;

-les parois verticales des longerons 31 et 32 sont mutuellement solidarisées par
I’intermédiaire d’une tole 97 a section en forme de U. Cette structure de la poutre 9
permet de compenser I’absence d’une poutre transversale supplémentaire.

Dans I’exemple illustré aux figures 1 et 2, la table élévatrice 1 comprend également
un mécanisme de ciseaux latéral 5 guidant le plateau 2 en coulissement selon la

direction verticale Z. Ce mécanisme de ciseaux 5 comprend deux bras ayant chacun
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une extrémité fixée soit au plateau 2, soit au longeron 33, et une extrémité coulissant
longitudinalement soit par rapport au plateau 2, soit par rapport au longeron 33. Les
bras sont ici montés pivotants I’un par rapport a I’autre autour d’un axe transversal.

Dans I’exemple illustré ici, la table 1 comprend plusieurs ressorts verticaux 41, 42 et
43 alignés selon la direction longitudinale X et ayant leur deuxiéme extrémité sol-
licitant le deuxieme longeron 32 et logée dans le deuxieme longeron entre les premiere
et deuxieme ouvertures 35 et 36 ou entre les ouvertures 95 et 96. On peut ainsi
disposer d’une plus grande raideur de ressort et répartir 1’effort élastique sur la
direction longitudinal.

Dans I’exemple illustré ici, les longerons 31, 32 et 33 comportent une face inférieure
destinée a former une surface d’appui au sol.

La [Fig.3] est une vue en perspective d’un deuxieéme exemple de mode de réalisation
d’une table 1. Les longerons 31 a 33 sont ici avantageusement munis de roulettes 39
configurées pour permettre le roulage de la table élévatrice 1. Les roulettes 39
permettent d’assurer un déplacement, par exemple un coulissement longitudinal de la
table 1 pour faciliter son chargement par une simple avancée si la table 1 est po-
sitionnée dans un rayonnage. Les roulettes 39 sont ici disposées aux extrémités longi-
tudinales des longerons 31 a 33. La poutre 9 présente la méme structure que dans
I’exemple des figures 1 et 2.

La table 1 de la [Fig.3] est avantageusement intégrée dans un systeme incluant un rail
de guidage 6 (le systeme inclut ici deux rails positionnés de part et d’autre de la table
1). Le rail de guidage 6 assure le guidage en coulissement longitudinal du longeron 33.
Un tel rail de guidage 6 s’avere particulierement avantageux pour permettre des
avancées/reculs d’une table 1 dans un rayonnage d’un entrepoOt.

Avantageusement, la table élévatrice 1 de la [Fig.3] comprend une poignée de
préhension 8 (ici positionnée au-dessus du niveau du plateau 2) pour faciliter sa mani-
pulation par un opérateur, par exemple pour simplement réaliser son coulissement lon-
gitudinal. La poignée 8 est solidarisée a la structure porteuse 3 au niveau de la
premiere extrémité longitudinale du longeron 33. Une poignée similaire est solidarisée
a la premiere extrémité longitudinale du longeron 31. La poignée 8 est ici solidarisée a
la structure porteuse 3 par I’intermédiaire d’un tube 81.

Avantageusement, le rail 6 est muni d’une butée avant 62 et d’une butée arriere 61
(visibles sur la vue de détail de la [Fig.4]) pour brider le coulissement de la table 1. Les
butées avant 62 et arriere 61 sont configurées pour interférer avec une cale 30 solidaire
de la structure porteuse 3. En placant les butées avant 62 et arriere 61 sur le rail 6 (et
donc latéralement plutdt que dans I’encombrement longitudinal de la structure 3), on
peut accroitre la course de la table 1 par rapport au rail 6.

La cale 30 comporte avantageusement des tampons avant et arriere 301 et 302, entre
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lesquels un systeme de ressort longitudinal est interposé. Le systeéme de ressort permet
soit d’amortir le mouvement de rentrée de la table 1, soit de faciliter le mouvement de
sortie de la table 1. Les tampons 301 et 302 sont destinés a interférer respectivement
avec les butées 62 et 61.

La [Fig.5] illustre un mécanisme 9 de verrouillage ou de libération de la table 1 par
rapport au rail 6. La table 1 est munie d’un ergot 310 en saillie transversalement par
rapport au longeron 31, au niveau de sa partie avant. Le mécanisme de verrouillage
comporte une manette 91, montée pivotante par rapport a une embase 92 ancrée dans
le sol. La manette 91 comporte une saillie de préhension 93 destinée a la faire pivoter
lors d’une sollicitation. La manette 91 comporte par ailleurs une encoche 94, destinée a
venir en prise avec I’ergot 310. Lorsqu’on recule la table 1, I’ergot 310 vient interférer
avec la saillie 93, fait pivoter la manette 91 et vient s’insérer dans 1’encoche 94 pour
verrouiller la table 1 en position rentrée. Pour libérer la table 1, I’opérateur souleve la
saillie 93 pour libérer I’ergot 310 de ’encoche 94.

La [Fig.6] est une vue en perspective d’un troisiéme exemple de mode de réalisation
d’une table 1. La table élévatrice 1 comprend ici des ciseaux 5 positionnés aux ex-
trémités transversales du plateau 2. Les ciseaux 5 comportent chacun deux bras 51 et
52 tels que décrits auparavant. Afin de rigidifier la structure des bras des deux ciseaux
sont solidarisés par I’intermédiaire d’une structure de traverse 53. La structure de
traverse 53 peut comprendre une ou plusieurs poutrelles orientées transversalement,
croisées et/ou inclinées par rapport a la direction transversale, afin de rigidifier la
liaison entre la structure porteuse 3 et le plateau 2.

La [Fig.7] est une vue en perspective d’une table élévatrice de manutention a
ajustement automatique de niveau selon un quatricme exemple d’un mode de réa-
lisation de I’invention. Dans cet exemple, le mouvement de rentrée et/ou sortie de la
table 1 est obtenu au moyen d’un vérin pneumatique 70, sollicitant la structure

porteuse 3 longitudinalement.



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

Revendications

Table élévatrice de manutention a ajustement automatique de niveau (1),
caractérisé en ce qu’elle comprend :

-un plateau (2) ;

-une structure porteuse (3) comportant des premier (31), deuxieme (32)
et troisieme (33) longerons paralleles s’étendant selon une direction lon-
gitudinale (X), comportant des premiére et deuxieme poutres (34, 9)
s’étendant selon une direction transversale (Y) et solidarisant les
premier, deuxieme et troisieme longerons au niveau de premicre et
deuxieme extrémités longitudinales respectivement, des premicre et
deuxieme ouvertures (35, 36) étant ménagées sous la premiere poutre
(34) entre les premier et deuxieme longerons d’une part et entre les
deuxieme et troisieme longerons d’autre part, des troisicme et quatricme
ouvertures (95, 96) €tant ménagées sous la deuxieme poutre (9) entre les
premier et deuxieme longerons d’une part et entre les deuxicme et
troisicme longerons d’autre part, les premicre a quatrieme ouvertures
étant configurées pour permettre I’insertion d’une fourche de chariot, le
deuxieme longeron (32) comportant une section en U ouverte vers le
haut ;

-un ressort vertical (41) comportant une premiere extrémité sollicitant le
plateau (2) et une deuxieme extrémité sollicitant le deuxi¢me longeron
et logée dans le deuxieme longeron.

Table élévatrice de manutention a ajustement automatique de niveau (1)
selon la revendication 1, comprenant au moins un systéme de ciseaux
latéral (5) guidant le plateau (2) en coulissement selon la direction
verticale (Z).

Table élévatrice de manutention a ajustement automatique de niveau (1)
selon la revendication 1 ou 2, comprenant plusieurs ressorts verticaux
(41, 42) alignés selon la direction longitudinale (X) et ayant leur
deuxieme extrémité sollicitant le deuxieme longeron (32) et logée dans
le deuxieme longeron.

Table élévatrice de manutention a ajustement automatique de niveau (1)
selon 1'une quelconque des revendications précédentes, dans lequel les
premier a troisieéme longerons (31, 32, 33) comportent une face in-
férieure destinée a former une surface d’appui au sol.

Table élévatrice de manutention a ajustement automatique de niveau (1)

selon I’une quelconque des revendications 1 a 3, dans lequel les premier



[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

[Revendication 9]

[Revendication 10]

et troisieme longerons (31, 33) sont munis de roulettes (39) configurées
pour permettre le roulage de la table élévatrice (1).

Table élévatrice de manutention a ajustement automatique de niveau (1)
selon I’'une quelconque des revendications précédentes, comprenant une
poignée de préhension (8) positionnée au dessus du niveau du plateau
(2) et solidarisée a la structure porteuse (3) au niveau de la premiere
extrémité longitudinale d’un desdits longerons.

Systéme de manutention comprenant :

-une table €élévatrice selon I'une quelconque des revendications pré-
cédentes ;

-au moins un rail de guidage (6) du troisicme longeron (33) en cou-
lissement selon la direction longitudinale.

Systeme de manutention selon la revendication 7, comprenant en outre
un systeme de verrouillage du coulissement de la table (1) par rapport au
rail de guidage (6).

Systeme de manutention selon la revendication 7 ou §, comprenant en
outre un systeme de bridage (61, 62) de la course de la table (1) par
rapport au rail (6).

Systeme de manutention selon la revendication 9, dans lequel la
structure porteuse (3) comprend un élément configuré pour interférer
avec le systeme de bridage, le syst¢eme de manutention comprenant en
outre un mécanisme d’amortissement configuré pour amortir le
mouvement de la structure porteuse (3) lorsque ledit élément approche

du systeme de bridage.
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[Fig. 6]
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[Fig. 7]
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