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OZET
KALDIRMA MEKANIZMASI VE BULASIK MAKINESI

Sunulan bulus bir bulasik makinesinin, ozellikle ev tipi bir bulasik makinesinin
yikanacak urunlerinin ahmi icin bir kaldirma mekanizmasi ve bir bulagik makinesi,

5 ozellikle ev tipi bir bulagik makinesi ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Bir bulasik makinesinin (1), 6zellikle ev tipi bir bulasik makinesinin bir bulasik
sepeti (11) icin, kaldirma mekanizmasinin (14) bulasik sepetinin {(11) bir baslangic
konumundan (Pa) gerektiginde en az bir ara konum vasitasi ile bir son konuma (Pe)
yukari kaldiriimasi igin ve bir son konumdan (Pe) gerektiginde en az bir ara konum
vasitasi ile bir baslangi¢c konumuna (Pa) indirilmesi icin duzenlenmig oldugu ve
kaldirma mekanizmasinin (14) en azindan bir sénumleme elemanini (39 - 45
arasinda) iceren bulasik sepetinin (11} bir hareketini, 6zellikle bunun asadiya
inmesinde frenlemek icin duzenlenmis bir frenleme mekanizmasina (38) sahip oldugu
kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi; en azindan bir sonumleme elemaninin (39
- 45 arasinda) séonumleme etkisinin ayarlanabilir olmasi ve en azindan bir
sonumleme elemaninin (3% - 45 arasinda) bunun kontrol igin  kaldirma

mekanizmasinin (14) bir tetikleme koluna (32) akuple edilmesi ile karakterize edilir.

2, Istem 1'e gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi; en azindan bir
sonumleme elemaninin (39 - 45 arasinda) sonumleme etkisinin bulasik sepetinin (11)
hareketinin 6zellikle bunun asagiya inmesinde yukan kaldinimasina gore daha guglu
frenlenebilir sekilde ayarlanabilmesi ile karakterize edilir.

3. Istem 1'e veya 2'ye gbre kaldirma mekanizmasi (14) olup, 6zelligi; en azindan
bir sonumleme elemaninin (39 - 45 arasinda) devreden gikarilabilir olmasi ile

karakterize edilir.

4, Istem 1'e, 2've veya 3'e gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi; en
azindan bir sonumleme elemaninin (39 - 45 arasinda) bulasik sepetinin (11)
hareketinin sadece bunun asagiya inmesinde frenleyebilecek ve bunun yukar

cikmasinda frenlemeyecek sekilde devreden cikarilabilir olmasi ile karakterize edilir.

5. Daha dnceki istemlerden birine gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi;
bulasik sepetinin (11) yukari kaldinimasi ve asadiya indirilmesi igin bir makasli

kaldirma tablasi (15) ile karakterize edilir.

6. Istem 5'e gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi; makasl kaldirma
tablasinin (15) birbiri ile kesisen ve bir donme noktasinda (18) donebilir sekilde
birbirine birlegtirilmis bir birinci makas kolunu (16) ve bir ikinci makas kolunu (17)
icermesi, burada makas kollarinin (16, 17) bulasik sepetinin (11} yukan kaldirilmasi

ve asadiya indirilmesi igcin birbirine gore cevrilebilir olmasi ve boylece bulasik



10

15

20

25

30

23

sepetinin (11) makas kollarinin (16, 17) arasinda ongorulen bir cevirme acgisina (a)
bagh olarak yukar kaldinlabilir veya asagiya indirilebilir olmasi ile karakterize edilir.

7. istem 6'ya gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi; en azindan bir
sonumleme elemaninin (39 - 45 arasinda) makas kollarinin {16, 17) arasinda, makas
kollan (16, 17) ile kaldirma mekanizmasinin (14) bulasik sepeti tasiyicisi (19)
arasinda ve/veya makas kollarinin (16, 17) donme noktasinda (18) duzenlenmis

olmasi ile karakterize edilir.

8. Istem 5'e, 6'va veya 7'ye gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi;
kaldirma mekanizmasinin (14) makasl kaldirma tablasinin (15) bir araya toplanmis
durumunda bulasik makinesinin (1) yikama haznesinden (2) disari hareket

edebilmesi ve bunun icine hareket edebilmesi ile karakterize edilir.

9. Istem 1'den 4'e kadar istemlerden birine gore kaldirma mekanizmasi (14) olup,
ozelligi; her biri bulasik makinesinin (1) yikama haznesine (2) ve kaldirma
mekanizmasinin  (14) bir kilavuzlama mekanizmasina (65} cevrilebilir sekilde
sabitlenmis bir birinci gevirme kolu (66) ve ikinci bir gevirme kolu (67) ile karakterize

edilir.

10. Istem 9'a gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi; en azindan bir
sonumleme elemaninin (39 - 45 arasinda) gevirme kollarinin (66, 67) arasinda,
gevirme kollarindan (66, 67) biri ile kilavuzlama mekanizmasi (65) arasinda gevirme
kollarindan (66, 67) biri ile kaldirma mekanizmasinin (14) bir sabitleme plakasi (64)
arasinda velfveya kilavuzlama mekanizmasindaki (65) gevirme kollannin (66, 67)
donme noktalarinda (69, 71, 73, 75) veya sabitleme plakasi (64) uzerinde
ongorulmesi ile karakterize edilir.

11. Daha onceki istemlerden birine gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi;
bulasik sepetinin (11) manuel olarak yukan kaldirlmasinda veya asagiya
indirilmesinde manuel olarak yukari kaldirnlmayr veya asagiya indiriimeyi bir
destekleme kuvveti ile desteklemek icin duzenlenmis bir tahrik mekanizmasi (786) ile

karakterize edilir.

12. Istem 11'e gore kaldirma mekanizmasi (14) olup, ozelligi; tahrik

mekanizmasinin (76) bir yay elemanini icermesi ile karakterize edilir.

13.  Bir bulasik makinesi (1), ozellikle ev tipi bir bulagik makinesi olup, ozelligi;
daha onceki istemlerden birine gore bir yikama haznesine (2) yikama haznesinin (2)
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icinde disari alinabilecek bir bulasik sepetine (11) ve bir kaldirma mekanizmasina
(14) sahip olmasidir.
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TARIFNAME
KALDIRMA MEKANIZMASI VE BULASIK MAKINESI

Sunulan bulus bir bulasik makinesinin, ozellikle ev tipi bir bulasik makinesinin
yikanacak urunlerinin ahmi icin bir kaldirma mekanizmasi ve bir bulagik makinesi,

ozellikle ev tipi bir bulagik makinesi ile ilgilidir.

Bir bulagik makinesi, 0zellikle ev tipi bir bulasik makinesi bir yilkama haznesine ve
yikama haznesine sokulabilen ve bundan digsar c¢ikarilabilen en az bir bulasik
sepetine sahiptir. Bulasik makinesi drnegin bir alt sepet, bir Ust sepet veya bir ¢catal
kasik sepeti gibi ust uste duzenlenmis bulasik sepetlerine sahip olabilir. Alt sepet
yikama haznesinin tabanina yakin duzenlendidi icin doldurma ve bosaltma islemi igin

kullanicinin diz ¢okmesi veya alt sepete dogru edilmesi gerekir.

DE 10 2012 107 993 A1 patent dokumani bir bulagsik makinesinin alt sepetinin yukari
kaldiriimasi igin bir kaldirma mekanizmasini aciklamaktadir. Kaldirma mekanizmasi
alt sepetinin yukari kaldinimasini desteklemek icin yay seklinde bir tahrik
mekanizmasini icermektedir. Kaldirma mekanizmasi yikama haznesine ve alt sepetin
kilavuzlama mekanizmasina cevrilebilecek sekilde yataklanmig iki gevirme koluna
sahiptir. Cevirme kollaninin ¢evrilmesi ile alt sepet yukari kalkar.

EP 1 066 789 A1 patent dokumani bir bulagik makinesinin alt sepetinin yukari
kaldirimasi igin bir kaldirma mekanizmasini agiklamaktadir. Kaldirma mekanizmasi

elektrik tahrikli bir makash kaldirma tablasini agiklamaktadir.

US 2008/0129168 A1 patent dokumani bir bulasik makinesinin alt sepetinin yukari
kaldiriimasi icin bir kaldirma mekanizmasini aciklamaktadir. Kaldirma mekanizmasi
alt sepetinin yukar kaldirilmasi icin cevrilebilen iki ¢cevirme kolunu icermektedir.
Kaldirma mekanizmasi ayrica bir yay veya g@az vyayl seklinde bir tahrik

mekanizmasina sahiptir.

EP 1 452 124 A1 patent dokumani iginde duzenlenmis bir yikama bolumunu , yikama
bolumu icinde kaydirilabilecek sekilde duzenlenmis bir kasayi ve yikanacak nesneleri
ve bulasigr tutmak igin kasa ile birlestirilmis kullanilan bir ¢erceve iceren bir
muhafazaya sahip bir bulasik makinesini agiklamaktadir. Cerceveye kasaya gore

goreceli olarak daha yuksek bir konuma cevirmesine olanak saglamak icin cerceveyi
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kasa ile birlikte tetiklenebilecek sekilde birlestiren bir salincak baglanti mekanizmasi
ongorulmustur.

DE 10 2012 209 300 A1 patent dokumani isitilabilen bir 1s1 plakasina veya sicak
tutulacak gidalarin yerlestirilmesi icin i1sitilabilen bir hazneye ve is1 plakasinin veya
haznenin Uzerinin kapatiimasi igin bir kapada sahip bir sicak tutma diuzenegini
aciklamaktadir. Sicak tutma duzenegdi kapagdin hareketinin sdnumlenmesi icin en az
bir sdonumleme elemanini icermektedir. Sonumleme eleman: bir doner fren olarak
olusturulmus olabilir ve/veya sonumleme elemani kapagin bir kapama konumunun
ve/lveya bir agma konumunun sonumlenmis olarak saglanabilecedi sekilde
olusturulmus olabilir. Sénumleme elemani ayni zamanda kapadin arada durma
noktalarina olanak saglayabilir ve/veya sonumleme etkisi ve/veya sonumleme alani
agisindan ayarlanabilir. Sonumleme elemani ayrica aglima yonunde ve/veya
kapanma yonunde sonumleyehilir.

WO 2008/038320 A1 patent dokuimani bir kullanicinin bir agma kapama kapagindan
erigsebilecegi bir yikama bodlumunu, yikanacak nesneleri tutmak igcin belilenmis bir
gergeveye sahip bir birinci gekmeceyi ve uzerinde gekmecenin iginde cergevenin
yikama bolumunun iginde bulundugu bir birinci konumdan iginde cergcevenin yikama
bolumunin kismen disinda bulundugu ikinci konuma hareket ettidi bir destek kismini
iceren bir bulasik makinesini agiklamaktadir. Birinci gekmece cergcevenin tasiyiciya
dogru goreceli olarak yukar kaldirilmasi igin ekipmanlara sahiptir, burada ¢ergevenin
yukan kaldinimasina ait ekipmanlar bunun eszamanl olarak dusey ve yatay bir

hareketini saglarlar.

JP 2006 204591 A patent dokumani bir bulasik sepetini kaldinlmasi ve indirilmesi igin
bir destek makanizmasina ve destek mekanizmasi icin bir tahrik mekanizmasina
sahip cekmeceli bir bulasik makinesini agiklamaktadir. Destek mekanizmasi bir
gapraz parga etrafinda iki badlanti elemani ile donebilir sekilde birlestirilmis kol
baglantilan ile donatiimisgtir. Tahrik mekanizmasi bagdlanti elemanlarinin Ust uglari
arasinda duzenlenmistir ve Ust uglarin birbirine yakinlastigi tarafta Ust uglarin tahrik
edilmesi icin bir birinci elastik parca ile donatiimistir. Ayrica ust uglarin birbirinden
aynldigi tarafta st uglann tahrik edilmesi icin bir ikinci elastik parca éngorulmustur.
Ikinci elastik parga Ust uglar arasinda bir tahrik kuvvetinin sadece destek

mekanizmasinin yukselme sinirn yakininda etkili olmasini saglamaktadir.
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DE 10 2008 023 563 B3 dokumani, en azindan bir ana titresim yénunde titresebilen
bir makash ¢ergeveye, koltugun enine yonunde calisan bir makas ekseninde ciftler
halinde kesigen titresimleri absorbe edebilen ve bir yay unitesine sahip olan bir arag
koltugunu, ozellikle bir ticari arac koltugunu agiklamaktadir. Yay unitesi yaylanarak
bloke olabilen ve aktif olarak bloke etmede sonumlenmis yay olarak ¢alisan ve de
aktif olarak bloke etmede ana titresim yonunde makash ¢ergevenin yukseklik ayarina
izin veren bir gaz basingli yay olarak olusturulmustur. Yay unitesi bir pistona ve bir
piston kolunu igeren bir pistona sahip olabilir, burada piston bir vana vasitasi ile
birbiri ile baglantida olan iki ¢alisma bolumune ayinr. Bu arada vana aktif olarak
bloke etmede kapanmis ve de aktif olarak bloke etmede acilmis olabilir. Ayrica yay
unitesi makash gergevenin iki yataklama noktasinda yataklanabilir. Yay unitesinin
yataklama noktalarinda yay unitesi yerine yagh bir amortisor yataklanabilir.

Bu cercevede sunulan bulusun bir gorevi geligtiriimis bir kaldirma mekanizmasini

saglamaktir.

Bu dogrultuda bir bulasik makinesinin, 6zellikle ev tipi bir bulasik makinesinin bir
kaldirma mekanizmasi onerilecektir. Kaldirma mekanizmas) bulasik sepetini bir
baslangig konumundan en az bir ara konum vasitasi ile bir son konuma kaldirmak
veya son konumdan gerektiginde bir ara konum vasitasi ile baslangic konumuna
indirmek icin duzenlenmistir, burada kaldirma mekanizmasi bulagik makinesinin
hareketini 0zellikle asagiya inmede frenlemek icin duzenlenmis en az bir sonumleme
elemanint iceren bir frenleme mekanizmasina sahipti. En az bir sénumleme
elemaninin sonumleme etkisi ayarlanabilir ve en az bir sdnumleme elemani bunun

kontrolu icin kaldirma mekanizmasinin bir tetikleme koluna akuple edilebilir.

Kaldirma mekanizmasi bulagik sepetini bir baslangic konumundan en az bir ara
konum vasitasi ile bir son konuma kaldirmak veya son konumdan en az bir ara
konum vasitasi ile baslangic konumuna indirmek icin duzenlenmistir, burada
kaldirma mekanizmasi bulasik makinesinin hareketini 6zellikle asadiya inmede en az
yer yer ve tercih edilen sekliyle bulasik sepetinin hareketinin alt bir bdlgesinde
frenlemek icin duzenlenmis en az bir sonumleme elemanini igeren bir frenleme
mekanizmasina sahiptir. Sénumleme elemani bir sonumleme mekanizmasina olabilir
veya sonumleme mekanizmasi olarak tanimlanabilir. Kaldirma mekanizmasinin bir
frenleme mekanizmasina sahip olmasi sayesinde bulasik makinesinin 6zellikle son
konumdan baslangi¢c koanumuna asagiya inisinde kontrolsuz bir hareketi engellenir.
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Kullanicinin yaralanmasi veya ylkanacak urunun zarar gormesi bu sayede onlenir.
Sonumleme elemani ayrica bulasik sepetinin hareketini sadece asagiya iniste
frenlemek icin duzenlenebilir. Kaldirma mekanizmasinin yardimi ile tercih edilen
sekliyle bulasik makinesinin bir alt tepsisi veya alt sepeti olan bulagik sepeti bulagik
makinesinin ust bulasik tepsisi veya uUst bulasik sepeti ile ayni yukseklige
kaldirllabilir. Bu sayede alt sepet rahatlikla doldurulabilir veya bosaltilabilir.
Sonumleme elemani gazli bir amortisor, yagh bir amortisor, santrifuj bir amortisor ve /
veya doner bir amortisor olabilir. Frenleme mekanizmasi belirli sayida sénumleme
elemanina sahip olabilir. Frenleme mekanizmasi ayrica degisik turde sénumleme
elemanlarnini icerebilir. Ornedin bir santrifij amortisor veya doner bir amortisor
kaldirma mekanizmasinin bir yataklama noktasinda veya bir donme noktasinda
ongorulebilir. Bu arada santrifuj amortisor veya doner amortisor bir reduktorun veya
bir disli grubunun yardimi ile donme noktasina veya yataklama noktasina akuple

edilebilir

En az bir sonumleme elemaninin ayarlanabilen sonumleme etkisi nedeni ile dregin
bulasik sepetinin yuklenmesine veya hareket yonune gore sonumleme etkisi

uyarlanabilir.

Kaldirma mekanizmasinin tetikleme kolu bulasik sepetini baslangigc konumu iginde
velveya ara konum iginde ve/veya son konumda kilitlemek igin duzenlenmis bir
kilitteme mekanizmasi ile de akuple edilebilir. Tetikleme kolunun tetiklenmesi ile
kilitleme sistemi acilabilir. Sonumleme eleman tetikleme kolu ile sonumleme elemani
bulasik sepetinin yukar kaldirilmasinda deaktive olacagi ve ozellikle bunun asagiya

indiriimesinde aktive olacagi sekilde akuple edilebilir.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda en az bir sonumleme elemaninin sénumleme
etkisi bulasik sepetinin hareketinin, ozellikle bunun asagiya iniginde bunun yukariya

kaldirimasina gore daha guglu frenlenebilecedi sekilde ayarlanabilir.

Bu sayede bulasik sepetinin yukariya kaldirilmasinda bulasik sepetini sénumleme
elemaninin sonumleme etkisine karsl yukari dogru hareket ettirmeye gerek yoktur.

Bu kullanim konforunu yukseltir.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda en az bir sonumleme elemani devreden

cikanlabilir.
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Bu sayede frenleme mekanizmasinin frenleme etkisi tamamen devre disi olabilir.
Ornegin sdnumleme elemani bu baglamda kontrol edilebilir bir Kisma parcasi
elemanina sahip olabilir. Kisma pargasi elemaninin yardimi ile ornegin bulasik
makinesinin inme hizi ayarlanabilir. Ayrica sonumleme elemani Kisma parcasi
elemaninin yardimi ile bulasik sepetinin baslangic konumundan son konuma yukari
kaldirimasinda bunun hareketinin hi¢ frenlenme yededi veya asagiya inme
hareketine gore en az daha az frenlenecegi sekilde ayarlanabilir.

Alternatif olarak sonumleme elemani bir muhafaza iginde duzenlenmis konik seklinde
bir germe parcasina sahip olabilir. Germe parcasi oOzellikle radyal puskurtebilir.
Sonumleme elemani tercih edilen sekliyle tetiklenmemis veya deaktive bir durumdan
tetiklenen veya aktive edilen bir duruma getirilebilir. Germe pargasi tetiklenmemis
durumda bir konik parca iginde diuzenlenmistir. Bir yay elemaninin yardim ile
onceden gerdirilmis bir germe pargasi serbest birakilirsa bu yayilir ve muhafazanin i¢
peperine temas eder. Germe pargasinin muhafaza ile temasi sayesinde bir

sonumleme etkisi saglanir.

Aynca sonumleme elemani, icinde bir yay elemaninin, ozellikle bir baski yayinin bir
surtinme parcasi yoniunde gerdiriimis lineer kaydirilabilen bir konik parganin
duzenlendigi bir muhafaza igerebilir. Surtunme pargasi g¢evresel olarak farkli
bolumlere ayrilmig olabilir. Sdnumleme elemaninin bir sénumleyici gergi kolunun
yerinin degistiriimesinde konik parca surtunme parcasinin igine hareket eder ve bu
sayede bu, muhafazanin i¢c ceperine dogru bastinlir. Temas edilen yuzey, yay
elemaninin  yay kuvveti ve surtunme pargasinin ve muhafazanin degisik
malzemelerinin  surtunme katsayillan vasitasi ile gerekli sonumleme etkisi
ayarlanabilir. Sonumleme etkisi tercih edilen sekliyle sonumleyici gergi kolunun
itiimesi ile aktive veya deaktive edilir ve bdylece sdnumleme elemani sonumleyici
gergi kolunun muhafazadan digari ¢ekilmesinde , yani bulagik sepetinin asadiya
inmesinde aktive olur ve bunun igeri itilmesinde, yani bulasik sepetinin muhafaza

igine yukari kaldiriimasinda deaktive olur.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda en az bir sonumleme elemani bulagik
sepetinin hareketinin sadece bunun asagiya inmesinde frenlenecegdi ve bunun yukari

kaldinimasinda frenlenmeyecegi sekilde devreden cikarilabilir.
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Bu baglamda bulasik sepeti frenleme mekanizmasinin frenleme etkisine kargi yukari

kaldiriimak zorunda olmadigi icin kullanim konforu artar.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda kaldirma mekanizmasi bulasik sepetinin
yukari kaldirlmasi ve asagiya indirilmesi icin makash bir kaldirma tablasini

icermektedir.

Bu sayede bulasik sepetinin kontrollu ve esit miktarda yukan kaldirilmasi ve asagiya

indiriimesi saglanabilir.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda makasli kaldirma tablasi birbiri ile kesisen ve
bir donme noktasi etrafinda cevrilebilir sekilde birbirine birlestirilmis bir birinci makas
kolunu ve bir ikinci makas kolunu icerir, burada makas kollari bulagik sepetinin
kaldirma ve indirme hareketi icin birbirine goreceli olarak cevrilebilir ve boylece
bulasik sepeti makas kollar arasinda ongorulen bir gevirme agisina bagli olarak

yukar kaldirilabilir veya asagiya indirilebilir.

Tercih edilen sekliyle cevirme agisi makash kaldirma tablasimin disan gikmis
durumunda bir araya gelmis duruma gore daha buyuktur. Makas kollarinda ug
kisminda bulasik makinesinin agilmis kapagi Uzerinde yuvarlanarak hareket etmesi
icin duzenlenmis hareket makaralar ongorulebilir. Tetikleme kolu ozellikle bir ara

kolun yardimi ile makas kollarindan biri ile akuple edilmistir.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda en az bir sénumleme elemani makas kollari
arasinda, makas kollan kaldirma mekanizmasinin bir bulasik sepeti tasiyicisi

arasinda ve/veya makas kollarinin donme noktasinda duzenlenmistir.

Sonumleme elemani ornedin birinci makas kolunu ikinci makas kolu ile birlestirebilir.
Aynica sonumleme elemani birinci makas kolu ile bulasik sepeti tagiyicisi arasinda
veya ikinci makas kolu ile bulagik sepeti tasiyicisi arasinda ongorulebilir. Donme
noktasinda sonumleme elemaninin donme noktasina akuple edilmesini saglayan bir
digli grubu veya bir reduktor ongoérulebilir. Ozellikle birinci makas kolunun yataklama
noktasi bulasik sepeti tasiyicist ile birlestiriimistir, burada ikinci makas kolunun
yataklama noktasi bulagik sepeti tasiyicisi karsisinda lineer olarak yer degistirebilir.
Ayrica sonumleme elemani ikinci makas kolunun yataklama noktasi bulasik sepeti
tagtyicisi Uzerinde dngorulebilir. Ikinci makas kolunun yataklama noktasi Uzerinde

ongorulen sonumleme elemani doner bir amortisor veya lineer bir amortisor olabilir.
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Diger bir uygulama sekli dogrultusunda kaldirma mekanizmasi makaslh kaldirma
tablasinin bir araya gelmis durumunda bulasik makinesinin yikama haznesinden

disari dogru ve bunun icine dogru hareket edebilir.

Bu baglamda makash kaldirma tablasi kapagdin ic yuzeyinde yuvarlanarak hareket
eden hareket makaralarina sahip olabilir. Makas kollarindan birinin bir ug kismi
bulasik sepeti tasiyicisi ile birlestiriimigtir, burada diger makas kolunun bir ug
kisminda bulasik sepeti tasiyicisinin hareket yuzeyi uzerinde yuvarlanarak hareket
eden bir hareket makarasi ongoruimustur.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda kaldirma mekanizmasi her biri bulasik
makinesinin ylkkama haznesine ve kaldirma mekanizmasinin bir kilavuzlama
mekanizmasina cevrilebilir sekilde monte edilmis bir birinci cevirme kolunu ve bir

ikinci gevirme kolunu icermektedir.

Bulasik sepetinin baslangic konumundan son konuma, gerektiginde en az bir ara
konum vasitasi ile yer degistirmesinde cevirme kollari birbirine paralel hareket eder.
Cevrilebilen gevirme kollarinin yardimi ile alt bulasik sepeti yukari Ust bulasik

sepetinin seviyesine kaldirilabilir.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda en az bir sonumleme elemani gevirme
kollarinin arasinda, gevirme kollarindan biri ile kilavuzlama mekanizmasi arasinda,
gevirme kollarindan biri ile kaldirma mekanizmasinin bir sabitleme plakasi arasinda
velveya kilavuzlama mekanizmasi Uzerindeki cevirme kollarinin donme noktasi

uzerinde veya sabitleme plakasi uzerinde ongorulebilir.

Sabitleme plakas! tercih edilen sekliyle bulasik makinesinin yikama haznesinin bir
yvan ceperi Uzerinde monte edilmistir. Ozellikle bulasik sepetinin iki tarafinin her
birinde iki cevirme kolu ongorulmustur.

Diger bir uygulama sekli dogrultusunda kaldirma mekanizmasi bulasik sepetinin
manuel olarak yukarn kaldinlmasinda veya asagiya indirilmesinde manuel yukari
kaldirlmasinda veya asadiya indiriime islemini bir destekleme kuvveti ile

desteklemek icin duzenlenmis bir tahrik mekanizmasi icermektedir.

Dolayisi ile bir kullanicinin bulasik sepetini bulasik sepeti igindeki toplam agirlik
kuvvetine kargi yukan kaldirmasina gerek yoktur. Bu sayede kullanim konforu artar.
Tahrik mekanizmasi tercih edilen sekliyle sadece bulasik sepetinin  yukan

kaldiriimasini destek kuvveti ile desteklemek igin duzenlenmistir.
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Diger bir uygulama sekli dogrultusunda tahrik mekanizmasi bir yay elemanidir.

Tahrik mekanizmasi ozellikle en azindan bir yay elemani icerir. Yay elemani 6zellikle
bir cekme yayidir. Opsiyonel olarak kaldirma mekanizmasi ornegin bir servomotor

gibi bir elektrikli motoru icerebilir.

Ayrica bir ylkama haznesine, yikama haznesi icine yerlestirilebilen bir bulagsik
sepetine ve bu turlu bir kaldirma mekanizmasina sahip bir bulagik makinesi, ozellikle

ev tipi bulagik makinesi onerilmistir.

Yikama haznesi tercih edilen gekliyle bir tabana, tabanin karsisinda duzenlenmis bir
tavana, iki yan ¢epere, kilitlenebilir bir kapada ve kapagin karsisinda duzenlenmis bir
arka ¢epere sahiptir. Yikama haznesi tercih edilen sekliyle dikdortgen prizmasi
seklindedir. Yikama haznesi bir ¢elik malzemeden, ozellikle bir cgelik sacdan
uretilebilir. Taban opsiyonel olarak plastik malzemeden imal edilebilir.

Kaldirma mekanizmasinin ve/veya bulasik makinesinin olasi di§er uygulamalan daha
once veya asagida uygulama ornekleri ile ilgili olarak karakteristik ozelliklerin ve
uygulama orneklerinin agikca belirtiimeyen kombinasyonlarini kapsar. Bu arada
uzman Kisi kaldirma mekanizmasinin ve/veya bulasik makinesinin ilgili ana sekli igin

gelistirmeler ve tamamlamalar olarak bireysel yonlerini de ekleyebilir.

Kaldirma mekanizmasinin vefveya bulasik makinesinin diger avantajli tasarimlari ve
yonleri alt istemlerin ve de kaldirma mekanizmasinin ve/veya bulasik makinesinin
asagida tarif edilen uygulama ©&rneklerinin @ konusudur. Asagida kaldirma
mekanizmas velveya bulasik makinesi tercihe edilen uygulama ormekleri vasitasi ile
birlikte verilen sekillerin referans alinmasi ile ayrintih olarak ag¢iklanacaktir.

Gosterilenler:

Sekil 1 Bir bulasik makinesinin bir uygulama seklinin sematik perspektif bir
gorumumu;
Sekil 2 Sekil 1 dogrultusundaki bir bulagik makinesine ait bir kaldirma

mekanizmasinin bir uygulama seklinin sematik bir yan gérunumu;

Sekil 3 Sekil 2 dogrultusundaki bir kaldirma mekanizmasinin diger bir sematik

yan gorunumu;
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Sekil 4

Sekil 5

Sekil 6

Sekil 7

Sekil 8

Sekil 9

Sekil 10

Sekil 11

Sekil 2 dogrultusundaki bir kaldirma mekanizmasina ait bir sonumleme
elemaninin bir uygulama seklinin sematik bir kesit gorunumu;

Sekil 2 dogrultusundaki bir kaldirma mekanizmasina ait bir sonumleme

elemaninin diger bir uygulama seklinin sematik bir kesit gorunumu;

Sekil 2 dogrultusundaki bir sonumleme elemaninin diger bir sematik
kesit gorunumu;

Sekil 2 dogrultusundaki bir kaldirma mekanizmasina ait bir sonumleme
elemaninin diger bir uygulama seklinin sematik bir kesit gorunumu;

Sekil 2 dogrultusundaki sonumleme elemaninin diger bir sematik kesit
gorunumu;

Sekil 2 dogrultusundaki bir kaldirma mekanizmasina ait bir sonumleme

elemaninin diger bir uygulama seklinin sematik bir kesit gorunumu;

Sekil 1 dogrultusundaki bir bulasik makinesine ait bir kaldirma
mekanizmasinin diger bir uygulama seklinin sematik bir yan gorunumu;

ve

Sekil 10 dogrultusundaki bir kaldirma mekanizmasinin diger bir sematik

yan gorunumu.

Sekillerde aksi belirtiimedikce ayni ve aym fonksiyona sahip elemanlara ayni

referans numaralari uygulanmistir.

Sekil 1 bir bulagik makinesinin (1) bir uygulama seklinin sematik perspektif bir

gorunumu gostermektedir. Bulasik makinesi (1) ev tipi bir bulasik makinesidir.

Bulasik makinesi (1) dzellikle su gecirmez, kilitlenebilir bir kapak (3) ile bir yilkama

haznesini (2) icermektedir. Bu amacla kapak (3) ile yikama haznesi (2) arasinda bir

sizdirmazlik elemani ongorulmustur. Yikama haznesi (2) tercih edilen sekliyle

dikdortgen prizma seklindedir. Yikama haznesi (2) bulasik makinesinin (1) bir

muhafazasi iginde diuzenlenebilir. Yikama haznesi (2) ve kapak (3) bulasiklarin

yikanmasi igin bir yikama bolumuni (4) olusturabilir.
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Kapak (3) sekil 1'de acik konumunda sunulmustur. Kapagin (3) alt ucunda ongorulen
dondurme bdlumu (5) etrafinda bir dondurulme hareketi ile kapak kapatilabilir veya
acilabilir. Yikama haznesi (2) tercih edilen sekliyle bir tabana (86), tabanin (6)
karsisinda duzenlenmis bir tavana (7), kapagin (3) karsisinda duzenlenmis bir arka
gepere (8) ve birbirine karsi duizenlenmis iki yan cepere (9, 10) sahiptir. Taban (6),
tavan (7), arka ¢eper (8) ve yan geperler (9, 10) érnegin paslanmaz ¢elik sacdan imal
edilebilir. Alternatif olarak taban (6) plastik malzemeden olabilir.

Bulasik makinesi (1) ayrica en az bir bulasik sepetine (11-13 arasi) sahiptir. Tercih
edilen sekliyle bir gok, érnegin uc bulasik sepeti {(11-13 arasi) ongorulebilir, burada
bulasik sepeti (11) bir alt bulasik sepeti veya bir alt tepsi, bulasik sepeti (12) bir ust
bulasik sepeti veya bir Ust tepsi ve bulasik sepeti (13) bir gatal bigak sepeti olabilir.
Sekil 1'de ayrica gosterildigi gibi bulasik sepetleri (11-13 arasi) yikama haznesi (2)
icinde Ust Uste duzenlenmistir. Her bulasik sepeti (11-13 arasi) istege gore yilkama
haznesinin igine sokulabilir veya bundan disarn alinabilir. Ozellikle her bulasik sepeti
(11-13 arasi) bir itme yonunde (E) e yikama haznesinin (2) icine sokulabilir ve itme
yonunun (E) aksi yonunde bir gcekme yonunde (A) ylkama haznesinden (2) disar
cekilebilir. Bulagsik sepeti (11) ayrnica daha sonra aciklanacak bir kaldirma
mekanizmasi ile bir baslangic konumundan gerekirse en az bir ara konum Uzerinden
iginde bulagik sepeti (12)'nin donunde ve bununla ayni seviyede duzenlenen bir son

konuma yukseltilebilir.

Sekil 2 bulasik sepetini (11} ait bir kaldirma mekanizmasinin (14) bir uygulama
seklinin sematik bir yan gorunumunu gostermektedir. Sekil 2 bulasik sepetini (11)
bulasik sepeti (12)'nin seviyesine vyukseldigi bir son konum (PE) icinde
gostermektedir. Sekil 3 bulasik sepetini (11) bir baslangic konumunda (PA)
gostermektedir. Kaldirma mekanizmasi {(14) agik kapak (3) durumunda bulasik sepeti
(11} ile birlikte cekme ydonunde (A) yikama haznesinden (2) disari hareket edebilen
ve itme yonunde (E) yikama haznesinin (2) icine sokulabilen bir makasl kaldirma
tablasini {15) igerebilir. Son konum (PE) icinde makasli kaldirma tablasi (15) acilmis
durumdadir. Baslangi¢ konumunda (PA) makasli kaldirma tablasi (15) bir araya
toplanmis durumdadir. Bulasik sepeti (11) kaldirma mekanizmasi (14} ile sadece
makash kaldirma tablasinin (15) bir araya toplanmis durumunda, yani baslangig
konumunda (PA), yikama haznesinin (2} icine sokulabilir veya bundan disar
cikanlabilir.
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Makash kaldirma tablasi (15) bulasik sepetinin (11) birbirine goreceli olarak yukari
kaldirma ve asag indirme isleminde c¢evrilebilen bir birinci makas kolunu {16) ve bir
ikinci makas kolunu (17) icerir. Makas kollan (16, 17) bir donme noktasi (18) Uzerinde
cevrilebilir sekilde birbirine birlestirilmistir. Donme noktasi (18) makas kollarinin (186,
17) vyaklagik ortasinda ongorulmustuor. Donme noktasi (18) ve asagida daha
agiklanmis donme noktalari bir makarah veya kaymalh yatak gibi bir yataklama
noktasini icerebilir. Bulagik sepeti (11) makas kollannin {16, 17) arasindaki bir
cevirme agisina (o) bagh olarak yukar kaldirilabilir veya asagi indirilebilir. Cevirme
acisl (o) son konumda ornegin 90°den daha buyuk ve ba slangig konumunda (PA) 0°
olabilir ve bodylece makas kollari baslangig konumunda (PA) birbirine paralel
duzenlenmigtir. Makash kaldirma tablasi (15) tercih edilen sekliyle bulasik sepetinin
(11) iki tarafinda duzenlenmis iki ¢ift makas koluna (16, 17} sahiptir.

Kaldirma mekanizmasi (14) ayrica bulasik sepetini (11) bir bulasik sepeti tasiyicisina
(19) sahiptir. Bulasik sepeti {(11) ornedin bulasik sepeti tasiyicisinin (19) igine
asllabilir, buna vidalanabilir, klipslenebilir veya perginlenebilir. Bulasik sepeti (11)
bulasik sepeti tasiyicisindan (19) alinabilecek sekilde tasarlanabilir. Ikinci makas kolu
(17) bir birinci ug kisminda (20) bir dénme noktasi (21) ile cevrilebilir sekilde bulagik
sepeti tagiyicisinin (19) Uzerinde yataklanmigtir. Ikinci makas kolu (17) bir ikinci ug
kisminda (22) bir hareket makarasinin (24) dondurulebilir sekilde yataklandigi bir
donme noktasim (23) icerir. Hareket makarasi (24) acik kapak (3) Uzerinde
yuvarlanarak hareket edecek sekilde duzenlenmistir. Hareket makarasi (24), bulasik
sepeti (11) kaldirma mekanizmasi (14} ile baslangic konumunda (PA) yikama
haznesinden (2) disan ¢ekilirse veya bunun icine sokulursa kapak (3) Uzerinde
yuvarlanarak hareket eder. Hareket makarasi (24} bulasik sepetinin (11) baslangi¢
konumundan (PA} son konuma {PE) geciriimesinde ve kapak (3) Uzerinde aksi yonde
hareketinde yuvarlanarak hareket eder.

Birinci makas kolunun (16) bir birinci u¢ kisminda (25) bir dénme noktasinda (26)
bulasik sepeti tasiyicisinin (19) bir hareket yuzeyi (28) Uzerinde yuvarlanarak hareket
edebilen bir hareket makarasinda (27) donebilir sekilde yataklanmigtir. Yani, makash
kaldirma tablasinin (15) agilmasinda ve bir araya toplanmasinda ikinci makas
kolunun (17) birinci ug kismi (20) bulasik sepeti tasiyicinda (19) sabitlenir ve bunun
karsisinda sadece donebilir sekilde yer degistirebilir ve birinci makas kolunun (16)

birinci ug kismi (25) bulasik sepeti tasiyicisina (19) dogru goreceli olarak lineer
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olarak yer degistirebilir, burada hareket makarasi (27) hareket yuzeyi (28) Uzerinde
yuvarlanarak hareket eder. Birinci makas kolunun (16) ikinci u¢ kisminda (29) bir
donme noktasinda (30) bir hareket makarasi (31) donebilir sekilde yataklanmistir.
(31) referans numarah hareket makarasi (24) referans numarali hareket makarasi
gibi acik kapak (3) Uzerinde yuvarlanarak hareket edecek sekilde duzenlenmigtir.
Bulasik sepeti (11) kaldirma mekanizmasi (14} ile baglangi¢ konumunda (PA) yikama
haznesinden (2) disari c¢ekilirse veya bunun igine sokulursa hareket makarasi (31)
kapak (3) Uzerinde yuvarlanarak hareket eder. Hareket makarasi (31) bulasik
sepetinin (11) baslangic konumundan (PA) son konuma (PE} gegiriimesinde ve

kapak (3) uzerinde aksi yonde hareketinde yuvarlanarak hareket eder.

Kaldirma mekanizmasi (14) ayrica bir tetikleme kolunu (32) icerir. Tetikleme kolu (32)
bir donme noktasinda (33) cevrilebilir sekilde bulasik sepeti tasiyicisi (19) Uzerinde
yataklanmistir. Tetikleme kolunun (32) u¢ kismu (34) bir donme noktasinda (35)
pevrilebilir sekilde bir ara kol (36) ile birlestiriimistir Ara kol (36) yine bir donme
noktasinda (37) gevrilebilir sekilde ikinci makas kolu (17) ile birlestirilmistir. Tetikleme
kolunun (32) tetiklenmesi ile makasli kaldirma tablasi (15) acilabilir veya bir araya
toplanabilir ve boylece bulasik sepeti (11) baslangic konumundan (PA) son konuma
(PE) gecirilir veya aksi yonde hareketinde hareket eder. Kaldirma mekanizmasi (14)
ayrica bulasik sepetini (11) veya makash kaldirma tablasini (15) baslangigc
konumunda (PA) ve son konumda (PE) kilitleyen bir kilitleme mekanizmasini icerir.

Tetikleme kolunun (32) tetiklenmesi ile kilit acilabilir.

Kaldirma mekanizmasi (14) ayrica sekil 1'de ve sek 2'de sunulmayan bir tahrik
mekanizmasina sahip olabilir. Tahrik mekanizmasi bir yay elemanina sahip olabilir
veya bir yay elemani olarak olusturulabilir. Tahrik mekanizmasi bulasik sepetinin (11)
baslangic konumundan (PA) son konuma (PE) bir destekleme kuvveti ile
desteklemek icin duzenlenmistir. Tahrik mekanizmasi ayrica bir elektrik motorunu,
ozellikle bir servomotoru vefveya pnomatik veya hidrolik bir tahrik elemanini icerebilir.
Kaldirma mekanizmasi (14) ayrica tahrik mekanizmasinin kontrolu igin bir kontrol
mekanizmasina sahip olabilir. Kontrol mekanizmasi tahrik mekanizmasini manuel bir
tetikleme kuvvetine bagli olarak destekleme kuvvetinin 6zellikle direkt olarak, manuel

tetikleme kuvvetine oransal olacak sekilde kontrol edilmesi igin duzenlenmistir.

Kaldirma mekanizmasi (14) ayrica en azindan bir fren elemanina veya sénumleme

elemanina (39 - 45 arasi) sahip bir frenleme mekanizmasini icerir. Sonumleme
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elemanlarinin (39 - 45 arasi) sayisi istege baghidir. Sonumleme elemanlan (39 - 45
arasi) ozellikle lineer sonumleme elemanlandir. Ornegin referans numarasi (39) ile
(42) arasindaki sonumleme elemanlari gaz basingh amortisor veya yag basingh
amortisor olarak olusturulmustur. Referans numarasi (43) ile (45) arasindaki
sonumleme elemanlar ornegin doner amortisorler olarak olusturulmustur. Prensip
olarak kaldirma mekanizmasi {14} her donme noktasinda (18, 21, 23, 26, 30, 33, 35,
37) bu turlu bir déner amortisor ongorulebilir. Ayrica referans numarasi (39) ile (42)
arasindaki sonumleme elemanlar ornedin ikinci makas kolu (17) ile bulasik sepeti
tasiyicisi (19) arasinda, her iki makas kolu (16, 17) arasinda veya birinci makas kolu
(16) ile bulasik sepeti tasiyicisi (19) arasinda ongorulebilir. En azindan frenleme
mekanizmasi (38) referans numarasi (39) ile (42) arasindaki bu turlt sénumleme
elemanlarina sahiptir. Yani, kaldirma mekanizmasi (14) sadece referans numarasi

(39) ile (42) arasindaki bir sonumleme elemanini icerebilir.

Referans numarasi (39) ile (45) arasindaki sonumleme elemanlan ozellikle son
konumdan (PE) baslangic konumuna (PA) inis hareketinde frenlemek igin
duzenlenmigtir. Dolayisi ile yikanacak urunler ile yuklenmis bulagik sepetinin agirlig
nedeni ile kontrolsuz bir sekilde son konumdan (PE) baslangic konumuna (PA) yer
degistirmesi Onlenir. Yikanacak urunlerin hasar gormesi veya kullanicinin
yaralanmasi bdylece onlenir. Referans numarasi (39) ile (45) arasindaki sénumleme
elemanlan ayrica bulasik sepetinin (11) ayni sekilde baslangic konumundan (PA)
son konuma (PE) yukan kaldiriimasinda frenlemek icin de duzenlenmistir. Referans
numarasi (39) ile (45) arasindaki sonumleme elemanlan tercih edilen sekliyle
ayarlanabilir ve/veya devreye sokulabilir ve boylece sadece bulasik sepetinin (11)
asadiya hareketinde bir sonumleme veya frenleme etkisine sahiptir, ancak bunlarin
yukari kaldiriimasinda sahip degildir. Referans numarasi (39) ile (45) arasindaki
sonumleme elemanlan opsiyonel olarak bulagik sepetinin {11) yukan kaldiriimasinda

devreden cikabilir veya bunlarin frenleme etkisi azalabilir.

Kaldirma mekanizmasinin (14) calisma s$ekli asadida bir kere daha ozetlenerek
aciklanacaktir. Baslangigc konumunda (PA) duzenlenmis bulasik sepeti (11} agilmis
kapakta (3) yikama haznesinden (2) disan ¢ekilir. Burada hareket makaralari (24, 31)
i¢ tarafta acilmis kapagdin (3) uzerinde yuvarlanarak hareket ederler. Bulasik sepeti
(11) doldurulmasi veya bosaltiimasi i¢in tetikleme kolu (32) tetiklenir. Bulagik sepeti
(11) baslangic konumundan (PA) son konuma (PE) gelir. Bu badlamda tahrik
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mekanizmasi yukari kaldirma islemini bir destekleme kuvveti ile destekler. Bulasik
sepetinin (11) son konumda (PE) (12) referans numarali bulasik sepeti ile ayni
seviyede duzenlenmesi sayesinde bunun kolay bir sekilde doldurulmasi ve
bosaltilmasi mumkundur. Bulasik sepetinin  {(11) doldurulmasindan veya
bosaltiimasindan sonra bu tetikleme kolunun (32) yeniden tetiklenmesi ile baslangig
konumuna (PA) geri doner. Bu baglamda bulasik sepeti (11) kendi adirhgr ve
ozellikle yikanacak urunun agirhd: ile tercih edilen seklivle yay elemani olarak
olusturulmus tahrik mekanizmasinin destekleme Kuvvetine karsl baslangic
konumuna (PA) yer degistirir. Bu arada frenleme mekanizmas (38) bulasik sepetinin
(11) bhareketini frenler ve boylece bunun kontrolsuz hareketi veya ivmelenmesi

onlenir.

Sekil 4 lineer bir sonumleme elemaninin {(39) bir uygulama seklinin sematik bir kesit
gorunumunu gostermektedir. Sonumleme elemani (39), iginde bir sonumleyici gergi
kolu (48) ile birlestiriimis kaydirilabilir bir pistonun {47) ongoruldugu bir muhafazaya
(46) sahiptir. Sekil 4'te bir okun (49) yardimi ile sunulan piston (47) muhafaza (46)
icinde ileri geri hareket ettirilebilir. Sonumleme elemani (39) ornegdin bir gazli veya
yagl bir amortisordur. Muhafaza (46) ornegin bulasik sepeti tasiyicisinda (19)
gevrilebilir sekilde sabitlenebilen bir baglanti kismina (50) sahiptir. Sonumleyici gergi
kolu (48) ikinci makas kolunda (17) cevrilebilir sekilde sabitlenmigtir. Boylece
sonumleme elemani (39) bulasik sepeti tasiyicisi (19) ile ikinci makas kolu (17)
arasinda duzenlenmistir.

Sonumleme elemani {(39) ayrica bir kisma parcasi {(51) sahip olabilir. Kisma parcasi
kisminin (51) yardimi ile ornegin bulagsik sepetinin {(11) asadiya inme hiz
ayarlanabilir. Ayrica sonumleme elemani (39) kisma pargasinin (51) yardimi ile
bulasik sepetinin (11) baslangic konumundan (PA) son konuma (PE) yukan
kaldirnlmasinda bunun hareketini agsagiya inme hareketindekine gore daha az
frenleyecedi sekilde de ayarlanabilir. Kisma pargasi (51) sonumleme elemaninin (39)
bulasik sepetinin (11) yukan kaldiriimasinda deaktive olacak sekilde ve ozellikle
bulasik sepetinin (11) asagiya indiriimesinde aktive edilecek sekilde kontrol edilebilir.
Kisma pargasi (51) ayrica sonumleme elemaninin (39) sonumleme etkisinin ozellikle
bulasik sepetinin (11) asadiya indiriimesinde bunun yukan kaldiriimasina gore daha
buyuk olacak sekilde kontrol edilebilir.
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Sekil 5 ve sekil 6 lineer bir sonumleme elemaninin (39) diger bir uygulama seklini
gostermektedir. Sonumleme elemaninin (39) muhafazasi (46) icinde konik bir germe
parcasi (52} ongorulmustur. Germe pargasi (52) radyal olarak yayilabilir. Sonumleme
elemani (39) sekil 5'te gosterilen tetiklenmemis veya deaktive durumdan sekil 6'da
gosterilen tetiklenmis veya aktive duruma getirilebilir. Germe pargasi (52)
tetiklenmemis durumda bir konik parga (53) icinde duzenlenmigtir. Sonumleyici bir
gergi kolu (48) konik parga {53) ile sonumleyici gergi kolu (48) arasinda duzenlenmis
bir ana govdeye (54) birlestirilmistir. Konik pargca (53) ana govdeye (54) siki bir

sekilde birlestirilmis ve bununla birlikte tek parca olarak olusturulmustur.

Konik parca (53) ve ana govde (54) icinde bir yay elemani {55), dzellikle bir baski
yayl mevcuttur. Sonumleyici gergi kolunun (48) icinden germe pargasi (52) ile
birlestiriimis tetikleme elemani (56), ozellikle bir celik halat gegirilmistir. Tetikleme
elemani (56) tetikleme kolu (32) ile akuple edilebilir. Tetikleme elemani (56), sekil
6'da okun (57) yardimi ile gosterildigi gibi, sekil 8'nin yonunde sola dogru hareket
ederse germe elemani (52) serbest kalir ve yaya elemani {55} germe parcasini (52)
konik parcadan (53) disar hastirir ve boylece germe pargasi (52) yayilir ve muhafaza
(46) ile temasa gecer. Germe pargasi (52) konik pargadan (53) disari hareket
etmesinde 0rnegin yelpaze seklinde yayilir. Germe parcasinin (52) muhafaza (46) ile
temasi sayesinde bir sonumleme etkisi saglanir. Germe pargasi (52) ve muhafaza
(46) icin kullanilan malzemeye ve de germe pargcasinin (52) i¢ tarafta muhafazaya
(46) bastinldigi kuvvete bagh olarak sonumleme elemaninin {39} sonumleme etkisi
ayarlanabilir. Sénumleme elemani (39) tetikleme kolu (32) ile sonumleme elemaninin
(39) bulasik sepetinin (11) yukari kaldinlmasinda deaktive olacagi ve ozellikle bunun
asadiya inmesinde aktive olacadi sekilde akuple edilmisti. Muhafaza {46) su
gecirmez sekilde tasarlanabilir ve bdylece sonumleme elemani (39) yilkama haznesi

(2) iginde duzenlenebilir.

Sekil 7 ve sekil 8 lineer sonumleme elemaninin (39) diger bir uygulama seklini
gostermektedir. Sonumleme elemani (39) icinde kaydirilabilen ve bir yay elemaninin
(55) ozellikle bir baski yayinin yardimi ile bir surtunme pargasi (59) yonunde
gerdiriimis oldudu bir konik parcanin (58) duzenlendigi bir muhafazay (46)
icermektedir. Surtunme pargasi (59) periferal sekilde farkh segmentlere bolunmus
olabilir. Bir sonumleyici gergi kolunun (48) sekil 8'deki yonlendirme igcinde sada dogru
yer degdistirmesinde, bir okun (60) yardimi ile sunuldugu gibi, konik parca (58)
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surtunme parcasinin (59) icine hareket eder ve bu sayede muhafazanin (46) ic
ceperine dogru bastirihir. Temas eden yuzey, yay elemaninin (55) yay kuvveti,
surtunme parcasinin (59) ve muhafazanin (46) degisik malzemelerinin surtunme
katsayilari sayesinde gerekli sonumleme etkisi saglanabilir. Sonumleme etkisi
sonumleyici gergi kolu (48) ile aktive veya deaktive olur ve boylece sdnumleme
elemani (39) sonumleyici gergi kolunun (48) muhafazadan (46) disan gekilmesinde,
yani ©Ozellkle bulagik sepetinin (11) asadiya inmesinde aktive olur ve iceri
sokulmasinda, yani bulasik sepetinin (11) yukari kaldirimasinda deaktive olur.

Muhafaza (46) su gecirmez olarak tasarlanabilir.

Sekil 9 bir sonumleme elemaninin {43) bir doner amortisor olarak olusturulmus bir
uygulama seklini gostermektedir. Sonumleme elemani (43) drnedin bir santrifuj fren
olarak olusturulabilir. Sonumleme elemani (42) icinde donebilen bir rotorun (62)
duzenlendidi bir muhafazayi (61) icerebilir. Rotor (62) Uzerinde rotorun (62) devir
sayisina bagh olarak i¢ taraftan muhafazaya (62) bastinlacak surtinme elemanlan
(63) ongorulmustur. Bu sayede bir sonumleme etkisi saglanabilir. Rotorun (62)
gerekli devir sayisina ulasabilmek icin sonumleme elemaninin (43) ongoruldugu
kaldirma mekanizmasinin (14) karsihk gelen déonme noktasinda (18, 21, 23, 26, 30,
33, 35, 37) bir buyutiicu rediktor veya bir disli grubu dngorulebilir.

Sekil10 ve sekil 11 bir kaldirma mekanizmasinin (14) diger bir uygulama seklini
gostermektedir. Kaldirma mekanizmasi (14) yikama haznesinin (2) yan geperlerinden
(9, 10) birinde duzenlenmis bir sabitleme plakasini (64) icermektedir. Tercih edilen
sekliyle bulasik sepetinin (11) iki tarafinda da bu turlu bir kaldirma mekanizmasi (14)
ongorulmustur. Kaldirma mekanizmasi (14) ayrica, bulasik sepetinin (11) baslangi¢
konumunda (PA) cekme yonunde (A) yikama haznesinden (2) disariya hareket
edebilmesini ve itme yonunde (E) yikama haznesinin (2} icine hareket edebilmesini
sadlayan bir kilavuzlama mekanizmasini (65) igcermektedir. Kilavuzlama
mekanizmasi (65) teleskopik ray olarak adlandirilan bir ray olabilir. Bulasik sepeti

(11) kilavuzlama mekanizmasinin ( 65) igine verlestirilebilir.

Kaldirma mekanizmasi (14) bir birinci cevirme kolunu (66) ve bir ikinci gevirme kolunu
(67) icerebilir. Birinci cevirme kolu (66} bir birinci ugc kisminda (68) bir donme noktasi
(69) ile donebilir sekilde sabitleme plakasina (64 ) sabitlenmistir. Bir ikinci ug kisminda
(70) birinci gevirme kolu (66) donebilir sekilde kilavuzlama mekanizmasina (65)
sabitlenmistir, Bunun igcin ikinci ug kisminda (70) bir dénme noktasi (71)
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ongorulmustur. Tkinci cevirme kolu (67) bir birinci ug kisminda (72) bir donme
noktasinda (73) donebilir sekilde sabitleme plakasina (64) sabitlenmistir. Uzerinde bir
donme noktasinin (75} ongoruldugu bir ikinci ug kisminda (74) ikinci cevirme kolu

(67) dondurulebilir sekilde kilavuzlama mekanizmasina {65) sabitlenmistir.

Kaldirma mekanizmasi (14} ayrica bir yay elemani seklindeki bir tahrik
mekanizmasini (76) igermektedir. Yay elemani Ozellikle bir cekme yayidir. Tahrik
mekanizmasi (76) sabitleme plakasi (64) ve ikinci gevirme kolu (67) ile birlestirilmistir.
Bunun i¢in ikinci gevirme kolunun (67) birinci ug kisminda (72) bir manivela kolu (77)
ongorulmustur. Manivela kolunda (77) tahrik mekanizmasi (76) icin bir yataklama
noktasi (78) ongorulmustir. Tahrik mekanizmasi (76) yataklama noktasina (78)
asilabilir. Sabitleme plakasinin (64) Uzerinde ayni sekilde tahrik mekanizmasi (76)
icin karsilik gelen bir yataklama noktasi (79) éngorulmustur. Tahrik mekanizmasi (76)
bulasik sepetinin (11) yukan kaldinimasini bir destekleme kuvveti ile desteklemek
igin duzenlenmistir.

Donme noktalarn (69 ve 75) doner amortisorler seklinde sonumleme elemanlar (43,
44) ongorulebilir. Ayrica donme noktalan (71 ve 73)te de bu turlu sonumleme
elemanlan (43, 44) 6ngorulebilir. Aynica gevirme kollan (66, 67) arasinda ornegin yag
basingh amortisor veya gaz basingli amortisor olarak olusturulmus baska lineer
sonumleme elemanlar (39, 40) ongorulebilir. Ayrica ikinci gevirme kolunun (67)
birinci ug kismi da (72) bir sonumleme elemaninin (41} yardimi ile sabitleme plakasi
(64) ile birlestirilebilir. Bunun disinda ikinci cevirme kolunun (67) ikinci u¢ kisminda
da (72) kilavuzlama mekanizmasi (65) ile ikinci cevirme kolu (67) arasinda
duzenlenmis bir sonumleme elemani (42) ongorulebilir. Sonumleme elemanlarinin
(39 - 44) sayisi istege baghdir. Sonumleme elemanlarn (39 - 44) bulasik sepetinin
(11) hareketini ozellikle asadiya inmede frenlemek icin duzenlenmistir. Kaldirma

mekanizmasi (14) sadece bir sonumleme elemani (39 - 44) icerebilir.

Sunulan bulus uygulama ornekleri vasitasi ile tarif edilmis olmasina ragmen ¢ok

yonlu modifiye edilebilir.
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Kullanilan referans numaralari

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

25

Bulagik makinesi, ev tipi bulasik makinesi
Yikama haznesi

Kapak

Yikama bolumi
Dondurme bolumu
Taban

Tavan

Arka ceper

Yan ceper

Yan ceper

Bulasik sepeti

Bulagik sepeti

Bulasik sepeti
Kaldirma mekanizmasi
Makasl kaldirma tablasi
Makas kolu

Makas kolu

Dénme noktasi

Bulasik sepeti tasiyicisi
Ug kismi

Donme noktasi

Ug kismi

Donme noktasi
Hareket makarasi

Ug kismi
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26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50

51

Donme noktasi
Hareket makarasi
Hareket yuzeyi

Ug kismi

Donme noktasi
Hareket makarasi
Tetikleme kolu
Dénme noktasi

Ug kismi

Donme noktasi

Ara kol

Donme noktasi
Frenleme mekanizmasi
Sanumleme elemani
Sonumleme elemani
Sonumleme elemani
Sonumleme elemani
Sonumleme elemani
Sonumleme elemani
Sénumleme elemani
Muhafaza

Piston

Sonumleyici gergi kolu
Ok

Baglant! kismu

Kisma parcasi

19
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52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76

77

Germe pargasi
Konik parca

Ana govde

Yay eleman
Tetikleme elemani
Ok

Konik parca
Surtunme pargasi
Ok

Muhafaza

Rotor

Surtunme elemani

Sabitleme plakasi

Kilavuzlama mekanizmasi

Cevirme kolu
Cevirme kolu
Ug kismi
Donme noktasi
Ug kismi
Donme noktasi
Ug kismi
Donme noktasi
Ug kismi
Donme noktasi
Tahrik mekanizmasi

Manivela kolu

20
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Yataklama noktasi
Yataklama noktasi
Cekme yonu

itme yonu
Baslangig kenumu
Son konum

Cevirme acisi
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