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Drążkowy zespół wieszakowy, zwłaszcza do urządzeń
do ochrony roślin o zrfacznej szerokości roboczej

Przedmiotem wynalazku jest drążkowy zespół
wieszakowy, zwłaszcza do urządzeń do ochrony
roślin o znacznej szerokości roboczej.

Jak wiadomo, drążkowy zespół wieszakowy
urządzeń do ochrony ;roślim służy do podtrzymy¬
wania polowych rur względnie belek opryskują¬
cych. Te rury czy .belki oipryjskuijąoe są umiesz¬
czone na urządzeniach ido ochrony roślin, poprzecz¬
nie względem kierunku ich przemieszczania, przy
czym dch konstrukcja i usytuowanie wpływają,
zgodnie z posiadanymi doświadczeniami, w znacz¬
ny sposób na jakość prac- wykonywanych przez
urządzenie do ochrony roślin.

- W urządzeniach do ochrony roślin większych'
szerokości roboczych długość ustroju drążkowego
wynosi często więcej niż 24 rai. Jest przy tyim nie¬
zwykle ważne, aby wahania urządzenia do ochro¬
ny roślin, jakim ono podlega w trakcie jazdy po
polu, nie przenosiły się na ustrój drążkowy. Wa¬
hania usibroju drążkowego w kierunku pionowym
stanowią bowiem o odległości dysz od opryskiwa- '
nej powierzchni. W\przypadku zbliżania dysz do
ziemi powstają znaczne nieiregularnosci w rozpro¬
wadzaniu środków ochrony roślin po ziemi. Poja¬
wiają się w takich przypadkach paisnia przedożo-
wania ciągnące się bezpośrednio pod dyszami. Nie¬
kiedy występują po sobie obszary przeidozowania
i niedodozowania na polu, co niekorzystnie odbija
się na uprawie.

Znanych jest wiele propozycji rozwiązania wy-
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mienionego zadania. Mają one wspólną cechę, a
mianowicie zapewnienie stateczności ustroju drąż¬
kowego samoczynnie sprowadzanego do położenia
żądanego, które próbowano oisiągnąć poprzez wy¬
korzystanie siły ciężkości w konstrukcjach o za-
wieisizeniu wahadłowym, w 'których ustrój drążko¬
wy był zawieszony wahadłowo ponad swym punk¬
tem ciężkości, lub też był zawieszony w punkcie

,cięakoścr względnie w pobliżu punktu ciężkości
i był stabilizowany za pomocą dodatkowych sprę¬
żynujących, tłumiących elementów przywracają¬
cych stan pierwotny. Rozwiązania' takie są opi¬
sane nip. w czasopiśmie „liandtechnik", 1978, ze¬
szyt 3, strona112. y

Te znane rozwiązania mają tę wspólną wadę,,
że w położeniu podstawowym siła przywracająca
ustrojowi drążkowemu stan pierwotny przyjmuje
wartość równą zeru. Przez 'położenie podstawowe
ustroju drążkowego rozumie się itakie położenie,
w którym jest on usytuowany -równolegle do zie¬
mi. Na skutek działania sił (tarcia i/lub niesyme¬
trycznego umieszczenia ustroju drążkowego czy
też /zamocowanej do niego bejki opryskującej,
ustrój drążkowy może nie przyjąć .położenia pod¬
stawowego, jeśli nie 'zadziała na niego moment
obrotowy,' przywracający stan żądany.

Celem- wynalazku jest wyeliminowanie tych
niedogodności, a ponadto skonstruowanie drąż¬
kowego zespołu wieszakowego, umożliwiającego
przywracanie ustrojowi drążkowemu położenia
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podstawowego w każdym przypadku, a tym sa¬
mym umożliwiającego zwiększenie szerokości ro¬
boczej, prędkości roboczej urządzenia do ochrony
roślin, a taikże jednoczesną poprawę, jakości prac
polowych.

Postawione zadanie można według wynalazku
rozwiązać, jeśli za pomocą zespołu stabilizującego
zapewni się występowanie siły, przywracającej
ustrojowi drążkowemu- stan oczekiwany, o okreś¬
lonej wartości nawet w położeniu podstawowym.

Cel ten według wynalazku został osiągnięty
przez udoskonalenie znanego drążkowego zespołu
wieszakowego, zawierającego ustrój drążkowy, za¬
wieszony wahadłowo w płaszczyźnie pionowej w
zakresie swego punktu ciężkości ma ramie urządze¬
nia do ochrony roślin oraz wyposażony w podzes¬
pół stabilizujący, przywracający ustrojowi drążko-
wemif położenie podstawowe, umieszczony pomię¬
dzy tym ustrojem-drążkowym a ramą. Udoskona¬
lenie to według wynalazku charakteryzuje się tyim,
że w drążkowym zespole wieszakowym podzespół
Bftalbilizujący ma postać podzespołu sprężynujące-
gio, wstępnie napiętego w dwóch kierunkach w
położeniu podstawowym ustroju drążkowego.

W korzystnej .postaci wykonania podzespół sprę¬
żynujący, wstępnie naprężony w dwóch kierun-

"fcach stanowi cylinder, tłoozyslko umieszczone w
mim osiowo przesuwnie oraz element sprężysty,
umieszczony pomiędzy nimi. Przy tym ^cylinder
oraz tłoczysko' są zaopatrzone każdy w dwa, zde¬
rzaki. Pomiędzy dwoma zderzakami tłoczyska jest
za pomocą pierścieni napięty element sprężysty.
W położeniu podstawowym ustroju drążkowego
oba te pierścienie dolegają zarówno do obu zde¬
rzaków cylindra jak i do obu zderzaków tłoczys-
ka. W korzystnym wariancie wykonania wynalaz¬
ku- Ijako element sprężysty stosuje się stalową
sprężynę śrubową. Upraszcza 'to znacznie wyko¬
nawstwo. >

W korzystnej postaci wykonania wynalazku tło¬
czysko jest zaopatrzone w element nastawezy,
umożliwiający regulację naprężenia wstępnego
sprężyny.

Przedmiot wynalazku jest 'uwidoczniony w przy¬
kładzie wykonania na rysunku, na którym fig» 1
przedstawia opryskiwacz polowy z drążkowym ze¬
społem wieszakowym według wynalazku w wido¬
ku od tyłu, fig. 2 —. opryskiwacz polowy według
fig. 1 w rzucie bocznym, fig. 3 — szczegół opry¬
skiwacza według fiig. 1 w widoku z góry i w po-"
większeniu, fig. 4 opryskiwacz w przekroju wzdłuż
linii IV—IV według fig. 3, fig. 5 — podzespół

- stabilizujący według wynalazku w przekroju po- N
dłużnym, a fig. 6 — wykres ugięcia sprężyny we¬
dług fig, 5 w zależności od obciążenia.

Według fiig. 1 i 2 w tylnej części ramy 1,2 zna¬
nego, doczepnego opryskiwacza polowego 10 znaj¬
duje islę zespół wieszakowy 14 o nastawnej wyso¬
kości położenia. Ma- on za zadanie podtrzymywa¬
nie wspornika przechylnego 16 oraz. nastawianie
wysokości jego położenia. Na wsporniku przechyl¬
nym 16 ■ je-sit zawieszony wahadłowo ustrój drąż¬
kowy 18, w (pobliżu swego punktu . ciężkości, w •>
płaszczyźnie pionowej. -Pomiędzy ustrojem drążko¬
wym 18 a wspornikiem przechylnym 16 jest osa-
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dzony, również w znany sposób,,, podzespół stabili¬
zujący 20, sprowadzający ustrój drążkowy 18 do
położenia podstawowego.

W przedstawionym przykładzie .wykonania wy-
5 nalazku ustrój drążkowy ma postać sztywnego

dźwigara kratownicowego, na którym jest w zna¬
ny sposób umieszczona belka opryskująca 22, wy¬
posażona w odchylne dysze 24.

Na figurze 3 jest przedstawiony wspornik prze-
10 chylny 16, zawierający, w tym przykładzie wyko¬

nania wynalazku? płytę przednią 26 oraz płytę
tylną 28, /które są umieszczone w pewnej odleg¬
łości względem siebie. W płytach 26, 28 jest osa¬
dzona obrotowo oś 30. Ustrój drążkowy 18, jest

15 zamocowany na stałe, w danym przypadku za po¬
mocą połączenia klinowego, na wystającej poza
przednią płytę 26 części 32 osi 30. Dzięki temu
ustrój drążkowy 18 może się wahać w płaszczyź¬
nie pionowej wraz z oisią 30. Na osi 30 poimiiędzy

on płytami 26, 28 wspornika przechylnego 16 jest za¬
mocowana na stałe piasta 36 z, dwiema dźwignia¬
mi 34. Dźwignie 34 mają przy tym po trzy 'otwo¬
ry 38. Na sworzniu 40 osadzonym w otworach 38
obu dźwigni 34 jest 'umieszczona głowica, łączni-

25 kowa 42. Głowica łącznikowa 42 może też być
-osadzona i w innej parze 'otworów 38. Podzespół
stabilizujący 20 ma ponadto drugą- głowicę łączni-

' kową 44, która za pomocą sworznia 46 jest połą¬
czona z obiema płytami 26, 28 wspornika 'przechyl-

30 mego 16. Obie górne dźwignie urządzenia 14 słu¬
żącego do nastawiania wysokości położenia tego
wspornika malją na fig. 4 ten sam oznacznik cyf¬
rowy 48. W przedstawionym przykładzie wyko¬
nania są one połączone z płytami 26, 28 wspornd-

35 ka przechylnego 16 za pomocą sworzni 49 według
fig. 3 i 4.

Według wynalazku podzespół stabilizujący 20
jest wykonany jako sprężysty i wstępnie naprę^
żony w obie strony w położeniu podstawowym

40 ustroju drążkowego 18. Na figurze 5 jest przed¬
stawiony przykład wykonania takiego podzespołu
stabilizującego 20. Ma on .cylinder 50 oraz tłoczys¬
ko 52 osadzone osiowo przesuwnie wewnątrz niego.

W przestrzeni pomiędzy cylindrem 50 a tłoczys-

45 kiem 52 jest .umieszczony element sprężysty 56.
W tym przykładzie wykonania wynalazku głowica
łącznikowa 44 jest z górną Ikońcówiką cylindra 50
połączona za pomocą gwintu. Poza tym cylinder
50, w górnej jswej części ma zderzak 58. Na dol-
ną część cylindra 50 jest nakręcony za- pomocą
gwintu kołpak 60. Kołpak 60 nia otwór środkowy
62. Górna^ 'powierzchnia kołpaka 50, według fiig. 5,
stanowi dalszy zderzak 63 cylindra 50.

W przedstawionym przykładzie wykonania wy-
55 nalazku tłoczysko stanowii sworzeń 68,- którego

górną końcówkę stanowi tarcza 64, a którego dol¬
na końcówka jest zaopatrzona w gwint 66. Za po¬
mocą tego gwintu jest przyłączona tuleja gwinto¬
wana 70. Zewnętrzna średnica tulei gwintowanej

60 70 jest tak dobrana, aby mogła się przemieszczać
suwliwie i z pewnym luzem w otworze 62 kołpa¬
ka. W rozwiązaniu tym dolna powierzchnia czoło¬
wa tarczy 64 słiuźy za jeden zderzak 72, natomiast
górna' powierachnia tulei gwintowanej 70 służy za

65 drugi zderzak 74 tłoczyska 52.
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Pomiędzy dwoma zderzakami 72, 74 tłoczyska 52
jest za pomocą pierścieni 76, 78 wstępnie naprężo¬
ny element sprężysty 56, według fig. 5. W położe¬
niu podstawowym ustroju drążkowego 18 pierście¬
nie 76, 78 dolegają zarówno do obu7 zderzaków 58,
63 cylindra 50 jak i do obu zderzaków 72, 74 tło-
czyska 52. W tyim przypadku element sprężysta 56
ma postać stalowej sprężyny śnubowej. Oczywiście
sprężynę śrubową można zaisitąpić podkładką gu¬
mową lub poduszką powietrzną. Istotnym jeist przy
tym tylko, aby element sprężysty 56 był założony
pomiędzy pierścienie 76, 78 w stanie naiprężonynl.

Ponadto w przedstawionym przykładzie wyko-
nania tłoczysko 52 jest wyposażone w element
nalstawczy, • umożliwiający regulowanie wstępnego
naprężenia elementu, sprężystego 56.

Regulację realizuje s!ię poprzez wkręcanie lub
wykręcanie tulei gwintowanej 70. Naprężenie
wstępne elementu isprężylstego 56 korzystnie jest
tak dobrane, alby moment ' cofający, wywierany
przez podzespół stabilizujący 20 na ustrój drążko¬
wy 18 był większy od momentu wychylającego ja¬
ki może działać na ustrój drążkowy 18 w związku
z jego onimośrodowym osadzeniem.

Podzespół stalbilizujący umożliwia niezawodne
wprowadzamie ustroju drążkowego 18 w jego po¬
łożenie podstawowe dzięki temu, że również w po¬
łożeniu podstawowym ustroju drążkowego 18 pod¬
zespół stabilizujący 20 dysponuje dostatecznym,
nastawnym momentem cofającym. Jest to przed¬
stawione na fig. 6, na której osi poziomej jest
naniesione obciążenie, a na osi pionowej ugięcie
sprężyny. Siła, z jaką działa sprężyna w związku
z naprężeniem wstępnym elementu sprężystego 56
i którą on dysponuje w położeniu podstawowym
ustroju drążkowego 18 jest zaznaczona oznaczni-
kiem Fi.

Gdy ustrój drążkowy 18 zostanie wychylony z
położenia podstawowego na skutek drgania powT
stałego podczas wleczenia, opryskiwacza polowego,
to jest. gdy np. głowica łącznikowa 42 poruszy się
w stronę głowicy łącznikowej 44, to zderzak 74 za-

. bierze ze sobą pierścień 78 ku górze. Przy tym
pierścień 78 zostaje odwiedziony od zderzaka 63
cylindra 50. Jednocześnie zderzak 72 tłcczyska 52
zostaje przemieszczony ku górze i przy tym opusz¬
cza pierścień 76. Odpowiednio do tego zostaje
ściśnięty element sprężysty 56 pomiędzy pierście-
niaimi 76 i 78. W przypadku ruchu głowicy łącznia
kowej 42 w przeciwną stronę zderzak 72 tłoezys¬
ka 52 zabiera pierścień 76 ku dołowi, przy czym
zostaje ustanowiony jego styk ze zderzakiem 58.
Jednocześnie również porusza się tuleja gwinto¬
wana 70 tłoczyska 52 ku dołowi, -przy czym zde¬
rzak 74 opuszcza pierścień 78. Przy tym zostaje
ściśnięty także element sprężysty 56.
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Celowym jest takie dobranie okresu drgań, aby
częstotliwość, drgań własnych układu drgającego,
złożonego z ustroju drążkowego 18 i podzespołu
stąlbiliz.ującego 20, była mniejsza od częstotliwości
drgań wymuszających. W próbach okazało się, że,
okres drgań wynoszący 3 sekundy w przypadku
urządzeń do ochrony roślin o podwoziu nieusprę-
żynowiionyim pozostaje w zgodności z tym warun¬
kiem.

Jafc z powyższego wynika, dzięki zastosowaniu
drążkowego zespołu wieszakowego, 'zostało zado¬
walająco rozwiązane zadanie sprowadzania ustroju
drążkowego do położenia podstawowego. Umożli¬
wia ono poprawę jakości pracy - urządzenia do
ochrony roślin;, obok zwiększenia jego szerokości.,
roboczej i prędkości jazdy.

Zastrzeżenia patentowe

1. Drążkowy zespół wieszakowy, zwłaszcza do
urządzeń do ochrony roślin, o znacznej szerokości
roboczej, zawierający ustrój drążkowy, wahadło--
wo zawieszony w płaszczyźnie pionowej w zakresie
iswego punktu cięiżkośjpi na ramie urządzenia do
ochrony' roślin oraz wyposażony w podzespół sta¬
bilizujący, przywracający ustrojowi drążkowemu
położenie podstawowe, umiieszczpny pomiędzy tym
ustrojem drążkowym^a ralmą, znamienny tym, że
jego podzespół stalbilizujący <20) ma postać pod-
zespołu sprężynującego, wstępnie naprężonego w
obie strony w położeniiiu podstawowym ustroju
drążlkowego (18).

2. Drążkowy zespół wieszakowy według ziastrz. 1,
znamienny tym, że podzespół isitaibilizujący (20)
zawiera- cylinder" (50), tłoczysko {52) osadzane osio¬
wo przesuwnie wewnątrz niego oraz element sprę¬
żysty (56) osadzony ^ pomiędzy cylindrem (50) a
tłoczyslkiem (52), przy czyim cylinder (50) i tłoczy¬
sko <52) mają po dwa zderzaki (58, 63, 72, 74), zaś
pomiędzy dwoma zderzakami (.72, 74) tłoczyska (52)
jest za pomocą pierścieni (76, 78) napięty element
sprężysty {56), przy czym pierścienie (76, 78) w
położeniu podstawowym ustroju drążkowego (18>
dolegają zarówno do.obu zderzaków (58, 63) cylin¬
dra {50) jak i do obu zderzaków (72, 74) tłoczy¬
ska {52),

3. Drążkowy zespół wieszakowy według zastrz. 2,
znamienny tym, że element sprężysty (56) mai po^
stać isprężyiny śrulbowej.

4. Drążkowy zespół wieszakowy, według zastrz.
1 :albo 2, znamienny tym, że podzespół stabilizują¬
cy i(20) jest zaopatrzony w element nastawezy (66„
70), umożliwiający riegulowainie naprężenia wstęp¬
nego elementu sprężystego {56). ^^
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