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Zapojenie pre vyhodnocovanie uhlovej
rychlosti otdéania pomocou analégového f4-
Zového zavesu sa tyka oboru elektrickych
regulovanych pohonov. a rieSi problematiku
ndhrady tachodynama v polohovych servo-
systémoch s analégovou rychlostnou védzbou.
Podstata rieSenia spofiva vo vyhodnoteni f4a-
zovej odchylky medzi vystupnym signdlom
z fazového zédvesu a vystupnym signdlom z
fdzového meni¢a. Zapojenie je moZné po-
uZit vo v8etkych polohovych servosystémoch
s fazovymi meni¢mi, hlavne v oblasti abré-
bacich strojov, priemyselnych robotov a pa-
lubnych mechanizmow.
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Vynélez sa tyka zapojenia pre vyhodno-
covanie uhlovej rychlosti otd¥ania pomocou
analégového fdzového z4vesu. o

Doteraz zndme zapojenia polohovych ser-
vosystémov pouZivaji na vyhodnocovanie
skutofnej rychlosti tachodynama. V polo-
hovych servosystémoch s cyklicky absoliit-
nym odmeriavanim, ktoré ako snimal polo-
hy vyuZivaji fdzovy meni¢ sa pri pohonoch
malych vykonov radove niekolko desiatok
watov naréZa na problém mechanického u-
pevnenia nutného podtu snima&ov. Dalfou
nevyhodou tachodynama je, Ze v systémoch
pracujicich v taZkych prevadzkovych pod-
mienkach sa vyZaduje robustné prevedenie
s velkym krytim, &m narastd hmotnost sni-
mada, je prakticky nepouZitelny vo vidSine
servosystémov pre robotizované pracoviské.

Tieto nedostatky odstraiiuje zapojenie pre
vyhodnocovanie uhlovej rychlosti—otd&ania
pomocou analégového fdzového zévesu po-
dla vyndlezu, ktorého podstata spot&iva v
tom, Ze vystup z fdzového menita je pripo-
jeny na vstup fazového kompardtora. Vystup
fazového komparédtora je spojeny so vstu-
pom filtra, ktorého vystup je spojeny so
vstupom napétovo riadeného oscildtora. Vy-
stup napdtovo riadeného oscildtora je pri-
pojeny na zpédtnovazobny vstup fdzového
komparétora.

Hlavné vyhody zapojenia pre vyhodnoco-
vanie uhlovej rychlosti otd€ania pomocou
analdgového fazového zAvesu podla vyné-
lezu spocivaju v tom, Ze sa vylaéi z regu-
ladnej Struktdiry tachodynamo, ¢im sa mi-
nimalizuje poctet pouzitych snimatov. Dal-
Sou vyhodou je pouZitie fadzového menita
ako snimada rychlosti pre servosystémy pra-
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cujice v taZkych prevadzkovych podmien-
kach.

Na pripojenom vykrese je priklad zapo-
jenia pre vyhodnocovanie uhlovej rychlosti
ot4€ania pomocou analégového fazového z4-
vesu podla vynélezu.

Zapojenie pre vyhodnocovanie uhlovej
rychlosti otd€ania pomocou analégového f4-
zového zévesu je tvorené vystupom 1 z f4-
zového meni&a, ktory je pripojeny na vstup
fadzového komparétora 2. Vystup fdzového
komparéatora 2 je spojeny so vstupom filtra
3. Vystup z filtra 3 je pripojeny na vstup
napdtovo riadeného oscildtora 4, ktorého
vystup je pripojeny na spdtnovdzobny vstup
fdzového komparatora 2.

Cinnost zapojenia pre vyhodnocovanie uh-
lovej rychlosti otd€ania pomocou analégo-
vého fdzového zévesu podia vynédlezu zné-
zorneného na vykrese je nasledujica:

Signdl na vystupu 1 z fdzového menita
vstupuje do fdzového komparéatora 2, v kto-
rom sa porovndva s vystupnym signdlom na-
pédtovo riadeného oscildtora 4. Na jeho v§-
stupe je Sirkovo modulovany signél, ktoré-
ho strednd hodnota vystupny signél s filt-
ra je priamo tmernd skuto&nej rychlosti.
Sutasne vystup filtra riadi nap#tove riade-
ny oscildtor 4, ktorého vystup je ako spét-
na védzba privedeny do fdzového komparé-
tora 2. Obvod musi byt navrhnuty tak, aby
pri nulovej rychlosti bola strednd hodnota
vystupného napétia z fdzového komparéto-
ra 2 nulova.

Uvedené zapojenie podla vyndlezu mébZe
sa pouZit v regulaénych 3truktdrach, v kto-
rych sa poZaduje analégovy signédl skutoé-
nej hodnoty rychlosti.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre vyhodnocovanie uhlovej
rychlosti otd€ania pomocou analégového f4-
zového zévesu, vyznalujice sa tym, Ze vy-
stup (1) z fazového menita je pripojeny na
vstup fdzového komparédtora (2] a vystup z
fazového komparédtora (2) je pripojeny na
vstup filtra (3), ktorého vystup je spojeny

so vstupom nap#dtovo riadeného oscildtora
(4), kde vystup z tohto oscildtora je spo-
jeny so spdtnovdzobnym vstupom fadzového
komparatora (2), pri€om vystup z filtra (3)
tvori analégovy vystup zapojenia Umerny
uhlovej rychlosti otd€ania rotora fdzového
menida.
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