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Zawieszenie wysiegnika urzadzen dzwigowych, zwlaszcza
zurawi wiezowych samomeontujacych
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Przedmiotem wynalazku jest zawieszenie wysieg-
nika urzadzen dzwigowych, zwlaszcza Zurawi wie-
zowych samomontujacych z Wysiegnikiem sklada-
nym do wiezy, zlozone ze sworznia glowicy wie-
zy, znajdujacego si¢ wewnatrz konturu wiezy, naj-
lepiej w osi bezwladno$ci wiezy i stopy wysiegnika
z prowadnicami.

Prowadnice stopy wysiegnika zezwalajg na zlo-
zenie wysiegnika wzdtuz wiezy, do montazu ukla-
du wieza-wysiegnik, bez potrzeby przemieszczenia
jego przegubu poza kontur wiezy. Znane dotych-
czas zawieszenia wysiegnikow zurawi wiezowych
skladanych do wiezy posiadajg sworzen glowicy
wiezy przesuniety na zawnatrz konturu wiezy, roz-
wigzania te majg jednak te zasadnicza wade, ze
w roboczym zakresie zmiany wysiegu. w wiezy
obock naprezen S$ciskajgcych wystepuja szczegélnie
niekorzystne naprezenia zginajgce. W wyniku zlozo-
nego stanu obcigzen wystepujacego w wiezy, na
rozwigzania kcnstrukeyjne tych elementéw zuzywa
sie duze ilosci materiatu.

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
nosci. czyli zredukowanie stanu obcigzenia wiezy,
w roboczym zakresie zmiany wysiegu, do naprezen
$ciskajgcych wieze w jej osi. Wedlug wynalazku
osigga sie to w ten sposob, ze sworzen glowicy
wiezy znajduje sie wewnatrz konturu wiezy, naj-
lepiej w osi bezwladnoéci wiezy za§ stopa wysieg-
nika wyposazona jést w prowadnice, umozliwiajace
w czasie podnoszenia wysiegnika z poloZenia zlozo-
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nego wzdluz wiezy, do dolnego krancoweago poloze-
nia roboczego i skladania wysiegnika z dolnego
krancowego polozenia roboczego, w polozenie zlo-
zone wzdluz wiezy, na swobodne przesuwanie sie
stopy wysiegnika 'w stosunku do sworznia glowicy
wiezy. Rownoczesnie wsporniki elementéw lino-
wych zmiany wysiegu zamocowane sg na stopie
wysiegnika w ten sposéb, ze przedluzenia ich osi
w roboczym zakresie zmiany wysiegu przecinajg sie
z 0sig sworznia glowicy wiezy, powodujac dociska-
nie stopy wysiegnika do sworznia glowicy wiezy.

Dzieki rozwigzaniu wedlug wynalazku. wady wy-
stepujace w dotychczas znanych konstrukcjach zo-
stajg w wysokim stopniu usuniete, prowadzg do re-
dukcji stanu obcigzenia naprezen $ciskajacych wie-
7ze, a w konsekwencji do znacznie oszczedniejsze-
go wymiarowania konstrukcji wiezy.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia zawieszenie wysiegnika zurawia wiezo-
wego z wysiegnikiem zlozonym do wiezy, fig. 2 —
to samo zawieszenie w polozeniu podnoszenia wy-
siegnika do pozycji roboczej, a fig. 3 — to samo
zawieszenie z wysiegnikiem w dolnym krancowym
polozeniu roboczym.

Jak uwidoczniono na tig. 1, 2 i 3, stopa wysieg-
nika 1 posiada prowadnice 2 pod wodziki na przy-
kilad w postaci kostek 3 osadzonych obrotowo na
sworzniu glowicy wiezy 4, znajdujgcym sie w osi
bezwladnosci wiezy lub w jej poblizu. Wspornik 5
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elementéw linowych zmiany wysiegu 6 i 7, zamoco-
wany jest przegubowo na stopie wysiegnika
w punkcie lezacym na prostej, laczacej w robo-
czych polozeniach wysiegnika o§ sworznia glowicy
wiezy 4 z wezlem 12 element6w linowych 6 i 7, zas
wspornik linowy 11, polaczony jest obrotowo ze
sworzniem glowicy wiezy.

Uklad taki powoduje dociskanie stopy wysiegni-
ka 1 do sworznia glowicy wiezy 4.

Kolejne fazy podnoszenia wysiegnika z polozenia
zlozonego wzdluz wiezy do dolnego polozenia robo-
czego przedstawiaja fig. 1, 2 i 3.

Przebieg podnoszenia wysiegnika jest nastepujg-
cy: zluzowanie liny mechanizmu podnoszenia 10 to-
warzyszy zwolnienie dolnego konca wysiegnika.
Uruchamiajge - wciggarke zmiany wysiegu wywie-
ramy nacigg elementéw linowych zmiany wysie-
gu 6 i 7, ktéry wywoluje sily Sciskajace we wspor-
nikach 5 i 11. Wypadkowa tych sil dociska stope
wysiegnika 1 do sworznia glowicy wiezy 4.

Wysiegnik 1 podnosi si¢ w goére przy jednoczes-
nym przetaczaniu sie jego dolnej czeSci po
rolce 8, a prowadnice 2 przesuwajg 'sie po wodzi-
kach 3 do drugiego ich krancowego polozenia
przedstawionego na fig. 3, to jest do dolnego kran-
cowego polozenia roboczego wysiegnika 1. Stad wi-
daé, ze osie wysiegnika 1 wspornikéw 5 i 11 oraz
0§ bezwladnosci wiezy 9 przecinaja sie w jednym
punkcie lezgcym w osi bezwladno§ci wiezy lub
w jej poblizu, co przy linie zmiany wysiegu 7, zbie-
gajacej z wspornika 5 réwnolegle do osi wiezy
(w roboczym zakresie zmiany wysiegu) powoduje
redukecje stanu obcigzenia do wypadkowej Sciskajg-
cej wieze w jej osi.

Przy opuszczaniu wysiegnika ponizej dolnego
krancowego polozenia roboczego (skladanie wysieg-
nika do polozenia zlozonego wzdluz wiezy), dolna
czedé wysiegnika 1 opiera si¢ o rolke 8, co prowa-
dzi do wysuwania prowadnic 2 po wodzikach 3 az
do oparcia si¢ ich po przeciwnej stronie prowad-
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nic 2, a w rezultacie do zlozenia wysiegnika do
polozenia zlozonego wzdluz wieZy.

Zastrzezenia patentowe

1. Zawieszenie wysiegnika urzadzen dzwigowych,
zwlaszcza zurawi wiezowych samomontujacych
z wysiegnikiem skladanym wzdluz wiezy i zmia-
na wysiegu poprzez elementy linowe, zawieszone
na wspornikach, zwigzanych ze szczytem wiezy
znamienne {ym, ze o§ obrotu wysiegnika w po-
staci sworznia glowicy (4), znajduje sie we-
wnatrz konturu wiezy najlepiej w osi bezwlad-
nosci wiezy (9), za§ stopa wysiegnika (1) wypo-
sazona jest w prowadnice (2), umozliwiajgce
swobodne przesuwanie sie stopy wysiegnika
w stosunku do glowicy wiezy, rownoczesnie
wspornik linowy (11), polaczony jest obrotowo
ze sworzniem glowicy wiezy, a wspornik lino-
wy (5) polaczony jest przegubowo ze stopg wy-
siegnika.

2. Zawieszenie wysiegnika wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze w prowadnicach (2) stopy wy- )
siegnika (1), prowadzone sg wodziki na przyklad
w postaci kostek (3), osadzonych obrotowo na
swerzniu glowicy (4). :

3. Zawieszenie wysiegnika wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, ze wspornik linowy (5) polgczony
jest przegubowo ze stopg wysiegnika w punkcie
lezagcym na prostej lgczacej w roboczych polo-
zeniach wysiegnika 0§ sworznia glowicy wie-
zZy (4) z weziem (12) elementéw linowych (6)
i®.

4. Odmiana zawieszenia wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze glowica wiezy wyposazona jest
w element prowadzgcy na przyklad w rolke (8),
po ktérej przetdcza sie wysiegnik w czasie pod-
noszenia z polozenia zlozonego wzdluz wiezy do
dolnego k\rar’lcowegb polozenia roboczego.
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