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DESCRIPCION
Conjunto de plataforma para correr, y maquina para andar
Campo técnico

La presente divulgacion se refiere al campo de los equipos de preparacién fisica y, en particular, a un conjunto de
plataforma para correr y a una maquina para andar.

Antecedentes

Una maquina para andar incluye un conjunto de plataforma para correr, un conjunto de accionamiento configurado
para accionar el conjunto de plataforma para correr en funcionamiento, y un conjunto de control configurado para
controlar el conjunto de accionamiento. El conjunto de plataforma para correr se coloca generalmente en el suelo,
ocupa un area grande y es dificil de almacenar. En vista de esto, es necesario proporcionar un conjunto de
plataforma para correr plegable.

Sin embargo, dado que generalmente se forma un hueco de articulacién entre una plataforma para correr delantera
y una plataforma para correr trasera de una plataforma para correr plegable en la técnica relacionada, el usuario
puede sentirse incomodo al hacer ejercicio en una cinta para correr por encima del hueco de articulacion.

El documento US20020103057A1 muestra una maquina para andar que incluye una estructura de soporte y una
base para andar montada de manera pivotante a |la estructura de soporte.

El documento US20080234111A1 muestra una plataforma de maquina para andar articulada en el medio de la
plataforma, que es una plataforma de maquina para andar articulada que se pliega hacia arriba en dos partes.

El documento CN107349562A muestra una maquina para andar que tiene una estructura de bisagra para permitir el
plegamiento y el despliegue de las plataformas.

El documento CN104801012A muestra una maquina para andar plegable.
Sumario

La presente invencidn esta definida por la reivindicacion independiente, realizaciones preferidas se presentan en las
reivindicaciones dependientes. Cualquier realizacion de la presente invencidon que no esté dentro del alcance de
proteccién de la presente invencidn se contemplara como un ejemplo para comprender la presente invencion, pero
no pertenecera a la presente invencién.

Con el fin de resolver los problemas anteriores en la técnica relacionada, la presente divulgacién proporciona un
conjunto de plataforma para correr y una maquina para andar, que se describen a continuacion.

De acuerdo con un primer aspecto de las realizaciones de la presente divulgacién, se proporciona un conjunto de
plataforma para correr, que incluye:

una plataforma para correr delantera;

una plataforma para correr trasera, de la cual una cara delantera de extremo esta articulada con una cara trasera de
extremo de la plataforma para correr delantera por medio de una bisagra, y un hueco de articulacion que esta
ubicado en una ubicacién en la que la plataforma para correr delantera esta articulada con la plataforma para correr
trasera; y

una cinta anular para correr que esta montada de manera giratoria alrededor de la plataforma para correr delantera y
de la plataforma para correr trasera con una holgura.

El conjunto de plataforma para correr incluye adicionalmente: una capa flexible, que esta tendida sobre una
superficie superior de la plataforma para correr delantera y sobre una superficie superior de la plataforma para correr
trasera y que cubre el hueco de articulacion.

En una realizacion,

la capa flexible esta tendida sobre la superficie superior de la plataforma para correr delantera y sobre la superficie
superior de la plataforma para correr trasera mediante adherencia; o

la capa flexible esta tendida sobre la superficie superior de la plataforma para correr delantera y sobre la superficie
superior de la plataforma para correr trasera mediante ajuste a presion.
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En una realizacion, el material de la capa flexible es copolimero de etileno y acetato de vinilo o polietileno.
El conjunto de plataforma para correr incluye adicionalmente una capa resistente al desgaste.
La capa resistente al desgaste esta tendida sobre una superficie superior de la capa flexible.

En una realizacion, la capa resistente al desgaste esta tendida sobre la superficie superior de la capa flexible
mediante adherencia.

En una realizacidn, el material de la capa resistente al desgaste es politetrafluoroetileno, poliamida o tereftalato de
polietileno.

El conjunto de plataforma para correr incluye adicionalmente una capa lisa.
La capa lisa esta tendida sobre una superficie superior de la capa resistente al desgaste.

En una realizacién, el conjunto de plataforma para correr incluye adicionalmente una primera sujecion, configurada
para sujetar, a los dos lados del hueco de articulacién, una conexion entre la capa flexible y la plataforma para correr
delantera, y una conexion entre la capa flexible y la plataforma para correr trasera.

En una realizacion, las primeras sujeciones son capas de pegamento rapido que se adhieren, a los dos lados del
hueco de articulacién, entre la capa flexible y la plataforma para correr delantera, y entre la capa flexible y la
plataforma para correr trasera; o

las primeras sujeciones son componentes de unién flexibles, que unen, a los dos lados del hueco de articulacién, la
capa flexible con la plataforma para correr delantera, y que unen la capa flexible con la plataforma para correr
trasera.

En una realizacién, el conjunto de plataforma para correr incluye adicionalmente una segunda sujecién, configurada
para sujetar una conexién entre la capa flexible por encima del hueco de articulacion y la capa resistente al
desgaste.

De acuerdo con un segundo aspecto de las realizaciones de la presente divulgacién, se proporciona una maquina
para andar, la cual incluye el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con el primer aspecto de las
realizaciones de la presente divulgacion.

Los efectos técnicos beneficiosos de las soluciones técnicas de acuerdo con las realizaciones de la presente
divulgacion se describen a continuacion.

En el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacién, una capa
flexible esta tendida sobre las superficies superiores de la plataforma para correr delantera y de la plataforma para
correr trasera y cubre el hueco de articulacidn. La capa flexible puede no sdélo cubrir el “rebaje” formado por el hueco
de articulacién, sino tampoco afectar al plegamiento y al despliegue de la plataforma para correr delantera y de la
plataforma para correr trasera debido a la propiedad de flexibilidad de la capa flexible. Esta disposicion impide que el
usuario sienta incomodidad en los pies cuando hace ejercicio en la cinta anular para correr por encima del hueco de
articulacion cubriendo el “rebaje” formado por el hueco de articulacién. Ademas, la capa flexible puede también
reducir el impacto y la vibracién entre la cinta anular para correr y las plataformas para correr delantera y trasera,
mejorando, por ello, adicionalmente, la experiencia del usuario cuando el usuario hace ejercicio en el conjunto de
plataforma para correr.

Breve descripcién de los dibujos

Con el fin de ilustrar mas definitivamente las soluciones técnicas en las realizaciones de la presente divulgacién, se
presentaran brevemente a continuacién los dibujos utilizados en |la descripcidn de las realizaciones. Es evidente que
los dibujos s6lo muestran, en la descripcién siguiente, algunas realizaciones de la presente divulgacién, y que el
experto en la técnica puede obtener otros dibujos de acuerdo con estos dibujos sin ningun trabajo creativo.

La figura 1A es una vista frontal de un conjunto de plataforma para correr, en estado desplegado, de acuerdo con la
técnica relacionada;

la figura 1B es una vista frontal de un conjunto de plataforma para correr, en estado plegado, de acuerdo con la
técnica relacionada;

la figura 2A es una vista frontal de un conjunto de plataforma para correr de acuerdo con una realizacién ejemplar,
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la figura 2B es una vista frontal de un conjunto de plataforma para correr provisto de una capa resistente al desgaste
de acuerdo con otra realizacion ejemplar;

la figura 2C es una vista parcial ampliada del conjunto de plataforma para correr mostrado en la figura 2B;
la figura 2D es una vista parcial ampliada del conjunto de plataforma para correr mostrado en la figura 2A,;
la figura 2-5 es otra vista parcial ampliada del conjunto de plataforma para correr que se muestra en la figura 2B;

la figura 3 es una vista frontal de un conjunto de plataforma para correr provisto de un rodillo delantero y de un rodillo
trasero de acuerdo con otra realizacién ejemplar mas;

Lista de simbolos de referencia

—

. plataforma delantera para correr;

N

. plataforma trasera para correr;
3. bisagra;

4. cinta anular para correr,

5. capa flexible;

6. capa resistente al desgaste
7. capa lisa;

8. primera sujecion;

9. segunda sujecion;

10. rodillo delantero;

11. rodillo trasero.
Descripcién detallada

Con el fin de hacer méas evidentes los objetivos, las soluciones técnicas y las ventajas de la presente divulgacion, las
realizaciones de la presente divulgacion se describiran adicionalmente con mayor detalle con referencia a los
dibujos.

A continuacion se describiran en detalle las realizaciones ejemplares, cuyos ejemplos se ilustran en los dibujos.
Numeros idénticos en dibujos diferentes indican elementos idénticos o similares mas adelante en la descripcion con
referencia a los dibujos, a menos que se indique lo contrario. Y las implantaciones descritas en las realizaciones
ejemplares mas adelante no representan de ninguna manera todas las implantaciones consistentes con la presente
divulgacion; al contrario, son meramente algunos ejemplos de los medios consistentes con algunos aspectos segun
se describe en detalle en las reivindicaciones adjuntas de la presente divulgacion.

Debe entenderse que la expresion "la cinta anular 4 para correr esta montada de manera giratoria alrededor de la
plataforma delantera 1 para correr y de la plataforma trasera 2 para correr con una holgura”, mencionada en las
realizaciones de la presente divulgacion, significa: en primer lugar, que la plataforma delantera 1 para correr y la
plataforma trasera 2 para correr estan alojadas dentro de la cinta anular 4 para correr, y en un estado in situ sin
ninguna fuerza externa, habiendo un espacio entre la cinta anular 4 para correr y las plataformas delantera y trasera
1, 2 para correr, que no estan en contacto directo; en segundo lugar, que la cinta anular 4 para correr puede rotar
alrededor de la plataforma delantera 1 para correr y de la plataforma trasera 2 para correr, y ser capaz de permitir
una transmisién, es decir, que la cinta anular 4 para correr puede girar alrededor de la plataforma delantera 1 para
correr y de la plataforma trasera 2 para correr Ademas, la cinta anular 4 para correr puede hacer contacto de manera
adaptativa con la plataforma delantera 1 para correr o con la plataforma trasera 2 para correr cuando los pies del
usuario pisan la cinta anular 4 para correr.

Las realizaciones de la presente divulgacion proporcionan un conjunto de plataforma para correr como se muestra
en la figura 2A, incluyendo:

una plataforma delantera 1 para correr;



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2973799 T3

una plataforma trasera 2 para correr, de la cual una cara delantera de extremo esta articulada con una cara trasera
de extremo de la plataforma delantera 1 para correr por medio de una bisagra 3, estando un hueco de articulacién
ubicado en una ubicacion en la que la plataforma delantera 1 para correr esta articulada con la plataforma trasera 2
para correr; y

una cinta anular 4 para correr, que esta montada de manera giratoria alrededor de la plataforma delantera 1 para
correr y de la plataforma trasera 2 para correr con una holgura.

El conjunto de plataforma para correr incluye adicionalmente una capa flexible, que esta tendida sobre una superficie
superior de la plataforma delantera 1 para correr y sobre una superficie superior de la plataforma trasera 2 para
correr y que cubre el hueco de articulacion.

En la técnica relacionada, como se muestra en la figura 1A, el conjunto de plataforma para correr incluye: una
plataforma delantera 1 para correr; una plataforma trasera 2 para correr, de la cual una cara delantera de extremo
esta articulada con una cara trasera de extremo de la plataforma delantera 1 para correr por medio de una bisagra 3;
y una cinta anular 4 para correr montada de manera giratoria alrededor de la plataforma delantera 1 para correr y de
la plataforma trasera 2 para correr con una holgura. Hay un hueco de articulacion ubicado en un lugar en el que la
plataforma delantera 1 para correr esté articulada con la plataforma trasera 2 para correr, de tal manera que la
plataforma trasera 2 para correr se puede plegar sobre la plataforma delantera 1 para correr. En uso normal, la
plataforma delantera 1 para correr y la plataforma trasera 2 para correr estan desplegadas y forman una plataforma
para correr integral, como se muestra en la figura 1A, si es necesario plegar la plataforma para correr, la plataforma
trasera 2 para correr se puede plegar sobre la plataforma delantera 1 para correr a lo largo de la bisagra 3, y una
parte de la cinta anular 4 para correr que mira hacia la plataforma trasera 2 para correr también se pliega en
consecuencia al mismo tiempo, como se muestra en la figura 1B.

En la técnica relacionada, dado que existe un hueco de articulacion entre la plataforma delantera 1 para correr y la
plataforma trasera 2 para correr, el usuario puede sentirse incémodo al hacer ejercicio en la cinta anular 4 para
correr por encima del hueco de articulacién. Las realizaciones de la presente divulgacién proporcionan un conjunto
de plataforma para correr para resolver este problema proporcionando la capa flexible 5 tendiéndose sobre las
superficies superiores de la plataforma delantera 1 para correr y de la plataforma trasera 2 para correr y cubriendo el
hueco de articulacion. La capa flexible puede no sélo cubrir el “rebaje” formado por el hueco de articulacion, sino
tampoco afectar al plegamiento y al despliegue de la plataforma delantera 1 para correr y de la plataforma trasera 2
para correr debido a la propiedad de flexibilidad de la capa flexible 5. Esta disposicion impide que el usuario sienta
incomodidad en los pies cuando hace ejercicio en la cinta anular 4 para correr por encima del hueco de articulacién
cubriendo el "rebaje" formado por el hueco de articulacién. Ademas, la capa flexible 5 también puede reducir el
impacto y la vibracion entre la cinta anular 4 para correr y las plataformas para correr delantera y trasera 1,2,
mejorando adicionalmente por ello la experiencia del usuario cuando el usuario hace ejercicio en el conjunto de
plataforma para correr.

Lo que es mas, incluso si hubiera una caida entre la plataforma delantera 1 para correr y la plataforma trasera 2 para
correr, que se podria suavizar tendiendo la capa flexible 5 en la plataforma para correr delantera y en la plataforma
para correr trasera; como resultado, la comodidad para correr se puede mejorar para el usuario.

Debe entenderse que en el uso normal del conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la
presente divulgacion, la plataforma delantera 1 para correr y la plataforma trasera 2 para correr estan desplegadas y
forman una plataforma para correr integral. Si es necesario plegar la plataforma para correr, la plataforma trasera 2
para correr se puede plegar sobre la plataforma delantera 1 para correr a lo largo de la bisagra 3 (o la plataforma
delantera 1 para correr se puede plegar sobre |la plataforma trasera 2 para correr a lo largo de |la bisagra 3), ala vez
que una parte de la cinta anular 4 para correr y una parte de la capa flexible 5 que mira hacia la plataforma trasera 2
para correr se pliegan también en consecuencia.

En una realizacion, la capa flexible 5 esta tendida sobre una parte o sobre toda la superficie superior de la
plataforma delantera 1 para correr y de la superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr. El area de
tendido de la capa flexible 5 no esta especificamente limitada, siempre que el hueco de articulacidn esté cubierto por
la capa flexible 5 para permitir el ejercicio comodo del usuario sobre la cinta anular 4 para correr por encima del
hueco de articulacion.

En un ejemplo, el area de tendido de la capa flexible 5 puede ser menor que la suma de un area de superficie
superior de la plataforma delantera 1 para correr y un area de superficie superior de la plataforma trasera 2 para
correr.

En un ejemplo, el area de tendido de |la capa flexible 5 puede ser igual a la suma del area de superficie superior de
la plataforma delantera 1 para correr, el area de superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr y un area
de superficie superior del hueco de articulacién.

En un ejemplo, el area de tendido de la capa flexible 5 puede ser mayor que la suma del area de superficie superior
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de la plataforma delantera 1 para correr, el area de superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr y el
area de superficie superior del hueco de articulacién mientras la capa flexible 5 no afecte al plegamiento, despliegue
y uso del conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion.

La capa flexible 5 se puede tender sobre la superficie superior de la plataforma delantera 1 para correr y sobre la
superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr de diversas maneras. La siguiente descripcion ejemplar se
ofrece con un ajuste facil y una alta fuerza de conexion.

En una realizacién, la capa flexible 5 esta tendida sobre la superficie superior de la plataforma delantera 1 para
correr y sobre la superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr mediante adherencia. La adherencia es un
método que facilita conexiones firmes entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr
que estan hechas de diferentes materiales, y que es sencillo de realizar.

En un ejemplo, la capa flexible 5 se puede adherir a la superficie superior de la plataforma delantera 1 para correr y
a la superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr mediante pegamento rapido, tal como pegamento
rapido 3M.

Con el fin de mejorar la adherencia entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr, se
puede prever una estructura rugosa en una cara adhesiva de la plataforma delantera 1 para correr y en una cara
adhesiva de la plataforma trasera 2 para correr para mejorar la fuerza adhesiva entre las caras adhesivas y la capa
de pegamento rapido. La estructura rugosa puede ser una ranura para recibir el pegamento rapido, que tenga una
estructura circular, rectangular, triangular, o con otras estructuras regulares o irregulares, de tal manera que se
reciba mas pegamento rapido entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr, y, de
este modo, se refuerza la fuerza de conexién entre la capa flexible 1 y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para
correr.

En un ejemplo, la capa flexible 5 también puede fijarse a la superficie superior de la plataforma delantera 1 para
correr y a la superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr mediante bandas de sujecidn. Las bandas de
sujecion de nailon no sélo pueden asegurar una conexién firme entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y
trasera 1, 2 para correr, sino que también facilitan el montaje 0 desmontaje entre la capa flexible 5 y las plataformas
delantera y trasera 1, 2 para correr.

Las bandas de sujecion pueden ser bandas de velcro, incluyendo bandas de ganchos de nailon y bandas de bucles
de nailon. Por ejemplo, la banda de ganchos de nailon se puede proporcionar en una superficie inferior de la capa
flexible 5, y la banda de bucles de nailon se puede proporcionar en la superficie superior de la plataforma delantera 1
para correr y en la superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr, de tal manera que la capa flexible 5 se
pueda tender sobre la superficie superior de la plataforma delantera 1 para correr y sobre la superficie superior de la
plataforma trasera 2 para correr mediante la aplicacion de las bandas de ganchos de nailon y de las bandas de
bucles de nailon.

En otra realizacion, la capa flexible 5 se puede tender sobre la superficie superior de |la plataforma delantera 1 para
correr y sobre la superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr mediante ajuste a presién. El modo de
ajuste a presidn no sélo puede asegurar una conexién firme entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y
trasera 1, 2 para correr, sino que también facilita el montaje o el desmontaje entre la capa flexible 5 y las plataformas
delantera y trasera 1, 2 para correr.

En un ejemplo, la superficie inferior de la capa flexible 5 puede estar provista de multiples miembros macho o
hembra, y la superficie superior de la plataforma delantera 1 para correr y la superficie superior de la plataforma
trasera 2 para correr pueden estar provistas de multiples miembros hembra o macho, pudiendo entonces
implantarse la conexion entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr mediante la
aplicacion adaptativa de los miembros macho con los miembros hembra. Cuando se requiera su desmontaje,
bastara con levantar |la capa flexible 5 hacia arriba.

Alternativamente, la superficie inferior de la capa flexible 5 puede estar provista de multiples bloques de fijacidn, y
las superficies superiores de la plataforma delantera 1 para correr y de la plataforma trasera 2 para correr pueden
estar provistas de multiples ranuras de fijacion adaptadas a los bloques de fijacion, pudiéndose entonces implantar
la conexion entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr mediante la aplicacion
adaptativa de los bloques de fijacién con las ranuras de fijacién. Cuando se requiera su desmontaje, bastara con
levantar la capa flexible 5 hacia arriba.

Se puede elegir un espesor de la capa flexible 5 de acuerdo con aplicaciones especificas. En una realizacién, el
espesor de la capa flexible 5 puede estar entre 0,8 mm y 1,2 mm, por ejemplo 0,8 mm, 0,9 mm, 1,0 mm, 1,1 mm, 1,2
mm, etc. El espesor de la capa flexible 5 se elige de tal manera que mejore la comodidad del usuario durante la
carrera y que, al mismo tiempo, se evite un tacto deficiente de los pies del usuario debido a una capa flexible 5
excesivamente blanda.
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La capa flexible 5 puede estar hecha de diversos materiales con excelente suavidad y plasticidad. En una
realizacion, la capa flexible 5 puede estar hecha de copolimero de etileno y acetato de vinilo o de polietileno.

La capa flexible 5 de copolimero de etileno y acetato de vinilo (EVA) proporciona a la capa flexible 5 excelentes
propiedades en términos de resistencia al agua, resistencia a la corrosién, plasticidad, procesabilidad, antivibracién y
aislamiento acustico o similares. La capa flexible 5 de polietileno (PE) proporciona a la capa flexible 5 excelentes
propiedades en términos de resistencia al agua, resistencia a la corrosién y plasticidad o similares. Ademas, los
compuestos EVA y PE tienen un coste bajo y son faciles de obtener.

Con el fin de impedir que la cinta anular 4 para correr desgaste la capa flexible 5 durante el rodamiento, en una
realizacion mostrada en la figura 2B, el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la
presente divulgacion incluye adicionalmente una capa resistente al desgaste. La capa 6 resistente al desgaste esta
tendida sobre una superficie superior de la capa flexible 5.

Debe entenderse que la capa 6 resistente al desgaste debe tener buena plasticidad y no debe afectar al plegamiento
y al despliegue del conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacién.

La capa 6 resistente al desgaste se puede tender sobre la superficie superior de la capa flexible 5 de diversas
maneras. La siguiente descripcién ejemplar se ofrece en base a un ajuste facil y a una alta fuerza de conexion.

En una realizacién, la capa 6 resistente al desgaste esta tendida sobre la superficie superior de la capa flexible 5
mediante adherencia. La adherencia facilita la conexion firme entre la capa flexible 5 y la capa 6 resistente al
desgaste hecha de diferentes materiales, y es sencilla de realizar.

En un ejemplo, la capa 6 resistente al desgaste se puede adherir a la superficie superior de la capa flexible 5
mediante pegamento rapido.

En un ejemplo, la capa 6 resistente al desgaste puede fijarse sobre la superficie superior de la capa flexible 5
mediante bandas de sujecion.

Para la disposicion del pegamento rapido o de las bandas de sujecién se hace referencia a la descripcion anterior
con respecto a la capa flexible 5, y no se describira aqui.

En otra realizacion, la capa 6 resistente al desgaste se puede tender sobre la superficie superior de la capa flexible 5
mediante ajuste a presién. El modo de ajuste a presidon no sélo asegura una conexién firme entre la capa 6
resistente al desgaste y la capa flexible 5, sino que también facilita el montaje o desmontaje entre la capa 6
resistente al desgaste y la capa flexible 5.

En un ejemplo, una superficie inferior de la capa 6 resistente al desgaste puede estar provista de multiples miembros
macho o hembra, y la superficie superior de la capa flexible puede estar provista de multiples miembros hembra o
macho, pudiéndose entonces implantarse la conexién entre la capa flexible 5 y la capa 6 resistente al desgaste
mediante la entrada a presion adaptativa de los miembros macho con los miembros hembra. Cuando se requiera su
desmontaje, bastara con levantar la capa 6 resistente al desgaste hacia arriba.

En un ejemplo, la superficie inferior de la capa 6 resistente al desgaste puede estar provista de multiples bloques de
fijacién, y la superficie superior de la capa flexible 5 puede estar provista de multiples ranuras de fijacién adaptadas
a los bloques de fijacidn, pudiéndose entonces implantar la conexién entre la capa 6 resistente al desgaste y la capa
flexible 5 mediante la aplicacién adaptativa de los bloques de fijacidn a las ranuras de fijacidon. Cuando se requiera
su desmontaje, bastara con levantar la capa 6 resistente al desgaste hacia arriba.

Se puede elegir un espesor de la capa 6 resistente al desgaste de acuerdo con aplicaciones especificas. En una
realizacién, el espesor de la capa 6 resistente al desgaste puede estar entre 0,3 mmy 0,5 mm, por ejemplo 0,3 mm,
0,4 mm, o0 0,5 mm, etc. El espesor de la capa 6 resistente al desgaste se elige de tal manera de que el espesor de la
capa resistente al desgaste pueda adaptarse al espesor de la capa flexible 5, pueda impedir el desgaste de la capa
flexible 5, y pueda proporcionar un buen tacto para los pies del usuario y que éste corra cémodamente.

La capa 6 resistente al desgaste puede estar hecha de diversos materiales con resistencia al desgaste, con
plasticidad, o similares. En una realizacién, la capa 6 resistente al desgaste puede estar hecha de
politetrafluoroetileno, poliamida o tereftalato de polietileno.

La capa 6 resistente al desgaste de politetrafluoroetileno (PTFE) proporciona a la capa 6 resistente al desgaste
excelentes propiedades en términos de resistencia a la corrosién, lubricacion y no pegajosidad, aislamiento eléctrico,
resistencia a altas temperaturas y resistencia al desgaste, o similares. El politetrafluoroetileno se denomina también
teflon.

La capa 6 resistente al desgaste de poliamida (PA) proporciona a la capa 6 resistente al desgaste excelentes
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propiedades en términos de resistencia a la traccion, resistencia al impacto, rigidez, resistencia al desgaste y
resistencia quimica, o similares. La poliamida se denomina también fibra de poliamida.

La capa 6 resistente al desgaste de tereftalato de polietileno (PET) proporciona a la capa 6 resistente al desgaste
excelentes propiedades en términos de resistencia a la fluencia, resistencia a la fatiga, resistencia a la abrasién y
estabilidad dimensional, o similares. Ademas, el PTFE, la PAy el PET tienen un coste bajo y son faciles de obtener.

Con el fin de impedir el ruido resultante de la friccion por deslizamiento entre la capa 6 resistente al desgaste y la
cinta anular 4 para correr, y para asegurar un rodamiento mas suave de la cinta anular 4 para correr, el conjunto de
plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion incluye adicionalmente una capa
lisa 7, que estéa tendida sobre la superficie superior de la capa 6 resistente al desgaste, como se muestra en la figura
2C.

Debe entenderse que el coeficiente de friccion de la capa lisa 7 tiene que adaptarse al de la cinta anular 4. Esta
disposicién puede no solo impedir el ruido resultante de la friccién por deslizamiento entre la capa 6 resistente al
desgaste y la cinta anular 4, sino también garantizar un rodamiento mas suave de la cinta anular 4 para correr. Lo
que es mas, se puede evitar el fendmeno de deslizamiento durante el ejercicio del usuario sobre la cinta anular 4
para correr.

La capa lisa 7 se puede tender sobre la superficie superior de la capa 6 resistente al desgaste de diversas maneras.
La siguiente descripcion ejemplar se ofrece en base a un facil ajuste y a una alta fuerza de conexién.

En una realizaciéon, la capa lisa 7 esta tendida sobre la capa 6 resistente al desgaste mediante adherencia. La
adherencia facilita la conexién firme entre la capa lisa 7 y la capa 6 resistente al desgaste hechas de diferentes
materiales, y es sencilla de realizar. La disposicion especifica para la capa lisa hace referencia a la descripcion
relativa a la capa flexible 5.

En otra realizacion, la capa lisa 7 se puede tender sobre la superficie superior de la capa 6 resistente al desgaste
mediante pulverizacion. La pulverizacién facilita la conexion firme entre la capa lisa 7 y la capa 6 resistente al
desgaste hechas de diferentes materiales, y es sencilla de realizar.

La capa lisa 7 puede estar hecha de diversos materiales con un coeficiente de friccién menor que el de la capa 6
resistente al desgaste. En una realizacidn, la capa lisa 7 esta hecha de un material de caucho dopado con grafito.
Tal material de la capa lisa 7 puede proporcionar a la capa lisa 7 no sélo un coeficiente de friccion relativamente
bajo, sino proporcionar también un buen tacto para los pies del usuario mientras corre.

En una realizacién, cuando el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la presente
descripcién se pliega o despliega, con el fin de impedir un golpe causado por la separaciéon de partes de la capa
flexible 5 en los dos lados del hueco de articulacion con la plataforma delantera 1 para correr o con la plataforma
trasera 2 para correr, el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la presente
divulgacion incluye adicionalmente primeras sujeciones 8, que estan configuradas para sujetar, a los dos lados del
hueco de articulacién, la conexién entre la capa flexible 5y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr, como
se muestra en la figura 2D.

La primera sujecién 8 se puede disponer de diversas formas, y, a continuacién, se ofrecen algunos ejemplos en los
que la primera sujecion 8 es facil de disponer.

En un ejemplo, las primeras sujeciones 8 son capas de pegamento rapido, que se adhieren, a los dos lados del
hueco de articulacion, entre la capa flexible 5 y la plataforma delantera 1 para correr y entre la capa flexible 5y la
plataforma trasera 2 para correr, véase la figura 2D.

Las capas de pegamento rapido pueden ser capas de pegamento rapido 3M.

Debe entenderse que, si la capa flexible 5 esta tendida sobre la superficie superior de la plataforma delantera 1 para
correr y sobre la superficie superior de la plataforma trasera 2 para correr mediante adherencia, las primeras
sujeciones 8 pueden ser capas de pegamento rapido con un espesor mayor.

Con el fin de mejorar adicionalmente la fuerza de conexién entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y
trasera 1, 2 para correr, una superficie inferior de las partes de la capa flexible 5 a los dos lados del hueco de
articulacién y las superficies superiores de la plataforma delantera 1 para correr y de la plataforma trasera 2 para
correr pueden estar provistas de una estructura rugosa. Con esta disposicion, cuando las capas de pegamento
rapido se adhieren entre la capa flexible y las plataformas para correr delantera y trasera, pueden formar primeras
sujeciones 8 con una mayor fuerza de conexién.

La dimensién de las capas de pegamento rapido posicionadas a los dos lados del hueco de articulacién se puede
determinar dependiendo de aplicaciones especificas. En una realizacion, la longitud total de las capas de pegamento
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rapido posicionadas a los dos lados del hueco de articulacidon en la direccion delantera-trasera es de entre 1y 2 cm,
como, por ejemplo, de 1 cm, 1,2 cm, 1,4 cm, 1,6 cm, 1,8 cm, 0 2 cm, etc.; el espesor de la capa de pegamento
rapido esta entre 0,1 y 0,2 mm, por ejemplo puede ser de 0,1 mm, 0,12 mm, 0,14 mm, 0,16 mm, 0,18 mm, 0 0,2 mm,
etc.

Cabe sefialar que la longitud total de las capas de pegamento rapido en la direccion delantera-trasera se refiere a la
suma de la longitud de la capa de pegamento rapido adherida a la plataforma delantera 1 para correr en la direccidn
delantera-trasera, la longitud del hueco de articulaciéon en la direccién delantera-trasera, y la longitud de la capa de
pegamento rapido adherida a la plataforma trasera 2 para correr en la direccién delantera-trasera.

Con esta disposicion dimensional de las capas de pegamento rapido posicionadas a los dos lados del hueco de
articulacién, la fuerza de conexidn entre la plataforma delantera 1 para correr y la capa flexible 5 y la fuerza de
conexién entre la plataforma trasera 2 para correr y la capa flexible 5, a los dos lados del hueco de articulacién, se
puede aumentar, de tal manera que se impida la separacidén de la capa flexible 5 de la plataforma delantera 1 para
correr o de la plataforma trasera 2 para correr, cuando el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las
realizaciones de la presente descripcion esta plegado o desplegado.

En un ejemplo, las primeras sujeciones 8 son remaches, que remachan la capa flexible 5 a la plataforma delantera 1
para correr y remachan la capa flexible 5 a la plataforma trasera 2 para correr, a los dos lados del hueco de
articulacion. El remachado no sélo asegura la conexién firme, a los dos lados del hueco de articulacién, entre la capa
flexible 5 y la plataforma delantera 1 para correr y entre la capa flexible y la plataforma trasera 2 para correr, sino
que también es conveniente de realizar y facilita el montaje y el desmontaje.

Los remaches pueden ser remaches flexibles o pueden ser remaches no flexibles. Por ejemplo, en el caso de
remaches flexibles, los remaches flexibles pueden estar hechos del mismo material que el de la capa flexible 5,
como para impedir que el usuario sienta incomodidad al hacer ejercicio sobre la cinta anular 4 para correr.

En el caso de remaches no flexibles, la capa flexible 5 esta provista de contrataladros a los dos lados del hueco de
articulacion, para evitar que eso influya en la comodidad del usuario al correr. Después de remachar los remaches a
la plataforma delantera 1 para correr o a la plataforma trasera 2 para correr pasandolos a través de los
contrataladros, las cabezas de los remaches se hunden por debajo de |la superficie de la capa flexible 5.

En un ejemplo, las primeras sujeciones 8 son componentes de unidn flexibles, que unen, a los dos lados del hueco
de articulacion, la capa flexible 5 con la plataforma delantera 1 para correr, y que unen la capa flexible 5 con la
plataforma trasera 2 para correr. Por medio de los componentes de unién flexibles, la capa flexible 5 a los dos lados
del hueco de articulacién se puede unir con la plataforma delantera 1 para correr y con la plataforma trasera 2 para
correr de una manera conveniente. Lo que es mas, los componentes de unidn flexibles son flexibles y no afectan la
comodidad del usuario cuando hace ejercicio en la cinta anular 4 para correr.

Los componentes de unién flexibles pueden ser tiras de union flexibles o aros de unién flexibles. Por ejemplo, en el
caso de las tiras de unién flexibles, las tiras de unidn flexibles pueden enrollarse en la capa flexible 5y en la
plataforma delantera 1 para correr en las proximidades del hueco de articulacién, y enrollarse en la capa flexible 5y
en la plataforma trasera 2 para correr, para permitir, a los dos lados del hueco de articulacion, una conexién firme
entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr.

En el caso de aros de unién flexibles, los aros de unién flexibles pueden montarse alrededor de la capa flexible 5y
de la plataforma delantera 1 para correr a los dos lados del hueco de articulacion, y montarse alrededor de la capa
flexible 5 y de la plataforma trasera 2 para correr, para permitir, a ambos lados del hueco de articulacion, una
conexién firme entre la capa flexible 5 y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr.

Ademas, en una realizacidon, cuando el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la
presente descripcion se pliega o se despliega, con el fin de impedir un golpe causado por la separacién de una parte
de la capa flexible 5 en el hueco de articulacidon con la capa 6 resistente al desgaste, el conjunto de plataforma para
correr de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion incluye adicionalmente una segunda sujecién 9
que esta configurada para sujetar la conexion entre la capa flexible 5 por encima del hueco de articulacién y la capa
6 resistente al desgaste, como se muestra en la figura 2E.

La segunda sujecién 9 se puede disponer de diversas formas similares a la primera sujecion 8. Con la premisa de
que sea facil de disponer, la segunda sujecion 9 es una capa de pegamento rapido, véase la figura 2E.

Debe entenderse que, si la capa 6 resistente al desgaste esta tendida sobre |la capa flexible 5 mediante adherencia,
la segunda sujecidén 9 puede ser una capa de pegamento rapido con un espesor mayor. En este caso, la disposicién
especifica de la segunda sujecién 9 hara referencia a la de la primera sujecién 8, y no se describira aqui.

La dimensién de la segunda sujecion 9 puede determinarse dependiendo de aplicaciones especificas. En una
realizacién, la longitud de cada segunda sujecion 9 en la direccidon delantera-trasera es de entre 1y 2 cm, como, por
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ejemplo, de 1 cm, 1,2cm, 1,4cm, 1,6 cm, 1,8 cm, 0 2 cm, etc. El espesor de cada segunda sujecion es de entre 0,1
y 0,2 mm, pudiendo ser, por ejemplo, de 0,1 mm, 0,12 mm, 0,14 mm, 0,16 mm, 0,18 mm, o0 0,2 mm, etc. Con esta
disposicion dimensional de la segunda sujecién 9, la fuerza de conexién entre la capa flexible 5 y la capa 6
resistente al desgaste puede aumentarse, y la dimensién de la segunda sujecion puede coincidir con la de la capa
flexible 5y la de la capa 6 resistente al desgaste.

La cara trasera de extremo de la plataforma delantera 1 para correr esta articulada con la cara delantera de extremo
de la plataforma trasera 2 para correr por medio de la bisagra 3, para implantar el plegamiento y el despliegue de la
plataforma delantera 1 para correr y de la plataforma trasera 2 para correr. Por ejemplo, la bisagra 3 incluye una
primera porcién de conexion, un pasador y una segunda porcion de conexidon. Un extremo delantero de la primera
porcion de conexion esta conectado a la cara trasera de extremo de la plataforma delantera 1 para correr, y un
extremo trasero de la primera porcidon de conexidn esta provisto de un primer agujero de pasador. Un extremo
delantero de la segunda porcion de conexion esta conectado a la cara delantera de extremo de la plataforma trasera
2 para correr, y un extremo delantero de la segunda porcién de conexidon esta provisto de un segundo agujero de
pasador. El pasador esta dispuesto de manera giratoria en el primer agujero de pasador y en el segundo agujero de
pasador.

Como se muestra en la figura 3, el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la
presente divulgacion incluye adicionalmente: un rodillo delantero 10, un rodillo trasero 11 y un soporte (no
mostrado). El soporte esta configurado para soportar la plataforma delantera 1 para correr, la plataforma trasera 2
para correr, el rodillo delantero 10 y el rodillo trasero 11. El rodillo delantero 10 esta dispuesto de manera giratoria
delante de la plataforma delantera 1 para correr, y el rodillo trasero 11 esta dispuesto de manera giratoria en la parte
trasera de la plataforma trasera 2 para correr. La cinta anular 4 para correr estd montada de manera giratoria
alrededor del rodillo delantero 10 y del rodillo trasero 11. A su vez, la plataforma delantera 1 para correr y la
plataforma trasera 2 para correr estan alojadas dentro de la cinta anular para correr, estando, de este modo, la cinta
anular para correr montada de manera giratoria alrededor de la plataforma delantera 1 para correr y de la plataforma
trasera 2 para correr con un hueco.

El diametro de cada uno de los rodillos delantero 10 y trasero 11 es mayor que el espesor de cada una de las
plataformas delantera 1 para correr y trasera 2 para correr. En un estado por defecto, hay un hueco entre la cinta
anular 4 para correr y las plataformas delantera y trasera 1, 2 para correr, es decir, que la cinta anular 4 para correr
no esta completamente en contacto ni con la plataforma delantera 1 para correr ni con la plataforma trasera 2 para
correr. Durante el ejercicio, un conjunto de accionamiento acciona el rodillo delantero 10, y el rodillo trasero 11 es
accionado debido al rodamiento de la cinta anular 4 para correr. Debe entenderse que la cinta anular 4 para correr
estéd en contacto directo con la capa 6 resistente al desgaste proporcionada en la plataforma delantera 1 para correr
y en la plataforma trasera 2 para correr cuando los pies del usuario se ubican sobre la cinta anular 4 para correr.

Las realizaciones de la presente divulgacién proporcionan adicionalmente una maquina para andar que incluye el
conjunto de plataforma para correr como se mencioné anteriormente.

El conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion se aplica a la
maquina para andar. Cuando la maquina para andar esta en uso, el conjunto de plataforma para correr esta
desplegada y el usuario puede obtener una experiencia comoda debido a la capa flexible 5 proporcionada en el
conjunto de plataforma para correr. Cuando se almacena la maquina para andar, el conjunto de plataforma para
correr se pliega, como para reducir el area ocupada y facilitar el almacenamiento.

Lo que es mas, debido a la capa 6 resistente al desgaste proporcionada en el conjunto de plataforma para correr se
puede impedir el desgaste de la capa flexible 5, y, de este modo, se puede aumentar la vida Util de la capa flexible 5.
La capa lisa 7 esta tendida sobre la superficie superior de la capa 6 resistente al desgaste, de tal manera que se
reduce la friccién por deslizamiento entre la capa resistente al desgaste y la cinta anular 4 para correr, asi se impide
el ruido resultante de la fricciéon durante el rodamiento de la cinta anular 4 para correr, y la cinta anular 4 para correr
puede terminar el rodamiento mas suavemente. Eso mejora adicionalmente |la experiencia del usuario de la maquina
para andar.

Como ejemplo, la maquina para andar incluye adicionalmente el conjunto de accionamiento configurado para
accionar el conjunto de plataforma para correr, y un conjunto de control configurado para controlar el conjunto de
accionamiento.

Especificamente, el conjunto de control esta configurado para controlar un estado de trabajo y la potencia de salida
del conjunto de accionamiento o similar. El conjunto de accionamiento esta configurado para proporcionar al rodillo
delantero 10 y/o al rodillo trasero 11 una fuerza accionadora, de tal manera que el rodillo delantero 10 y/o el rodillo
trasero 11 pongan en movimiento la cinta anular 4 para correr.

En una realizacidén, el conjunto de accionamiento so6lo puede proporcionar al rodillo delantero 10 la fuerza

accionadora y accionar el rodillo delantero para que rote. El rodillo trasero 11 puede ser accionado por el rodillo
delantero 10 bajo el efecto de una cooperacién del rodillo delantero 10 con la cinta anular 4 para correr. Esta
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implantacion no solo facilita la simplificacion de la estructura de la maquina para andar e integra el conjunto de
accionamiento y el conjunto de control en la parte delantera de la maquina para andar, sino que también es
beneficioso para reducir el consumo de energia.

En una realizacién, el conjunto de control incluye un controlador, en el que se proporciona una CPU (unidad central
de procesamiento), para interpretar y procesar las instrucciones de control introducidas en el controlador por el
usuario, y para enviar instrucciones de accion al conjunto de accionamiento, con el fin de controlar el conjunto de
accionamiento en funcionamiento.

En un ejemplo, el conjunto de accionamiento incluye un motor, que esta acoplado de manera transmisible al rodillo
delantero 10 y que esta conectado eléctricamente al controlador. El controlador controla el motor en funcionamiento.
Cuando el motor esta en funcionamiento, transmite la potencia al rodillo delantero 10 y acciona el rodillo delantero,
poniendo por ello en movimiento la cinta anular 4 para correr.

Al estudiar la descripcién y practicar la divulgacién de la misma, el experto en la técnica concebira faciimente otras
realizaciones de la presente divulgacion. La presente divulgacién pretende cubrir cualquier variacién, uso o
modificacién adaptativa de la presente divulgacion, que siga los principios generales de la presente divulgacion e
incluya el conocimiento comun o los medios técnicos convencionales de la técnica que no se divulguen en la
presente divulgacién. La descripcion y las realizaciones son meramente ejemplares, y el alcance y el espiritu de la
presente divulgacién estan definidos por las reivindicaciones.

Debe entenderse que la presente divulgacién no se limita a las estructuras especificas descritas anteriormente y
mostradas en los dibujos, y que puede modificarse y cambiarse sin apartarse del alcance de la misma. El alcance de
la presente divulgacién sélo esta limitado por las reivindicaciones adjuntas.

Aplicabilidad industrial

En el conjunto de plataforma para correr de acuerdo con las realizaciones de la presente divulgacion, esta tendida
una capa flexible sobre superficies superiores de la plataforma para correr delantera y de la plataforma para correr
trasera y cubre el hueco de articulacidon. La capa flexible puede no sélo cubrir el "rebaje" formado por el hueco de
articulacion, sino tampoco afectar al plegamiento y al despliegue de la plataforma para correr delantera y de la
plataforma para correr trasera debido a la propiedad de flexibilidad de la capa flexible. Esta disposicion impide que el
usuario sienta incomodidad en los pies cuando hace ejercicio, en la cinta anular para correr, por encima del hueco
de articulacion, al cubrir el “rebaje” formado por el hueco de articulacion. Ademas, la capa flexible puede también
reducir el impacto y la vibracién entre la cinta anular para correr y la plataforma para correr delantera y la plataforma
para correr trasera, mejorando por ello adicionalmente la experiencia del usuario cuando hace ejercicio en el
conjunto de plataforma para correr.
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REIVINDICACIONES
1. Un conjunto de plataforma para correr, que comprende:
una plataforma delantera (1) para correr,;
una plataforma trasera (2) para correr, de la cual una cara delantera de extremo esta articulada con una cara trasera
de extremo de la plataforma delantera (1) para correr por medio de una bisagra (3), estando un hueco de articulacion
ubicado en una ubicacién en la que la plataforma delantera (1) para correr esta articulada a la plataforma trasera (2)

para correr; y

una cinta anular (4) para correr, que esta montada de manera giratoria alrededor de la plataforma delantera (1) para
correr y de la plataforma trasera (2) para correr con una holgura;

caracterizado porque el conjunto de plataforma para correr comprende adicionalmente:

una capa flexible (5), que esta tendida sobre una superficie superior de la plataforma delantera (1) para correr y
sobre una superficie superior de la plataforma trasera (2) para correr y que cubre el hueco de articulacion,

una capa (6) resistente al desgaste tendida sobre una supefficie superior de la capa flexible (5), y

una capa lisa (7) para reducir una friccidn por deslizamiento entre la capa (6) resistente al desgaste y la cinta anular
(4) para correr, que esta tendida sobre una superficie superior de la capa (8) resistente al desgaste.

2. El conjunto de plataforma para correr de la reivindicacion 1, en el que:

la capa flexible (5) esta tendida sobre la superficie superior de la plataforma delantera (1) para correr y sobre la
superficie superior de la plataforma trasera (2) para correr mediante adherencia; o

la capa flexible (5) esta tendida sobre la superficie superior de la plataforma delantera (1) para correr y sobre la
superficie superior de la plataforma trasera (2) para correr mediante ajuste a presion.

3. El conjunto de plataforma para correr de la reivindicacion 1, en el que el material de la capa flexible (5) es
copolimero de etileno y acetato de vinilo o polietileno.

4. El conjunto de plataforma para correr de la reivindicacién 1, en el que la capa (6) resistente al desgaste esta
tendida sobre la superficie superior de la capa flexible (5) mediante adherencia.

5. El conjunto de plataforma para correr de la reivindicacién 1 é 4, en el que el material de la capa (6) resistente al
desgaste es politetrafluoroetileno, poliamida o tereftalato de polietileno.

6. El conjunto de plataforma para correr de la reivindicacion 1, en el que el conjunto de plataforma para correr
comprende adicionalmente: primeras sujeciones (8), configuradas para sujetar, a dos lados del hueco de
articulacion, una conexion entre la capa flexible (5) y la plataforma delantera (1) para correr, y una conexion entre la
capa flexible (5) y la plataforma trasera (2) para correr.

7. El conjunto de plataforma para correr de la reivindicacidon 6, en el que:

las primeras sujeciones (8) son capas de pegamento rapido, que estan adheridas, a dos lados del hueco de
articulacion, entre la capa flexible (5) y la plataforma delantera (1) para correr, y entre la capa flexible (5) y la
plataforma trasera (2) para correr; o

las primeras sujeciones (8) son componentes de unién flexibles, que unen la capa flexible (5) con la plataforma
delantera (1) para correr, y que unen la capa flexible (5) con la plataforma trasera (2) para correr, a dos lados del
hueco de articulacion.

8. El conjunto de plataforma para correr de la reivindicacién 1, en el que el conjunto de plataforma para correr
comprende adicionalmente: una segunda sujecion (9), configurada para sujetar una conexién entre la capa flexible
(5) por encima del hueco de articulacion y la capa (6) resistente al desgaste.

9. Una maquina para andar, que comprende el conjunto de plataforma para correr de una cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 8.
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