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zZa¥{zeni se samokontrolou funkce je
urfeno pro ovladdéni pohybu pracovni &&asti
stroje, zejména u tvd¥ecich stroju. Za-
¥{zeni sest&vd ze snimall, zesilovady,

mé&nidi.,

(54) Zatizeni se samokontrolou funkce pro ovlddéni pohybu pracovnich stroji

ménid&d a kontrolniho bloku. Vystupy ¥{idi-
cfho systému jsou spojeny jednak pfes
snimac{ obvody s kontrolnim blokem a jed-
nak pfes zesilovade s jednim nebo dvéma 2 N
Zesilovate mohou byt zapojeny ) )
sériov& nebo paraleln& vzhledem k v§stu- ) 4
pu kontrolniho bloku. ba-g
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Vyndlez se tykd& za¥izeni se samokontrolou funkce pro ovl&déni pohybu pracovnich stroju
sest4dvajicfho ze snima&l, zesilovadl, m&niZe a kontrolniho bloku.

V soulasné dob& se pro ovldddni pohybu, nap¥iklad u tvé¥ecich strojd, pouZivad vykonovych
spinadd ve form& ménidd, na jejichZ vystup je pf¥ipojen nejlastdji elektromagneticky ventil
nebo spojka. M&nife jsou ovldddny pomoci signdll ¥idicrtho systému. Zdroj impulst pro buzen{
spina&t mé&nide, cof jsou nejlastéji tranzistory, je p¥ipojen p¥es hradlo. Pomoci hradla
ov1&d4 ¥fdic{i systém vystupni nap&tf ménife a tim i pracovni pohyb stroje. Nev§hodou éapojeni
je, %e pfi vzniku nekontrolovatelné poruchy neni moZné blokovat vystupni napétf mé&nide,

&imZ miZe dojit k pokradovani nebo spusténi pracovniho pohybu. Tento zpusob ovl&ddni vystup-

niho nap&tf lze pouZft pouze u strojd, u nich? nehroz{ nebezpe&i Grazu neho havdrie.

Jinym pouZivanym FeSenim je za¥azen{ dal3fho spinade do napdjeciho obvodu. Spina& odpo-
juje napdjecf{ napé&tf mé&nide a tim blokuje vystupni nap&tf m&nile. Stav spinalde zamez{ prichod
budicfch impulst do tranzistord m&ni%e a tim je rovn&% blokovdno vystupni napé&ti. Nevyhodou
tohoto zapojeni{ je viazeni dalSfho vykonového spinale tvofeného nejfast&€ji tranzistorem.
Vznikaji tak vykonové ztrdty a rostou ndroky na energii. Ddle se zvy3uje teplota zarizeni
a tim klesd spolehlivost zaffzeni. Dal${ podstatnou nevyhodou je velkd sloZitost za¥izeni.

V¢3e uvedené nevyhody soudasného stavu techniky do zna&né mfry odstranuje zaffzenf
se samokontrolou funkce pro ovladddni pohybu pracovnich strojl podle vyndlezu, jeho?f podsta-
ta spolivd v tom, %e prvni vystup ¥fdicfho systému je spojen jednak s prvnim vstupem prvniho
zesilovade, jehoZ druhy vstup je spojen s v§stupem kontrolniho bloku a jednak p¥es prvni
spinaci obvod s prvnim vstupem kontrolnfiho bloku, jehoZ druhy vstup je spojen p¥es druhy
spinaci obvod s druhym v¢stupem ¥f{diciho systému a s prvnim vstupem druhého zesilovale,
kterého vystup je propojen s prvnim m&nidem. V¢stup prvntho zesilovafe je spojen s druhym
vstupem druhého zesilovale respektive v?stup prvniho zesilovale je proéojen s druhym m&ni&em
a druhy vstup druhého zesilovale je pfipojen na druhy vstup prvniho zesilovadle.

Vghodou za¥fzen{ podle vyndlezu je podstatné zjednoduSenf{ za¥fzeni, vy38i energetickd
$&innost p¥i zachovani v3ech po¥adavki na bezpednostni ovlidini strojnfho zaffzenf, zv14&5td
u strojd s nebezpednym pohybem, jako jsou tvé¥eci stroje nap¥fklad lisy, buchary, strojni
niZky apod.

Vyndlez bliZe objasni pfiloZeny vfkres, kde je zndzorn&no blokov& za¥fzenf se samokontro-
lou funkce pro ovl&d&ni pohybu pracovnich strojd.

Prvni vystup ¥fdicfho systému 1 je spojen jednak p¥es prvni spinaci obved 2 s prvnim
vstupem kontrolnfho bloku 3, jehoZ druhy vstup je spojen p¥es druhy spinaci obvod 4 s druhym
vystupem ¥idicf{ho systému 1 a jednak s prvnim vstupem prvniho zesilovae 5, jehoZ druhy
vstup je propojen s v¥stupem kontrolniho bloku 3. Druhy vystup ff{dicfho systému 1 je spojen
s prvnim vstupem druhého zesilovale 6, jehoZ vystup je propojen s prvnim mé&nicem 7. V¢stup
prvniho zesilovade 5 je spojen s druhym vstupem druhého zesilovade 6, prvni a druhy zesi-
lova® 5 a 6 jsou tak zapojeny v sérii. Respektive vystup prvntho zesilova&e 5 je propojen
s druhym m&nidem 8 a druhy vstup druhého zesilovade 6 je pf¥ipojen na druhy vstup prvniho
zesilovade 5. Prvni a druhy zesilova 5 a 6 jsou zapojeny paraleln&. Kontrolni blok 3 miZe
obsahovat aktiva&ni obvod a obvody pro kontrolu shodnosti vstupnich signdli.

V kontrolnim bloku 3 se porovndvéd ekvivalence popfipadé& antivalence p¥islusnych pard
8igndld. Po aktivaci p¥{sluZného obvodu se objevi na vystupu kontrolniho bloku 3 impulsy,
které jsou p¥ivdd&ny pomoci prvniho a druhého zesilovade 5 a 6 na prvni p¥ipadn& prvni a
druhy m&ni¢ 7 a 8 podle po&tu ovlddacich prvkd strojnfho za¥izeni pro ovl&dani pohybu. P¥i
porufe jednoho z kandlu fidicfho systému 1, kdy prvni vystup ¥idicfho systému 1 pohyb blokuje
a druhy vy¢stup fidicfho systému 1 pohyb neblokuje, pfivede se tento stav pomoci prvniho
a druhého snimaciho obvodu 2 a 4 na prvn{ a druhy vstup kontrolnfho bloku 3, ktery okamZité&
zablokuje dalS{ buzeni prvnfho a druhého ménife 7 a 8 a po urditém Zase se aktiva&ni obvod
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kontrolniho bloku 3 rozpoji a impulsy na vystupu jsou trvale zablokovdny. Rovn&%Z pfi porule
p¥ipadné

prvnfho nebo druhého snimaciho obvodu 2, 4, prvaiho nebo druhého zesilovale 5 a ¥
7 a

6
prvniho nebo druhého m&niée 7 a 8 je napé&t{ na vystupu prvniho nebo druhého m&nide
8 nulové.

za¥{zeni se samokontrolou funkce podle vyndlezu je vhodné pro ovladani pohybu pracovni
&4sti stroje, zejména u tva¥ecich stroja jako jsou lisy, strojni nliky, tvdfeci{ automaty
apod.

PREDMET VYNALEGZU

Za¥fzenf se samokontrolou funkce pro ovladdni pohybu pracovnich stroji sestavajici
ze snimald, zesilovall, mé&ni%e a kontrolnfho bloku, vyznalujici se tim, Ze prvni vystup
¥1diciho systému (1) je spojen jednak s prvnim vstupem prvnfho zesilovale (5), jehoZ druhy
vstup je spojen s vystupem kontrolnfho bloku (3) a jednak pfes prvni spinaci obvod (2)
s prvnim vstupem kontrolniho bloku (3), jehoZ druhy vstup je spojen p¥es druhy spinaci
obvod (4) s druhym vystupem ¥fdicfho systému (1) a s prvnim vstupem druhého zesilovade (6),
kterého vystup je propojen s prvnim m&nidem (7), p¥idemZ vystup prvniho zesilovade (5) je
spojen s druhym vstupem druhého zesilovalde (6) respektive vystup prvniho zesilovace (5) je
propojen s druhym m&ni%em (8) a druhy vstup druhého zesilovade (6) je p¥ipojen na druhy
vstup prvnfiho zesilovale (5).

1 vykres
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