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(57)摘要

一种机器人循环监听录音的判断方法，采用

现有技术中的机器人作为本体，设置监听等待时

长功能；设置所述机器人，能根据人的声音判断

年龄，并自动设置循环监听的等待时长；设计人

脸识别检测功能，通过人脸识别对比数据库数

据，判断出与所述情感机器人交流的使用者年

龄，自动设置循环监听的等待时长，本发明采有

特殊的优化设计，实现了自动设置循环监听录音

的判断方法，使得现有情感机器人能够更好的针

对使用者的不同而产生更多的丰富表情，在有效

识别使用者的年龄、表情和语速的情况下，做出

准确、恰当的回应。

权利要求书1页  说明书3页  附图1页

CN 105550679 B

2019.02.15

CN
 1
05
55
06
79
 B



1.一种机器人循环监听录音的判断方法，其特征在于，包括如下技术设计：

步骤一、采用所述机器人作为本体，设置监听等待时长功能；所述监听等待时长功能

为，根据人的语速快慢，自动设置循环监听等待时长的工作方式；

步骤二、设置所述机器人，能根据人的声音判断年龄，并自动设置循环监听的等待时

长；老人和孩子循环监听的等待时长设置相对较长，年轻人的循环监听的等待时长设置相

对较短；

步骤三、设计人脸识别检测功能，通过人脸识别对比数据库数据，判断出与所述机器人

交流的使用者年龄，自动设置循环监听的等待时长。

2.根据权利要求1所述的一种机器人循环监听录音的判断方法，其特征在于，所述老人

和孩子循环监听的等待时长设置为5秒。

3.根据权利要求1所述的一种机器人循环监听录音的判断方法，其特征在于，所述年轻

人循环监听的时间设置为1秒或2秒，也就是说开始监听等待，1秒或2秒了还没听到人的声

音就停止监听。

4.根据权利要求1所述的一种机器人循环监听录音的判断方法，其特征在于，所述机器

人采用情感机器人。

5.根据权利要求1所述的一种机器人循环监听录音的判断方法，其特征在于，所述对比

数据库中录入了大量不同年龄的人脸数据，以提高判断的准确率。

6.根据权利要求1所述的一种机器人循环监听录音的判断方法，其特征在于，所述监听

等待时长功能采用监听模块单元处理完成。

7.根据权利要求6所述的一种机器人循环监听录音的判断方法，其特征在于，所述监听

模块单元采用讯飞监听模块。

8.根据权利要求4所述的一种机器人循环监听录音的判断方法，其特征在于，所述情感

机器人本身具备表情、计算机视觉、语音交互等与人类自然交流的表达方式。
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一种机器人循环监听录音的判断方法

技术领域

[0001] 本发明专利涉及一种机器人人机智能交流技术领域，尤其是一种机器人循环监听

录音的判断方法，该方法采用独特的优化设计，通过设置的自动循环监听和监听录音的间

隔时间，从而不用每次去唤醒机器人，也能与机器人不断的进行互动交流，大大加强了现有

技术中陪伴类以及幼教学习类机器人的使用效果。

背景技术

[0002] 在物质文明和精神文明高度发展的今天，智能机器人越来越得到重视和普及，人

们的生活和娱乐中也逐渐的采用智能机器人参与一些家庭的教育、清洁以及其他工作事

务，在一般的陪伴或幼教用的机器人中，其智能对话功能仅限于使用者通过某个特定的词

语去唤醒机器人后才能与人进行一次交流，当机器人和使用者对话完成后，人再想与机器

人说话，机器人也无法实现监听功能，当然也没有办法回答使用者提出的问题，也就是说，

现有技术中的伴读教育类机器人被唤醒后只能与使用者互动一次；

[0003] 另一方面，传统的机器人并不具有根据语速和声音去判断并设置循环监听录音的

间隔时间，更无法通过人脸识别人的年龄并设置循环监听录音的间隔时间，故无法以丰富

生动的智能方式实现人与机器人的互动，因此传统机器人受限于其本身的条件，无法呈现

太多活泼、多变化、生动的内容，因而与使用者在互动上有所限制；

发明内容

[0004] 本发明的目的是，提供一种机器人循环监听录音的判断方法，解决了现有技术中

情感机器人功能单一、不能检测人脸、不能通过语音的情感分析来理解与机器人交互的人

类的情感，也不能与人类进行丰富情感交互的不足，本方法通过优化设计，采用使用者的声

音、表情、语气为判断媒介，以此来识别使用者的情感，从而设置循环监听录音的间隔时间；

[0005] 一种机器人循环监听录音的判断方法，包括如下技术设计：

[0006] 步骤一、采用现有技术中的情感机器人作为本体，设置监听等待时长功能；

[0007] 作为一种举例说明，所述监听等待时长功能为，根据人的语速快慢，自动设置循环

监听等待时长的工作方式；

[0008] 作为一种举例说明，所述监听等待时长功能采用监听棋块单元处理完成；

[0009] 作为一种举例说明，所述监听模块单元采用讯飞监听模块；

[0010] 步骤二、设置所述情感机器人，能根据人的声音判断年龄，并自动设置循环监听的

等待时长；

[0011] 例如，听到的是老人或小孩说话，机器人就会把循环监听的时间设置得比较长；

[0012] 作为一种举例说明，所述老人和孩子循环监听的等待时长设置为5秒，让机器人有

足够的时间等待老人或小孩说话；

[0013] 再比如，年轻人的语速快，循环监听的时间就比较短；

[0014] 作为一种应用举例说明，所述年轻人循环监听的时间设置为1秒或2秒，也就是说
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开始监听等待，1秒或2秒了还没听到人的声音就停止监听；

[0015] 步骤三、设计人脸识别检测功能，通过人脸识别对比数据库数据，判断出与所述情

感机器人交流的使用者年龄，自动设置循环监听的等待时长，达到双保险的目的；

[0016] 作为一种举例说明，所述对比数据库中录入大量不同年级的人脸数据，以提高判

断的准确率；

[0017] 本发明提供的一种机器人循环监听录音的判断方法，通过语速识别判断设计、声

音识别判断设计以及人脸识别判断设计来感知外部使用者的变化，能够通过使用者的声

音、表情、语速等媒介识别，循环鉴定录音，更好的判断出使用者的情感，再通过所述情感机

器人自身的表情、计算机视觉、语音交互等方式与人类自然交流，达到最佳的交流互动效

果。

[0018] 本发明的有益效果：

[0019] 本发明采有特殊的优化设计，实现了自动设置循环监听录音的判断方法，使得现

有情感机器人能够更好的针对使用者的不同而产生更多的丰富表情，在有效识别使用者的

年龄、表情和语速的情况下，做出准确、恰当的回应，表达自然，判断精确。

附图说明

[0020] 图1是本发明一种机器人循环监听录音的判断方法之原理结构示意图

具体实施方式

[0021] 下面结合附图对本发明的优选实施例进行详细说明。

[0022] 参照图1所示，一种机器人循环监听录音的判断方法，包括如下技术设计：

[0023] 步骤一、采用现有技术中的情感机器人作为本体，设置监听等待时长功能；

[0024] 作为一种举例说明，所述监听等待时长功能为，根据人的语速快慢，自动设置循环

监听等待时长的工作方式；

[0025] 作为一种举例说明，所述监听等待时长功能采用监听模块单元处理完成；

[0026] 作为一种举例说明，所述监听模块单元采用讯飞监听模块；

[0027] 步骤二、设置所述情感机器人，能根据人的声音判断年龄，并自动设置循环监听的

等待时长；

[0028] 例如，听到的是老人或小孩说话，机器人就会把循环监听的时间设置得比较长；

[0029] 作为一种举例说明，所述老人和孩子循环监听的等待时长设置为5秒，让机器人有

足够的时间等待老人或小孩说话；

[0030] 再比如，年轻人的语速快，循环监听的时间就比较短；

[0031] 作为一种应用举例说明，所述年轻人循环监听的时间设置为1秒或2秒，也就是说

开始监听等待，1秒或2秒了还没听到人的声音就停止监听；

[0032] 步骤三、设计人脸识别检测功能，通过人脸识别对比数据库数据，判断出与所述情

感机器人交流的使用者年龄，自动设置循环监听的等待时长，达到双保险的目的；

[0033] 作为一种举例说明，所述对比数据库中录入大量不同年级的人脸数据，以提高判

断的准确率；

[0034] 本发明提供的一种机器人循环监听录音的判断方法，通过语速识别判断设计、声
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音识别判断设计以及人脸识别判断设计来感知外部使用者的变化，能够通过使用者的声

音、表情、语速等媒介识别，循环鉴定录音，更好的判断出使用者的情感，再通过所述情感机

器人自身的表情、计算机视觉、语音交互等方式与人类自然交流，达到最佳的交流互动效

果。

[0035] 本发明采有特殊的优化设计，实现了自动设置循环监听录音的判断方法，使得现

有情感机器人能够更好的针对使用者的不同而产生更多的丰富表情，在有效识别使用者的

年龄、表情和语速的情况下，做出准确、恰当的回应，表达自然，判断精确。

[0036] 以上所述的仅为本发明的优选实施例，所应理解的是，以上实施例的说明只是用

于帮助理解本发明的方法及其核心思想，并不用于限定本发明的保护范围，凡在本发明的

思想和原则之内所做的任何修改、等同替换等等，均应包含在本发明的保护范围之内。
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图1
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