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Przedmiotem zgloszenia jest znamy silnik
wiatrowy z pionowa gléwnag osig obrotu i z
ptatami czynnymi, osadzonymi symetrycznie na
wlasnych osiach pionowych, zawlieszonych na
ramionach walu gléwnego, co umozliwia pla-
netowe obroty tych platéw w celu korzystnego
ustawiania si¢ do kierunku wiatru.

Silnik posiada swobodne wsparcie wirujgcego
watu giléwnego na przegubie { utrzymanie go
w Dpozycii pionowej przy pomocy odciagéw,
przytwierdzonych do oprawy lozyska, osadzone-
go na wierzcnotku wahy, co czyni zbednym wy-
konanie wiez i mocnych fundamentéw; précz
tego pietrowe rozmieszczenie platéw czymmych
po dwa lub trzy na jednym pietrze, co ujedno-
stajnia moment obrotowy silnika, zmniejsza
zaslanianie jednych platéw przez drugie, poz-
wala na otrzymanie réznych szybko$ci obwodo~
wych platéw przez zastosowanie ramion watu
gléwnego o réznej diugosci ma kazdym pietrze

i umozliwia dostosowanie dziatania regulacji
platéw na kazdym pigtrze do réznych szybkosci
wiatru, wreszcie utrzymanie platéw czynnych w
ruchu planetowym, jak réwniez regulacje przy
pomocy ster6w i przekladni két zebatych, od-
dzielnych dla kazdej plaszczyzny, podwieszo-
nych do koficéw ich osi obrotu,

Przedmiot - wynalazku jest uwidoczniony na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia czefcio-
wy schemat pionowy silnika, fig, 2 — schemat
poziomy jednego plata czynnego w ofmiu fa-
zach, fig. 3 — schemat czefci silnika w dwéch
rzutach, fig. 4 — plaszczyzne ¢zymng w innym
potozeniu, Na osi gléwne] W obrotu silnika

- umocowane s§ ramions r z lozyskami, w kté-

rych osadzone sy osie W' platéw czynnych p,
na ktérycn zawieszone sg skrzynki z przektad-
niami zebatymi g, zaopatrzone w stery s. Gliéw-
na of§ obrotu W wsparta jest na przegubie k i
atrzymana w pozycji pionowej odciggami o.



Plat p wykonuje 1/2 obrotu wzgledem osi
' wlasnej w czasie jednego obrotu osi gléwnej W
silnika. . o "

2 wskazuja  kierunek wiatru, obrotéw
silntka i platéw. Wymagany ruch planetowy
platéw p osigga sie przez zastosowanie steréw s
i przekladni két zebatych. Na fig. 3 pokazany
jest przykladowy schemat tego urzadzenia w
dwéch rzutach; na osi obrotu W! kazdego plata
osadzone jest na stale kolo zebate Z,, zazebione

przez kolo poirednie Z; z kolem zebatym Z,,

osadzonym na stale na osi W!! steru. Przeklad-
nmig k6t Z,:Z, = 1:2 Osie WI! steréw i 0§ W
platu sg obrotowo osadzone w lozyskach obu-
dowy kot zebatych g. Dzialanie tego urzgdzenia
polega na tym, ze gdy obudowa g jest nierucho-
mo przyciggnietg sprezyng F do ramienia r watu
gléwnego to ster s, ustawiajgc sie zgodnie z kie-
runkiem wiatru, utrzymuje o§ W!! i kolo zebate
Z, w bezruchu, a ramie r wraz z platem i jego
osia WI!l wprawione jest w ruch obrotowy,
wspélSrodkowy z gléwng osig silnika, wiec kolo

zebate Z, wraz z osia W! plata i platem wyko-

nuje ruch obiegowy (fig. 2).

Regulacja silnika moze byé ciagla lub czes-
ciowa.

Regulacja ciggla polega na samoczynnym, cia-
glym ustawianiu platébw w przyblizeniu, lub
zgodnie z kierunkiem wiatru, Osiaga si¢ to, we-
dtug wynalazku, przez wykonanie steru z dwéch
platébw pionowych, nachylonych do siebie pod
znacznym katem do osi (fig. 3 i 4). Napér wia-
tru, dzialajgc na taki- ster, wytwarza moment
obrotowy wzgledem osi obrotu plata ramieniem
X, ktéry pokonuje mnacigg sprezyny F 1 prze-
kreca obudowe g, a wraz z mia plat p, az do
polozemia, wskazanego na fig. 4, nastepnie przez
przytwierdzenie do obudowy g ciezarka m na
ramienju r!l. Wzrost sily ofrodkowej przy
wzroécie obrotéw silnika powoduje obrét obu-
dowy i plata, jak wyzej. Fig. 3 wskazuje wigc
sytuacje plata i jego napedu w momencie, gdy
regulator nie dziala, za$§ fig. 4 — najwieksze
przekrecenie pl#ia przez regulator; obie sytua-
cje odnoszg sie do fazy 5 na fig. 2.

Dzial#nie regulatora, az do polozenia plata,
wskazanego na fig. 4, nie jest potrzebne, gdyz
juz przy czeSciowym wychylemiu obudowy g,
platy zaréwno z prawej jak i z lewej strony
(fig. 2) ustawia sie pod jednakowym katem do
kierunku wiatru i mastgpi zréwmowazenie sil,
dzialajacych na platy po obu stromach osi obrotu

silnika. Dalsze wychylenie obudowy wytworzy
z lewej strony (fig. 2) hamowanie silnika:

Regulacja cze§ciowa polega na zaryglowaniu
steru s, nie przedstawiorym na rysunku obudo-
wy g i osi W! plata w jedng sztywng calo$é¢ w
polozeniu, przedstawionym na fig. 4. Plat po-
zostaje zaryglowany w ciggu jednego lub wie-
cej obrotéw silnika, biegnac jalowo. Jezeli obro-
ty silnika zmniejszg sig, mastepuje odryglowa-
nie ptata i zaryglowanie samej tylko obudowy ¢
z ramieniem r (fig. 3), ktére moze nastapi¢ w
fazie 7 (fig. 2) i nastepuje ruch roboczy plata.
Ciezar regulatora jest umieszczony w tym przy-
padku na ramieniu plata i za poSrednictwem
przesuwnego pierScienia, osadzonego na osi
plata, dziala na diwignie i rygle umieszczone w
obudowie g.

Budowa silnika wedlug wynalazku moze byé
uzyta dla mocy Srednich i wiekszych, réwniez
jako silnika wodnego do ustawiemia w nieuje-
tym korycie rzecznym.

Zastrzezenia patentowe

1. Silnik wiatrowy, ktérego platy rozmieszczo-
ne sa pietrowo wok6l osi pionowej i posia-
dajq wlasne osie pionowe bedace ich osigmi
symetrii i obracajace sie wokoét osi silnika
oraz utrzymuja sie stale powierzchniami

" czynnymi w kierunku poprzecznym do wia-
tru, znamienny tym, ze ma kazdej osi (W!)
plata osadzone jest kolo zebate (Z,) otrzymu-
jace obrét od kola zebatego (Z,), umocowane-
go do steru (s), ustawiajgcego sie stale w

 kierunku réwnoleglym do wiatru.

2. Silnik wiatrowy wedtug zastrz. 1, znamienny
tym, ze obudowa (g) k61 zebatych, lgczacych
oS (W!) plata (p) z osig (W!l1) steru (s) jest
przytrzymana sprezyna (F) w potozeniu, za-’
pewniajacym najwiekszg moc silnika, przy
czym przez zmiame wzglednego polozenia tej
obudowy odbywa sie regulacja mocy i szyb-
koSci obrotéw silnika, albo tez, ze obudowd
(g) stenowi sztywng calo§é¢ z ramieniem (r)
zaopatrzonym w lozyska, w ktérych osadzo-
na jest o§ (W,) plata, a regulacja mocy i
szybkoéci obrotéw odbywa sie przez wza-
jemne, okresowe zblokowanie plata (p) i ste-
ru (s) w polozeniu, réwnoleglym do kierunku
wiatru,
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