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Vynéalez se tykd zalizeni k sniméni vice-
barevné vzorovaci predlohy pro zhotoveni
vzorovaciho programu pro elektronické o-
vladani plochého pletaciho stroje a k ukla-
dani informaci dat do obrazové pameti po-
moci senzoru.

U znadmych zaflizeni pro zhotoveni vzoro-
vaciho programu pro elektronické oviddéa-
ni plochého pletaciho stroje se vzorovaci
data, nakreslend na obrazovém vzoru, ukla-
daji ru¢né do paméti a odtud se dale zpra-
covédvajl pro stanoveni technického vzoru.
Ruéni uklddéani vyZaduje pFitom vice neZ
polovinu celkového dasu potfebného pro
vzorovani. Kromé toho jsou zdroje chyb pFi
ruénim uklddani vzorovacich dat vétsi, ve
srovndni s ukldddnim ostatnich dat poZado-
vanych pro ovlddani plochého pletaciho
stroje.

Dale je znadmo zafizeni pro optické sni-
mani vicebarevné vzorovaci p¥edlohy, u ng-
hoZ je fotosenzor, reagujici na svétlo od-
razejici se od vzorovaci predlohy, krokové
veden pres jednotlivé rady vzorovaci pfed-
Ichy a signdly, vyvozené snimanim, se bez-

" prostfedné dale zpracovéavaji pro zhotove-

ni nosife vzorovactho programu. Toto zafi-
zeni je konstrukyng sloZité & pracuje po-
mérné pomalu.

Vynélez si klade za ukol vytvofit zakize-
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ni, které je konstrukéné jednoduché a umoz-
fiuje rychlé sniméni a automatické uklada-
ni vzorovaci piedlohy do obrazové paméti.

Zv1astni pfednost zafizeni podle vynéle-
zu spoCivd v tom, Ze neni nutné vypracova-
ni vzoru. Dale se milZe obrazovy vzor také
ukladat do paméti automaticky b8hem né&-
vrhu.

Snimacim drZdkem je s vyhodou opticky
senzor nebo magneticky senzor plisobici
magnetostriktné na uklddaci plochu.

S vyhodou miZe mit ukladaci plocha rast-
rové ¢ary v pravoahlych kartézkych sou-
Fadnicich. To usnadiiuje ndvrh obrazového
vzoru nebo vzorovaciho vykresu na prisvit-
né podloZce vzorovaci piedlohy, kdy#Z obra-
zovy vzor nebo vzorovaci vykres maji byt
uloZeny do paméti hned b&hem névrhu.

Je vyhodné obrazovou pamét spojit s dal-
$im mikroprocesorem, ve kterém se informa-
ce dat v datech ddle zpracovavd pro tech-
nicky vzor. Pomoci dal$itho mikroproceso-
ru se pritom miZe zohlednit a dale zpra-
covat jednoduchym zplsobem Xk ostatnim
ovlddacim datiim pot¥ebnym pro zhotoveni
vzorovaciho programu, piipadnd technické-
ho vzoru.

Zalizeni podle vyndlezu mlZe byt s vy-
hodou opatfeno pfipoji pro pFipojeni tiskéar-
ny nebo zobrazovaciho p¥istroje. Tiskdrna

f
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a/nebo zobrazovaci p¥istroj mohou b&hem
uklédéni dat informaci od vzorovaci pred-
lohy nebo po provedeném uloZen! reprodu-
kovat vzorovaci pfedlohuv ve formé& uloZené
v obrazové paméti a umoZiluje tim vizual-
ni kontrolu snimaciho a uklddaciho postu-
pu.
Konetné miZe byt pamét s vyhodou spo-
jena s mikroprocesorem, kterym je ménitel-
na velikost rastru pamétovych dat podle
jemnosti ocek, zvolené jemnosti pleteniny a
pouZitych pletacich materiald.

Pfikladné provedeni vyndlezu je znézor-
néno na vykrese, ktery pfedstavuje perspek-
tivni pohled na zafizeni podle vynalezu se
snimacim drZdkem.

Zatizeni obsahuje skfiii 1, na jejiZ horni
strand je rovnd wuklddaci plocha 2, na kte-
Té je uloZena a upevnéna vzorovaci pied-
loha 3 ve tvaru vicebarevn® nakresleného
obrazového vzoru nebo origindlni pleteni-
ny, pfipadné vzorovaciho vykresu.

Ke snimaci vzorovaci predloze 3 je urden
snimaci drZzdk 4, ktery je elektricky spojen
pomoci spojovaciho kabelu 5 se zaiizenim.
V zafizeni je obrazovd pamét a mezi snima-
cim drZdkem 4 a obrazovou pamé&ti nezné-
zorn&ny mikroprocesor pro rozkladdni sni-
macim drZdkem 4 zachycené informace dat
do soufadnic XY a jejich pFeddvédni do obra-
zové paméti. V zaiizeni mlZe byt také dal-
81 mikroprocesor, ve kterém se informace
dat ddle zpracovdvaji v datech pro technic-
ky vzor. :

Sniméni vzorovaci pfedlohy 3 se provéa-
di tak, Ze se snimaci drZdk 4 vede bodové
po plochach kaZdé jednotlivé barvy, nebo
Ze plochy kaZdé jednotlivé barvy se ohjiZds-
ji snimacim drZdkem 4. Je také moiné u-
kladat automaticky do obrazové paméti in-
formace dat ihned b&hem ndvrhu obrazo-
vého vzoru, pfipadn& vzorovaciho vykresu

4
pomoci snimaciho drZdku 4.

Zafizeni mlZe byt opatieno p¥Fipoji 6, 7
pro pfipojeni tiskdrny nebo zobrazovaciho
pristroje. Pomoci tiskdrny a/nebo zobrazo-
vactho pfistroje se mfiZe uklddani dat in-
formaci 'do obrazové paméti b&hem uklé-
d4ni nebo po provedeném uloZeni stat vidi-
telnym.

Opticky senzor obsahuje jeden opticky
vodit svétla pro bodové osvétleni vzorova-
ci pfedlohy 3 a jeden opticky vodi svétla
pro pfijem odraZeného svétla. Senzor jé
schopen plrevést 6 barev do elektrickych
signdld rozdilnych amplitud.

PFi ruénim sniméni vzorovaci piedlohy 3
se postupuje tak, Ze vzorovaci piedlcha 3
se vypliiuje podle odpovidajiciho rastru, na-
pfiklad o 256 X 256 bodech. KaZdému bo-
du XY se pfifadi barevnéd hodnota. Mikro-
procesor €itd dale automaticky po kaZdém
méfeni, aZ budou vSechny body XY v pa-
meéti. KaZdému bodu XY je v paméti piifa-
zena barevnd hodnota 1 aZ 6.

Takto elektronicky do paméti vloZend vzo-
rovaci pfedlocha 3 miZe byt pFevedena na
obrazovku v 6ti barvdch nebo vytiit&na na
tiskacim p¥istroji.

Pii Cernobilém tiskacim piFistroji se kaz-
dé barveé prirfadi uréity znak, takZe také zde
lze rozeznat ,,vicebarevny“ obraz.

U magnetistrikéniho senzoru, pfipadnd
postupu, se vysild magnetickd vina do dra-
tu chudého na uhlik. Poloha senzoru se zjis-
ti tim, Ze k €asovému bodu, p¥i n&mZ pro-
bihg magnetickd vina podéln& pod snima-
¢em — senzorem, se zastavi rychlob&iny
¢ita€. Stav fitae pak déavd primé vysvétle-
ni o poloze rugné vedeného senzoru. Ukla-
daci plocha 2, opat¥end draty ve sméru XY,
odpovidd tedy vysiladi, snimaci kolik je pii-
jimacem.

PREDMET VYNALEZU

1. Za¥Fizeni k sniméni vicebarevné vzoro-
vaci pFedlohy pro zhotoveni vzorovaciho
programu pro elektronické ovlddani plo-
chého pletaciho stroje a uklddani informa-
ci dat do obrazové pamé&ti pomoci senzoru,
obsahujici ukléddaci plochu pro vzorovaci
pFedlohu, vyzna&ujici se tim, Ze senzorem
je snimaci drZdk (4) elektronicky spojeny
se zalfizenim a pohyblivy ru&né& libovolné
nad pevné stanovenou vzorovaci pfedlohou
{3), pritemZ mezi snimacim drZdkem (4]
a obrazovou paméti je uspofdddn mikropro-
cesor pro rozkldadani informac! dat do sou-
tadnic XY, zachycenych p¥i pohybu snima-
ciho drzgku (4) nad vzorovaci pfedlohou

(3).

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze snimacim drZdkem (4) je opticky
senzor.

3. Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze snimacim drZdkem (4) je magnetic-
ky senzor reagujic! magnetostrikéné na u-
klddaci plochu (2]).

4. Zafizeni podle jednoho z bodd 1 aZ 3,
vyznagujici se tim, Ze uklddaci plocha (2)
ma rastrové Cary v kartézskych soufadni-
cich.

5. Zalizeni podle jednoho z bodl 1 a% 4,
vyznacujici se tim, Ze obsahuje p¥ipoje (6,
7) pro pripojeni tiskdrny nebo zobrazova-
ciho pristroje.

1 list vfkresihi




229668




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

