
(19) 한민 특허청(KR)

(12) 등 특허공보(B1)

(45) 공고    2014 10월08

(11) 등    10-1448755

(24) 등    2014 10월01

(51) 특허 (Int. Cl.)

     B60L 11/18 (2006.01)
(21) 원        10-2012-0148812

(22) 원        2012 12월18

     심사청    2012 12월18  

(65) 공개        10-2014-0079158

(43) 공개        2014 06월26

(56) 행 술 사문헌

KR1019980050333 A

JP2010141997 A

JP2010173610 A

JP08163707 A

(73) 특허

동차 주식 사

울특별시  헌  12 (양재동)

아 동차 주식 사

울특별시  헌  12 (양재동)

(72) 

경  안양시 동안  평 138  63, 702동 91
0  (평 동, 원 아 트)

(74) 리

미특허

체 청 항 수 :   7  항  심사  :    

(54)  칭 동차  타  주행시 감  어   시스

(57)  약

본  본  동차  리   한시, 압 동에 한 감  수행할 수 는 동차

 타  주행 어   시스  공하는 것 다.  한 본  실시 는, 리 원에 해 동

는 동  포함하는 동차  타  주행시 감  어 , 상  동차가 타  주행 상태

지  단하는 단계; 상  동차가 타  주행 상태  것  단 , 상  타  주행  도   크

리프(creep) 도  비 하는 단계; 상  타  주행 도가 상   크리프 도보다 크 , 상  타  주행 

도에 하는 생 량  산 하는 단계; 상  산  생 량과 리  워 허 량  비 하는

단계; 상  산  생 량  상  리  워 허 량 보다 크 ,  압 동 크  생시키

는 단계;  포함할 수 다. 

  도 - 도6
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특허청  

청 항 1 

리 원에 해 동 는 동  포함하는 동차  타  주행시 감  어 , 

상  동차가 타  주행 상태 지  단하는 단계;

상  동차가 타  주행 상태  것  단 , 상  타  주행  도   크리프(creep) 도  비

하는 단계;

상  타  주행 도가 상   크리프 도보다 크 , 상  타  주행 도에 하는 생 량  산

하는 단계; 

상  산  생 량과 리  워 허 량  비 하는 단계;

상  산  생 량  상  리  워 허 량 보다 크 ,  압 동 크  생시키는 단

계;

 포함하는 동차  타  주행시 감  어 . 

청 항 2 

1항에 , 

상  동차  타  주행 상태  단 , 가 달  브 크 달  지 않   가 달 치

 신   브 크 달  신   단하는 것  특징  하는 동차  타  주행시

감  어 . 

청 항 3 

1항에 , 

상  리  워 허 량  상  동차  리 어 (BMS; battery management system)에  

하는 것  특징  하는 동차  타  주행시 감  어 . 

청 항 4 

2항에 , 

상   크리프 도는 상  가 달  브 크 달  지 않는 상태에  상  동차가 움직

는 도   는 것  특징  하는 동차  타  주행시 감  어 . 

청 항 5 

1항에 , 

상   압 동 크는 상  산  생 량에  상  리  워 허 량  뺀 차 값  결

는 것  특징  하는 동차  타  주행시 감  어 . 

청 항 6 

1항에 , 

상  동차는 하 브리드 동차  것  특징  하는 동차  타  주행시 감  어 . 

청 항 7 

리 원에 해 동 는 동  포함하는 동차  타  주행시 감  어 시스 ,

가 달  치  검 하는 가 달 치 (APS; Accelerator Position Sensor);
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브 크 달  치  검 하는 브 크 달 치 (BPS; Brake pedal Position Sensor); 

차  검 하는 차  ;

상  동  어하는  어 ; 

상  리  상태(SOC; State Of Charge)  리하고 어하는 리 어 ;

상  동차에  압 동  어하는 브 크 어 ;  

상  각  신   상  동차  타  주행 상태  단하고, 타  주행시 상  차   상

리  SOC   생 동  압 동  통해 감  어  수행하는 감  어 ;  포함하 , 

상  감  어 는 상  1항 내지 6항  어느 한 항   수행하  한  프 그램에 해

동 하는 것  특징  하는 동차  타  주행시 감  어 시스 .

  

 술  야

본  동차  리   한시, 압 동에 한 감  수행할 수 는 동차  타  주[0001]

행 어   시스  공하는 것 다.

 경  술

주지하는  같  동차(electric vehicle)는 리  원  하여 주행  가능한 동차 , [0002]

리만  원  하여 주행하는 순수 동차(pure electric vehicle), 통  내연  엔진(internal

combustion engine)과 리 원  함께 사 하는 하 브리드 동차(hybrid electric vehicle)  포함

한다. 

상  순수 동차는 리 원에 해 동 하는 동  동  만  운행 , 상  하 브리드 [0003]

동차는 내연  엔진  동 과 동  동   합하여 운행 다. 

상  하 브리드 동차는  도 1에 도시한  같 , 엔진(10)과; 동 (20); 엔진(10)과 동[0004]

(20) 사 에  동  단 하는 엔진클러치(30); 변 (40); 차동 어 치(50); 리(60); 상  엔진(10)

 시동하거나 상  엔진(10)  에 해  하는 시동 (70);  차 (80)  포함할 수 다. 

또한, 상  하 브리드 동차는, 하 브리드 동차  체 동  어하는 하 브리드 어 (HCU;[0005]

hybrid control unit)(200); 엔진(10)  동  어하는 엔진 어 (ECU; engine control unit)(110); 동

(20)  동  어하는  어 (MCU; motor control unit)(120); 변 (40)  동  어하는 변

어 (TCU;  transmission  control  unit)(140);   리(60)  어하고  리하는  리  어 (BCU;

battery control unit)(160);  포함할 수 다. 

상  리 어 (160)는 리 리 시스 (BMS; battery management system)  칭  수 다. 상[0006]

시동 (70)는 ISG(integrated starter and generator) 또는 HSG(hybrid starter and generator)라 칭

도 한다. 

상  같  하 브리드  동차는  동 (20)  동 만  하는  순수  동차  드  EV  드[0007]

(electric vehicle mode); 엔진(10)   주동  하  동 (20)   보 동  

하는 HEV 드(hybrid electric vehicle mode); 차량  동  에 한 주행시 동   에 지

상  동 (20)   통해  수하여  리(60)에  하는  생 동  드(regenerative  braking

mode)(RB 드); 등  주행 드  운행할 수 다. 

, 상  하 브리드 동차  순수 동차  포함하는 동차는, 에 해 주행  하[0008]

는 타 (타행) 주행(coasting) 시,  에 지  수  해 동   동 시킨다. 상   에

지  수  해 동   동 시킬 , 해당 차량  동  수 다. 

, 도 2  그래프에  같  타  주행시 차 에  타  주행 크(마 스 크)  동 에 함[0009]
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  에 지   수할 수 고,  동  수 다.        

상  동 가  동 할 , 생하는  통상 리( 동  동  고 압 리)에 [0010]

다. 

그런 , 상  리  상태가,  한 는 만  상태 거나 과 (over temperature) 상태 , 상  [0011]

동 (20)   상  리에  수 없게 는 문 가 생한다.  경우 상  동  생

에  동  가하  문에 앞차  돌 사고  킬 수 다. 

 같  문  해결하  한 래 술  실시 는, 타  주행시 상  리  상태가  한 상태 ,[0012]

하 브리드 동차  경우, 동 에 한 생 동 신 도 3에 도시한  같  엔진  마찰 크(마

스 크)  하  해 연료  차단(fuel cut) 하는  사 하 다. 

또 다  래 술  실시 는, 타  주행시 상  리  상태가  한 상태 , 도 4에 도시한  같[0013]

 생 동에  동 (20)   에어컨 또는 (90)에  비( )하는  사 하 다. 

그런 , 상  같  래 술(들)에 , 상  에어컨 또는  필 한 동  해 차 실내  도[0014]

지가 곤란해지는 문 ,  상  연료 차단에 라 운 감  하 는 문  다.  

 경 술 에 재  사항   경에 한 해  진하  하여  것 ,  술  [0015]

하는 야에  통상  지식  가진 에게 미 알 진 래 술  아닌 사항  포함할 수 다. 

 내

해결하 는 과

라 , 본  해결하 는 과 는, 동차  리   한시, 압 동에 한 감  수행할[0016]

수 는 동차  타  주행 어   시스  공하는 것 다.   

과  해결 수단

상  과  해결하  한 본  실시 에  동차  타  주행시 감  어 , 리 원[0017]

에 해 동 는 동  포함하는 동차  타  주행시 감  어 , 상  동차가 타

 주행 상태 지  단하는 단계; 상  동차가 타  주행 상태  것  단 , 상  타  주행

도   크리프(creep) 도  비 하는 단계; 상  타  주행 도가 상   크리프 도보다 크 , 상

 타  주행 도에 하는 생 량  산 하는 단계; 상  산  생 량과 리  워 허

량  비 하는 단계; 상  산  생 량  상  리  워 허 량 보다 크 ,  압 동

크  생시키는 단계;  포함할 수 다. 

상  동차  타  주행 상태  단 , 가 달  브 크 달  지 않   가 달 치[0018]

 신   브 크 달  신   단할 수 다. 

상  리  워 허 량  상  동차  리 어 (BMS; battery management system)에  [0019]

할 수 다. 

상   크리프 도는 상  가 달  브 크 달  지 않는 상태에  상  동차가 움직[0020]

는 도    수 다. 

상   압 동 크는 상  산  생 량에  상  리  워 허 량  뺀 차 값  결[0021]

 수 다. 

상  동차는 하 브리드 동차  수 다. [0022]

그리고, 상  과  해결하  한 본  실시 에  동차  타  주행시 감  어 시스 ,[0023]

리 원에 해 동 는 동  포함하는 동차  타  주행시 감  어 시스 , 가

달  치  검 하는 가 달 치 (APS; Accelerator Position Sensor); 브 크 달  치  검 하

는 브 크 달 치 (BPS; Brake pedal Position Sensor); 차  검 하는 차  ; 상  동
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어하는  어 ;  상  리  상태(SOC;  State  Of  Charge)  리하고 어하는 리 어

(BMS); 상  동차에  압 동  어하는 브 크 어 ;  상  각  신   상  

동차  타  주행 상태  단하고, 타  주행시 상  차   상  리  SOC   생 동 

압 동  통해 감  어  수행하는 감  어 ;  포함하 , 상  감  어 는 상  본  실시

에  동차  타  주행시 감  어  수행하  한  프 그램에 해 동 할 수 다. 

 과

상술한  같  본  실시 에 , 동차가 타  주행 상태 고, 리가  한 상태[0024]

, 압 동  통해 감  수행할 수 다. 

도  간단한 

도 1   하 브리드 동차  개략  블  도 다.[0025]

도 2는 하 브리드 동차  타  주행 크에 하는  마 스 크  도시한 그래프 다. 

도 3  하 브리드 동차  타  주행 크에 하는 엔진  마 스 크  도시한 그래프 다.

도 4는 래 술  실시 에  타  주행시 감  어 시스  개략  도시한 블  도 다. 

도 5는 본  실시 에  동차  타  주행시 감  어 시스  도 다. 

도 6  본  실시 에  동차  타  주행시 감  어  도 다. 

도 7  본  실시   하  한 그래프 다. 

 실시하  한 체  내

하에 는 첨 한 도  참고  하여 본  실시 에 하여 본  하는 술 야에  통상  지[0026]

식  가진 가 하게 실시할 수 도  상  한다. 그러나, 본  여  는 실시 에 한

지 않고 다  태  체  수도 다.

 체에 걸쳐  동 한 참  시  들  동 한 들  미한다. [0027]

도 1  본  실시 에  타  주행시 감  어 시스  는 동차  하나  하 브리드 [0028]

동차  개략  도시한 도 다. 

도 1에 도시   같  본  실시 에  타  주행시 감  어 시스  는 하 브리드 [0029]

동차는, 엔진(10)과; (20); 엔진(10)과 (20) 사 에  동  단 하는 엔진클러치(30); 변 (40);

차동 어 치(50); 리(60);  상  엔진(10)  시동하거나 상  엔진(10)  에 해  하는 시동

(70);  포함할 수 다. 

또한, 본  실시 에  타  주행시 감  어 시스  는 하 브리드 동차는, 하 브리[0030]

드 동차  체 동  어하는 하 브리드 어 (HCU)(200); 엔진(10)  동  어하는 엔진 어

(ECU)(110); (20)  동  어하는  어 (MCU)(120); 변 (40)  동  어하는 변  어

(TCU)(140);  리(60)  어하고 리하는 리 어 (BCU)(160);  포함할 수 다. 

도 5는 본  실시 에  타  주행시 감  어 시스  도시한 블 도 다. [0031]

본  실시 에  타  주행시 감  어 시스 , 하 브리드 동차  포함하는 동차  [0032]

리   한시, 압 동에 한 감  수행할 수 는 감  어 시스 다. 

러한 본  실시 에  감  어 시스 , 가 달  치  검 하는 가 달 치 (APS;[0033]

Accelerator  Position  Sensor)(302);  브 크 달  치  검 하는 브 크 달 치 (BPS;  Brake

pedal Position Sensor)(304); 차  검 하는 차  (306); 동차  동 (315)  어하는 

어 (310); 동차  리(325)  상태(SOC; State Of Charge)  리하고 어하는 리 어

(320); 동차에  압 브 크 동체(335)  압 동  어하는 브 크 어 (330);  상  각
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(302, 304, 306)  신   동차  타  주행 상태  단하고, 타  주행시 차  (306)

신   리(325)  SOC   생 동 /또는 압 동  통해 감  어  수행하는 감  어

(300);  포함한다. 

상   어 (310), 리 어 (320)는 각각 도 1에 도시한  어 (120), 리 어 (160)에 상[0034]

당할 수 다. 상  동 (315), 리(325)도 각각 도 1에 도시한 동 (20), 리(60)에 상당할 수

다. 

상  APS(302)는 본  실시 에 는  가  달과 연동하여 상  가  달  치  검 하는 [0035]

 할 수 지만, 본  보 가 드시 에 한  것  해 어 는 안 다. 상  APS  과

다  라고 하 라도 실질  가 달  치에 상 하는 신  값  할 수 는 라  본 

 술  사상   수 다.

상  APS(302)는 가 달  치  검 하여, 검 한 신  감  어 (300)에 한다. [0036]

상  BPS(304)는 본  실시 에 는  브 크 달과 연동하여 상  브 크 달  치  검[0037]

하는  할 수 지만, 본  보 가 드시 에 한  것  해 어 는 안 다. 상  BPS

과 다  라고 하 라도 실질  브 크 달  치에 상 하는 신  값  할 수 는 

라  본  술  사상   수 다. 

상  BPS(302)는 브 크 달  치  검 하여, 검 한 신  감  어 (300)에 한다.[0038]

상  차  (306)는 본  실시 에 는  에 착 어 도  검 하는 차  거나,[0039]

다  는 변  감 어에 착 는 차   수 나, 본  보 가 드시 에 한

 것  해 어 는 안 다.  다  차  라고 하 라도 실질  차 에 상 하는 값  계산  가

능하게 하는 라  본  술  사상   수 다.

상  차  (306)는 차  검 하여 감  어 (300)에 한다. [0040]

상   어 (310)는, 체  또는 상  감  어 (300)  신 에 라 동 (315)  어한다.[0041]

상   어 (310)는 타  주행시 상  감  어 (300)  생  크 지  신 에 라 상  동

(315)  생 하도  어할 수 다. 

상  리 어 (320)는, 상  리(325)  SOC  리하고 어한다. 상  리 어 (320)는, 상[0042]

감  어 (300)가 상  리(325)  SOC  할 수 도 , 상  감  어 (300)  연결 다. 

상  브 크 어 (330)는, 체  또는 상  감  어 (300)  신 에 라 압  동 는 압[0043]

브 크 동체(335)  어한다. 상  브 크 어 (330)는, 상  감  어 (300)  압 동 크 지

 신 에 라 상  압 브 크 동체(335)  어하  해, 상  감  어 (300)  연결 다. 

상  브 크 어 (330)  상  압 브 크 동체(335)는   브 크 어  압 브[0044]

크 동체에 상당할 수 다. 

상  감  어 (300)는,  프 그램에 하여 동 하는 하나 상  마 크 프  또는 상  마 크[0045]

프  포함하는 하드웨어 , 상   프 그램  후술하는 본  실시 에  감  어 

 수행하  한    수 다. 

상  감  어 (300)는 본  실시 에 는  상   어 (310)  리 어 (320)  브[0046]

크 어 (330)  포함할 수 고, 다  는 상   어 (310) 또는 브 크 어 (330)에 포함

수도 다.  

후술하는 본  실시 에  감  어 에 , 그  프 스는 상  감  어 (300)에 하여,[0047]

다   프 스들  상   어 (310), 리 어 (320) 또는 브 크 어 (330)에 하여 수행

는 것  할 수 다. 

그러나 본  보 가 후술하는 실시에에  는 에 한 는 것  해 어 는 안 다. 본[0048]

 실시 에  과 다  합  어  할 수 다. 또는 상  감  어 어 ,  어

, 리 어   브 크 어 가 실시 에   것과는 다  합  프 스  수행하는 것

할 수 다. 
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하에 는, 본  실시 에  타  주행시 감  어  첨  도  참  상  한다.[0049]

도 6  본  실시 에  동차  타  주행시 감  어  도시한 도 다. [0050]

도 6에 도시   같 , 감  어 (300)는 APS(302)  신   BPS(304)  신   상  동차[0051]

가 타  주행 상태 지  단한다(S110).

 들어, 상  APS(302)  상  BPS(304)에  각각 가 달  브 크 달  지 않  (가 달[0052]

 브 크 달   지 않  )  신 가 , 상  감  어 (300)는 상  동차가 타

주행  하고 다고 단한다. 

상  동차가 타  주행 상태 , 상  감  어 (300)는 타  주행 도가  크리프(creep) 도[0053]

( ; 7kph) 상 지  단한다(S120). 

크리프 도는 가 달  브 크 달   지 않  , 해당 차량  움직 는 도  미한다.[0054]

상  타  주행 도는 차  (306)에 해 검 다. 

상  타  주행 도가 상   크리프 도 상 , 상  감  어 (300)는 체  또는 상  [0055]

어 (310)  통해 상  타  주행 도에 하는 생 량  산 한다(S130).

한편, 상  타  주행 도가 상   크리프 도 보다 , 상  감  어 (300)는  어 (310)[0056]

 통해 상  동 (315)  어하여  크리프 도  지하도  할 수 다.  

상  타  주행 도에 하는 상  생 량  산 었 , 산  생 량과 리  워 허[0057]

량  비 한다(S140). 

상  리  워 허 량 , 상  리(325)  SOC  통해 할 수  당업 에게 할 것 다. [0058]

, 상  감  어 (300)는 상  리 어 (320)  통해 상  리(325)  SOC  하고, 상  [0059]

 리(325)  SOC   상  리  워 허 량  할 수 다. 

상  산  생 량  상  리  워 허 량 보다 , 상  감  어 (300)는 상   [0060]

어 (310)에 생  크 지  신  보내, 상   어 (310)  하여  상  동 (325)  생

 드(또는 생 동 드)  동 어하도  한다(S150). 

상   어 (310)가 상  동 (325)  생  드  동 어하 , 상  동 (325)는 생[0061]

  하고, 상  동차는 상  생  드에 라 감 하게 다. 상  생   상

리(325)에  것 라는 것  당업 에게 할 것 다. 

한편, 상  산  생 량  상  리  워 허 량 보다 크 , 상  감  어 (300)는 상  산[0062]

 생 에  상  리  워 허 량  차감하여, 도 7에 도시한  같 , 상  동 (315)

 생  통한 생 동 크  압 브 크 동체(335)  동에 한 압 동 크  산 한다

(S160). 

상  생 동 크  상  압 동 크가 산 었 , 상  감  어 (300)는 상  생 동 크  [0063]

한 지 과 상  압 동  한 지  각각 상   어 (310)  상  브 크 어 (330)에 보내어,

상   어 (310)  상  브 크 어 (33)가 생 동  압 동  수행하게 한다(S170).   

, 상   어 (310)는 상  감  어 (300)에  상  생 동 크 지  , 상  생 동[0064]

크 지 에 라 상  동 (315)  생  드  동하여 생 동  수행한다. 

그리고, 상  브 크 어 (330)는 상  감  어 (300)에  상  압 동 크 지  , 상[0065]

압 동 크 지 에 라 상  압 브 크 동체(335)  동 시  압 동  루어지게 한다.   

, 본  실시 에 , 동차  리   한시, 압 동에 한 감  /또는 생[0066]

에 한 감  수행할 수 다. 

상에  본  실시 에 하여 상 하게 하 지만 본  리 는 에 한 는 것  아니고[0067]

다  청 에  하고 는 본  본 개  한 당업  여러 변   개량 태 또한 본

 리 에 하는 것 다.
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300: 감  어 302: 가 달 치 (APS)[0068]

304: 브 크 달 치 (BPS) 306: 차  

310:  어 315: 동

320: 리 어 325: 리

330: 브 크 어 335: 압 브 크 동체

도

도 1
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도 2

도 3
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도 4

도 5
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도 6

도 7
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