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Urzadzenie sterujace zasilaniem zespolu zasobnikéw
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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest urza-
dzenie sterujace zasilaniem zespolu zasobnikéw
masy formierskiej w odlewni w takiej kolejnosci,
w jakiej sygnalizowany jest ich stan opréznienia,
wyposazone w uklad pamieci ruchomej z wyodre-
bnionym zespolem zapisujacym oraz sprzezonym
z nim zespolem odczytujacym.

Znane sg sposoby sterowania zasilaniem zespolu
zasobnikOéw pracujgce z przeno$nikiem ta§mowym,
kt6ére powodujg wypelnienie np. w spos6éb nieza-
lezny, w ktérym kazdy zasobnik jest wyposazony
w sygnalizator opréznienia wlgczajagcy urzadzenie
zasilajgece w przypadku opréznienia zasobnika i
sygnalizator napelnienia wylaczajacy to urzadzenie
po napeinieniu zasobnika. System ten moze réw-
niez pracowaé przy wyposazeniu zasobnika w je-
den sygnalizator dzialajgcy w chwili zapelnienia
zasobnika. W tym systemie wlgczenie urzadzenia
zagilajgcego danego zasobnika nie jest powigzane
z zasilaniem innych zasobnikéw.

Zasadnicza wadg tego sposobu jest ‘to, ze w
przypadku réwnoczesnego wlaczenia dwoéeh lub
wiekszej iloSci urzadzen zasilajacych zgarniaczy
wspblpracujacych z jednym przenos$nikiem mate-
rialy, napelnia sie ‘tylko jeden zasobnik lezgcy
najblizej punktu zsypu materialu na przenoénik,
natomiast nastepne zgarniacze nie pracujg, niepo-
trzebnie obciazajac taSme przeno$nika.

Znane jest réwniez sterowanie w spos6b §ledza-
co ;przymusowy, ‘w.ktérym paeszczegblne urzadzenia
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zasilajace, (na przyklad zgarniacze) sa wigczane
w okre§lonej kolejno$ci, przy czym wada tego jest
to, ze w przypadku réinego poboru materialu z
zasobnika kolejno§é wigczania urzadzenia zasila-
jacego nie odpowiada rzeczywistej kolejnosci zapo-
trzebowania.

W celu usuniecia tych wad stosowano ostatnio
urzadzenia sterujgce mapelnianiem zespolu zasob-
nikéw, wyposazone w uklad pamieci pozycyinej,
zapisujgce kolejno§¢ przekazywanych od zasobni-
k6éw sygnalow ich opréznienia i wlaczajgce w tej
samej kolejnoSci urzadzenie zasilajace, na przyktad
zgarniacz. Urzadzenia te zaopatrzone w przekaZni-
ki i wybieraki telekomunikacyjne okazaly sie
jednak zawodne w dzialaniu, bowiem w przypad-
ku réwnoczesnego wyslania dwo6ch lub wiekszej
liczby sygnaléw dopowiadajgcych jednoczesnemu
opréznieniu dwéch lub kilku zasobnikéw zespolu
— nastepowalo ich sprzezenie, powodujace mylny
zapis, a nawet awarie urzadzenia sterujacego.

Inng wada tych urzadzen jest mala pewnoéé ich
dziatania zwigzana z bardzo duza iloScig przekaZz-
nikéw i zestykoéw ulegajacych stosunkowo czestym
uszkodzeniom, jak réwniez zastosowaniem w nich
wybierakéw telekomunikacyjnych, ktérych kon-
strukcja powoduje stosunkowo czesto mylne zapisy,
jak réwniez ich skomplikowany uklad elektryeczny,
zwigzany ze znacznymi wymiarami urzqdzenia
sterujacego i wysokim jego kosztem, i
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Powy?sze wady i niedogodno$ci usuwa urzadze-
nie sterujgce zasilaniem zespolu zasobniké6w w ko-
lejnosci przesylania przez nie sygnaléw oprézinie-
nia, wyposazone w uklad pamieci ruchomej. Z wy-
odrebnionym zespolem zapisujacym i sprzezonym
z nim zespolem odczytujacym, umozliwiajacym
magazynowanie dowolnej liczby zapiséw sygnaléw
miedzy tymi zespolami, a tym samym nie powo-
dujacym sprzezefi i wadliwego zapisu w przypad-
ku réwnoczesnoSci nadawania sygnaléw opréznie-
nia zasobnika. Ponadto okazalo sie, Ze zastosowa-
nie pamieci ruchomej umozliwia znaczne uprosz-
czenie ukladu elektrycznego, a tym samym zwiek-
sza pewno$¢ dzialania urzgdzenia, upraszcza jego
konstrukcje i umozliwia zmniejszenie jego wymia-
réw i kosztéw wytwarzania. Te cechy urzgdzenia
warunkuja jego =znacznie szersze zastosowanie
w warunkach przemystowych, tym bardziej, ze
umozliwia ono réwniez kontrole zasilania i pracy
poszczegblnych zasobnikéw wskutek rejestracji ko-
lejnoSci ich zasilania na pamieci ruchomej maja-
cej na przyklad postaé ta$my dziurkowanej lub
magnetycznej.

Wynalazek jest przykladowo wyjasniony na ry-
sunku ilustrujacym urzadzenie sterujace zasila-
niem zespolu zasobniké6w masy formierskiej, wypo-
sazone w pamieé ruchomg z tasmg dzurkowana,
przy czym fig. 1 przedstawia schemat blokowy
tego urzadzenia i zespolu zasilanego, fig. 2 —
schemat elektryczny zespolu blokujaco-przetwa-
rzajgcego, fig. 3 — schemat zespolu zapisujacego,
a fig. 4 — schemat zespolu odczytujacego i zespo-
16w sterujacych zasilaniem poszczegbélnych zasob-
nikéw.

Urzadzenie przedstawione przykladowo na ry-
sunku, ktére stluzy do sterowania zasilaniem masa
formierskg pieciu zasobnik6w, sklada sie z naste-
pujacych podstawowych zespoléw: z zespolu I
blokujaco-przetwarzajacego zlozonego z ukladéw
IA, IB ... IE, wspéipracujacych ze wskaznikami
opréznienia Za, Zg ... Zg, poszczegbinych zasobni-
kéw A, B ... E, z zespolu zapisujacego II przetwa-
rzajacego zglcszone sygnaly na odpowiednie znaki
(dziurki w ta$mie) pamieci ruchomej, z pamieci
ruchomej III stanowiagcej przykladowo tasSme
dziurkowana oraz ze sprzeZonego z zespolem za-
pisujacym — zespolu odczytujacego IV, przeksztal-
cajacego znaki pamieci na sygnaly uruchamiajgce
zesp6l sterujacy V, zlozony z pieciu ukladéw wia-
czajacych i wylaczajacych zgarniacze Ga, Gs ...
Gg wspblpracujace z przenoé$nikiem T masy for-
mierskiej i stanowiace urzadzenia zasilajace po-
szczegblne zasobniki A, B ... E.

Zespbl blokujaco-przetwarzajacy I sklada sie z
jednakowych ukladéw, ktérych ilo§é réwna jest
iloSci sterowanych przez urzadzenie zasobniké6w
A, B...E, Kazdy z tych ukladéw przedstawionych
w przykladowym rozwigzaniu na fig. 2 sklada sie
z trzech przekazZniké6w P1, P2, P3. PrzekaZnik Pl
wlgczany przez zestyk wskaZnika oprézinienia Za
odpowiedniego zasobnika A jest wyposazony w
dwie pary stykéw normalnie otwartych, a miano-
wicie: styk 1P1 polaczony réwnolegle ze stykiem
K, zespolu zapisujacego II i stuzgcy do blokowania
pracy przekaZnika i 2P1 wlqczajacy przekaZnik P3.
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PrzekaZnik P; jest zaopatrzony w trzy pary.sty-
kéw normalnie otwartych, z ktérych styk 1P2 wig-
czony jest szeregowo ze stykiem K, zespolu zapi-
sujgcego II i stuzy do podtrzymania pracy prze-
kaznika P, styk 2P2 jest polaczony réwnolegle
ze stykiem K; z elektromagnesem M zespolu zapi-
sujacego I, za$§ styk 3P2 z ukladem zasilania elek-
tromagnesu dziurkarki Ly w tym zespole II, odpo-
wiadajgcej zasobnikqwi A. PrzekaZnik P, jest wy-
posaony w normalnie zwarty 1P8 wilgczony w
obwéd przekaZnika P, i sluzgcy do jego wylacza-
nia. '

Zespb! zapisujgcy IT przedstawiony w przyklado-
wym rozwijzaniu konstrukcyjnym dostosowanym
do zapisywania na ta§mie perforowanej na fig. 3
sklada sie z nastepujacych podstawowych czeSci:
mechanizmu napedowego, ukladu krzywek steru-
jacych i ukladu dziurkarek.

Mechanizm napedowy tego zespolu sklada sie ze
stale pracujgcego silnika napedowego N, ktérego
kétko cierne napedowe 1 wspélpracuje ze sprze-
glem zloZonym z koélka ciernego 2 i ké6ika prze-
suwnego 3, polaczonego ze zworg 4 elektromagne-
su M, wlaczanego przez styk 2P2 przekaznika P,
oraz z ukladu przekiadni 5 i 6 przenoszagcych ruch
z silnika N na walek 7 i z wycinka kola zebatego 8
lub innego elementu przenoszacego ruch na cze$ci
obwodu wspélpracujacego z kotem zebatym 9, kt6-
re napedza walek 10, powodujac przesuwanie do-
ciskanej do niego za pomoca walka dociskowego 12
tasmy 11,

Uklad krzywek sterujacych sklada sie z zakli-
nowanych na waltku 7 mechanizmu napedowego
trzech krzywek 13, 16 i 19. Krzywka 13 zaopatrzo-
na w wyciecie 14, ktére odpowiada polozeniu zero-
wemu zespolu zapisujacego IT steruje za pomocs
popychacza 15 styk K; polaczony szeregowo ze
stykami wszystkich ‘wskaZnikéw opréznienia Za
Zy ... Zg zasobnikéw A, B ... E, a ré6wnoczeénie
styk K, polaczony réwnolegle ze stykami 2P2
poszczegblnych ukladéw blokujgco-przetwarzaja-
cych Ia, Ip ... Ig zasobnikéw A, B ... E, ,

Krzywka 16 jest zaopatrzona w wyciecie 17
przesuniete przed polozenie zerowe i wspéipracu-
jace za pomoca popychacza 18 ze stykiem K, po-
taczonym szeregowo ze stykami 1P2 poszczegélnych
uktadéw blokujaco-przetwarzajacych I, Is ... Ig,
za$§ krzywka 19 jest wyposazona w garb 20, ktére-
go kat §rodkowy odpowiada czasowi niezbednemu
dla wlgczenia dziurkarki L w celu przedziurkowa-
nia taémy 11 i wspélpracuje za pomocg popychacza
21 ze stykiem K, wlaczonym w obwéd elektrorya-
gneséw wszystkich dziurkarek La, Ls ... Lg.

Uklad dziurkarek zespoilu II sklada sie z takiej
ich liczby, ktéra odpowiada liczbie sterowanych
przez urzgdzenie zasobnikéw A, B ... E, przy czym
elektromagnesy wszystkich dziurkarek sa sterowa-
ne przez styk K, a réwnocze$nie elektromagnes
kazdej z nich — przez styk 3P2 wlasciwego ukla-
du blokujgco-przetwarzajacego I, Is ... Ig. Dziur-
karki sq wyposazone w narzedzia robocze 22
wspblpracujace z matrycg 23 i ustawione poprzecz-
nie wzgledem kierunku ruchu taémy 11.-

Pamieé ruchoma III urzadzenia sterujacego we-
dlug wynalazku w jego przykladowym rozwigza-
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niu konstrukcyjnym przedstawionym na rysunku
stanowi  tasme dziurkowang, zaopatrzong w taksg
liczbe szeregéw III,, g ... IIx zapiséw, ktére
_odpowiada liczbie sterowanych przez urzgdzenie
zasobnik6w A, B ... E. Zapisy na ta§mie stanowig
dziurki 24, wykonane przez dziurkarki La, Lp ...
Lg, przy czym dzieki zastosowaniu ukladu krzywek
sterujacych . 13, 16, 19 odleglos¢é miedzy poszcze-
. g6lnymi dziurkami w dowolnym szeregu IIl,, ITlp

. IIIg réwna sie odleglo§ci miedzy narzedziem
22 dziurkarki L, a odpowiadajacym mu elemen-
tem odczytujagcym F w zespole odczytujgcym IV,

Zespbt odezytujacy IV sklada sie z nastepujacych
podstawowych czefci: z mechanizmu napedowego,
z ukladu elementéw odczytujacych oraz z zespolu
zabezpieczajgcego przed zerwaniem tasmy.

Mechanizm napedowy zespotu zlozony jest z pra-
cujgcego stale silnika N, ktérego kolo cierne nape-
dowe 25 wspbipracuje ze sprzeglem skladajgcym
sie.z kola ciernego 26 oraz z kola. przesuwnego 27,
polaczonego ze zwora 28 elektromagnesu R wig-
czanego przez styk 2P4 przekaZnika P, wlaSciwego
ukladu Va, Vs ... Vg zespolu V oraz z walka 29
przesuwajgcego dociskang przez niego za pomocg
walka dociskowego 30 ta§me dziurkowang 11.

. Zespét elementéw odczytujacych sklada sie przy-
kladowo z elementéw fotoelektrycznych Fa, Fs ..
Fg, ktérych liczba odpowiada liczbie sterowanych
przez urzadzenie zasobnikéw, polgqczonych szerego-
wo ze stykami wskaZnikéw napelnienia X\, X5 ...
Xg, poszczegblnych zasobnikéw A, B ... E oraz z
przekaznikami P, ukladu V., Ve ... Ve zespolu V.

Mechanizm zabezpieczajacy ta§me 11 przed zer-
waniem sklada sie z watka 31 osadzonego obrotowo
w diwigni 32, ktérej ramie zakoficzone zderzakiem
wspélpracuje ze stykiem 34 wlaczonym w obwéd
elektromagnesu R sprzegla elektromagnetycznego
oraz — szeregowo ze stykami 2P4 poszczegblnych
uktadéw Va, Vs ... Vg zespolu V.

Zesp6! sterujacy V sklada sie z takiej liczby
jednakowych ukladéw Va, Vs ... Vg, ktéra odpo-
wiada liczbie sterowanych przez urzgdzenie zasob-
nikéw. Kaidy z tych ukladéw, z ktérych dwa
przedstawia fig. 4, sklada sie z przekaZnika P,
wlqczanego przez wiasciwy element fotoelektryczny
Fa, Fp ... Fg i zaopatrzonego w normalnie otwar-
ty styk 1P4 wlaczajacy odpowiedni zgarniacz Ga,
Gp ... Gt oraz w normalnie zwarty styk -2P4
wlgczony w obwéd elektromagnesu R mechanizmu
napedowego zespolu IV. Ponadto uklad.ten jest
polaczony ze stykiem wlaSciwego wskaZnika napel-
nienia Xa., X5 ... Xg wlaczonych na odpowiedni
element fotoelektryczny Fa, Fs ... Fg.

Dzialanie opisanego, przykladowego urzadzenia
sterujacego zasﬂamem zespolu zasobnikéw jest na-
stepujace.

W przypadku opréznienla jednego z zasobnikéw,
na przyklad zasobnika A (fig. 1), zwarcie styku
jego wskaZnika oprézinienia Z, powoduje zadzia-
tanie przekaZnika Pj, a réwnoczeSnie (przez nor-
malnie zamkniety styk 1P3) — przekaZnika P,.
Zamkniecie styku 1P1 przekaZnika P; powoduje
przy tym podirzymanie jego pracy w przypadku,
gdy otwarty zostanie styk K; zespolu krzywkowe-
go, za$§ zamkniecie styku 2P1, wlgczenie przekaZni-
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ka P; ktéry otwiera normalnie zamkniety styk
1P3. Natomiast zamkniecie styku 1P2 przekafnika
P, powoduje podtrzymanie pracy tego przekaznika
w przypadku, gdy zamkniety jest zestyk K; ze-
spolu krzywkowego, zamkniecie styku 2P2 wilgcze-
nie . elektromagnesu M mechanizmu napedowego
zespolu zapisujqcego II; za§ zamkniecie styku 3P2
— wilaczenie zasilania elektromagnesu dziurkarki

A. Wlgczenie elektromagnesu M powoduje prze-
niesienie napedu przez kéiko cierne 1 silnika N,
przesuwne koélko posredniczace 8 i kétko 2 oraz
przekladnie 5 i 6 na walek 7, uruchamiajac zespét
krzywkowy 13, 16, 18. Na poczgatku obrotu tego
zespolu nastepuje wysuniecie popychacza 15, krzy-
wki 183 i zamkniecie styku K;, podtrzymujgcego
dzialanie przekaznika P; oraz styku K,, podtrzy-
mujacego wlaczenie elektromagnesu M mechaniz-
mu napedowego. '

W trakcie dalszego obrotu krzywki 19 jej po-
pychacz 21 zamyka styk K, i wlgczajgc elektroma-
gnes dziurkarki La, ktérego zasilanie zostalo
uprzednio wlgczone przez styk 3P2, Nastepuje
woéwcezas uderZenie narzedzia 22 dziurkarki Lg
w szereg III, pamieci ruchomej, kt6éra stanowi
taSma 11 i wykonanie dziurki 24 bedacej zapisem
sygnalu zapotrzebowania zasilenia zasobnika A.
W czasie dziurkowania tasma jest nieruchoma,
gdyz wycinek zebaty 8 nie zazebia sie jeszcze z
kolem 9. Nastepnie po wylaczeniu przez popychacz
21 krzywki 19 elektromagnesu dziurkarki L. jej
narzedzie 22 zostaje uniesione pod dziataniem nie-
uwidocznionej na rysunku sprezyny, a réwnoczes-
nie nastepuje zazebienie wycinka 8 z kolem zeba-
tym 9 i uruchomienie watka napedowego 10,
ktéry przesuwa tasmy 11 o odleglo§é 1 odpowia-
dajaca nastepnemu zapisowi, a jednoczesnie réwnag
odlegloéci narzedzia 22 dziurkarki L, od elementu
odczytujacego Fa zespolu IV.

W koficowej fazie obrotu walka 7 zespolu krzyw-
kowego popychacz 18 wchodzi' w wyclecie 17
krzywki 16, powodujac krétkotrwale rozwarcie
styku K,, a przez to, wskutek uprzedniego otwar-
cia styku 1P8 przez przekaZnik P; — ‘wylgqczenie
przekaZnika P,;, a tym samym wylgczenie elektro-
magnesu M i mechanizmu napedowego zespolu -
zapisujgcego III, a réwnocze$nie — zasilanie elek-
tromagnesu - dziurkarki La. W chwili gdy popy-
chacz 18 wyjdzie z wyciecia 17 krzywki 16, a r6-
wnocze$nie popychacz 15 wejdzie w wyciecie 14
krzywki 18 co odpowiada zerowemu polozeniu ze-
spolu krzywkowego — watek 7 zespolu krzywko-
wego zostaje zatrzymany.

Naniesiony na szereg III, pamigci ruchomej I,
stanowiqcej tafme 11 zapis w postaci dziurki 24
wchodzi do zespolu odczytujacego IV wtedy, gdy
zostang wykonane  przez urzadzenie wszystkie
czynno$ci sterowania zwigzane z poprzednimi za-
pisami, co odpowiada uprzedniemu napelnieniu
opréznionych zasobnikéw, ktérych sygnaly zostaly
zapisane w kolejno$ci na tasmie 11 przed rozpa-
trywanym zapisem 24 opréinienia zasobnika A.
Po wykonaniu ostatniej z tych poprzedzajacych -
operacji odpowiadajacej na przyklad napelnieniu
zasobnika C, zostaje przez wskaZnik napelnienia
Xc tego zasobnika przestany sygnal zamykajgcy
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cbwéd elektromagnesu R, ktérego zwora 28 powo-
duje przesuniecie ko6lka ciernege 27 i przeniesie-
nie napedu z silnika N przez kélka cierne 25, 27
i 26 na walek napedowy 29, przesuwajacy tasme
11 o odleglo$é 1. Wskutek tego w o0si optycznej
elementu fotoelektrycznego Fa znajduje sie dziur-
ka 24 stanowigca zapis oproéznienia zasohnika A,
powodujgc zadzialanie tego elementu Fa i wlacze-
nie przekaznika P, ukladu V. zespolu V. Otwarcie
styku 2P4 przekaZnika P, powoduje wtedy wyla-
czenie elektromagnesu R i napedu mechanizmu
przesuwajacego ta§me w zespole IV, za$§ zamknie-
cie styku 1P4 wlgczenie zgarniacza Ga i napeknia-
nie przesuwang przez przeno$nik P masg formier-
ska zasobnika A.

Po napelnieniu zasobnika A wskaznik X, powo-
duje wylaczenie przekaZnika P, w ukladzie Va,
wskutek czego otwarty styk 1P4 wylgcza zgarniacz,
za$ zamkniety styk 2P4 powoduje wlaczenie elek-
tromagnesu R i mechanizmu napedowego zespolu
IV, ktéry przesuwa taéme 11 o odleglo$é 1. R6wno-
cze$nie odpowiedni element fotoelektryczny odczy-
tuje z taémy 11 nastepny zapis odpowiadajgcy na-
stepnemu kolejnemu podanemu do urzadzenia ste-
rujacego sygnalowi opréznienia, ktéregokolwiek z
zasobnikéw A, B ... E,

W przypadku, gdy z taémy 11 zostang odczytane
wszystkie istniejgce zapisy, wskutek czego dalsze
przesuwanie przez mechanizm napedowy mogloby
spowodowaé jej zerwanie, zostaje uniesiony przez
napinajacg sie tasme (fig. 4) waltek 31, powodujac
obrét dzwigni 32 i uderzenie zderzaka 33 w wy-
tacznik 34, a tym samym wylaczenie elektroma-
gnesu R i mechanizmu przesuwajgcego taSme.

W przypadku réwnoczesnego opréznienia dwéch
lub kilku zasobnikéw uzyskuje sie ich réwnocze-
sny, ale nie znieksztalcony zapis na ta§mie 11.

Urzadzenie wedlug wynalazku moze znaleZzé za-
stosowanie do sterowania zasilaniem roéznego ro-
dzaju zasobnikéw za pomocg dowolnych materia-
16w stalych lub cieklych, przy czym opisane przy-
kladowe rozwigzanie urzgdzenia w :zastosowaniu do
sterowania zasobnika masy formierskiej ‘w ni-
czym oczywiScie nie ogranicza 'innych “jego zasto-
sowan.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sterujgce zasilaniem zespolu zasob-
nikéw, wyposazone w pamie¢ wlgczajagcg urza-
dzenia zasilajace w kolejnoSci otrzymywanych
sygnaléw oproéznienia .zasobnik6w, znamienne
tym, ze jest wyposazone \w awieloszeregows pa-
mieé¢ ruchomg (III,, Iy ... IIIg), we wlgcza-
ny przez wskaZniki opréznienia (Za, Zg ... Zg)
zasobnikéw (A, B ... E) zesp6l zapisujgcy (II)
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z ukladem ‘elementéw zapisujgcych ((La, Imp ...
Lg) na poszczeg6élnych :szeregach pamieci (IIL,,
. Ilg) oraz w niezaleznie pracujacy zes-
poét odczytujacy (IV) z ukladem elementéw od-
czytujacych (Fa, Fs ... Fg), ktére umieszczone
sg w odlegloSci (1) od elementéw zapisujgcych
( La ... Lg), réwnej odleglo$ci dwéch kolejnych
zapiséw pamieci (III) i dlugo$ci nadawanego jej
ruchu skokowego, przy czym elementy (Fa, Fs
. Fg) sa polgczone z ukladami sterujgcymi
(Va, VB ... Vg) zasilaniem poszczegélnych za-

sobnikéw ( A, B ... E).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze

jest wyposazone w zesp6t blokujaco-przetwarza-
jacy (I) ztozony z ukladéw (I, ... Ig) z wigczo-
nymi na ich wejScie wskaZnikami opréznienia
(Za, Zp ... Zg) zasobnikéw (A, B ... E), przy
czym kazdy z tych ukladéw wyposazony jest
w zesp6l przekaznikéw (Py, Pz, ... Py), ktérych
styki (2P2 i 3P2) wlaczone sa3 w obw6d mecha-
nizmu napedowego pamieci (III) i elementu za-
pisujgcego (La, Lp ... Lg) zespolu zapisujgcego
(II), dzieki czemu dokonanie zapisu na tasmie
jest niezalezne od czasu trwania sygnalu wska-
znika opréznienia (Za ... Zg).

Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze jego zespét zapisujacy (II) jest wyposazony
w uklad krzywek (13, 16, 19) sterujacych za po-
mocg stykow (K, K;) pracg wigczonego ukiadu
blokujgco-przetwarzajacego (In ... Ig) w czasie
odpowiadajacym pojedynczemu cyklowi zapisu
pamieci ruchomej (III) niezalezne od czasu
trwania sygnalu wskaznika (Za, Zg ... Zg).
Urzadzenie wedlug zastrz. 1 do 3, znamienne
tym, Ze mechanizm przesuwu pamieci ruchomej
(III) w zespole odczytujacym (IV) jest sprzezony
z ukladem wskaznik6w napeilienia (Xa, X5 ...
Xr) zasobnikéw (A, B .. E), w ten sposéb, ze
sygnat dowolnego wskaznika (Xa, Xg ... Xg)
powoduje wlaczenie tego mechanizmu.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1 do 4, znamien-
ne tym, ze jego -pamieé¢ ruchomg (III) stanowi
tasma (11), ktérej zapisy odpowiadajgee sygna-
tom opréznienia poszczegbdlnych zasobnikéw (A
... 'E) stanowig -dziurki (24) wykonane ‘w szere-
gach (III, ... HIg) pamieci (III) za pomoca
znanych dziurkarek (La ... Lg), ktérych naped
jest sprzezony za pomocg krzywki (19) i -prze-
kladni (8, 9) z napedem walka (10) przesuwa-
jacego tasme (11) w spos6b wylgczajgey ré6wno-
czesnoéé -dziurkowania ‘i “przesuwu -tasmy.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 5, znamienne $ym,
Ze jego zesp6! odczytujacy (IV) jest wyposazo-
ny w ‘mechanizm zabezpieczajgey taéme (11)
przed zerwaniem, zloZzony z uruchamianej przez
nig w stanie naprezonym dziwigni (32), wsp6l-
pracujacej z wylacznikiem (34) mechanizmu na-
pedzajgcego tasme.
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