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Sposdb transportowania duzych i cieikich maszyn gérniczych
do kopalni podziemnej i kosz do stosowania tego sposobu

Przedmictem wynalazku jest sposéb transportowania szybem duzych i ciezkich maszyn gdrniczych do

kopalni podziemniej oraz kosz do stosowania tego sposobu w postaci sztywnej kratownicy przestrzennej,
- 0 wymiarach dostosowanych do wielkosci transportowanych maszyn.

Mozliwo$¢ opuszczenia na dét kopalni niektérych mniejszych gabarytowo maszyn i urzgdzeri w catosci
a pozostaltej reszty w podstawowych podzespotach, byla dotychczas zapewniona przy pomocy wyciagéw
klatkowych, lokalizowanych w szybach wyposazonych w maszyny wyciagowe o duzym udZwigu i kiatki wieloga-
barytowe. Ograniczone gabaryty klatek ze wzgledu na srednice tarczy iinne wyposaZenia szybu jak réwniez
wielozadaniowo$¢é wyciagéw szczegélnie w aspekcie ich podstawowych funkcji zjazdowo-wydobywczych w wig-
kszosci szybdw czg¢sciowo zalatwiaja problem opuszczania w catosci tylko maszyn mniejszych. Natomiast
wigkszos¢ maszyn i sprzetu wielogabarytowego jak tadawarki, wozy odstawcze kotwiarki itp. wymagaja celem
ich opuszczania czgsciowego demontazu.

Maszyny badZ ich elementy o gabarytach uniemozliwiajacych pomieszczenie ich w naczyniu wyciaggowym
celem opuszczenia na dét badZ wyciagania na powierzchni¢ podwiesza si¢ pod naczyniem, zabezpieczajac je
ewentualnie dodatkowo przed wychytami od poziomu i zaczepieniu o elementy wyposazenia szybu. Spos6b ten
‘wymaga wielu pracochtonnych czynnaoéci przygotowawczych polegajacych giéwnije na — czgéciowym demontazu
maszyny badZ urzadzenia na elementy umozliwajgce pomieszczenie w tarczy szybu, przygotowaniu maszyny
badZ jej elementu do podwieszenia pod naczyniem badZ zatadowanie do nyczynia, przygotowaniu nadszybia
i wlotéw podszybia najcz¢sciej przez demontaz konstrukcji krzeset szybowych do wprowadzenia urzadzenia na
gérze a odbioru na dole, dodatkowego zabezpieczenia opuszczanej maszyny badz jej elementu na okres jazdy
w szybie, budowy i wyposazenia komér elementéw montazowych w rejonie podszybia bagdZ w oddziatach celem
ponownego montazu maszyny opuszczanej, badZz demontazu maszyny przeznaczonej do wydania na pow1erz-
chnig.

Niezaleznie od wyzej wymienionych niezbedny~h czynnosci dodatkowych, stosowana technologia trans-
portu wielogabarytowych maszyn gérniczych urzadzeniami w, .3 »wymi przeznaczonymi z reguty do innych
cel6éw i zadan stwarza niebezpieczeristwo powstawania wypadkéw i awarii. Sest poza tym nieekonomiczna i mato
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wydajna. Moze ona by¢ wystarczajaca jedynie w wypadku sporadycznego i jednorazowego opuszczania na dét
kopalni maszyny badZ urzadzenia.

Wsp6iczesne kopalnie giebinowe o duzym stopniu mechanizacji, a gtéwnie stosujace samojezdny sprzet
urabiajaco-odstawczo-transportowy wymagaja stosowania dogodnego, szybkiego i bezpiecznego transportu tego
sprzetu na trasie d61-powierzchnia. Jest to zwiazane z jednej strony z potrzeba jednorazowego opuszczenia duzej
iloéci nowego sprzetu urabiajaco-odstawczego, a z drugiej strony z okresowym wydawaniem go na powierzchni¢
i ponownym transportem na d6t w zwiazku z niezbgdnym remontem i naprawami.

Celem wynalazku jest umozliwienie dogodnego, szybkiego i bezpiecznego transportu c1¢zklch maszyn
gorniczych szybem, a zadaniem wytyczonym opracowanie sposobu transportu tych maszyn w pozycji pionowe;.

Transport maszyn szybem w ich poltozeniu pionowym jest rozwazaniem najkorzystniejszym z uwagi na
wystepujace ograniczenia w zwiazku ze $rednica szybu. Sposéb wedlug wynalazku realizuje taki transport
z powodzeniem. =

Zgodnie ze sposobem wedlug wynalazku stosuje si¢ kosz osadzony obrotowo i wymienialnie na inne

' naczynie w ramie nosno-prowadniczej opuszczanej do szybu na linach. wyciagowych, w ktérych umieszcza sig
transportowang maszyne w catosci ibez demontazu, przy czym do zatadunku iwyladunku maszyny na
nadszybiu i podszybiu sprowadza si¢ kosz do pozycji poziomej a do ]azdy w szybie wprowadza si¢ go w pozycje
pionowa.

_ Kosz do transportowania sposobem wedlug wynalazku ma ruchome belki poprzeczne przesuwane
i unieruchamiane w belkach pionowych oraz ma rolki wspétpracujace z krzywka sktadajgca sie z toru pionowego
i toru krzywoliniowego umieszczona na nadszybiu i podszybiu oraz ma blokade wsp6tpracujaca zjego dnem,
umieszczona w ramie nos$no-prowadniczej przeciwdziatajaca wychylaniu si¢ kosza w czasie jazdy ramy nosno-pro-
wadniczej.

Tor pionowy krzywk1 naprzeciwko poczatku toru krzywoliniowego ma odcinek biezni zewnetrznej
wyprofilowany w ksztalcie szeroko rozwartej litery ,,V”. Do tego wyprofilowanego odcinka toru, przylega
w potozeniu odchylonym od pionu iglica osadzona obrotowo w miejscu styku biezni wewnetrznych obu toréw,
ktéra w potozeniu pionowym przylega ruchomym koricem do biezni zewnetrznej toru krzywoliniowego. .

Wzgledem tej krzywki jest umieszczony prowadnik w takim polozeniu przy ktérym organ uruchamiajjcy
blokade dna kosza traci z tym prowadnikiem kontakt zanim rolki kosza opuszczg tor pionowy krzywki.

Rozwigzanie wedlug wynalazku umozliwia uzyskanie dwéch polozeri kosza — poziomego przy ktérym
wprowadza si¢ badZ wyprowadza maszyn¢ z kosza — pionowego pozwalajacego na transport szybem kosza
Z maszyna w ramie nosno-prowadniczej.

Przedmiot wynalazku jest oméwniony na przykladzie wykonania przedstawionym na rysunku na ktérym
fig. 1 przedstawia widok z boku kosza z zatadowanym don wozem odstawczym fig. 2 — widok z boku ramy
nosno-prowadniczej, fig. 3 — widok wiezy wyciagowej z nadszybiem, fig. 4 — fragment krzywki, fig. 5 — widok
blokady kosza w naczyniu a fig. 6 — usytuowanie krzywek w podszybiu.

Przedstawiony na fig. 1 kosz 1 jest kratowa konstrukcja przestrzenna w ksztalcie prostopadtoscianu. Na
jednym koricu kosza znajduja si¢ dwie osie obrotu 2, na przeciwnym, blizszym dna kosza 3, zamocowane s3 dwie
rolki 4 wspdipracujace przy odchylaniu kosza 1 z polozenia plonowego w poziomie iodwrotnie, zdwoma
krzywkami 5.

W belkach podtuznych 6 podtogi kosza s3 przytwierdzone pryzmy 7 do ustalania k6t maszyny 8. Précz
tego do mocowania maszyn przewidziano w koszu dwie belki poprzeczne 9 prowadzone w belkach pionowych
10, podnoszone i opuszczane srubami 11, ktére przyciskaja maszyne do podtogi kosza. Ponadto szereg plyt 12
z otworami stuzy do przewlekania lin dla dodatkowego zamocowania maszyny w koszu.

Kosz 1 jest umieszczony w ramie nosno-prowadniczej 13 wykonanej réwniez w postaci kratowej konstruk-

_qji przestrzennej, przedstawionej na fig. 2. Osie obrotu 2 bgdace réwnoczeénie punktami mocowania kosza 1 do
ramy nosno-prowadniczej 13 umozliwiaja tatwa wymian¢ kosza 1 na inne naczynie wyciagowe, jezeli zachodzi
taka potrzeba. Rama nosno-prowadnicza 13 jest zamontowana w szybie 14 i opuszczana przy pomocy wyciagu
zkotem pednym. W trzonie wiezy szybowej 15 sa zainstalowane cztery prowadniki narozne 16 oraz dwa
prowadniki zblizone 17 (fig. 3).

Na odpow1edme] wysokosci, zaleznej od wysokosci kosza 1, sa umieszczone dwie krzywki 5. Kazda z nich
jest wykonana w postaci dwéch toréw — pionowego 18 oraz krzywoliniowego 19. Kazdy tor utworzony jest
przez dwie bieznie — zewngtrzng 20, 21 oraz wewnetrzng 22, 23 (fig. 4).

Bieznia zewnetrzna 20 toru pionowego 18 ma wvorofilowany odcinek 24 w ksztalcie szeroko rozwartej
litery ,,V”. W miejscu styku biezni wewnat-znycn 22, 23 obu toréw jest osadzona obrotowo iglica 25, ktdra
w poloZeniu pionowym a przylega ruchomym koricem do biezni zewnetrznej 21 toru krzywoliniowego 19
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a w polozeniu odchylonym b od pionu przylega do wyprofilowanego odcinka 24 biezni zewnetrznej 20 toru
pionowego 18. Oba tory krzywki s3 mocowane do sztywnej ptyty 26.

" Taka konstrukcja krzywki 5 umozliwia w zaleznosci od potrzeby opuszczanie ramy 13 w gtab szybu przy
pionowym polozeniu a iglicy 25 lub wychylenie kosza 1 przy odchylonym b potozeniu iglicy 25. Przy tym
ostatnim polozeniu iglicy, rolki 4 kosza wchodza w bieznie toru krzywoliniowego 19 i przy dalszym opuszczaniu
ramy powoduja réwnomierne i fagodne odchylenie kosza z potoezenia plonowego ¢ az do polozenia catkowicie
poziomego d.

W takim potozeniu kosza 1 mozliwy jest zatadunek lub wytadunek z niego transportowanej maszyny. Przy
ponownym podciaganiu ramy no$no-prowadniczej 13 do géry, rolki 4 prowadzone w torze krzywoliniowym 19
umozliwiaja powr6t kosza 1 do potozenia pionowego c. Po przesterowaniu iglicy 26 w jej plonowe potozenie a,
rama 13 z koszem 1 jest opuszczane wgtab szybu.

Dla zabezpleczema kosza 1 przed wychyleniem si¢ z polozenia pionowego po opuszczeniu rolek 4 toru
pionowego 18 przy zjeZzdzie ramy 13 wgtab szybu, w pomoscie dolnym 27 naczynia jest zainstalowana blokada
kosza 28 (fig. 5).

. Wykonana jest ona w postaci zaczepu 29 uruchamianego sitownikiem sprezynowym 30 zakoriczonym
organem 31 w postaci rolki, uruchmiajacym blokade kosza 28. Rolka ta wspStpracuje z prowadmklem 32, ktéry -
ma oba korice 33 odchylone od pionu.

Prowadnik 32 jest umieszczony wzgledem krzywki 5 w takim potozeniu, ze rolka 31 uruchamiajaca
blokade kosza 28 traci kontakt z prowadnikiem 32 zanim rolki 4 kosza 1 opuszczg tor pionowy 18 krzywki 5.
Wzajemne potoZenie obu rolek jest pokazane na fig. 5. Takie rozwigzanie sterowania blokady kosza 28
zabezpiecza pionowe poloZenie kosza 1 badZ przez rolki 4, kiedy znajduja si¢ one w torze pionowym 18 krzywki
5, badZ przez zamknigta blokade kosza 28 podczas jazdy ramy 13 w szybie 14.

We wlotach na podszybiach 34 sa zainstalowane identyczne zespoty dwéch krzywek 5 oraz dwdch -
prowadnikéw 32 — co przedstawiono na fig. 6. )

Urzadzenie wedtug wynalazku moze by¢ instalowane w dowolnym szybie na kopalni, w ktérej istnieja
potrzeby czestego opuszczania duzych maszyn. Moze by¢ instalowany jako urzadzenie do transportu wytqcznie'
duzych maszyn i urzadzen, badZ jako urzadzenie wielozadaniowe z koszem wymiennym na inne rodzaje naczyn
np. klatki lub skipy.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb transportowania duzych i cigzkich maszyn gérniczych do kopalni podziemnej, znamienny tym,
ze stosuje si¢ kosz (1) osadzony obrotowo i wymienialnie na inne naczynie w ramie no$no-prowadniczej (13)
opuszczanej do szybu na linach wyciagowych, w ktérym umieszcza si¢ transportowang maszyne (8) w catosci
i bez demontazu, przy czym do zatadunku i wytadunku maszyny na nadszybiu i podszybiu sprowadza si¢ kosz
do pozycji poziomej a do jazdy w szybie wprowadza si¢ go w pozycje pionowa.

2. Kosz do stosowania sposobu wedtug zastrz. 1, w postaci sztywnej kratownicy przestrzennej w ksztatcie
prostopadtoscianu o wymiarach dostosowanych do wielkosci trasportowanych maszyn, znamienny tym, Ze ma
ruchome belki poprzeczne (9) przesuwane iunieurchamiane w belkach pionowych (10) oraz ma rolki (4)
wspétpracujace z krzywka (5) sktadajaca sig z toru pionowego (18) i toru krzywoliniowego (19) umieszczong na
nadszybiu i podszybiu oraz ma blokade (23) wspdtpracujaca z jego dnem (3), umieszczona w ramie noéno-pro-
wadniczej (13) przeciwdzalajacg wychyleniu si¢ kosza (1) w czasie jazdy ramy no$no-prowadnicze;.

3. Kosz wedtug zastrz. 2, znamienny tym, ze tor pionowy (18) krzywki (5) naprzeciwko poczatku toru
krzywoliniowego (19) ma odcinek (24) biezni zewnetrznej (20) wyprofilowyny w ksztatcie szeroko rozwartej
litery ,,V”.

4. Kosz wedlug zastrz. 2 i 3, znamienny tym, Zze w miejscu styku biezni wewnetrznych (22), (23) obu
toréw jest osadzona obrotowo iglica (25), ktéra w potozeniu pionowym przylega ruchomym koricem do biezni
zewngtrznej (21) toru krzywoliniowego (19) a w potozeniu odchylonym od pionu przylega do wyprofilowanego .
odcinka (24) biezni zewngtrznej (20) toru pionowego (18).

5. Kosz wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze wzgledem krzywki (6) jest umieszczony prowadnik (32)
w takim potoZeniu przy ktérym organ (31) uruchamiajacy blokade (28) dna kosza (3) traci z prowadnikiem
kontakt zanim rolki (4) kosza (1) opuszcz tor pionowy (18) krzywki (5).

6. Kosz wedlug zastrz. 2 i 5, znamienny tym, ze srowadnik (32) ma oba korice (33) odchylone od pionu. .
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