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Urzqdzenie do wyréwnywania taémy przedzainiczel
Patent trwa od dnia 13 grudnia 1957 r.

Wynalazek dotyczy urzadzenia do wyrdwny-
wania taémy przedzalniczej, ktéra stanowi
péiprodukt w procesie przedzenia. Poprawienie
rownomiernoéci ta$my wplywa bezpoérednio
na uzyskanie lepszej jakofci przedzy. Urzgdzenie
bedgoce przedmiotem wynalazku moze byé sto-
sowane np. w zgrzeblarkach, rozciggarkach,
czesarkach do bawelny oraz do wszystkich in-
nych maszyn, ktéryech produktem wyjSciowym
jest taéma przedzalnicza.

Schemat urzadzenia pokazany jest tytulem
przykladu na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia przekrdj urzadzenia widziany z boku,
a fig. 2 — widok urzadzenia z gbry.

Urzadzenie sklada sie z prowadnika 1, pary
rolek lub krzywek 2 i 3, pary walkéw 4 i 5, pro-
wadnika 6, 6a oraz aparatu rozciggowego, skla-

*) Wiasciciel patentu o$wiadczyl, ze twoérey
wynalazku jest inz. mgr Andrzej Chatko.

dajacego sie z pary walkéw cylindrycenych 7
i 8 oraz pary waltkéw stozkowych 9 i 10.

Prowadnik 1 posiada ksztalt lejka lub podobny
i sluzy do nadania odpowiedniego przekroju
tasémie w chwili wejScia jej miedzy rolki 2 i 3.
Rolki (krzywki) 2 i 3 ulozyskowane sg obrotowo,
przy czym odleglo§é osi ¢ pomiedzy nimi jest
regulowana w zalezno§ci od nominalnej gruboéci
przerabianej tasmy 11. Podczas pracy odleglosé
a jest stala.

Na osiach 19 i 20 rolek (krzywek) 2 i 3 osa-
dzone sa kota zebate 12 i 13, ktére zapewniaja
jednakowy kat obrotu obu rolek (krzywek) 2 i 3.

Walki 5, 7 i 9 s3 obracane ze stala predko$cia.
Watiki naciskowe 4, 8 i 10 obcigZzone sg elastycz-
nie i napedzane s sila tarcia lub za pomoca
przekladni zebatych od walkéw 5, 7 i 9. Naped
walkéw 5, 7 i 9 pochodzi od mechanizméw ma-
szyny, na ktérej zainstalowano urzgdzenie be--
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- daée‘*przed:motem wymﬂa:lm; lub .od’ odrgbnego
silnika. -

Prowadnik 6, 6a skigda si¢ z dwé6ch czesci 6 -

i 6a polaczonych ze sobq srubg 23 i nakretliq 24.

Prowadnik ten jest tak zbudowany, Ze cze$é 6a-
moze byé przesuwana wzgledem czefcl 6 w kie-- ..

.. runku’ ruchu ta$my, do czego stuiy podiuine
otwory w czeSci 6a. W czeSci 6a sg poza tx;n

osadzone dwa koleczki 25 (lub inne elementy).

ograniczajgce przesuw tasmy w. kierunku po-
przecznym. ., .,

Prowadnik 6, -6 uio&yskowany jest’ obrotowo
i dzieki ruchowi rolek (krzywek) 2 i 3 wykonuje .
za pofrednictwem k6t zebatych 14 18 i 15 ruch
wahliwy woko6t osf 21. Kolo zebate 14 osadzone
jest na osi 20 rolki (krzywki) 3, za§ kolo zebate
15 osadzone jest na osi 21 prowadnika 6, 6a.
. Kolo posrednte 18 odadzone jest na osi 22. °

Taéma wejéciowa 11 przesuwajac sie przez
prowadnik 1 i rolki 2 i 3 jest nastepnie przecig-
gana za pomocg walkéw 4 i 5. Sila tarcia tasmy
11 o rolki (krzywki) 2 i 3 jest zalezna od chwilo-

wej grubosci taémy przechodzacej w danym mo-
mencie miedzy rolkami (kfzywkami) 2 i 3. Tarcie

grubszego miejsca taémy o rolke powoduje obrét
rolek (krzywek) 2 i 3 o pewien kgt, a to powo=
duje wychylenie w prawo lub w lewo prowad-
nika 6, 6a woko6t osi 21. Kat przekrecenia pro-

wadnika, a tym sdmym ‘jego polpoZénie jest-

o~

uwarunkowane stanem réwnowagi miedzy dzia-

laniem omawianej sily tarcia i sity napiec:a.
gdy sila tarcia |

sprezyny 16. w momencie,

wzrasta np. w przypadku gdy grubsza taSma

znajduje si¢ miedzy rolkami-2 i 3, kat przekre-
cenla prowadnika.6; 6a wzrasta i taéma prze-
chodzgca ‘miedzy koleczkami 25 zostaje skiero-
wana wzdiuz tworzacej watka 7 w kierunku
wigkszej Srednicy watkéw stozkowych 9 i 10,
co spdwoduje zwiekszenie rozeiggu tasémy mig_-
dzy walkami 7 i 8 i waltkami 9 i 10, a to wywo-
luje wigksze pocienienie tafmy. W przypadku

wejscia miedzy rolki (krzywki) 2 i:3 ciefiszego. .
odcinka tasdmy, sila tarcia taémy o rolki (krzyw-
Igi). 2 i- 3 maleje, a witedy sila sprezyny 16 powo-

‘duje yuch prowadnika oraz rolek (krzywek) 2

i 3 w kierunku odwrotnym i zmniejszenie roz-
ciqgumiqdzywuﬂ:aml?isiwalkamisilo

‘W ten sposéb rozcigg jest automatycznie re-
gulowany podczas pracy w zalezno$ci od zmian
grubosci taSémy wchodzacej 11, co daje w efek-
cie wyr6wnanie ta$my wychodzacej 17. Opbi-
nienie miedzy momentem przekazania impulsu
prezez tafme na rolki 2'i’3. momentem zmiany
rozciaggu miedzy para walkéw 7 i 8 i parg wai-
kéw 9 i 10 ppwinno réwnaé sie okresowi przej-
~ §cia tasmy ‘ol rolek 3 i 4 do pola miedzy wal-
kami 7 1 9. Okres ten jest regulowany przez
zmiane odleglo$ci b, w zaleznosci od bezwlad-
nofci- ‘mechanizmu 1 predkosci - przesuwu - tas-
my 11.

Zastrzezenia patentowe '

1. Urzadzenie do wyréwnywania ta§my przedzal-
niczej, zhamienne tym, Ze do zmiany rozciggu
tasmy (11) posiada dwie wahliwe rolki
(krzywki) (21 3), oddzialywujgce na wychylny,
skladany prowadnik (6 i 6a) do kierowania
tasmy (11) na walek (7) wzdluz jego tworzg-
cej, przy czym do ruchu powrotnego wychyl-
. .nego ,pmwadnﬂsa (6 'i. 6a)- zastosowana jest

" sprezyna (16). ’

2. Umdzenie wedlug zastrz. 1 — 3, znamienne
tym, ze aparat rozciagowy posiada przynaj-
mniej jedna pare walkéw stozkowych (9 i 10).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 — 4, znamienne

" tym, ze odleglo§é (b) pomiedzy osiami rolek
(krzywek) {2, 3) 1 walkami (7, 8) aparatu roz-
" ciggowego jest regulowana.
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