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(54) Elektromotor, zejména pro pohon samosvornych pfevoda
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Vynélez se tykd elektromotoru, zejména pro pohon samosvornych prevodd, nap¥. iichopn-
vych hlavic robotd.

Pro pohon semosvornych mechanismd, jako jsou Sroubové a fnekové prevody s pikovym,
ptipadnd jinym mechanismem, se Zasto pouZivd elektromotorii. Samosvornéd prevody se pouZiva-
ji pro rGzné pohpny, jako napf. pro tchopové hlevice primyslovych roboti. Elektromotory
pohdndjfci tyto prevody musi byt dimenzovény na takovy zéb&rovy moment, ktery je schopny
prekonat moment semosvornosti prevodu. Tc se doposud Fedilo pou%itim pomdrné velkych
elektromotord s prisludng velkym zdb&rovym momentem. Déle Je tieba, aby v koncovych
polohdéch, tj. p¥i uchopenf nebo p¥i uvoln&ni predm¥tu, se dala kinetickd energie rotord
elektromotaru regulovat. Seffzenf spolehlivé funkce stdvajfcich pohonl samosvornych pre-
vodd je velmi néro¥né a citlivé, zegména s ohledem na dlouhou ¥ivotnost a opakovatelnost.

Vjse uvedené nedostatky jsou odstrandny u elektromotoru podle vyndlezu, jeho% pod-
stata spo&ivd v tom, ¥%e rotor elektromotoru je uloZen na hifdeli oto¥n& a Jje opatfen
alespon jednou nardfkou, s ni? je v tangencidlnim smdru v zéb¥ru uspofddén undded, spojeny
pevng s hifdeld. ) :

Re3eni pohdndciho elektromotoru podle vyndlezu vmo¥nuje zejména dimenzovat elektromo-
tor na men&i zébsrovy moment neZ je moment samosvornosti pfevodu. PFi daném vyuZit{ aktiv-

nich materidl@i motoru lze tekto sni%it jeho rozm¥ry, hmotnost a vykon.

Na pripojeném vyikrese je zndzorn¥n p¥iklad provedeni elektromotoru, zejména pro pohon
samosvornych prevodd podle vynédlezu, v podélném Fezu.
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Elektromotor 2 pro pohon samosvornych prevodd podle vynélezu, predstavovany na vyikre-
se, md rotor 1 uloZeny na hiideli 3.

Rotor 1 je opatren nardfkou 4, s ni%¥ je v tangencidlnim smdru v zéb&ru usporéddn
unéSed 5, spojen pevnd s hi‘fdelf 3. Na rotoru ] jsou uspofddéne dv¥ setrvainikovd t&lesa
6, kterd zvdt3uji setrvadné hmoty rotoru. Nard¥ke 4 je opatiena z obou stren, ve smé&ru
tangencidlnfho zdb&ru s unddefem 3, dvima prvnimi tlumicimi prvky J dotyku s und3elem 2.
Rotor 1 Je pro tlumenf lmitd, vzniklych nérazem nardiky 4 na unéZe 5, opatfen trvale pi-
sobic{ tfeci brzdou axidlnf 9 a tfecf brzdou radiflni 10.

P?i rozb&hu se rotor ] na dréze men3{ ne} Jedna otdfka, tj. mezi nardfkou 4 a undSelem
2, roztoff na Jmenovité oté¥ky, nale? nard¥ka 4 rotoru ] narazi na undied 2, pevn& spojeny
s hifdeli j. Setrvadné hmoty rotoru 1, spolu s momentem rotoru 1, prekonsj{ moment samo-
svornostl prevodu. Potfebnd kinetickd emergie rotoru 1 pro vytvo¥enf, &i pro piekondni mo-
mentu samosvornosti semosvorného pfevodu se dé piedem stanovit a lze ji alespon jednim pri-
davnym setrva®nikovym t¥lesem 6, spojenym s rotorem !, jedtd zvit¥it., Pro plynuled3{ zébir
a ztlumeni vzdjemného ndrazu neréfky 4 a undSele 5 pfi z4b&ru, jsou bud nardfka 4 nebo uné-
%e¥ 5 a nebo oboji, opat¥eny slespon jednfm prvnim tlumicim prvkem I nebo druhym tlumicim
prvkem 8 vzdjemného dotgku unddele 5 s nard¥kou 4. Aby se zamezilo vzdjemnému odskakovéni
nardZky 4 a und3ele 5, je rotor 1 opatfen trvale pisobic{ t¥ec{ brzdou o vhodném malém
momentu treni.

PRepuMET vYNLALEZU

1. Elektromotor, zejména pro pohon semosvornych pievodd, nap¥. dchopovgch hlavic robo-
td, vyznadujici se tim, %e rotor (1) je na h¥fdeli (3) uloZen oto¥n& a Jje opatlen alespon
Jednou nard¥kou (4), s niZ je v tangencidlnim sméru v zdbdru uspordddn und¥ed (5), spojeny
pevn& s h¥fdelf (3).

2. Elektromotor podle bodu !, vyzna¥ujici se tim, %e nardfka (4) je opatfena alespon
jednim tlumicim prvkem {7) dotyku s unédSelem (5).

3. Elektromotor podle bodu 1 nebo 2, vyznadujfci se tfm, %e undie¥ (5) je opatien
alespon jednfim druhym tlumicfm prvkem (8) dotyku s nard¥kou (4).

4. Elektromotor podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e na rotoru (1) Je uspo¥dddno
alespon jedno setrvednikové t&leso (6).
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