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(57) Abstract : This device for observing a nonlinear system (20) comprises: - at least one sensor (14) for providing a
measurement vector, each component of which is a measurable output parameter of the nonlinear system (20), - a state observer
processor (12), based on a predetermined state representation of the nonlinear system (20), designed to provide an estimation of a
state vector of the nonlinear system as a function of the measurement vector provided and of a control vector for the nonlinear
system. Furthermore, the predetermined state representation comprising a model of nonlinearity of the system (20) in the form of'a
gain parameter, a component of the state vector is this gain parameter.

(57) Abrégé : Ce dispositif d'observation d'un systéme non linéaire (20) compotte : - au moins un capteur (14) pour fournir un
vecteur de
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mesure dont chaque composante est un parameétre de sortie mesurable du systéme non linéaire (20), - un processeur d'observateur
d'état (12), basé sur une représentation d'état prédéterminée du systéme non linéaire (20), congu pour fournir une estimation d'un
vecteur d'état du systéme non linéaire en fonction du vecteur de mesure fourni et d'un vecteur de commande du systéme non
linéaire, En outre, la représentation d'état prédéterminée comportant un modeéle de non linéarité du systéme (20) sous la forme
d'un paramétre de gain, une composante du vecteur d'état est ce parameétre de gain.
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