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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do automaty-
cznego awaryjnego zamykania zasuw w rurociggach za
pomocg przesylanego w nich medium w przypadkach
ubvtkow tego medium spowodowanych awarig rurocia-
gow.

Awarie rurociggoéw sieci magistralnych przyfaczy lub
instalacji wewnetrznych obiektow sa dos¢ czgstym zjawi-
skiem wystepujacym w systemach cieplowniczych. Awa-
ric te ~ uwagi na dlugi okres czasu potrzeby na ich
zlokalizowanie powodujg powstawanie duzych ubytkow
uzdatnionej wody sieciowej lub pary oraz uszkodzenia
sieci.

Znane i stosowane dotychczas zasuwy z napgdem hyd-
raulicznym i elektrycznym posiadaja pewne wady, obja-
wiajace si¢ szczegblnie przystosowaniem ich w sieciach
cieplnych. Giéwna wada zasuw z napgdem hydrauli-
cznym jest ich zbyt duza wysoko$¢ wynikajaca z zamon-
towania urzadzenia napgdowego w osi wrzeciona tych
zasuw, co powoduje konieczno$¢ budowy komor ciep-
fowniczych o duzych rozmiarach oraz brak mozliwosci
zdalnego sterowania nimi. Ponadto zasuwy te produko-
wane na ci$nienie tylko do 10 atmosfer i temperaturg do
120°C, co praktycznie eliminuje mozliwo$¢ stosowania
ich w stosowanych powszechnie systemach cieplowni-
czych. Zasadnicza wada natomiast zasuw z napgdem
elektrycznym stosowanych w magistralach cieplnych jest

duze niebezpieczeistwo porazenia pradem elektry- .

cznym, spowodowane warunkami pracy silnika elektry-
cznego, ktory w przypadku awarii pracuje w atmosferze o
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duzej wilgotnosci siggajacej nawet do 1009 oraz w wyso-
kiej temperaturze.

Eliminowanie tego niebezpieczeiistwa poprzez budo-
wanie komér dwupoziomowych pozwalajacych na odi-
zolowanie silnikow od warunkéw klimatycznych kana-
16w i komor jest zbyt kosztowne z uwagi na konieczno$é
budowy nadziemnych obiektow kubaturowych b¢dacych
czgsto w kolizji z kompozycja zabudowy miejskie).
Ponadto, podobnie jak zasuwy z napgdem hydrauli-
cznym odznaczajg si¢ one duzymi rozmiarami.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie przytoczonych
wad i niedogodnosci oraz opracowanie takiej konstrukcji
i urzadzenia mechanicznego do automatycznego zamy-
kania zasuw w rurociggach w ktorym zamykanie zasuw
byloby dokonywane za pomocg medium przesytanym w
uszkodzonym rurociagu, jak roéwniez w ktérym
istniatlaby mozliwos¢ zdalnego i miejscowego sterowania
zamykang zasuwa.

Zostalo to rozwigzane wedlug wynalazku, w ten
sposOb, ze na wrzecionie zasuwy osadzono przekiadnig
z¢batg wspdlpracujaca z sifownikiem hydraulicznym
uruchamianym przesylanym w rurociggu medium,
poprzez suwak uruchamiany urzadzeniem sterujacym,
przy czym zaréwno suwak jak i urzadzenie sterujace
wlaczono za pomocg armatury w obwéd rurociggu prze-
sylajacego medium. Urzadzenie sterujace stanowi prze-
ponowy uklad pomiarowy sprz¢zony z suwakiem
sterujagcym, przy czym w obudowie przeponowego
ukiadu umieszczona jest membrama dociskana sprg¢zyna,
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regulowana $ruba nastawcza, polaczona z tlokiem
suwaka. Zamontowanie w obwodzie armatury zaworéw
clektromagnety~znych, tréjdrogowych i zwrotnych
zapewnia zdalne i miejscowe sterowanie zamykang
zasuwa.

Zaletg urzadzenia jest mozliwo$é jego zastosowania do
stosowanych aktualnie na sieciach cieplnych zaséw, bez
koniecznosci powickszania komdr, natomiast zastoso-
wanie zaworOw clektromagnetycznych zasilanych pra-
dem o. napigciu 24 V do zdalnego sterowania zasuwa,
zapewnia bezpieczna eksploatacjg sieci.

Przedmiot wynalazkujest uwidoczniony w przykiadzie
wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
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schematycznie urzadzenie w przekroju podtuznym, a fig.

2 schemat sieci cieplnej z zastosowaniem zasuw sekcyj-
nych i odcinajacych przyltacza sterowanych urzadzeniem
wedlug wynalazku.

Urzadzenic ma przekiadni¢ z¢bata 1 osadzong na
wrzecionie zasuwy 2 wspdlpracujaca z silownikiem 3
hydraulicznym polaczonym przewodami 4 i § z suwa-
kiem 6 urzadzenia sterujgcego 7. Suwak 6 oraz urzadze-
nie sterujace 7 wlaczone sa w obwéd rurociagu 8 sieci
magistralnej przesylajacej medium za pomocg armatury,
ktérg stanowia przewody rurowe 9,10, 11,12, 13, 14i 15
oraz zawory 16 i 17 tréjdrogowe, zawory 181 19 elektro-
magnetyczne i zawory 20 zwrotne.

Jedno z k6t z¢batych przekiadni 1 zazgbia sig listwa
z¢batg 21 przytwierdzong do tioczyska 22 tloka 23 umie-
szczonego w sifowniku 3 hydraulicznym. Urzadzenie ste-
rujace 7 stanowi przeponowy ukiad pomiarowy 24
sprz¢zony z suwakiem 6 sterujgcym, przy czym w obwo-
dzie 25 ukiadu przeponowego 24 umieszczona jest mem-
brana 26 dociskana spr¢zyng 27, ktorej sifa docisku
réegulowana jest sruba 28 nastawcza. Membrana 26 pota-
czona jest rozlacznie z tloczkami 29 suwaka 6 steruja-
cego. Tloczysko 30tloczk 6w 29 tego suwaka zaopatrzone
jest w zderzak ustalajacy potozenie wylacznikéw 32
kraicowych. ' ‘

Zasada dzialania urzadzenia jest nastgpujaca: W przy-
padku wystapienia ci$nienia statycznego w rurociagu 8
" ponizej wartosci zadanej, spr¢zyna 27 dociskowa prze-
suwa za pomoca membrany 26 tloczki 29 suwaka 6 steru-
igcego do potozenia umozliwiajacego przeptvw przesvia-
nego medium przewodami 4i I4do komory , 1" sitownika
3 hydraulicznego powodujgc przesunigcie tloka 23 i
zamiang ruchu liniowego z¢batki 21 na ruch obrotowy
przektadni 1 zgbatej oraz zamknigcie zasuwy 2. Wowczas
medium 2najdujgce si¢ w komorze Il silownika 3
usuwane jest przewodami § i 10, uzyskujac w niej
ci$nienie atmosferyczne.

Celem niedopuszczenia do ponownego otwarcia
zasuwy 2 przy wzroscie ci$nienia w rurociggu po
wyldaczeniu uszkodzonego odcinka rurociagu przesylany
czynnik przeplywa przewodem 9 rurowym do komory II1
urzadzenia sterujacego 7 powodujac zablokowanie
suwaka 6 sterujacego.

Zadzialanie urzadzenia w wyniku awarii powstalej po
ktorejkolwiek stronie zasuwy zapewnia polaczenie
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suwaka 6 sterujacego z rurociggami po obu stronach
zasuwy 2 przewodami 14, na ktérych zamontowane s3
zawory 20 zwrotne umozliwiajace przeptyw czynnika do
wylgczonego rurociggu 8. Otwarcia zasuwy 2 mozna
dokona¢ sterujac sitownikiem 3 hydraulicznym bezpo-
$rednio lub zdalnie. Sterowanie bezposrednie polega na
otwarciu r¢cznym zaworu 16 tréjdrogowego, powodujgc
polaczeniec komory IIl urzadzenia sterujacego 7 z
atmosferg przez wyptyw medium rurkami 9 i 15, w
wyniku czego nastgpuje odciazenie komory 1V urzadze-
nia sterujacego 7 i ruch w lewo suwaka 6'sterujacego.
Rurkami 13i § medium naptywa do komory Il sitownika
3, a komora I zostaje pofaczona z ci$nieniem
atmosferycznym, co powoduje przesuw tloka 23w lewo i
otwarcie zasuwy 2, a zawor 17 tréjdrogowy ustawiony w
potozeniu poprzednim odcina polaczenie z atmosferg.
Zdalne otwieranie zasuwy 2 polega na przekazaniu
sygnatu elektrycznego na zawor elektromagnetyczny 18,
a dalsze zadzialanie urzadzenia nastgpuje jak przy
sterowaniu recznym. Po otwarciu zasuwy 2, ktdra jest
zasygnalizowana wylacznikiem 32 kraiicowym zawor 19
clektromagnetyczny ustawiony jest w polozeniu pierwot-
nym.

Otwieranie lub zamykanie zasuwy 2 poza przypadka-
mi awaryjnymi rurociggéw sieci lub instalacji, realizuje
si¢ przez zmiang¢ ciSnien w komorze IV urzgdzenia
sterujacego 7 na cisnienie w rurociggu lub atmosferyczne
poprzez sterowanie miejscowe zaworem 20 tréjdrogo-
wym lub sterowanie zdalne zaworem 21 trojdrogowym
elektromagnetycznym. Zamykania i otwierania zasuw
przed rozruchem sieci dokonuje si¢ recznie kolem
nap¢dowym nie pokazanym na rysynku stanowigcym
wyposazenie zasuw) 2. Urzadzenie wedlug wynalazku
znajduje zastosowanie zarOwno przy stosowaniu w
rurociagach zasuw sekcyjnych 33, jak rowniez zasuw 34
zamontowanych na przviaczu.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do automatycznego awaryjnego zamy-
kania zasuw w rurociagach za pomocg przesylanego w
nich medium. znamienne tym. ze ma przekladni¢ (1)
zgbaty osadzong na wrzecionie zasuwy (2) wspotpracuja-
ca z silownikiem (3) hydraulicznym uruchamianym
przesylanym w rurociagu (8) medium, kt6ry przewodami
(4 i 5) polaczony jest z suwakiem (6) urzadzenia
sterujgcego (7), przy czym urzadzenie to wilgczone jest w
obwdd rurociaggu (8) poprzez armaturg, ktéra stanowia
przewody rurowe (9, 10, 11, 12, 13, 14 i 15) oraz zawory
(18 i 19) elektromagnetyczne i zawory (20) zwrotne.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze
urzadzenie sterujagce (7) stanowi przeponowy uklad
pomiarowy (24) sprz¢zony z suwakiem (6) sterujgcym,a
w obudowie (25) tego ukiadu pomiarowego umieszczona
Jjest membrana (26) dociskana spr¢zyng (27) regulowana
$rubg (28) nastawczg, polaczona rozlacznie z tloczyskiem

(30) tloczkow (29) suwaka (6) sterujgcego.
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