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69 Dockenwickler.

Der Dockenwickler (1) weist eine antriebslose Tanzer-

walze (27) auf, die in einer Schleife (35) einer Waren-
bahn (2) liegt. Die Tanzerwalze (27) ist zwischen zwei
stimseitige Schwingen (25, 26) héngend integriert. Die
Schwingen (25, 26) sind mit einer parallel zur TAnzerwalze
(27) verlaufenden rohridrmigen Schwenkwelle (15) fest
verbunden. Die Schwenkwelle (15) ist Uber vorspannbare
Torsionsfedern (16) im Wicklerrahmen (3) drehbar gela-
gert. Ein mit einer Schwinge (25) verbundener Initialgeber
(30) ist relativ zu einem induktiven Naherungsschalter (32)
horizontal verstellbar und dabei abstandsveranderbar. Die
Spannung der Warenbahn (2) ist durch ein einer Regel-
elektronik (33) zugeordnetes Sollwertpotenziometer (34)
stufenlos einstellbar.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft einen Dockenwickier ge-
méss den Merkmalen im Oberbegriff des Anspruchs
1.

Bei einem Dockenwickler handelt es sich um
eine Aufwickelvorrichtung hinter einer Webmaschi-
ne. Er weist zwei sich parallel nebeneinander er-
streckende Wickelwalzen auf, von denen wenigs-
tens eine durch einen Elektromotor angetrieben ist.
Zum Aufwickeln einer Warenbahn wird auf die bei-
den Wickelwalzen eine Hilse gelegt und an der
Hulse der von der Webmaschine kommende An-
fang der Warenbahn befestigt. Durch die Rotation
der Wickelwalzen wird die Warenbahn auf die Hiil-
se gewickelt. Hierbei ist es von Bedeutung, dass
die Warenbahn mit einer konstanten Spannung ge-
wickelt wird, da diese die Wickelharte und auch die
Bahnbreite beeinflusst.

Um die richtige Spannung der Warenbahn ein-
stellen zu konnen, wird die jeweilige Spannung
durch eine Tanzerwalze ermittelt. Die Tanzerwalze
ist antriebsios und erstreckt sich in einer Schieife
der Warenbahn parallel unterhalb der Wickelwalzen.

Bei einer bekannten Bauart eines Dockenwicklers
ist die Tanzerwalze auf einer sie langs durchsetzen-
den Synchronwelle gelagert. Die Synchronwelle
tragt an ihren Enden Zahnrader, die an Zahnstan-
gen abwalzen, welche am Wicklerrahmen befestigt
sind. Hierdurch wird eine genaue Paralleiverlage-
rung der Tanzerwalze gesichert. Die Lagerung der
Synchronwelle wird mittels ihr endseitig zugeordne-
ter Lagerrollen sowie durch Laufschienen bewerk-
stelligt, die ebenfalls am Wicklerrahmen festgelegt
sind. Daruber hinaus sind die Enden der Synchron-
welle unter den Einfluss von in entgegengesetzte
Richtungen wirksamen Zugfedern gestellt, {iber wel-
che eine Vorspannung der Warenbahn erreichbar
ist.

Ein Ende der Synchronwelle tragt im Bereich ei-
ner Seitenwand des Wicklerrahmens einen Initialge-
ber in Form einer rechteckigen Blechplatte. Diese
Blechplatte erstreckt sich schrag zur Horizontalen,
sodass eine geneigte untere Flache vorhanden ist.
Unterhalb dieser Flache ist am Wicklerrahmen ein
paraliel zur Blechplatte verlaufender induktiver Na-
herungsschalter befestigt. Verlagert sich die Tanzer-
walze quer zu ihrer Drehachse, erfolgt auch eine
Abstandsanderung des Initialgebers zum Nahe-
rungsschalter, wodurch ein Signal erzeugt wird, wel-
ches dann iber eine Regelelektronik zu einer Dreh-
zahlanderung des Elektromotors und damit der Wi-
ckelgeschwindigkeit fihrt.

Die spezielle Lagerung der Tanzerwalze und die
Art ihrer Querverlagerung flihrt zu einer konstruktiv
aufwandigen Bauweise. Auch steht nur ein ver-
gleichsweise kurzer Verstellweg fur die Tanzerwalze
zur Verflgung. Ferner sind diverse Verschieissteile
in Form der Drehlagerungen, der Zahnrader und
der Zahnstangen vorhanden. Darlber hinaus ist die
bekannte Anordnung schmutzempfindlich. Ausser-
dem ist es erforderlich, Federn mit unterschiedli-
chem Spannungsvermdgen bereitzuhalten, um den
gesamten Spannungsbereich verschiedener Waren-
breiten bzw. die durch die Eigenschaften der jewei-
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ligen Ware erforderliche Warenspannung abzude-
cken.

Der Erfindung liegt ausgehend vom Stand der
Technik die Aufgabe zu Grunde, einen Dockenwick-
ler zu schaffen, welcher einfacher aufgebaut ist und
bei welchem Uber einen langen Verlagerungsweg
der Tanzerwalze ein grosser Spannungsbereich ei-
ner Warenbahn ohne zusatzliche bzw. nachtraglich
einzugliedernde Spannelemente abgedeckt werden
kann.

Die Losung dieser Aufgabe besteht nach der Er-
findung in den im kennzeichnenden Teil des An-
spruchs 1 aufgefiihrten Merkmalen.

Danach ist die Tanzerwalze nunmehr zwischen
zwei stirnseitige Schwingen héngend integriert. So-
mit kénnen die Drehlagerungen der Ténzerwalze di-
rekt in diese eingegliedert und folglich entsprechend
staubfrei sowie schmutzunempfindlich gekapselt
werden. Die bevorzugt aus schmalen Flacheisen be-
stehenden Schwingen sind exakt paraliel zueinander
radial abstehend an einer Schwenkwelle positioniert,
sodass Uber die Schwenklagerung der Schwenkwel-
le die zum einwandfreien Wickeln einer Warenbahn
notwendige Paralielitat der Tanzerwalze zu den Wi-
ckelwalzen gewahrleistet wird. Die Lagerung der
Schwenkwelle am Wickierrahmen erfolgt Ober min-
destens eine Torsionsfeder. Uber deren Gestaltung
kann auch die Federkraft bestimmt werden, weiche
als Gegenkraft zur Spannung der Warenbahn aufge-
baut werden muss. Eine derartige Torsionsfeder er-
laubt daher einen grossen Schwenkwinkel mit einem
exponentiellen Kraft-Weg-Verlauf, wodurch ein gros-
ser Spannungsbereich der Warenbahn abgedeckt
werden kann. Die Schwenkbarkeit der Tanzerwalze
quer zu ihrer Drehachse verlangt keine separate
Umienkung der Warenbahn mehr, was ebenfalls zu
einer Vereinfachung der Gestaltung des Docken-
wicklers fahrt. Die Vorspannung der Torsionsfeder
kann durch eine einfache Relativverlagerung zur Wi-
ckelwelle und/oder zum Wicklerrahmen verandert
werden. Die jeweilige Momentanlage der Tanzerwal-
ze wird berlQihrungslos durch die Verstellung des mit
einer Schwinge verbundenen Initialgebers relativ
zum Naherungsschalter erfasst. Die hiermit verbun-
dene Abstandsédnderung fihrt zu einem Signal, was
dann in der Regelelektronik eine Drehzahlanderung
des Elektromotors bewirkt. Die Spannung der Wa-
renbahn wird stufenlos Gber das der Regelelektronik
zugeordnete Sollwertpotentiometer eingestelit. Hier-
bei kann es sich um ein Drehpotenziometer han-
deln.

Vorteilhaft an der Erfindung ist es darliber hinaus,
dass Uber die spezielle Lagerung und Schwenkbar-
keit der Tanzerwalze nur waagerechte Lageverande-
rungen der Tanzerwalze wertmassig in die Regel-
elektronik eingehen. Senkrechte Erschiitterungen
und Federungen wirken sich nicht auf den zu mes-
senden Abstand zwischen dem Initialgeber und dem
Naherungsschalter aus. Hinzu kommt eine Verstar-
kung der progressiven Kennlinie.

In vorteilhafter Weiterbildung der Erfindung ist ge-
mass Anspruch 2 endseitig der Schwenkwelle je-
weils eine Torsionsfeder vorgesehen.

Eine bevorzugte AusfUhrungsform wird in den
Merkmalen des Anspruchs 3 erblickt. Danach ist
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jede Torsionsfeder als Gummifeder ausgebildet, die
mit ihrem elastischen Mantel in der rohrartig ausge-
bildeten Schwenkwelle und Uber ihren starren Zen-
tralbereich am Wicklerrahmen festgelegt ist. Die
Ausbildung der Schwenkwelie in Form eines Rohrs
ermoglicht es, eine standardisierte Gummifeder von
der Stirnseiten her in das Rohr zu schieben und ih-
ren elastischen Mantel in der Schwenkwelle dreh-
fest zu verankern. Der Zentralbereich einer solchen
Gummifeder ist in der Regel als mehrkantige stéh-
lerne Aufnahme ausgebildet. Folglich braucht ledig-
lich ein entsprechend angepasster Mehrkant in die
Aufnahme eingefiihrt und am Wicklerrahmen befes-
tigt, insbesondere angeschraubt zu werden. Uber
eine Variation der Lange der Gummifedern kann
Uberdies die Federkraft bestimmt werden. Die
Schwenkwelle kann einen runden oder einen meht-
eckigen Querschnitt aufweisen. Entsprechend ist
dann auch der Querschnitt der Gummifeder gestal-
tet.

Die Merkmale des Anspruchs 4 sehen eine vor-
teilhafte Ausbildung der Verstellung einer Torsions-
feder vor. Dazu kann insbesondere ein mit einer
Torsionsfeder verbundener Mehrkant mit einem
Flacheisen verschweisst werden, das radial vom
Mehrkant absteht und in verschiedenen Winkelstel-
lungen am Wickierrahmen befestigt werden kann.
Durch Verdrehung des Flacheisens ist somit eine
bestimmte Vorspannung der Torsionsfedern einstell-
bar.

Entsprechend den Merkmalen des Anspruchs 5
ist der Initialgeber horizontal verlagerbar. Der z.B.
aus einer Blechplatte bestehende Initialgeber besitzt
eine zur Horizontalen geneigte, insbesondere unten
liegende, Schragfiache. In Anpassung an diese
Schragfiache ist auch der N&herungsschalter ge-
neigt zur Horizontalen angeordnet. Beim Schwen-
ken der Tanzerwalze erfolgt dann auf Grund der
Verbindung einer Schwinge mit dem Initialgeber
eine Horizontalverlagerung des Initialgebers, wo-
durch sich der Abstand zum induktiven N&herungs-
schalter andert. Das hierdurch hervorgerufene elekt-
ronische Signal wird in der Regelelektronik verarbei-
tet und als Drehzahlvorgabe zum Elektromotor
weitergeleitet.

Die Erindung ist nachfolgend anhand eines in
der Zeichnungen veranschaulichten Ausfihrungsbei-
spiels naher erlautert. Es zeigen:

Fig. 1 in schematischer Seitenansicht einen Do-
ckenwickler;

Fig. 2 den Dockenwickler der Fig. 1 in der An-
sicht gemass dem Pfeil |l der Fig. 1 und

Fig. 8 in vergrosserter perspektivischer Darstel-
jung eine Torsionsfeder fir den Dockenwickler der
Fig. 1 und 2.

Mit 1 ist in den Fig. 1 und 2 ein Dockenwickler
bezeichnet. Der Dockenwickler 1 dient zum Wickeln
einer gemass dem Pfeil PF von einer nicht naher
dargestellten Webmaschine herangefihrten Waren-
bahn 2.

Der Dockenwickier 1 weist einen Wicklerrahmen
3 mit zwei durch Querstreben 4 ausgesteiften Sei-
tenwanden 5, 6 auf. Zwischen den beiden Seiten-
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wanden 5, 6 erstrecken sich mit parallelen Dreh-
achsen 7 zwei Wickelwalzen 8, 9. Sie sind Uber ei-
nen Kettentrieb 10 miteinander verbunden. lhre
Lagerungen sind mit 11 bezeichnet. Eine Wickel-
walze 8 ist unter den antreibenden Einfiuss eines
Elektromotors 12 gestellt, welcher ebenfails im
Wicklerrahmen 3 gelagert ist. Der Antrieb erfolgt
Uber einen Kettentrieb 13, welcher ausserdem Uber
eine Spannrolle 14 gefihrt ist.

Parallel zu den Wickelwalzen 8, 9 erstreckt sich
zwischen den Seitenwanden 5, 6 eine rohrformige
Schwenkwelle 15 mit kreisrundem Querschnitt. In
die Stirnseiten der Schwenkwelle 15 sind aus der
Fig. 3 naher erkennbare Torsionsfedern 16 in Form
von Gummifedern drehfest eingesteckt. Das heisst,
die im Querschnitt ebenfalls runden Torsionsfedern
16 sind mit ihren elastischen Maénteln 17 Uber
Langsnuten 18 mit entsprechenden, jedoch nicht
ndher dargesteliten Vorspriingen in der Schwenk-
welle 15 verkeilt. In den Torsionsfedern 16 erstre-
cken sich in Langsrichtung als Zentralbereiche 19
im Querschnitt stahlerne Vierkantrohre. In diese
Zentralbereiche 19 sind Vierkantstdbe 20 spielfrei
eingeschoben und mit den Seitenwanden 5, 6 ver-
schraubt. Zusétzlich ist jeder Vierkantstab 20 mit ei-
nem radial abstehenden Flacheisen 21 ver-
schweisst, das mit den Seitenwénden 5, 6 so ver-
schraubbar ist, dass sie geméass dem Pfeil PF1 um
die Drehachse 22 der Schwenkwelle 15 begrenzt
verstellbar sind.

In der Nahe der Stirnseiten 23 der Schwenkwelle
15 sind an deren Aussere Oberflache 24 Schwingen
25, 26 in Form von Flacheisen geschweisst. Die
Schwingen erstrecken sich parallel zueinander in
dieselbe Richtung nach unten. Zwischen die
Schwingen 25, 26 ist eine Tanzerwalze 27 hangend
integriert. Die internen Drehlagerungen der Tanzer-
walze 27 sind nicht naher veranschauiicht. |hre
Drehachse ist mit 38 bezeichnet.

Eine Schwinge 35 ist mit einem stiftartigen Mit-
nehmer 28 versehen, der durch ein bogenformig
gestaltetes Langloch 29 in die kastenférmige Sei-
tenwand 6 ragt und hier mit einem Initialgeber 30 in
Form einer Blechplatte verbunden ist. Der Initialge-
ber 30 ist in Richtung des Pfeils PF2 horizontal ver-
lagerbar. Er besitzt eine untere Schragflache 31,
die zur Horizontalen geneigt ist. Parallel zu dieser
Schragflache 31 erstreckt sich in der Seitenwand 6
ein induktiver Naherungsschalter 32, der in nicht
ndher dargestellter Weise mit einer auf der Seiten-
wand 6 angeordneten Regelelektronik 33 gekoppelt
ist. Die Regelelektronik 33 umfasst ein Sollwertpo-
tenziometer 34 und ist mit dem Elektromotor 12 ge-
koppelt.

Die Tanzerwalze 27 liegt in einer Schieife 35 der
von der Webmaschine kommenden Warenbahn 2.
Die Warenbahn 2 umschlingt dann die Wickelwalze
9 und wird auf eine Hulse 36 gewickelt, bis dass
der gewlinschte Durchmesser der Wicklung 37 er-
reicht ist.

Die Spannung der Warenbahn 2 kann stufenlos
durch das Sollwertpotenziometer 34 an der Regel-
elektronik 33 verstelit werden. Durch die Gegenkraft
zur Warenbahnspannung in Form der Torsionsfe-
dern 16 ist ein exponentioneller Kraft-Weg-Verlauf
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einstellbar, wodurch ein hoher Spannungsbereich
der Warenbahn 2 abgedeckt wird. Durch die Vor-
spannbarkeit der Torsionsfedern 16 mithife der
Flacheisen 21 ist eine einfache Einstellung einer
Vorspannung moglich. Der Parallellauf der Tanzer- 5
walze 27 zu den Wickelwalzen 8, 9 wird durch die
rohrférmige Schwenkwelle 15 in Verbindung mit den
Torsionsfedern 16 gewahrleistet. Durch die Schrag-
flache 31 am Initialgeber 30 kann sich bei einem
Schwenken der Tanzerwalze 27 gemiss dem Pfeill 10
PF3 der Abstand der Schragfliche 31 zum indukti-
ven Naherungsschalter 32 dndern, sodass das hier-
durch hervorgerufene elektronische Signal in der
Regelelektronik 33 verarbeitet und als Drehzahivor-
gabe zum Elektromotor 12 weitergeleitet wird. 15

Patentanspriiche

1. Dockenwickler mit einer in einer Schleife (35)
einer Warenbahn (2) liegenden antriebslosen Tan-  2p
zerwalze (27), die mittels Federkraft quer zu ihrer
Drehachse (38) verlagerbar ist und bei einer Verla-
gerung durch einen Initialgeber (30) einen indukti-
ven Naherungsschalter (32) beeinflusst, welcher
Uber eine Regelelektronik (33) mit einem zumindest 25
eine der sich parallel zur Tanzerwalze (27) erstre-
ckenden Wickelwalzen (8, 9) antreibenden Elektro-
motor (12) gekoppelt ist, dadurch gekennzeichnet,
dass die Tanzerwalze (27) zwischen zwei stirnseiti-
ge Schwingen (25, 26) hangend integriert ist, die 30
mit einer parallel zur Tanzerwalze (27) verlaufenden
Schwenkwelle (15) fest verbunden sind, welche
Uber mindestens eine vorspannbare Torsionsfeder
(16) im Wicklerrahmen (3) drehbar gelagert ist, wo-
bei der Initialgeber (30) durch eine der Schwingen 35
(25) relativ zum N&herungsschalter (32) verstellbar
und die Spannung der Warenbahn (2) durch ein der
Regelelektronik (33) zugeordnetes Sollwertpotenzio-
meter (34) stufenlos einstellbar sind.

2. Dockenwickler nach Anspruch 1, dadurch ge- 40
kennzeichnet, dass endseitig der Schwenkwelle
(15) jeweils eine Torsionsfeder (16) vorgesehen ist.

3. Dockenwickler nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass jede Torsionsfeder (16)
als Gummifeder ausgebildet ist, die mit ihrem elasti- 45
schen Mantel (17) in der rohrartig ausgebildeten
Schwenkwelle (15) und (iber ihren starren Zentrai-
bereich (19) am Wicklerrahmen (3) festgelegt ist.

4. Dockenwickler nach Anspruch 3, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Zentralbereich (19) einer sg
Torsionsfeder (16) in seiner Relativiage zum
Wicklerrahmen (3) verstelibar ist.

5. Dockenwickler nach einem der Anspriiche 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass der eine zur
Horizontalen geneigte Schragfiache (31) aufweisen- 55
de Initialgeber (30) durch einen an einer der
Schwingen (25) vorgesehenen Mitnehmer (28) rela-
tiv zum geneigt angeordneten N&herungsschalter
(82) in der Horizontalen verlagerbar ist.
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