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Zpisob linedrniho znadent pédsového

materidlu

(57% Re¥en{ se tykd zpisobu znafen{ péso-
vého vidknitého materidlu pro vyrobu slo-
Zencld o stejné nebo rizné délce ramen. Ma-
teridl p¥i znadenf le%{ v jedné roving
a v této roviné se po ka¥dém znafeni po-
souvd o jeden krok ve stejném smyslu a %o
0 poloviéni délku dvou sousednich ramen.
Neiprve se znadf prvni sudé ohybovéd hrana
mezi koncem prvniho ramene a zaddtkem dru-
hého ramene. Nato se ve vzddlenosti odpo~
vidajici délce druhého ramene od prvai su-
dé ohybové hrany ve smyslu posuvu znadi
prvai lichd ohybové hrana na zafétku prv-
niho remene. Potom se v délce dvou soused-
nich ramen od prvaf ohybové hrany proti
smyslu posuvu znadf druhd sudd ohybovd
hrena, mezi koncem t¥etfho ramene s za-
&dtkem &tvrbého ramene. Nakonec se v délce
Jednoho ramene od druhé sudé ohybové hra-
ny ve smyslu posuvu znad{ druhd liché ohy-
bovd hrana, kbterd leZ{ mezi koncem druhdho
ramene a zaldtkem tPetfho ramene. Tento
postup se neustdéle opakuje. VyuZije se
pPi vybvédeni sloZencd z filtradnfho ma-
teridlu,
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pésového maberidlu, nap¥iklad filtradni-
& o stejné nebo rizné délce ramen.

N&které druhy pésovych materidld, které jsou vytvofeny z vldknitych 1ébek, p¥ichdze-
5% z vyrobniho zévodu v kotout{ch. Je to napifklad riltra¥n{ papir, ktery se pouZivé na
tzv. &isté stropy, kde slouii k filtraci vzduchu pfivédéného do provozu. Jsou to napri-
Xlad Zisté provozy p¥i vyrobd obvodd &fslicové techniky, nebo filtradni stanice pro foto-
primysl, nemocnice, muzea, 1sborabore a podobn¥, PFi tomto vyuZit{ je t¥eba vytvo¥it
s materidlu sloZence, zejména. pri vyuZiti u gistych stropi. Pokud jsou stropy rovné, maji

sloZence stejnou délku ramen. Pro $ilmé stropy je délka vidy dvou sousednich ramen od-

1i%n4 podle se3ilmenf stropu. Ramena sloZence jsou pievéZng orientovéna kolmo k podlaze
sm¥rem k podlaze, kde se vzduch

vyrobni haly, aby proudéni £i1trovaného vzduchu od stropu
odsév4, bylo lamindrnf. Aby se vytvérel sloZenec o stejné, nebo rizné délce ramen, je tie-
ba materidl oznadit, bto znamend vytvolit na né&m ohybové hrany v pokadovené délce a smyslu
pro ka#dé rameno slo¥ence. Viastni sloZenec pripraveny k vyuZiti pro filtraci mé tvar sto-
h, v npém% jsou jednotlivé ramena odd&lena vloZenymi odd&lovadi - separétory. Stoh vytvo-
yeny ze sloZencl, jehoZ ramena jsou stejng dlouhd, m4 tvar hranolu, jehof stfedovd osa Je
kolmd na zdkladnu, kteroun tvo¥i prval rameno sloZence. Stoh vybtvofeny ze sloZencl, u nich?
je délka lichych ramen odlitnd od délky sudych ramen, md tvar hrenolu, jehoZ stiedovéd osa
svird se zdkladnou tdhel rozdilny od 90°.

838 ob znafeni pdsového materidlu pro ndsledné sklddéni do sloZencd je

Hejzndmd i3l zpis
rotadnf. Materidl se pohybuje mezi dvEma vélci. Na jednom vélei je kovovy ohybnik, jehoZ
Na druhém vdlei je proti pevnému ohybniku

délka je vitEL neZ je Sifka znadeného materidlu.

prund podlofka. Obvykle je na kaZdém vélei alespon jeden pevny ohybnfk a alespon jedna
pruZné podloZka, které jsou vidi sob& presazeny o 180°. Proti pevnému ohybniku na jednom
véici je pru¥nd podloZka na druhém vdlei a opadn&. Oba vélce Jsou stejného priméru a oba
vélce se nucend ot4feji proti sobé. Pii otdZent und¥ejl materidl, ktery se mé znadit. KdyZ
se materisl dostane mezi ohybnik a prunou podloZlku, vytvo¥f se na materidlu ohybové hrana.
Pokud je na kaZdém vélei jeden pevny ohybnik a jedna pru¥nd podloZka, vybtvori se p¥i jedné
ot4dce vdlel ohybové hrany pro oba konce jednoho ramene sloZence. Pokud je na jednom vélei
vice pevnych ohybnikd a vice pru¥nych podloZek, vytvo¥i se béhem jedné ot4dky véled vice
ohybovych hran, Nevyhodou rotagntho zphsobu oznafovéni je, Ze p¥i prichodu materidlu mis-
tem, kde se znali ohybovd hrdna, dochdzi vlivem tvarovéni filtradnfho materidlu k rozdilu
rychlosti mezi viastnim posuvem materidlu a obvodovou rychlost{ véled. To né za ndsledek
poskozovén! zejména u jemngjgich filtradnich materidld v misté ohybové hrany., KaZdé poko-
To sniZuje produktivitu préce i kvalitu filtrace., Daldl

obu znaen{ ohybovych hran je, Ze pfi zm&n¥& délky ramen
Po vyméné je nutno védlce znova sefizovat a zno~

Vynélez se tykd zplisobu linedrniho znafeni
ho pepiru, pro jeho nédsledné skldéddni do sloZenc

zené misto je t¥eba opravit.
podstatnou nevyhodou rotadniho zpis
sloZence je nutno vymgnovat znadfci vélece.
va upravovat osovou vzdélenost v4led s ohledem na druh znageného meteridlu. PY¥L zméné oso-
vé vzddlenosti vélel jsou rovndZ problémy s dpravou néhonmu véleld, ktery se rovnd% musi
této zmdn¥ pYizpisobit. Pro rizné druhy délek ramen sloZence musi byt k dispozici sady vy-
mgnngch vilel, jejich# vyroba je drahd. Tyto sady umo¥iuj{ vytvéret pouze odstuphované
délky ramen sloZence. Plynulé nastaveni délek a vzdjemého pomdru ramen s ohledem na sku~
telny siclon stropu nenf moZno zajistit. Pokud nejsou k dispozici vélce pro vybvoteni nové
poZadovanych délek sloZence, je tYeba tyto vélce vyrobit, coZ je nékladné.

Tyto nedostatky odstranuje zplisodb linedrniho znadeni pésového maberidlu pro vybvéieni
sloZenct: podle vyndlezu, p¥i kterém se z jedné strany materidlu gnadi liché ohybové hrany
a ze druhd strany maberidlu se znalf sudé ohybové hrany. Mezi kafdou lichou ohybovou hra-
nou a nésledujfci sudou ohybovou hranow le#{ jedno rameno sloZence. Podstaba vynélezu spoli-
v4 v tom, %e materidl pIi znafeni ka%dé ohybové hrany leZi v jedné roving a soudasn¥ se
v této rovind p¥i ka¥dém znadeni posouvd o jeden krok ve stéle stejnén smyslu a to o polo-
viZni déllu soudtu dvou sousednich rsmen. Nejprve se znalf{ prvnf{ sudé ohybovéd hrana, kterd
le#{ mezi koncem prvnfho ramene a zeldtken druného ramene. Na to se ve vzddlenosti odpovi-
dajici délee druhého ramene od prvni sudé ohybové hrany ve smyslu posuvu znadi prvni lichd

,



CS 272 698 Bl 2

ohybové hrana, kterd leZi na zaldtku prvnlho ramene. Fotom se ve vzddlenosti odpovidajicd
délce dvou sousednfch ramen, od prvni sudé ohybové hrany, proti smyslu posuvu znadf dru-
h4 sud4 ohybovd hrana. Druhd sudé ohybovd hrana leZi mezi koncem t¥etfho’ ramene a zaldtkem
Stvrtého ramene. Potom se ve vzddlenosti odpovidajici délce prvnfho ramene od prvni sudé
ohybové hrany ve smyslu posuvu znalf druhd lichd ohybovéd hrana. Druhd lichd ohybovéd hrana
le¥{ mezi koncem druhého ramene a zaddtkem tietf{ho ramene, Tento postup znaleni se neus-

tdle opakuje.

Vyhodou zpisobu znaden{ podle vyndlezu je, %e oddéluje pohyb materidlu pii znadeni
jednotlivych ohybovych hran od pohybu materidlu pii jeho posuvu, Nejprve se vidy znali
prfsluing ohybovd hrana. Materidl je pfi znadeni v klidu. Na obou strandch ohybniku, kte-
rym se ohybové hrana znadi je materidl volny a pii znaleni se z obou stran rovnom&rné
prizpusobuje tvaru ohybniku. Rychlost znaleni je moZno v této fdzi regulovat podle druhu
znadendho materidlu. Je moZné rovnd¥% regulovat silu znadeni s ohledem na mechanické vlast-
nosti znadeného materidiu. Teprve kdy? se dokondf pohyb pevaého ohybniku a kdy% je ohybovéd
hrana oznalena, zaine se materidl za soudasného znaleni posouvat o dalsi krok. Tim se
po¥kozovdni materidlu pri znadenf{ zcela odstranf. Zrychlenf i rychlost materidlu pifi po-
suvu je moZno rovn¥¥ regulovat. Délku ramen sloZence i vzdjemny pomér vZech sudych a li-
chych ramen je moZno zajistit jednoduchou zménou délky posuvi a zménou vzddlenosti mezi
koncem prvafho posuvu a zaddtkem druhého posuvu. To je moZné provéddt jak v piipad, kdy
jsou romena slo¥ence stejn¥ dlouhd, tak v piipadé kdy jsou délky dvou sousednich remen &lo-
%ence odlifné. Délky obou posuvi jsou v kaZdém p¥ipad¥ stejné a Jsou z4vislé na délce ra-
men slo¥ence. Zpisob Jje moZno realizovalb pomdrnd snadno ze znémych pneumatickych, hydrau-
lickych, elekbrickyeh, mechanickych ¥i kombinovanych prostiedkd. ’

Zplisob linedrnfho znadeni pdsového materidlu podle vyndlezu je popsén v daldim Lextu
a objasnén na pripojenych vykresech.

Na obr. 1 jsou znézorndny poméry mezi délkou obou posuvil a vzddlenosti mezi koncem
prvniho posuvu a zaldtkem druhého posuvu pii vytvérenl sloZence o stejné délce ramen, na
obr. 2 je postup znalenil ohybovych hran slofence o stejné délce ramen, na obr., 3 Jje zné-
zorn&n pomdr mezi délkou obou posuvl a vzddlenosti mezi koncem prvafho posuvu a zatdtkem
druhého posuvu pFi znadenf ohybovych hran sloZence o rozdilné délce dvou sousednich nra-
men, kde pom&r ramen sloZence je 5:3, na obr, 4 Je postup znalenl ohybovych hran u prvnich
péti ramen sloZence o nestejné délce ramen, na obr. 5 je zndzorn&na &ést sloZence o stej-
né délce viech ramen, na obr. 6 je zndzornéna &dst sloZence o nestejné délce ramen.

Pri znalenf pésového materiélu se postupuje nédsledovn&. Znadeny materidl M je v ro-
ving, kterd miZe byt vodorovnd, Sikméd a svisld. V obou pPipadech konkrétniho provddéni zpi-
sobu je tato rovina vodorovné. (obr. 1, obr. 2) Sudé ohybové hrany 1H2, 2H2, a¥ NH2 se
znall pred zaldtkem prvanfho posuvu Pl a v jeho prib&hu z horni strany nateridlu M. Liché
ohybové hrany 1H!, 2H! a¥ NH! se znalil pred zaldtkem druhého posuvu P2 a v jeho pribé&hu
ze spodni strany materidlu M. Smysl posuvu materidlu ¥ je oznalen #ipkou. Znafeni se pro-
véd{ zndmym pevnym ohybnfkem a pruZnou podloZkou. Na pevném ohybniku jsou vytvoFeny dva
vystupky trojihelnfkového pri¥ezu, jejichZ vrcholy sm&fujf kolmo k materidlu M, Tak se na
kaZdé hrand H vytvdri oznafeni jednoho trojihelnfkovitého zéhybu pro konec Jjednoho ramene
slofence a druhym trojihelnfkovitym zdhybem se znadi zaddbek ndsledujicfho ramene sloZen-
ce. Pevny ohybnik, ani pruind podloZka nejsou na vykresech znézornény. Pro objasndnf zpi-
sobu je zndzorndna pouze osa ohybniku a to jednim trojihelnflkem. Za¥dtek Z! prvniho posu-
vu P! je oznalen plnym trojihelnikem z horn{ strany materiélu M (obr. 1, obr. 3),

Konec K! prvnfho posuvu P! je oznalen &érkovanym trojihelnikem z hornf strany materidlu M.
Zatdtek Z2 druhého posuvu P2 je oznalen &drkovanym trojuhelnikem ze spodni strany mate- -
ridlu M. Xonec K2 druhého posuvu P2 je oznalen plnym trojdhelnikem ze spodnl strany ma-
teridlu M. Rozted X je vzddlenost mezi koncem X! prvafho posuvu Pl a za¥dtken Z2 druhého
posuvu P2. Pii znafeni ohybovych hran H materidlu M pro urdeny tvar sloZence je délka
prvafho posuvu Pl vZdy rovnd délce druhého posuvu P2 a vZdy se rovnd poloviini délce dvou
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gousednich ramen BN, R(N+1).

Pri zndzorndni postupu znadenf jednotlivych ohybovych hran E sloZence (obr. 2,
a% 2.11 a obr. 4, Pédek 4.1 a% 4.11) Je znadici poloha na materidlu ¥ na zaldtku Z1 prv-
nfho posuvu PI a na konei Kl prvatho posuvu Pl zndzornéna plnym trojtihelnikem_z_ jehoZ
vrehol sméi’*uge dolf. Znaticf poloha na materidlu M na zaddtku Z2 druhého posuva P2 ana
konci K2 druhého posuvu P2 je znézorndna plnym trojdhelnilkem &, jehoZ vrchol sm&iuje vzhi-
T Vr;;ml plného trojihelnfiku znézornuje smysl znaleni. .

Pred kaidym znafenim a v prib&hu vytvéreni vliastnf ohybové hrany H je materidl ¥ v klidu -
- neposouvd se. Posuv materidlu M se zahdjt, a¥ kdy¥ je vytvé¥eni p¥{slugné ohybové hrany
V pribéhu kaZdého posuvu P se oznadeni ohybové hrany E jen zintenziviuje.

Ei'-i vybvéfeni sloZence o stejné délce viech ramen R, kdy Rl = R2 = R} = covee = RN, Jje
délka prvniho posuvu P1 rovnd délce druhého posuvu P2 a je rovnd roztedi X, coZ je vzdédle-
fho posuvu Pl a zatétkem 22 druhého posuvu P2. Tato vzddlenost je

Pddek 2.1

H dokondeno.

nost mezi koncem K1 prvn

rovné té% délce ramene R sloZence (obz. 1),
vyeh hran H sloZence o stejné délce (obr. 5) v¥ech ramen R se postupu-

PFi znaéem‘. jednotli
2). V mfsté, kde le%i zatdtek Z1 prvniho posuvu Pl, se nejprve znadl

je nésledovnE (obr.
prvni sudd ohybovd hrana 1H2, Kters le¥{ mezi koncem prvnfho ramene Rl a zaddtkem druhého

romene R2 (obr. 2, t4dek 2.1). Znad{ se z horn{ strany materidlu M. Po dokondeni této ope-
race ndsleduje prvni posuv Pl. Materidl ¥ se v prvafm kroku posouvd o délku Jjednoho rame~
ne R. Znafend prvnl sudd ohybové hrana IH2 se posune do mfsta, kde je konec KI prvniho po-
(obr. 2, Fédek 2.2) V tomto mfst® se prvnf posuv Pl i znadenf prvni sudé ohybové

suvu Pl
arany 1H2 ukonéi. Ndsleduje znadeni prvni liché ohybové hrany 1H1, kterd le#{ na zaddtku

prvniho ramene Rl. Znalf se ve vzddlenosti jednoho remene R od prvnf sudé ohybové hrany
1H2 ve smyslu posuvi P, To je v nistd, kde je zaldtek Z2 druhého posuvu P2. Znali se ze
spodni strany materidlu ¥ (obr. 2, Padek 2.3). Po oznaleni prvni liché ohybové hrany JH1
ndsleduje druby posuv F2, pfi kterém se prvni lichd ohybovd hrana 1H! pFesune do mista,
kde je konec K2 druhého posuvu P2 (obr. 2, Fédek 2,4). V tomto mfst¥ se druhy posuv P2

i znateni prvni liché ohybové hrany 1HI ukon&f. Tek je oznafeno prvai rameno RI sloZence.
Wésieduje zna&enf druhé sudé onybové hrany 2H2, kterd le¥{ mezi koncem t¥etiho ramene R3
a zalétken &tvrtého ramene R4, Znadf se ve vzddlenosti dvou ramen R od prvnf sudé ohybové
arany- 1H2 proti smyslu posuvu P a to z horni strany materidlu M (obr. 2, Pddek 2.5). To je
v misté, kde je za&4tek Z1 prvnfho posuvu Pl. N4sleduje prvni posuv P1, pii kterém se zna-
Zend druhé sudd ohybovd hrana 2H2 presune do mista, kde je konec Kl prvniho posuvu P
{obr. 2, ¥édek 2,6). Soulasnd se prvni sudd ohybové hrana 1H2 pFesunula do mista, kde je
konec K2 druhého posuvu P2. Dosud neoznadeny st¥ed mezi prvaf sudou ohybovou hranou 1H2

a druhou sudou ohybovou hranou 2H2 se pfesunul do mfsba, kde je zaldtek Z2 druhého posuvu
P2. Hésleduje znateni druhé liché ohybové hrany 2H1, kterd le#f mezi koncem tfet{ho ramene
R} a zatitkem ttvrtého ramene R4. Znadf se ve vzddlenosti jednoho ramene R od druhé sudé
ohybové hrany ZH2, ve smyslu posuvu P, to je v nistd, kde je zaldtek 22 druhého posuvu P2
{obr. 2, Fédek 2.7}. Znafl se ze spodnf strany materidlu M. Po oznadeni druhé liché ohybo-
vé hrany ZH1 ndsleduje druhy posuv E2. Druhd lich4 ohybov4 hrana 2H] se pY¥esune do nista,
kde je konec K2 druhého posuvu P2 (obr. 2, Yédek 8). Zde se znateni druhé liché ohybové
nrany 2Hi ulkondi. Tak jsou oznadena prvni +¥i remena RI a¥ R} sloZence.

NWésleduje znafeni t¥et{ sudé ohybové hrany 3H2, kterd le¥{ mezi koncem pédbého ramene RS

a zadftken Sestého ramene R6. Znadf se ve vzdélenosti dvou ramen R proti smyslu posuvu P,
p¥ifem# znafeni se provddi od druhé sudé ohybové hrany 2H2, to je v mistE, kde je zaldtek
51 prvnfho posuvu PI (obr. 2, Pddek 2.9). Znadi se z horn{ strany materidlu M. Po oznafeni
tieti sudé ohybové hrany 3E2 ndsleduje prvnf posuv El. T¥ebti sudd ohybovéd hrana 3H2 se ple-
sune z mista, kde je zaSdtek ZI prvniho posuvu Pl do mfsta, kde je konec K1 prvnfho posuvu
P1 (obr. 2, F4dek 10). Zde se oznafeni tiet{ sudé ohybové hrany 3JE2 ukonlf.

Wdsleduje znaleni t¥etf liché ohybové hrany inI_l., kterd le?i mezi koncem &tvrtého ramene R4
a nal4bkem pitého remene R5. Znali se ve vzddlenosti jednoho ramene R od tiet{ sudé ohybo-
vé hrany 3H2, ve smyslu posuvu P, to je v mist¥, kde je za%dtek Z2 druhého posuvu P2. Zna-
&i se ze spodnf strany maberidiu M. Talk je oznaleno prvnfch p&t remen Rl a¥ RS materidiu M.

]
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Tento postup se neustdle opakuje, a% se vytvoPi slofenec poZadované délky. Pokud se md
vytvéPet novy slo%enec se viemi rameny R del8{mi, nebo krat&imi, potom se zménl délka
prvnfho posuvu tak, aby se rovaala poZadované délce ramene R nového slofence. Na stej-
nou délku se upravi i délka druhého posuvu P2 a na stejnou délku se upravi i vzdélenost
mezi koncem Kl prvntho posuvu P1 a zaldtkem %2 druhého posuvu P2, coZ je rozted X. Tak
se vytvoP{ sloZenec u n&hoZ jsou viechna ramena R stejnd, ale délka ramen je odli¥nd od
délky ramen sloZence piredchoziho. )

Pri vytvéienf sloZencd o nestejné délce dvou sousednich ramen, kde RN R(N+1), kde pom&r
RN je konstantni, ale rlzny od jednotky, 3; pggtup obdobny. OdliZuje se viak délka obou
posuvll P1, P2 od délky roztede X. I v tombo pPipadé je délka prvniho posuvu Pl rovnd
délce druhého posuvu P2 a je rovnd poloviini délce soultu dvou sousednich ramen

RN _* R(N*1)
H

X = S

2
kde

x Je délka roztele, to je vzddlenost mezi koncem K1 prvanfho posuvu P! a zaddtkenm 22
druhého posuvu P2,

RN  Je délka sudého ramene a
R(N+1) Jje délka sousednfho lichého ramene,

Vzdjemny pom&r dvou sousednich ramen RN : R(M*!) se nastavuje zm¥nou délky roztede X
a to jejim prodlouZenim o diferenci D, oproti délce posuvu P,
Kdy% byla rozted X rovnd délce posuvu P, byl pomér sousednich ramen sloZence 1:1. Jestli-
%e se rozted X zv&t%{ o diferenci D, kterd je rovnd jedné ¥tvrtin¥ posuvu P, potom se dél-
ka kaZ¥dého lichého reamene Ri, R3, ... a% R(N+1) prodlouZi o jednu &tvrtinu délky posuvu P.
Soulasné se délka kaZdého sudého ramene R2, R4, ... aZ RN zkrdtf o jednu Stvrtinu délky
posuvu P, takZe vzdjemny pomér dvou sousednich ramen slofence bude 5:3 (obr. 6).
Zptisob znadeni ohybovychlran H sloZence, jehoZ del3i rameno R, ddle oznalované jako liché
rameno RI, R3, RS aZ R(N+1) mé délku 25 mm a krat3{ rameno, ddle oznalované jako sudé ra-
meno B2, R4, R6 aZ RN mé délku 15 mm se provddi takto. Nejprve se zjisti délka posuvu P.
Délka posuvu P se rovnd poloviné délky dvou sousédnich rsmen R], R2. Soulet déiky dvou sou-
sednich ramen je 40 mm, délka posuvu P je 20 mm. Roztel X odpovidd délce lichého ramene
Rl, které je vidy del3i neZ sudé rameno R2. Rozted X je 25 mm. Diference D je 5 mm (obr. 3).
Pri zna¥eni materidlu M pro vytvéieni sloZence, jehoZ deli#f rameno, to je ka%dé liché ra-
meno RI1, R3, RS aZ R(N+1) je dlouhé 25 mm a ka¥dé krat¥f rameno, to je ka¥dé sudé rameno
R2, R4, B6, ... aZ BN je dlouhé 15 mm, se postupuje nésledovn¥. Nejprve se zna¥i prvni su-
dd ohybovd hrana 1H2, kterd leZ{ mezi koncem prvniho remene R! a zaldtkem druhého ramene
R2. Znalf se v mistd, kde je zafdtek Z] prvnfho posuvu P! a to z horni strany materidlu M
(obr. 4, Pddek 4.1). Ndsleduje prvni posuv Pl. Prvn{ sudd ohybové4 hrana 1H2 se piesune do
mista, kde je konec K2 prvnfho posuvu P2 (obr. 4, Fddek 4.2). Zde se prvni posuv Pl zasta-
vi a znafenf prvai sudé ohybové hrany 1H2 se ukondi.
Ndsleduje znaeni prvni liché ohybové hrany I1H1, kterd leZf na zal4tku prvntho ramene RI.
Znall se ve vzddlenosti odpovidajicf délce prvniho ramene Rl od prvai sudé ohybové hrany
1H2, ve smyslu posuvu P. Tato vzddlenost je rovnd délce roztele X, tedy vzddlenosti mezi
koncem E! prvniho posuvu P! a zadétkem Z2 druhého posuvu P2. Znadf se v mist¥, kde leZi
zaldtek 22 druhého posuvu P2 (obr. 4, Pédek 4.3), znali se ze spodnf strany materidlu M.
Ndsleduje druhy posuv P2. Prvnf lichd ohybovd hrana 1H1 se presune do mista, kde Je konec
K2 druhého posuvu P2 (obr. 4, #ddek 4). Prval sudé ohybovéd hrana 1H2 se p¥i druhém posuvu
P2 posunula do mista, které je o diferenci D, to je o 5 mm pPed mfstem, kde le¥i zaddtek
Z2 druhého posuvu P2, Tak je oznadeno prvai rameno Rl sloZence o délce 25 mm.
Nésleduje znaleni druhé sudé ohybové hrany 2H2, kterd leZf mezi koncem t¥etfho remene R3
a zaldtkem Ctvrtého ramene R4. Znadf se ve vzddlenosti odpovidajici délce dvou sousednfch
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ramen R1 + R2, proti smysIu posuvu P, od prval sudé ohybové hrany 1H2. Znadi se v mist¥,
kde je—zaéé.-t':;k Z1 prvafho posuvu Pl (obr. 4, Pddek 4.5). Zna¥{ se z horni strany naterid-
Iu ®. Nésledu;je-;;rvmf posuv Pl p?éi khberém se druhd sud4 ohybovd hrana 2H2 piesune do ’
m:‘.s:{;a, kde je konec Ki prvnfho posuvu Pl (obr. 4, ¥ddek 4.6). Prvni sudd ohybovd hrana

{H2 se soudasn® posunula do mista, které le%{ o diferenci D, %o je o 5 mn za mi{stem, kde
Je zadtek 72 druhého posuvu P2. Nésleduje znafent druhé liché ohybové hrany 2H1, kterd
leZi mezi k;;cem druhého rame;e R2 a zatdtkem t¥etiho remene R3. Znali se ve vzddlenosti
odpovidajici délce prvnfho ramene Rl od druhé sudé ohybové hrany 2HZ, ve smyslu posuvu P,
to je v misté, kde le¥i zafdbek 72 druhého posuvu F2 (obr. 4, Fédek 4.7). Znall se ze
spodni strany materidlu M. Ndsleduje druhy posuv P2, Druhd liché ohybovd hrana 2E] se po-
sune do mfsta, kde le¥f konec X2 druhého posuvu P2 (obr, 4, ¥4dek 8). Druhd sudd ohybovd
nrana 2H2 se pfi tom posumula do mista, kterd je 20 mm za mfstem od konce X! prvnfho posu-
vu PI. Tfm se ukon&i znaden{ druhého remene R2, které md délku 15 mm a tfetfho ramene R3,
xteré md délku 25 mm. Nésleduje znaleni treti sudé ohybové hrany 3H2, kterd le%{ mezi kon-
cem pétého ramene RS a zaddtken Sestého remene RG. Znalf se ve vzddlenosti dvou soused-
nich ramen Rl + B2, to je ve vzddlenosti 40 mm proti smyslu posuvu P, od druhé sudé ohy-
bové nrany 2H2. To je v nist¥, kde le#{ za¥dtek Z1 prvantho posuvu Pl. Zna¥f{ se z horn{
strany materidlu M. Ndsleduje prvai posuv Pi. T¥ell sudd ohybovd hrana 3H2 se posune do
nista, kde le%{ konec Xl prvnfho posuvu P1 (obr. 4, y4dek 4.10), Druhd sudd ohybovéd hrana
2H2 se posunula do nista, které leZ{ 15 mm za zafdtkem Z2 druhého posuvu P2. Nésleduje zna-
geni tieti liché ohybové hrany 3HI, kberd le#f mezi koncem &tvrtého ramene R4 a zaldtkem
pétého ramene RJ. Znadi se ve vzdélenosti odpovidajfci délce prvafho ramene Rl od tiet! su-
dé ohybové hrany 3H2, ve smyslu posuvu P (obr. 4, Yédek 4.1), To Je v mist¥, kde leil za-
t4tek Z2 druhého posuvu P2. Zna¥l se ze spodnf strany materidlu M. Tak se oznali délka
&svrtého ramene R4, kterd je 15 mm a dé1ka pAtého ramene RS, kterd je 25 mm. Tento postup
se neustdle opakuje. '

Pokud se vyFaduje vytvo¥eni nového sloZence o jiné délce ramen a o jiném jejich vzdjemném
pom&ru, se nejprve nastavi rozte& X na délku odpovidajfci délce del¥fho ramene R1, Potom
se nastavi prvnf posuv Pl a druhy posuv P2. Délka obou posuvd je stejnd a odpov:'.dé poloving
délxy dvou sousednich ramen Rl a R2. Po tomto nastaveni je mo¥no vytvéFet sloZence poZado-

vaného tvaru.
Vyndlezu se vyuZfije pri vytvéleni sloZencd z pésovych materidll, zejména z materidld

pro filtraci vzduchu.

PEEDMET VINLLEZU

Zplsob linedrnino znadeni pésového materidlu pro vybtvd¥eni sloZencl, pii kterém se
z jedné strany materiélu znalf liché ohybové hrany a ze druhé streny maberidlu se znadi su-
dé ohybové hrany a mezi ka¥dou lichou ohybovou hranou a nésledujfct sudou ohybovou hranou
le#f jedno rameno sloZence, vyznadujfci se tim, Ze na materidlu (M), ktery p¥i znaleni
¥a%dé ohybové hrany (H) le#i v jednd rovind a soudasnd se v této roviné posouvd p¥i kaZdém
znagdenf o jeden krok, vidy ve stejném smyslu a to o poloviini délku dvou sousednich ramen
(R1, R2), se nejprve zna¥f prvni sudd ohybovd hrana (1H2), kterd le#f mezi koncem prvaiho
ramene (R1) a zaddtkem druhého ramene (R2), nato se ve vzdélenosti odpovidajfci délce dru-
hého ramene (R2) od prvnf sudé ohybové hrany (1H2), ve smyslu posuvu (P) znali prvanf lichd
ohybovd hrana (1H1), kterd leff na zaddtku prvnfho remene (R1), potom se ve vzdélenosti od-
povidajfc! délce dvou sousednich ramen (R, R2) od prvaf sudé ohy’bcovt:s hrany (1H2), proti
smyslu posuvu (P), znadi druh:i sudd ohybovd hrana (2H2), kbterd leZf mezi koncem t¥etfho ra-
mene (R3) a zaldtken Stvrbého ramene (R4) a nato se ve vzdélenosti odpovidajici délce prv-
ntho ramene (R1) od druhé sudé ohybové hrany (2H2), ve smyslu posuvu (P), znadf druhd lichd
ohybov4 hrana (2H1), kterd leZi mezi koncem druhého ramene (R2) a zaddtkem t¥etiho ramene
{71), nale’ se tento postup opakuje.
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