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4 METODA $I SISTEM DE ACTIONARE SEMIAUTOMATA iN
DOUA PLANURI A MIJLOACELOR DE LUPTA ARTILERISTICE

(57) Rezumat: Inventia se referd Ia o metoda si
un dispozitiv de actionare semiautomati, servind
la realizarea ochirii in directie si indltime, cu
viteze continuu-variabile, la mijloacele de lupta
artileristice. Metoda si dispozitivul pentru apli-
carea metodei se caracterizeazi prin aceea ci
ochirea in directie se realizeaza prin actionarea
unui pinion de atac (18) de citre un diferential
(3), care insumeazd migcarea volanului de
ochire intr-o directie (1) cu miscarea cu viteza
continuu-variabild primitd de la un motor cu
volant si pedale (5) prin niste cuplaje electro-
magnetice cu frictiune (9 si 10) excitate cu im-
pulsuri de frecventa fixa, dar cu durata variabil,
de cétre un releu polarizat (11) alimentat pe o
infagurare de la un tahogenerator de curent
alternativ (12) montat pe axul de iesire al moto-
rului (5), iar pe altd infagurare, cu un curent

continuu furnizat de un potentiometru de co-
mandé (13) actionat de volanul de ochire in
directie (1), ochirea in inaltime realizindu-se in
mod aseméndtor.
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Inventia se refera la o metoda si un
dispozitiv de actionare semiautomata, ser-
vind la realizarea ochirii in directie si nal-
time, cu viteze continuu - variabile, la mij-
loacele de lupta artileristice.

Sunt cunoscute dispozitive de
ochire manuala insa prezinta dezavantajul
ochirii greoaie si neuniforme precum si a
vitezelor si acceleratiilor reduse.

Suntcunoscute, de asemenea, dis-
pozitive de actionare electrica care, pe
l&nga necesitatea unor surse de energie
electricd cu puteri si greutdti mari, mai
prezinta dezavantajele constructiei com-
plicate si a consumurilor mari de energie.

Mai sunt cunoscute dispozitive de
actionare cu variatoare mecanice sau hi-
draulice care insa prezinta dezavantajele
constructiei complicate si a unui randa-
ment scazut, precum si cele legate de
necesitatea unui motor primar de actio-
nare, mecanic sau electric.

Inventia de fatd inlatura dezavan-
tajele de mai sus prin aceea ca, ochirea se
realizeaza prin Thsumarea unghiurilor de
rotire a volanelor de ochire in directie in
fnaltime cu migcarile primite de la un dis-
pozitiv comandat cu aceleasi volane de
ochire si care, pornind de la viteza cvasi-
constanta a unui motor de actionare, furni-
zeaza viteze continuu - variabile prin exci-
tarea unor cuplaje electromagnetice cuim-
pulsuri de frecventa fixa, dar cu durata va-
riabild obtinute de la doua relee polarizate,
fiecare comandate pe prima infasurare cu
un curent sinusoidal cu amplitudinea pro-
portionala cu turatia motorului de actio-
nare, iar pe a doua infasurare cu curenti
continui de comanda proportionali cu un-
ghiurile de rotire ale volanelor de ochire.

Se dau, mai jos, doua exemple de
realizare a dispozitivului de actionare, con-
form inventiei, in legatura si cu fig. 1 si 2
care reprezinta:

-fig.1, schema de principiu a dispo-
zitivului de actionare in varianta cu motor
cu volant actionat mecanism cu pedale;
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- fig.2, schema de principiu a
variantei de actionare cu motor electric
de actionare.

Dispozitivul de actionare cu-
prinde dou volane de ochire in directie
si Tnaltime 1, 2 care isi transmit rotirea la
diferentialele 3, 4 si un motor de actio-
nare 5 care contine un mecanism cu pe-
dale si clichet 6 care poate fi actionat cu
picioarele de unul sau mai multi ser-
vanti, dupa caz si care antreneazi un
volant 7 si un cuplaj regulator comandat
8. De la cuplajul regulator turatia cons-
tanta se transmite la diferentialul 3 me-
canismului de ochire in directie prin
doua cuplaje electromagnetice cu fric-
tiune 9, 10 si o transmisie cu roti dintate.
Excitarea celor doud cuplaje este rea-
lizatd de un releu polarizat 11. Una din
infagurarile releului polarizat 11 este ali-
mentaté de la un tahogenerator de cu-
rent alternativ 12, montat pe axul de
iesire al cuplajului regulator si care ge-
nereaza un curent sinusoidal, produ-
cand o oscilatie permanentd a arma-
turilor releului cu o frecventa constanta.
A doua infasurare a releului este ali-
mentata cu un curent continuu furnizat
de un potentiometru de comanda 13
care la strangerea parghiei 14, este ac-
tionat de volanul de ochire in directie
prin doua perechi de roti dintate 15 siun
cuplaj cu frictiune 16. La eliberarea par-
ghiei, potentiometrul 13 este adus auto-
mat in pozitia de zero de catre un me-
canism cu arc 17. La aparitia curentului
de comanda releul 11 nu va mai oscila
simetric $i in consecinta, la cea de a
douaintrare a diferentialului se va aplica
un cuplu proportional cu raportul dintre
curentul continuu de comanda si ampli-
tudinea curentului sinusoidal generat de
tahogenerator. Cele doua cupluri insu-
mate se transmit prin doud perechi de
roti dintate la un pinion de atac 18 care
angreneaza cu coroana dintata, in sco-
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pul realizarii ochirii in directie. Intr-un mod
asemanator se transmit cuplurile de la vo-
lanul 2 si motorul 5 pana la pinionul de
atac 19 care angreneaza cu un sector
dintat, in scopul realizarii ochirii Tn Tnal-
time.

Unei rotatii a volanului de ochire i
corespunde atat o valoare a coordonatei
comandate cét si o valoare a vitezei de
variatie a acestei coordonate. Raportul
dintre cele doua valori, numit de obicei
"constanta de timp a transmisiei" are o
importantd deosebita pentru realizarea
unei urmariri de calitate a tintelor si se
regleaza la valoarea dorita, in cazul sis-
temului descris, prin reglarea cuplajului
regulator 8 si prin dimensionarea adec-
vatd a reductoarelor dintre volanele de
ochire si potentiometrii de comanda.

In varianta din fig.2, motorul de
actionare este un motor electric de curent
continuu 20, in circuitul sau rotoric fiind
intercalata o rezistenta 21, de pe care se
obtine printr-un transformator 22, un sem-
nal de reactie pozitiva de curent care se
aplica la cate o infagurare a releelor po-
larizate 23, 24 asigurandu-se astfel stabi-
litatea vitezei reglate la variatia cuplului
rezistent, mai ales in domeniul vitezelor
mici.

Metoda si dispozitivul de actio-
nare, potrivit inventiei prezinta urmatoa-
rele avantaje:

- asigura o ochire lina si stabila, cu
viteze si acceleratii mari;

- comanda este simpla si con-
forma cu procesul real de urmarire a tin-
telor,

- prezinta simplitate constructiva si
implicit un pret de cost redus;

- siguranta in functionare; folosind
eficient forta musculara a servantilor, se
elimina necesitatea unei surse primare de
energie si a unui motor electric sau me-
canic, sporind autonomia functionala si
mobilitatea mijlocului de lupta, precum si
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4
economicitatea exploatarii lui.
Revendicari

1. Metoda de actionare semiauto-
mata, Tn doua planuri, a mijloacelor de
lupta artileristice, caracterizata prin a-
ceea ca ochirea se realizeaza prin insu-
marea unghiurilor de rotire a volanelor de
ochire in directie si naltime cu miscarile
primite de la un dispozitiv comandat cu
aceleasi volane de ochire si care, pornind
de la viteza cvasiconstantd a unui motor
de actionare, furnizeaza viteze continuu-
variabile prin excitarea unor cuplaje elec-
tromagnetice cu impulsuri cu frecventa
fixa, dar cu durata variabila obtinute de la
doua relee poalrizate, comandate fiecare
pe prima infasurare cu un curent sinu-
soidal cu amplitudinea proportionald cu
turatia motorului de actionare, iar pe a
doua infagurare cu curenti continui de
comanda porportionali cu unghiurile de
rotire ale volanelor de ochire.

2. Dispozitiv de actionare semi-
automata, in doua planuri a mijloacelor
de lupta artileristice, pentru aplicarea me-
todei de la revendicarea 1, caracterizat
prin aceea ca ochirea in directie se rea-
lizeaza prin actionarea unui pinion de
atac (18) de catre un diferential (3) care
nsumeaza miscarea volanului de ochire
intr-o directie (1) cu miscarea cu viteza
continuu-variabila primita de la un motor
cu volant si pedale (5) prin niste cuplaje
electromagnetice cu frictiune (9, 10) ex-
citate cu impulsuri de frecventa fixa, dar
cu durata variabila de catre un releu pola-
rizat (11) alimentat pe o infasurare de la
un tahogenerator de curent alternativ (12)
montat pe axul de iesire al motorului (5)
iar pe alta infasurare cu un curent conti-
nuu furnizat de un potentiometru de co-
manda (13) actionat de volanul de ochire
in directie (1), ochirea in inaltime reali-
zandu-se in mod asemanator.
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3. Dispozitiv de actionare semi-
automata, ca la revendicarea 2, caracte-
rizat prin aceea ca motorul (5) de actio-
nare cuprinde un mecanism cu pedale si
un clichet (6) care poate fi actionat cu
picioarele de unul sau mai multi servanti
si care antreneazd un volant (7) si un
cuplaj regulator comandat (8).
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4. Dispozitiv de actionare semiau-
tomata ca la revendicarea 2, caracterizat
prin aceea ca motorul de actionare (20)
este un motor electric de curent continuu,
n circuitul sau rotoric fiind intercalata o
rezistentd (21) de pe care se obtine
printr-un transformator (22) un semnal de
reactie pozitiva de curent care se aplica
la céte o infagurare a releelor polarizate
(23, 24).

(56) Referinte bibliografice:
Brevet FR nr.2.127.805

Presedintele comisiei de inventii: ing. Valeriu Erhan

Examinator: ing. Gabriel Oblemenco
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Fig. 2
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