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obrazu (23) intenzity pofizené klasickym optickym
objektivem, nadeZ se vysledny klasicky obraz (23)
vykresli integrovanim jednotlivych dilgich vysledki

z kaZdého sloupce (20). Teleskopicky systém popsany
vyse, kde nosna konstrukce je tvotena pevnym
podstavcem (6) opatienym paralaktickou montazi (5), ke
které je pevné pfipojen opticky objektiv (3), ktery je
podél druhé osy parabolicky vyduty pro vytvofeni
parabolického pasu, a prostfedek pro pfijem svétla je
tvofen astronomickou kamerou (7), ktera je propojena

s alespoii jednim fidicim a vyhodnocovacim prostiedkem.
Jiné provedeni obsahuje sekundarni optiku (4) tvofenou
zrcadlovym parabolickym pasem a astronomickéa kamera
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(7) je uspotadana v ohnisku zrcadlového parabolického
pasu.

(54) Nazev vynalezu:
Zpusob rekonstrukce obrazu vzdalenych
astronomickych objekti a teleskopicky
systém k provadéni tohoto zpiisobu

(57)  Anotace:
Zplisob rekonstrukce obrazu vzdalenych objektl (15)
pozorovanych teleskopickym systémem s optickym
objektivem (3), ktery je podél jedné osy osového kiize
ptimkovy, podél druhé osy vyduty a jehoz primét do 2 1.
roviny kolmé k optické ose (16) objektivu (3) je \
pravotihelnikovy, pfi kterém se objektiv (3) nastavi ve
sméru pozorovanych vzdalenych objektd (15) na nebeské :
klenbé¢ (17) a astronomicka kamera (7) zaznamené Baast
snimek (18) vzdalenych objekti (15) na digitalni
pixelové pole (19) tvofené uspofadanymi sloupci (20) »
s konstantnim po&tem pixeli (21) a na jediném snimku
(18) vytvofeném bez otageni objektivu (3) kolem optické
osy (16) se pro kazdy vzdaleny objekt (15) zaznamena " "
usecka (22) konstantni délky a konstantni intenzity na
znamém poctu aktivovanych pixeld (21), kterd je amérna
vyice optického objektivu (3). Nasledné je snimek (18)
zpracovan postupné sloupec (20) po sloupci (20), kdy se
u kazdého sloupce (20) pocet aktivovanych pixeld (21)
inverznim zobrazenim pfevede na zapis standardniho
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Zpisob rekonstrukce obrazu vzdalenych astronomickych objektii a teleskopicky systém
k provadéni tohoto zpiisobu

Oblast techniky

Vynélez se tykd zpisobu rekonstrukce obrazu vzdalenych objekti a teleskopického systému
k provadéni tohoto zplisobu vhodného pro pozorovani vzdalenych objektii v astronomii.

Dosavadni stav techniky

Nejrozsifendji pouzivanym zafizenim pro pozorovani vzdalenych objekti v astronomii jsou
zrcadlové teleskopické systémy, jejichz objektivy maji obvod ve tvaru kruhu nebo pravidelného
n-uhelniku a jejichz uhlové rozliSeni je téméF stejné ve vSech smérech. Teleskopy jsou upevnény
na nosnych konstrukcich, které se nazyvaji montaze. Montaze slouzi k citlivému polohovéni
a smérovani teleskopu vii€i pozorované obloze. Zrcadlovy teleskop neboli reflektor pouziva jako
objektiv vyduté zrcadlo. Toto zrcadlo zobrazuje sledované objekty do obrazové roviny, kde mize
byt umisténa kamera, sekundarni zrcadlo, ¢i malé rovinné zrcatko se sklonem 45° pro odraz obra-
zu na bok tubusu, aby nedoslo ke stinéni hlavniho zrcadla. V teleskopu typu Cassegrain se nacha-
zi sekundérni vypouklé zrcadlo, které sméruje obraz do okularu umisténého ve spodni &asti dale-
kohledu. Pfesnost pozorovani ovliviiuje hlové rozlideni, které charakterizuje schopnost tele-
skopu rozliSit dva body pies nejmensi mozny uhel. Jsou znamé teleskopy s primérem zrcadla
v objektivu od desitek cm az do cca 30 metra.

Nevyhody vyse uvedeného feSeni spoivaji ve vysokych narocich na ptesné vyrobena zrcadla pro
objektivy, kterd neobsahuji vady. Kazda sebemensi vada ovliviiuje pozorovani a p¥inasi chyby do
pozorovani, pfipadné jej zcela znemoZiluje. Konstrukéné jsou teleskopické systémy s velkymi
objektivy Spatné obsluhovatelné, obtizné udrzovatelné (napt. ¢isténi od prachovych &astic) a fi-
nan¢né nakladné z hlediska potizovacich nakladu. Dalsi nevyhodou klasickych systému je vyso-
k4 hmotnost primarnich optickych elementd, takze napt. doprava na obé&znou drahu Zemé je t&z-
ko realizovatelna.

Vy3e uvedené nevyhody standardnich teleskopickych systémi jsou odstranény vytvofenim tele-
skopického systému, jehoz objektiv je tvofen pasovym vydutym segmentem pro odraz svétla do
obrazové roviny, kamery, &i ¢o¢ky okularu umisténé v jeho ohnisku. Reseni je popsano napk.
v patentovém dokumentu CZ 298313 B, ¢i v dokumentu CN 2552029 Y. Tento segment tvofici
objektiv rotuje, pfiemz osou otdceni je osa zobrazeni prochazejici objektivem, ohniskem paso-
vého vydutého segmentu a stiedem pasového segmentu. Pasovy segment je postupné otaden oko-
lo osy rotace a v kazdé pozici pootoceni je vytvofen zaznam obrazu nasnimany z ohniska seg-
mentu. Nésledné jsou vSechny obrazy z kompletni otacky teleskopu o 360° pomoci softwarového
prostiedku slouceny do jediného vyobrazeni, které odpovida pozorovani klasickym objektivem.
Tim odpada nutnost vyrabét technicky naro¢na vyduta zrcadla s velkym priimérem pii pozadova-
ném thlovém rozliseni.

Nevyhody feSeni spoCivaji v tom, Ze pro dlouhé pasové segmenty se musi pouzivat montaz, ktera
nejenom spravné a citlivé nastavuje smér teleskopu viiéi pozorované obloze, ale také musi umoz-
nit pfesnou rotaci pasového segmentu. Montaz je nakladna, protoZe musi spliiovat ptisné naroky
na presnost automatického pohybu v ramci rotace a zaméfovani nebeskych objektd, aby dilgi
snimky nebyly odli$né pfi kazdé otace vlivem mechanickych nepiesnosti a opotiebeni nosné
konstrukce. Teleskop rovnéz potiebuje velky prostor, aby mohl segment vykonavat nerusenou
rotaci.

Ukolem vynalezu je vytvofeni zplsobu rekonstrukce obrazu vzdalenych objektii i z jediného
snimku a vytvofeni teleskopického systému k provadéni tohoto zplisobu, ktery bude levng;jsi,
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bude mit mensi naroky na prostor a bude schopen zrekonstruovat obraz s odliSnou rozliSovaci
schopnosti ve dvou na sebe kolmych smérech s presnosti dostacujici pro mnohé dal3i astronomic-
ké aplikace.

Podstata vynalezu

Vytéeny tkol je vyfeSen pomoci zplsobu rekonstrukce obrazu vzdalenych astronomickych
objekti a teleskopického systému k provadéni tohoto zplsobu vytvofenych podle tohoto vynale-
zZu.

Zpusob rekonstrukce obrazu vzdalenych objektd pracuje s teleskopickym systémem. Telesko-
picky systém je opatien optickym objektivem, ktery je podél jedné osy osového kfize pfimkovy,
podél druhé osy vyduty a jehoz priimét do roviny kolmé k optické ose objektivu je pravouhelni-
kovy. V pribéhu provadéni zpisobu se objektiv nastavi ve sméru pozorovanych vzdalenych
objektll na nebeské klenbé a astronomicka kamera zaznamena snimek vzdalenych objektd. Sni-
mek je zaznamenan na digitalni pixelové pole tvofené uspofadanymi pixely tvofenymi sloupci
s konstantnim poctem pixeli na sloupec.

Podstata vynalezu spociva v tom, Ze na jediném snimku vytvofeném bez otaceni objektivu kolem
optické osy se pro kazdy vzdaleny objekt zaznamena usecka konstantni délky a konstantni inten-
zity na znamém poétu dopadajicim svétlem aktivovanych pixeld. Usecka je umérna vysce optic-
kého objektivu. Nasledné je snimek zpracovan postupné sloupec po sloupci, kdy se u kazdého
sloupce pocet aktivovanych pixeli inverznim zobrazenim ptevede na zapis standardniho obrazu
intenzity svétla pofizené klasickym optickym objektivem, nacez se vysledny klasicky obraz vy-
kresli integrovanim jednotlivych dil¢ich vysledkt z kazdého sloupce.

Zpisob umoziuje zisk snimkd objekti existujicich na nebeské klenb& podobnych zdznamu snim-
ki stejnych objekti velkym zrcadlovym teleskopem. Snimek je pofizen jednodussim teleskopic-
kym systémem, nalez je transformovan a domodelovan tak, aby byl pouzitelny v nékterych apli-
kacich. Tento zplsob umoziluje Setfit pracovni as nejvétsich znamych teleskopi, které by jinak
musely pofizovat soubory snimki pro tyto méné narocné aplikace.

Sougasti vynalezu je rovnéz teleskopicky systém k provadéni zplisobu dle vynalezu.

Teleskopicky systém je opatfen optickym objektivem. Objektiv je podél jedné osy osového kiize
ptimkovy, podél druhé osy vyduty a jeho primét do roviny kolmé k optické ose objektivu je pra-
vouhelnikovy. Objektiv je v systému upevnény na polohovatelné nosné konstrukci a soucasné je
teleskop opatfen alesponi jednim prostfedkem pro piijem svételnych paprski odrazenych optic-
kym objektivem do jeho ohniska.

Podstata vynalezu spo¢iva v tom, Zze nosna konstrukce je tvofena pevnym podstavcem opatienym
paralaktickou montazi, ke které je pevné piipojen opticky objektiv. Objektiv je podél druhé osy
parabolicky vyduty pro vytvofeni parabolického pasu. Prostfedek pro pifjem svétla je tvoren
astronomickou kamerou, kterd je propojena s alespon jednim fidicim a vyhodnocovacim pro-
sttedkem. Parabolicky pas je konstrukéné snaze proveditelny, nezli celé parabolické zrcadlo bez
vad. Je mozné kostru pasu vyrobit z levného materialu, nadez je na pas nanesena reflexni vrstva.
Teleskopicky systém lze jednoduse vyrobit a kompletovat.

Ve vyhodném provedeni teleskopického systému podle vynalezu je objektiv odnimatelny od
paralaktické montaze. Odnimatelnost usnadiiuje pfevoz teleskopického systému.

Ve vyhodném provedeni teleskopického systému podle vynalezu jsou prostiedky pro piijem
svétla v systému dva. Prvni prostiedek je uspofadan v ohnisku objektivu a je tvofen sekundarni
optikou pro tipravu parametri svételnych paprski odrazenych objektivem, a druhy prostredek je
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tvofen astronomickou kamerou usporadanou v trajektorii svételnych paprskii upravenych sekun-
darni optikou. Sekundéarni optika upravuje parametry odrazenych svételnych paprski. Miize je
filtrovat, ¢i je fokusovat mimo ohnisko parabolického pésu tak, aby v oblasti ohniska bylo ome-
zeno stinéni parabolického pasu. Astronomicka kamera je schopna zaznamu i velice jemnych
zmén svételnych paprski prichazejicich z mezihvézdného prostoru nebeské klenby.

Ve vyhodném provedeni teleskopického systému podle vynalezu je sekundarni optika tvofena
zrcadlovym parabolickym pasem, nebo zrcadlem, a astronomicka kamera je usporadana v ohnis-
ku zrcadlového parabolického pasu. Sekundarni optika pfenasi obraz z ohniska hlavniho parabo-
lického pasu na kameru umisténou mimo aktivni oblast teleskopu.

Ve vyhodném provedeni teleskopického systému podle vynélezu je fidici a vyhodnocovaci pro-
sttedek tvofen sestavou zahrnujici modul elektroniky ovladani paralaktické montaZe a astrono-
mické kamery, a dale zahrnujici vypoCetni zafizeni pro zpracovani zaznamenanych dat. Vypocet-
ni zafizeni zahrnuje alespon jedno datové Gilozist€ pro uchovani alespoii jednoho softwarového
modulu a naméfenych dat a alespori jednu procesorovou jednotku pro provadéni programii uloZe-
nych v softwarovych modulech.

Teleskopicky systém je nejenom ovladan pfi zaméfovani objekti na nebeské klenbg, ale pofizené
snimky jsou rovnou zpracovany zplisobem podle vynalezu.

Softwarovy modul zahrnuje alespon jeden program pro rekonstrukci obrazu obsahujici alespori
Jeden algoritmus pro zpracovani snimku, pfi kterém program vyhledd aktivni pixely v jednotli-
vych sloupcich snimku a které postupné sloupec po sloupci pfevede inverznim zobrazenim na
klasické vykresleni, naCez vykresli snimek klasického zobrazeni integraci vysledka jednotlivych
sloupcti.

Vyhody teleskopického systému a zpuisobu vyuzivajiciho teleskopicky systém jsou nizka kon-

struk¢ni cena, dobra premistitelnost, jednoducha konstrukce parabolického pasu objektivu tele-
skopického systému, rychlost prace a kvalita vysledka.

Objasnéni vykresu

Uvedeny vynalez bude blize objasnén na nasledujicich vyobrazenich, kde:

obr. 1 znazoriiuje schematické vyobrazeni teleskopického systému,
obr.2  znazorfuje schematické vyobrazeni vypodetniho zafizeni,

obr.3  schematicky vyobrazuje provadéni zpisobu rekonstrukce obrazu vzdalenych objekti.

Piiklad uskuteénéni vynalezu

Rozumi se, Ze dale popsané a zobrazené konkrétni piipady uskute¢néni vynalezu jsou predstavo-
vany pro ilustraci, nikoliv jako omezeni vynalezu na uvedené ptiklady. Odbornici znali stavu
techniky najdou nebo budou schopni zajistit za pouziti rutinniho experimentovani vétsi ¢i mensi
pocet ekvivalenti ke specifickym uskute¢nénim vynalezu, ktera jsou zde popsana. I tyto ekviva-
lenty budou zahrnuty v rozsahu nésledujicich patentovych narok.

Konstrukcee teleskopického systému vyobrazena schematicky na obr. 1 zahrnuje pevny podstavec
6 s paralaktickou montazi 5, na které je pevné upevnén opticky objektiv 3 v podobé parabolické-
ho pasu. Podstavec 6 zajistuje stabilitu teleskopu a paralaktickd montaz 5 umoziiuje nastaveni
optické osy 16 objektivu 3 viiéi vzdalenym objektim 15. Nastaveni paralaktické montéze 5 je
ovladano pres modul 8 elektroniky ovladani.
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Objektiv 3 je opatien reflexni vrstvou pro odraz svételnych paprskii 1 do svého ohniska 2.
V oblasti ohniska 2 se nachazi sekundarni optika 4, ktera je konkrétnim ptikladu provedeni tvore-
na soustavou optickych filtrii a CoCek pro apravu a zaostieni svételnych paprski 1 do astronomic-
ké kamery 7. V jiném ptikladu provedeni je sekundarni optika 4 tvofena vypouklym zrcadlem
pro odraz obrazu z primarniho zrcadla 3 do astronomické kamery 7. Ptipadné rovinnym zrcad-
lem, ¢&i hranolem slouZzicim k pfenosu obrazu do kamery 7. Astronomicka kamera 7 je tvofena
digitalnim ¢ipem s vysokym rozliSenim, tzn. s vysokou hustotou pixelt 21 - elementarnich obra-
zovych prvkii. Pixel 21 je bezrozmérna jednotka popisujici nejmensi ¢innou plochu v bitmapo-
vém obrazu. Pixely 21 jsou uspoifadany paralelné ve sloupcich 20 s kone¢nym poctem pixell 21
v kazdém sloupci 20.

Digitalni snimek 18 je z astronomické kamery 7 odeslan do vypocetni jednotky 9 pro zpracovani.
Vypocetni jednotka 9 schematicky vyobrazena na obr. 2 zahrnuje alespon jedno datové GloZisté
11 tvoiené trvalou paméti, do kterého je nahran digitalni snimek 18 z astronomické kamery 7.
Dile je v datovém tloZisti 11 uloZen alespoi jeden softwarovy modul 12, ktery na zaklad¢ soft-
waru zavedeného do procesorové jednotky vykonava zplsob rekonstrukce obrazu vzdalenych
objekti 15. Vypodetni jednotka je tvofena pfenosnym, nebo stolnim pocitatem, pfic¢emz modul
elektroniky ovladani mize byt v pocitaci rovnéz integrovan.

Prace s teleskopickym systémem a zpusob rekonstrukce obrazu vzdalenych objektl 15 ze snimku
18 potizeného pomoci neotacivého parabolického objektivu 3 a astronomické kamery 7 zahrnuje
nasledujici kroky:

Ustavi se podstavec 6 a paralaktickd montaz 5 se nastavi tak, aby optické osa 16 sledovala pohyb
vzdalenych objektii 15 po nebeské klenbé 17.

K paralaktické montazi 5 se v pevném spojeni 10 upevni objektiv 3 a astronomicka kamera 7
teleskopu, pficemz se astronomicka kamera 7 pfipoji k vypocetni jednotce 9 a modulu 8 elektro-
niky ovladani.

Pies modul 8 elektroniky ovladani se zada pozice sledovanych objektii 15 na nebeské klenbé 17
a paralaktickd montaz 5 se presné nastavi na zadanou pozici, na¢ez modul 8 elektroniky ovladani
aktivuje astronomickou kameru 7, ktera potidi snimek 18 vzdalenych objekta 15.

Ve vypodetni jednotce 9 je snimek 18 ulozen a procesorova jednotka 14 na zaklad€ programu ze
softwarového modulu 12 zrekonstruuje ze snimku 18 vysledny obraz 23, nadez je teleskopicky
systém pfipraven pro zachyceni nového snimku 18 a rekonstrukci jeho obrazu 23.

Na obr. 3 je znazornéno schéma &innosti zpisobu rekonstrukce obrazu 23 a teleskopického systé-
mu. Vzdalené objekty 15 na nebeské klenbé 17 jsou vyfoceny astronomickou kamerou 7, ktera na
zakladé svého rozliseni vytvori digitalni snimek 18.

Vzdaleny objekt 15 je hvézda, od které se $ifi svételné paprsky 1 a jejichZ svételna intenzita je
pro kazdy vzdaleny objekt 15 odlisna. Na digitalnim snimku 18 se tyto svételné bodové objekty
15 zobrazuji jako Gsecky 22 s konstantni délkou a s konstantni intenzitou svétla. Usetky 22 jsou
imérné velikosti parabolického pasu 3. Digitalni snimek 18 je tvofen pixelovym polem 19 (na
obr. 3 je schéma velice zjednoduseno pro ilustraci, rozlideni pixelii a jejich sloupci je ve skutec-
nosti mnohonasobné& vys§i) slozenym ze sloupei 20 pixelt 21. Use¢ky 22 jsou vyobrazeny kon-
krétnim po&tem aktivovanych pixeld 21, ktery je pro vypodet oznacen jako K. V piipadé, Ze jsou
zaznamenany dva sousedici vzdalené objekty 15 nachézejici se nad sebou, mohou se jejich asec¢-
ky 22 ve sloupcich 20 pixelii 21 prekryvat. Kazdy analyzovany sloupec 20 s pixely 21 Ize popsat
vyrazem x_n.
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Soucasné pokud se v klasickém zobrazeni obrazu 23 vytvofeného pomoci klasického objektivu
oznaci intenzity pozorovanych objekti 15 v jednotlivych bodech standardniho obrazu 23 nad
sebou jako mnozina Cisel f(x_n), tak potom pro zaznamenané intenzity na snimku 18 a oznacené
vyrazem F(x_n) plati funkce F(x_i) = suma f(x_n), kde n nabyva hodnot od i do i+K.

Pfi inverznim matematickém zobrazeni je vyuzit vztah F(x_i+1) — F(x_i) = f(x_1+K) — f(x_i).
Vypocet zacne ve sloupci 20 pixeld 21 od prvniho aktivniho pixelu 21vyznadujiciho zadatek
zobrazené usecky 22, kde pro vSechny neaktivni pixely 21 pted zatatkem usecky 22 v daném
sloupci 20 plati vztah f(x_i) = 0. Jakmile se toto provede pro viechny sloupce 20 a vysledné ¢asti
klasického zobrazeni se propoji, ziskame rekonstruovany skutedny obraz 23 v daném rozliSeni.

S vyslednym obrazem 23 lze déle pracovat v jinych dalSich astronomickych aplikacich, pro které
by se jinak musel pouzit klasicky teleskopicky systém.

Prumyslova vyuzitelnost

Zpusob rekonstrukce obrazu vzdéalenych astronomickych objekti a teleskopicky systém k prova-
déni tohoto zpisobu podle vynalezu naleznou uplatnéni predev§im na astronomickych pracovis-
tich zabyvajicich se vyzkumem nebo preventivnim sledovanim nebeské klenby.

PATENTOVE NAROKY

1. Zpisob rekonstrukce obrazu vzdalenych objekti (15) pozorovanych teleskopickym systé-
mem s optickym objektivem (3), ktery je podél jedné osy osového kiize piimkovy, podél druhé
osy vyduty a jehoZ primét do roviny kolmé k optické ose (16) objektivu (3) je pravodhelnikovy,
pii kterém se objektiv (3) nastavi ve sméru pozorovanych vzdalenych objektd (15) na nebeské
klenbé (17) a astronomicka kamera (7) zaznamena snimek (18) vzdéalenych objektd (15) na digi-
talni pixelové pole (19) tvofené usporadanymi sloupci (20) s konstantnim poétem pixeli (21),
vyznalujici se tim, Ze najediném snimku (18) vytvofeném bez otageni objektivu (3)
kolem optické osy (16) se pro kazdy vzdaleny objekt (15) zaznamena tisecka (22) konstantni dél-
ky a konstantni intenzity na zndmém poctu aktivovanych pixelii (21), kterd jé imérna vysce
optického objektivu (3), nasledné je snimek (18) zpracovan postupné sloupec (20) po sloupci
(20), kdy se u kazdého sloupce (20) pocet aktivovanych pixeld (21) inverznim zobrazenim preve-
de na zapis standardniho obrazu (23) intenzity pofizené klasickym optickym objektivem, nadez
se vysledny klasicky obraz (23) vykresli integrovanim jednotlivych dil¢ich vysledki z kazdého
sloupce (20).

2. Teleskopicky systém s optickym objektivem (3), ktery je podél jedné osy osového kiize
piimkovy, podél druhé osy vyduty a jehoz primét do roviny kolmé k optické ose objektivu (3) je
pravouhelnikovy, je upevnény na polohovatelné nosné konstrukci a soucasné je opatien alespoti
jednim prosttedkem pro piijem svételnych paprskii (1) odrazenych optickym objektivem (3),
vyznalujici se tim, Ze nosna konstrukce je tvofena pevnym podstavecem (6) opatie-
nym paralaktickou montazi (5), ke které je pevné pfipojen opticky objektiv (3), ktery je podél
druhé osy parabolicky vyduty pro vytvofeni parabolického pasu, a prostiedek pro piijem svétla je
tvofen astronomickou kamerou (7), ktera je propojena s alespoii jednim fidicim a vyhodnocova-
cim prostredkem.

3. Teleskopicky systém podle naroku 2, vyznad&ujici se tim, Ze objektiv (3) je
odnimatelny od paralaktické montaze.
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4.  Teleskopicky systém podle naroku 2 nebo 3, vyznacdujici se tim, Zze prostiedky
pro pfijem svétla jsou v systému dva, kde prvni je uspofadan v ohnisku (2) objektivu (3) a je tvo-
fen sekundarni optikou (4) pro Gipravu parametri svételnych paprski (1) odrazenych objektivem
(3), a druhy prostiedek je tvoten astronomickou kamerou (7) uspofadanou v trajektorii svételnych
paprskil upravenych sekundarni optikou (4).

5. Teleskopicky systém podle naroku 4, vyznacdujici se tim, Ze sekundarni optika
(4) je tvorena zrcadlovym parabolickym pasem a astronomicka kamera (7) je uspotfddana v ohnis-
ku zrcadlového parabolického pasu.

6. Teleskopicky systém podle nekterého z narokti 2 az 5, vyznacujici se tim, Ze
fidici a vyhodnocovaci prostiedek je tvofen sestavou zahrnujici modul (8) elektroniky ovladani
paralaktické montaze (5) a astronomické kamery (7), a vypocetni zatizeni (9) pro zpracovani za-
znamenanych dat.

7. Teleskopicky systém podle naroku 6, vyznacujici se tim, Ze vypocetni zafizeni
(9) zahrnuje alespon jedno datové ulozisté (11) pro uchovani alespori jednoho softwarového
modulu (12) a naméfenych dat (13) a alespoti jednu procesorovou jednotku (14) pro provadéni
programt ulozenych v softwarovych modulech (12).

8. Teleskopicky systém podle naroku 7, vyznacdujici se tim, Ze softwarovy modul
(12) zahrnuje alespori jeden program pro rekonstrukci obrazu obsahujici alespori jeden algoritmus
pro zpracovani snimku (18), pro vyhledavani aktivnich pixelt (21) v jednotlivych sloupcich (20)
snimku (18) a pro jejich ptevedeni postupné sloupec (20) po sloupci (20) inverznim zobrazenim
na klasické vykresleni, a dale pro vykresleni snimku (23) klasického zobrazeni integraci vysledki
jednotlivych sloupcii (20).

3 vykresy

Prehled vztahovych znacek:

svételné paprsky

ohnisko optického objektivu
opticky objektiv

sekundarni optika

paralaktickd montaz

podstavec

astronomickd kamera

modul elektroniky ovladani kamery a montaze
vypocetni zatizeni

10 pevné spojeni objektivu a paralaktické montaze
11 datové ulozisté

12 softwarovy modul

13 naméfena data

14 procesorova jednotka

15 vzdaleny objekt

16 opticka osa

17 nebeska klenba

18 snimek z astronomické kamery
19  pixelové pole

20 sloupec pixeld

21 pixel

22 dsecka

23 Kklasicky snimek
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