EP 1516 718 A2

Europdisches Patentamt
European Patent Office

(19) g)

Office européen des brevets

(11) EP 1516 718 A2

(12) EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

(43) Veroffentlichungstag:
23.03.2005 Patentblatt 2005/12

(21) Anmeldenummer: 04021274.8

(22) Anmeldetag: 08.09.2004

(51) Intcl.”. B31B 1/78, B31B 29/00

(84) Benannte Vertragsstaaten:

AT BEBG CHCY CZDEDKEEES FIFRGB GR

HU IEIT LI LU MC NL PL PT RO SE SI SK TR
Benannte Erstreckungsstaaten:
AL HR LT LV MK

(30) Prioritat: 22.09.2003 DE 10344156

(71) Anmelder: Windmdoller & Holscher KG

49525 Lengerich (DE)

(72) Erfinder: Bozic, Thomas

49525 Lengerich (DE)

(54) Bodenoffnungsstation einer Papierbeutelmaschine

(57)  Die Erfindung betrifft eine Bodendéffnungsstati-
on (1) einer Papierbeutelmaschine, welche einen Bo-
dendffnungszylinder (2) umfasst, welcher (2) zumindest
einen Greiferfinger (3) aufweist, welcher (3) einen Beu-
telabschnitt greift und arretiert und welcher (3) dabei
dem Beutelabschnitt eine Kraft in Richtung auf die Dreh-
achse des Bodendffnungszylinders vermittelt.

Neu und erfinderisch ist, dass die zur Arretierung
jeweils eines Beutelabschnitts notwendige Kraft in Rich-
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tung auf den Beutelabschnitt und in Richtung auf die
Drehachse des Bodendffnungszylinders von einem er-
sten Kraftbereitstellungsmittel aufgebracht wird, wel-
ches diese Kraft wahrend der gesamten Umdrehung
des Bodendffnungszylinders bereitstellt. Ein zweites
Kraftbereitstellungsmittel ist vorgesehen, welches dem
Greifer eine Kraft vermittelt, welche der Kraft des ersten
Kraftbereitstellungsmittels entgegenwirkt und den Grei-
fer offnet.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Bodenéffnungsstation einer Papierbeutelmaschine nach dem Oberbegriff des An-
spruchs 1.

Papierbeutelmaschinen sind seit langem bekannt. Beispielsweise zeigt die DE 197 02 144 A1 Elemente solcher Vor-
richtungen. Die Patentschrift DE 1 080 846 zeigt einen Bodenmacherzylinder einer solchen Papierbeutelmaschine.
Auf einem Bodenmacherzylinder werden die Einschlage eines zuvor aufgezogenen Endes eines Papierschlauches
eingeschlagen und miteinander verleimt, so dass sie den Boden eines Papierbeutels bilden. Zum Zulegen des Bodens
dienen Greiferfinger, die sowohl in axialer als auch in tangentialer Richtung des Bodenmacherzylinders relativ zu die-
sem bewegt werden. Um die Greiferfinger in Bewegung zu versetzen, werden diese teilweise mit Kraften beaufschlagt,
die von Steuerkurven bereitgestellt werden.

[0002] Ein weiteres Element einer solchen Papierbeutelmaschine wird in der Patentschrift DE 17 61 992 C3 gezeigt.
Das dort vorgestellte so genannte Henkelaggregat dient zum Anbringen von Traggriffen an einen bereits fertiggestellten
Papierbeutel. Dazu wird ein Papierstreifen von einem Greifer auf einem Zylinder festgelegt, vorgebrochen, gefalzt, mit
Leim versehen und letztendlich auf den Beutel aufgeklebt. Auf den Greifer wirkt eine von einer Feder bereitgestellte
Kraft in der Art, dass der Papierstreifen standig von dem Greifer auf der Zylinderoberflache gehalten wird. Nach dem
Verkleben des Traggriffes mit dem Papierbeutel wird der Greifer mittels einer Steuerkurve angehoben und zwecks
Ergreifens eines neuen Papierstreifens wieder abgesenkt.

[0003] Die Druckschrift DE 41 15 161 A1 zeigt einen Ausschnitt eines Bodenmacherzylinders einer solchen Maschi-
ne. Dieser Bodenmacherzylinder ist das zentrale Bauteil einer jeden Beutelmaschine. In der Regel wird auf diesem
Zylinder die Bodenbildung durchgefiihrt. Zur Offnung dieses Bodens ist es jedoch zundchst notwendig, dass die
Schlauchstiicke, welche zuvor vereinzelt worden sind, zunachst an die Bodendffnungsstation beziehungsweise den
Bodendffnungszylinder Gbergeben werden. Dort werden sie durch verschiedene MaRnahmen arretiert. Zu diesen
MaRnahmen gehort oft die Beaufschlagung der Schlauchstlicke mit Vakuum auf diesen Zylinder. In der Regel spielen
jedoch Greifer eine Rolle. Die Schlauchstiicke werden in diesen Beutelmaschinen bekanntlich in der Richtung der
Schlauchsymmetrieachse geférdert. An den Seiten dieser Schlauchstiicke oder in den Seitenfalten derselben werden
neben den vorgenannten Vakuumbefestigungsmitteln daher auch Greifer zum Einsatz kommen. Naturgemaf werden
in der Regel zwei Greifer eingesetzt, wobei auch die Verwendung eines oder gar mehrerer Greifer moglich erscheint.
Beide Greifmechanismen, Vakuum und Greifer, werden oft zueinander ergénzend eingesetzt. Der Greifer wird hierbei
mit einer Kraft beaufschlagt, welche ihn zum Zugreifen bringt, das heif3t, dass der Greifer wahrend der ganzen Zeit
des Zugreifens aktiv mit einer Kraft beaufschlagt werden muss. Diese Kraft wird in der Regel von einem Kurvenpaket
bereit gestellt. Die Zeit, wahrend der der Beutel beziehungsweise das Schlauchstiick, aus dem der Beutel gebildet
werden wird, von dem Greifer oder den beiden Greifern gehalten werden muss, ist von der gewiinschten Gré3e des
zu bildenden Bodens abh#ngig. Daher werden bei der Anderung des Schlauchformates beziehungsweise der ge-
wiinschten Sacklange Einstellungen zur formatgerechten Steuerung des Greifers notwendig. Die Kraft, die auf den
Greifer ausgelibt wird, kommt in der Regel dadurch zustande, dass ein St6Rel bei der Umdrehung des Bodendffnungs-
zylinders an einem Kurvenpaket entlang fahrt, welches den Stol3el so lange mit einer Kraft beaufschlagt, wie die Sack-
bestandteile beziehungsweise das Schlauchstiick gehalten werden muss. Wird die gewlinschte Bodengrée veran-
dert, muss dieses Kurvenpaket daher vollig ausgetauscht werden. Diese Austauscharbeiten und die Bevorratung zahl-
reicher geeigneter Kurvenpakete fiir verschiedene Bodengrofien sind aufwandig.

[0004] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, eine Bodendffnungsstation fiir Beutelmaschinen zu
schaffen, welche bei einer Anderung der gewiinschten Beutellinge ohne langwierige Einstellarbeiten und ohne die
Bevorratung von Kurvenpaketen auskommt.

[0005] Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnenden Merkmale des Anspruchs 1 gel6ést. Zum Verstandnis des
Anspruchs 1 ist es wichtig zu verstehen, dass nach dem Stand der Technik die zur Arretierung eines Beutelabschnitts
notwendige Kraft vor allem in Richtung auf die Drehachse des Bodendffnungszylinders wirkt. Der Beutelabschnitt wird
also gegen den Zylinder gedrickt. Die Lange dieser Kraftbereitstellung ist bei dem Stand der Technik, wie erwahnt,
von der Lange des Kurvenpaketes abhangig. Ist das Kurvenpaket passiert, verebbt die arretierende Kraft und der
Greifer 6ffnet sich.

[0006] Bei der vorliegenden Erfindung wird der Greifer wahrend seiner ganzen Umdrehung zunéchst von einer in
Richtung auf die Achse des Greiferzylinders wirkenden Kraft beeinflusst. Lediglich wenn der Greifer geéffnet wird,
wirkt dieser ersten Kraft eine zweite Kraft entgegen, die den Greifer 6ffnet. Vorteilhafterweise wird die erste Kraft von
einem Federelement, einer magnetischen Kraft oder einer anderen Kraft aufbringenden Vorrichtung bereit gestellt.
[0007] Diezweite Kraft wird in der Regel von zwei Kurvenpaketen bereitgestellt werden, wobei die Lage dieser beiden
Kurvenpakete in Umfangsrichtung veranderlich ist. Durch diese Veranderbarkeit der Relativposition der beiden Kur-
venpakete kann vorteilhafterweise eine Anpassung der Offnungszeitpunkte des Greifers an die gewiinschte Beutel-
lange vorgenommen werden.

[0008] Weitere Einzelheiten und Details der vorliegenden Erfindung sowie weitere Ausfiihrungsbeispiele gehen aus
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den weiteren Anspriichen, der Zeichnung und der gegensténdlichen Beschreibung hervor. Die einzelnen Figuren zei-
gen:

Fig. 1:  Ansicht einer erfindungsgemafen Bodendéffnungsstation
Fig. 2:  Ansicht gemaf I-l in Fig.1
Fig. 3:  Ansicht einer Bodendéffnungsstation nach dem Stand der Technik

[0009] Die Figur 1 zeigt eine Ansicht in radialer Richtung auf einen Ausschnitt einer erfindungsgemalen Bodenoff-
nungsstation. Dieser Ausschnitt zeigt den Bodendéffnungszylinder 1, welcher eine Welle 2 umfasst. Diese Welle 2 ist
im nicht dargestellten Maschinengestell gelagert und ist antreibbar. Auf diese Welle 2 ist ein Auflagezylinder 3 aufge-
bracht, auf welchem das Schlauchstlick 4 gefiihrt und durch den Greiferfinger 5 gehalten wird. Der Greiferfinger 5 ist
mit einem St6Rel 6 verbunden. Dieser StoRel 6 ist in Bohrungen im Auflagezylinder 3 derart gelagert, dass er drehbar
und axial verschiebbar ist. Die Druckfeder 7 beaufschlagt den StéRel 6 derart mit einer Kraft, dass der Greiferfinger 5
immer in axialer Richtung gegen den das Schlauchstiick 4 fuhrenden Teil des Auflagezylinders 3 druickt. Aus der Fig.
2 ist zu erkennen, dass eine Zugfeder 8 auf den Hebel 9 in Richtung auf die Welle 2 eine im wesentlichen radial
wirkende Kraft ausiibt. Der Greiferfinger 5, der an dem Hebel 9 befestigt ist, driickt somit das Schlauchstlick 4 in
radialer Richtung auf den das Schlauchstilick 4 fihrenden Teil des Auflagezylinders 3. Wahrend des Betriebes der
Bodendffnungsstation rotiert der Bodendffnungszylinder 1 in Richtung des Pfeiles A.

[0010] Zum Erfassen und zum Freigeben des zu formenden Bodens eines Schlauchstiicks 4 muss der Greiferfinger
5 zwei Mal von dem das Schlauchstlick 4 fihrende Teil des Auflagezylinders 3 entfernt werden. Zu diesem Zweck sind
Steuerkurven vorgesehen, die auf den Stol3el 6 beziehungsweise auf den Hebel 9 in der im Folgenden beschriebenen
Weise wirken: Eine der axialen Steuerkurven 10, 12 wirkt auf das Schleifstiick 14 und vermittelt so dem StéRel 6 ein
Kraft. Diese Kraft ist derjenigen der Druckfeder 7 entgegen gerichtet und grofier als diese, so dass letztendlich der
Greiferfinger 5 in axialer Richtung von dem Schlauchstiick 4 entfernt wird. In etwa gleichzeitig wirkt einer der beiden
radiale Steuerkurven 11, 13 auf ein nicht sichtbares Schleifstlick, welches an dem Hebel 9 angebracht ist. Die durch
die radiale Steuerkurve 11 aufgebrachte Kraft wirkt der Zugfeder 8 entgegen und bewirkt ein zuséatzliches Anheben
des Greiferfingers 5 in radialer Richtung. Der Greiferfinger 5 befindet sich nun in einer so genannten gedffneten Po-
sition. Die Steuerkurven 10, 11, 12, 13 sind an einer Tragereinheit 15 befestigt, welcher wiederum mit dem Maschi-
nengestell verbunden ist. Um einen konstanten Abstand zwischen der Tragereinheit 15 und der Welle 2 zu gewahr-
leisten, ist zwischen diesen beiden Elementen ein Stiitzlager 16 vorgesehen.

[0011] Die eigentliche Bodendffnung erfolgt nun dadurch, dass der Greiferfinger 5 das erste Kurvenpaket, bestehend
aus den Steuerkurven 12 und 13, erreicht. In diesem Moment wird das vorrauslaufende Ende des Schlauchstiickes 4
mit Hilfe eines nicht dargestellten Vakuumsaugers angehoben. Wahrend dieser Anhebebewegung laufen die Schleif-
stlicke auf die Steuerkurven 12, 13, so dass der Greiferfinger 5 gedffnet wird. Nach dem Passieren dieser Steuerkurven
schlielt sich der Greiferfinger 5 wieder, wodurch das Schlauchstiick 4 mit seiner oberen Seite auf dem Auflagezylinder
3 arretiert wird. Durch die Rotationsbewegung des Bodenéffnungszylinders 1 wird das Schlauchstiick 4 aufgezogen.
Erreicht der Greiferfinger 5 die Steuerkurven 10, 11, wird der Greiferfinger 5 wieder gedffnet, so dass das Schlauchstlick
4 mit dem nun gedffneten Boden aus der Bodendffnungsstation entfernt und einer weiteren Verarbeitungsstation der
Papierbeutelmaschine zugefuhrt werden kann.

[0012] Um den Zeitpunkt, zu dem der Greiferfinger 5 das Schlauchstiick 4 nach erfolgter Bodendffnung wieder frei
gibt, der gewiinschten GréRe des Bodens anpassen zu kdnnen, sind die Steuerkurven 10, 11 in Richtung des Dop-
pelpfeiles B verschiebbar. Zu diesem Zweck sind die Steuerkurven 10, 11 auf nicht gezeigte Weise schnell I6sbar mit
der Tragereinheit 15 verbunden.

[0013] Die Fig. 3 zeigt eine bereits bekannte Bodenéffnungsstation 1. Diese Bodendffnungsstation 1 umfasst einen
Greiferfinger 1. Dieser Greiferfinger 1 ist an einem St6Rel 6 montiert, welcher wiederum tber Druckfeder 7 von dem
das Schlauchstick 4 fihrende Teil des Auflagezylinders 3 mit einer solchen Kraft beaufschlagt, dass der Greiferfinger
5 sichin einer vom Schlauchstlck 4 entfernten Position befindet. Die Festlegung des Schlauchstiickes 4 erfolgt mithilfe
der axialen Steuerkurve 10 und der radialen Steuerkurve 11. Zur Arretierung des Schlauchstiicks 4 vermittelt zunachst
die Steuerkurve 11 eine Kraft in radialer Richtung, so dass der Stéf3el 6 verdreht und der Greiferfinger 5 dadurch
angehoben wird. AnschlieRend vermittelt die Steuerkurve 10 dem Greiferfinger 5 eine Kraft, so dass dieser gegen die
Kraft der Druckfeder 7 in Richtung auf den das Schlauchstiick 4 fiihrende Teil des Auflagezylinders 3. Diese Kraft muss
so lange aufrecht erhalten werden, wie das Schlauchstlick 4 arretiert werden soll. Diese Dauer und damit die Ab-
schnittslange der Steuerkurve 10 und 11 ist abh&ngig von der vorgesehenen BodengréRe des Schlauchstiickes 4. Bei
Veranderung der Bodengrofe ist die Abschnittslange der Steuerkurve 10 und 11 anzupassen. Dies geschieht bei der
einen bekannten Bodendéffnungsstation durch Auswechseln der Steuerkurve 10 und Verschieben von Steuerkurve 11.
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Bezugszeichenliste

1 Bodenoffnungszylinder
2 Welle
3 Auflagezylinder
4 Schlauchstuick
5 Greiferfinger
6 StoRel
7 Druckfeder
8 Zugfeder
9 Hebel
10 axiale Steuerkurve
11 radiale Steuerkurve
12 axiale Steuerkurve
13 radiale Steuerkurve
14 Schleifstiick
15 Tragereinheit
16 Stitzlager
17 Schleifstlick
18
19
20
21
22
23

Drehrichtung des Bodenéffnungszylinders
B Verschiebungsrichtung der Steuerkurven 10, 11

Patentanspriiche

1.

Bodendffnungsstation (1) einer Papierbeutelmaschine,

welche einen Bodendffnungszylinder (2) umfasst,

welcher (2) zumindest einen Greifer (5) aufweist,

welcher (5) einen Beutelabschnitt (4) greift und arretiert

und welcher (5) dabei dem Beutelabschnitt (4) eine Kraft in Richtung auf die Drehachse des Bodendffnungs-
zylinders (1) vermittelt,

wobei die zur Arretierung jeweils eines Beutelabschnitts (4) notwendige Kraft in Richtung auf den Beutelab-
schnitt (4) und in Richtung auf die Drehachse des Bodendffnungszylinders (1) von einem ersten Kraftbereit-
stellungsmittel (7, 8) aufgebracht wird, welches diese Kraft wahrend der gesamten Umdrehung des Boden-
6ffnungszylinders (1) bereitstellt und

B wobei ein zweites Kraftbereitstellungsmittel (10 - 13) vorgesehen ist,

B welches dem zumindest einen Greifer (5) eine Kraft vermittelt,

B welche der Kraft des ersten Kraftbereitstellungsmittels (7, 8) entgegenwirkt und den Greifer (5) 6ffnet,

dadurch gekennzeichnet, dass
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die zweiten Kraftbereitstellungsmittel zumindest zwei Kurvenpakete (10-13) umfassen, wobei die Relativposition
dieser beiden Kurvenpakete (10-13) in der Umfangsrichtung (¢) des Bodenéffnungszylinders (1) verénderbar ist.

Bodendoffnungsstation (1) nach Anspruch 1
dadurch gekennzeichnet, dass
die ersten Kraftbereitstellungsmittel (10 - 13) zumindest ein Federelement (7, 8) umfassen.

Bodendffnungsstation (1) nach einem der vorstehenden Anspriiche
dadurch gekennzeichnet, dass
jedes Kurvenpaket (10 - 13) zumindest zwei Steuerkurven (10 -13) umfasst.

Bodendffnungsstation (1) nach dem vorstehenden Anspruch

dadurch gekennzeichnet, dass

dem zumindest einen Greifer (5) durch die erste Steuerkurve (10, 12) eines jeden Kurvenpakets eine Kraft ver-
mittelbar ist, welche in axialer Richtung des Bodenoffnungszylinders (1) von dem Beutelabschnitt (4) weg gerichtet
ist.

Bodendffnungsstation (1) nach einem der beiden vorstehenden Anspriiche

dadurch gekennzeichnet, dass

dem zumindest einen Greifer (5) durch die zweite Steuerkurve (11, 13) eines jeden Kurvenpakets eine Kraft ver-
mittelbar ist, welche in radialer Richtung von der Drehachse des Bodendéffnungszylinders (1) weg gerichtet ist.

Verfahren zum Offnen des Greifers (5) einer Bodendffnungsstation (1),

¢ wobei eine Bodendéffnungsstation (1) nach einem der vorstehenden Anspriiche verwendet wird,

* wobei die ersten Kraftbereitstellungsmittel (7, 8) eine erste Kraft bereitstellen, welche wahrend der gesamten
Umdrehung des Bodendffnerzylinders auf den Greifer (5) einwirkt, und

«  wobeidie zum Offnen des Greifers (5) zweite Kraftbereitstellungsmittel (10 - 13) eine zweite Kraft bereitstellen,
welche der ersten Kraft entgegenwirkt,

dadurch gekennzeichnet, dass
die zweiten Kraftbereitstellungsmittel (10 - 13) die zweite Kraft zwei mal bei einer Umdrehung des Bodendéffnungs-
zylinders (1) bereitstellen.
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