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Rotadni impulsni reverzibilpf dstroji, zejména toéiyého

momentového zabizeni

’

(57) Rotatn{ impulsni reverzibilni dstroji
zejména ruéniho to&ivého mometového zafize-
ni, napf. pro pneumatické utahovaci zafize-
ni mé na otodnd uloZenim vystupnim hiideli
(2) upravenu impulsni vatku (8), kterd je
symetrickd podle roviny obsahujici jeji osu
(9) otdteni a tvofena alespoR prvni a dru-
hou vagkovou ploghou (10, 11). Prvni vagd-
kovd plocha (10) impulsni vaéky (8) je tvo-
fena dvéma vélcovitymi plochami (28, 29),
které jsou symetrické podle roviny symetrie
impulsni vadky (8) a které na této roving
symetrie ve vrcholu (3) prvni vatkové plo-
chy (10) impulsni vadky (8) prechdzejl jed-
na v druhou. Pro sniZen{ vibracf, jako¥ s
zlepSeni GEinnosti stroje jsou poloméry.kii-
vosti vélcovitych ploch (28, 29) prvni vag-
kové plochy (10) impulsni vagky (B8) vEts{
nez vzddlenost vnitFnich hran (31, 32) n&-
razovych ploch (12, 13) impulsni vagky (B)
od osy (9) jejtho otéd&eni a mensi ne? %es-
tindsobek této vzddlenosti.
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Vyndlez se tyka rotagnfho impulsniho reverzibilniho dstrojf, zejména pro ruéni tolivé
momentovd zafi{zenf, napfiklad pneumatické utahovac{ zat{zent.

U zndmych rugnich pneumatickych utahovacich zaffzeni rotagn{ impulsnl reverzibiln{
Gstrojf zahrnuje impulsn{ vatku upravenou na oto&n& uloZeném vystupnim htideli s pracovnim
ndstrojem, Talo vatka je symetrickéd podle roviny obsahulfci jejf osu otdcen! a tvofena prv-
ni a druhou vackovou plochou, kafdou z nich vdlcového tvaru o rizné kifivosti. Pfechody mezi
témito vackovymi plochami tvoff ndrazové plochy pro periodicky zdbér s nérazovymi plochami,
vytvoFenymi na Gelech ramen kladivka podkovovitého tvaru. Kladivko je uloZeno vzhledem k
vatce vykyvné na klecij rotujicf kolem vatky a jeho vnitini plocha mezi rameny je upravena
pro kluzny styk s vadkou. Pod osou kyvného uloZeni kladfvka je tato vnitEn{ plobha opatle-
na vybrdnim pro und3eci z4bér s undSecim ozubem vstupniho htfdele dstrojf. Vstupni hiidel
mechanismu je soudasng vystupnim hifdelem pneumatického reverza&niho motoru utahovacfho za-

Fizent.

Nevyhodou takto vytvotreného Gstrojf je ptedevdim pom&rn& vysokd hodnota dosahovanych vi-
braci, které podstatng zhor3u3jf hygienu préce obsluhy zaffzen{. Vibracemi je spotfebovdvdna
i edst prikonu, takze neni dostate&n® vyuZito vykonu pouZitého motoru, €imZ se sniZuje pro-
duktivita prédce utahavaciho zatifzeni. Pro zvy3enf vykonu je nutno hmotnost dstrojf zvysit,
#im? se v&ak absolutni hodnoty ztrét pfevédéné energie opé&t zvysuji.

Uvedené nevyhody a nedostatky odstranuje rotagn{ impulsni reverzibilnf dstrojl majici
na otognd uloZeném vystupnim h¥ideli upravenu impulsni vatku, symetrickou podle roviny ob-
sahujic! jejf osu otdten{i a tvofenou alespon prvni a druhou vatkovou plochou vélcovitych
tvarf, pficem? prechody mezi témito vatkovymi plochami tvoti ndrazové plochy pro periodic-
Ky z4bér s ndrazovymi plochami, vytvoFenymi na ramenech kladivka obepinajiciho alespon
zt3dsti obvod impulsni vaéky a uloZeného vykyvné na tepu rotujicim kolem osy otdlen!f impulsni
vagky se vstupnim hifdelem, plicemZ vnit¥ni plocha na rmenech kladivka mezi jeho nérazo-
vymi plochami je upravena pro kluzny styk s impulsni vatkou a kde prvni vatkovd plocha im-
pulsni vacky je tvofena dvEma vélcovi{ymi plochami, které jsou symetirické podle roviny sy-
metrie impulsni vadky a na této roving symetrie ve vrcholu prvn{ va&kové:plochy impuls-
ni vatky pfechdzej{ jedna v druhou, jeﬁoz podstatou je, Ze polom&ry kfivosti védlcovitych
ploch prvni vagkové plochy impulsnf vatky jsou vEtS{ neZ vzddlenost vnitfnich hran ndrazo-
vych ploch impulsni vadky od osy jejtho otddeni a mend{ neZ 3estindsobek této vzddlenosii.

Vyhodou Ustrojf podle vyndlezu je, pfedeviim znagné sniZeni dosahovanych hodnot vibract,
a tim i podstatné zlepZeni hygieny prdce obsluhy zaifzenf{. Kromé& toho je zlep3eno vyuZit{
vykonu pouZitého motoru a zvydenf produktivity préce.

Prikladné provedeni vyndlezu je schematicky znézorné&no na piiloZenych vykresech, kde
na obr. 1 pfedstavuje podélny Fez rotatnim.impulsnim reverzibilnim dstrojim, obr. 2 pffeé-
ny fez dstrojim, obr. 3 dstroji v poloze, kdy ndrazovd plocha kladivka je v zdbé&ru s nérazo-
vou plochou impulsn{ vactky, obr. 4 Ustroj{ v poloze, kdy nérazové plochy kladivka a impuls-
ni vagky prdvé vyjdou ze vzdjemného zdbéru a obr. 5 Ustroji v poloze prfed vzdjemnym zdbé-
rem ndrazovych ploch kledivka a impulsnf vatky.

V pouzdru 1 jsou souose otofn& uloZeny vstupni a vystupni hifdele 2, 3. Vstupni hiidel 2
je ptipojen, resp. je ptimo soutdsti zndmého bliZe nezndzorn&ného rev erza&niho pohonnéha
prostifedku, naptiklad pneumatického motoru. Vystupni hiidel 3 je na vn&jsim konci 5, vy-
stupujicim z pouzdra 1, opatien &tyfhranem 4 pro pfipojen{ pracovniho ndstroje, napitiklad
nezndzornéného néstrikového klide. Vnitini konec 6 vystupniho hifdele 3 je uloZen oto&né
ve vnitEnim konci 7 vstupnihco htf{dele 2. Ddle je na vnitinim konci § vystupniho hifdele 3
upravena impulsni vatka 8. Tato impulsni vatka 8 je symetrickd podle roviny prochézejici
osou 9 jejfho otdZeni, co? je soutasng osa otdfen{ hifdeld 2, 3 a jJe tvofena prvni a druhou
vatkovou plochou 18, 11. Vatkové plochy 10, 11 jsou vélcovitého tvaru, piigemZ pfechody
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mezi témito vagkovymi plochami 10, 11 tvoff ndrazové plochy 12, 13. Nérazové plochy 12, lé
impulsn{ vagky 8 jsou upraveny pro periééicky z4bér s ndrazovymi plochami 14, 15 kladivka
16 vytvofenymi na Celech ramen 22, 23 kladfvka 16, obepinajicim alespon z&4sti obvod impuls-
ni vasky 8, Kladfvko 16 je uloZeno vzhlébam k impulsni vatce 8 vykyvnd, a to na tepu 18
rotujfcim kolem osy 9 otddeni impulsni vatky 8, prisemZ je ndhonové sptaZeno pro rotagni
pohyb kolem osy 9 impulsni vatky B se vstupnim hfidelem 2. V piikladném provedeni podle obr.
1 a2 je gep 18 upraven na kleci 19, uloZené oto&né narvstupnim a vystupnim hif{deli 2, 3. Osa
17 gepu 18 tak pki otdgen{ klece 19 opisuje kruhovou drdhu 20. Ptitom vnittni plocha 21
kladivka 16 mezi jeho rameny 22, 23 Je Upravena pro kluzny styk s vackovymi plochami 10,

11 impulsni vadky 8. Ndhonové sprazeni kladivka 16 se vstupnim hiidelem 2 je zde provedeno
tak, Ze vnitfnf plocha 21 kladivka 16 je opatiena zadb&rovou plochou 24 pro unadet 25, vy-
tvoteny napfiklad jako ozub na vnitFnim-konci 7 vstupniho hiidele 2. Timto uspofdddnim zd-
bérové plochy 24 a unadece 25 je kladivko 16 vykyvovdno vidy do sméru otdden vstupniho hif{-
dele 2. . e

Pro dosafeni Gdinku podle vyndlezu je dulefité, Ze prvni vatkovd plocha 10 impulsni vad-
ky 8 je tvofena dvéma vélcovitymi plocﬁami 28, 29, které jsou symetrické podle roviny sy-
metrie impulsni vacky B, a na této roving symetrie ve vrcholu 30 prvni vatkové plochy 10
pkechdzeji jedna v druhou. P¥itom v poloze zdb&ru jedné z vnit#ni hrany 27, 26 ndrazovych
ploch 15, 14 kladfvka 16 s prvni vagkovou plochou 10 impulsni vatky 8 v oblasti jejiho vr-
cholu 30 p¥iléhé druhd z vnittnich hran 26, 27 druhé z ndrazovych ploch 14 nebo 15 kladiv-
ka 16 k druhé vadkové plode 11 impulsni vatky 8. Je vhodné, jestli’e polomér k¥ivosti vdlco-
vitych ploch 28, 29 prvnf vatkové plochy 10 impulsn{ vatky 8 je vétd{ ne? vzddlenost vniti-
nich hran 31, 32 ndrazovych ploch 12, li impulsni vagky 8 od osy jejiho otdfeni a men3{ neZ
Sestindsobek této vzddlenosti, napf. je roven &tyfndsobku.

Jak mechanismus pracuje je schematicky zndzornéno na obr. 3, 4 4 5.Kladfvko 16 je und-
geno 1 s klecf 19 ve sméru pohybu hodinkovych rugitek. Pro zjednodudeni se impulsni vacka
8 neotd&l, coZ nakanec odpovidd situaci, kdy utahovany Sroub nebo matice je jiZ utazen. Na
obr. 3 je naznadena poloha mechanismu, kdy prvi{ nédrazovi ploché 14 kladivka 16 je préveé v
zdb&ru s prvni ndrazovou plochou 12 impulsni vagky 8. V ndsledujicim okamiziku se kladivko
16 wvykyvneé, &imz prvnl ndrazové plechy 14, 12 kladivka 16 a impulsni vagky 8 vyjdou ze z&-
béru. Podle obr, 4 se prvni ndrazovd plocha 14 kladivka 16 dostane ze zdb&ru s prvni ndra-
zovou plochou 12 impulsni vatky 8 a souasné druhd vnitEni hrana 27 druhé ndrazoveé plochy
15 kladivka 16 se dostane do zab&ru s prvn{ vatkovou plochou 10 impulsnf vatky 8 v oblasti
vecholu 30. Kladivke 16 pokraduje po sJé kruhové drdze 20 a kluznym zébérem své vnitin{
plochy 21 s druhou vagkovou plochou llwvagky 8 se vykyvne aZ do polohy podle obr. 5, ktery
ukazuje polohu klad{vka 16 a impulsni Qgéky 8 v poloze pFed op&tovnym vzdjemnym zdbérem je-
jich prvnich ndrazovych ploch 14, 12. Eely déj se periodicky opakuje.

Pokud je kladivko 16 undSeno v opaghém sméru, tj. proti sméru hodinovych rucicek, pra-

cuje mechanismus analogicky, pouze funkbe prvnich ndrazovych ploch 14, 12 a druhych ndra-
zovych ploch 15, 13 se vzdjemn& vyméni.

a4

PREDMET VYNALEZU

Rota&n{ impulsni reverzibilnf dGstroji, zejména ruéniho to&ivého momentového zatizeni,
majic{ na oto&né uloZeném vystupnim hitdeli upravenou impulsni vaéku, symetrickou podle rovi-
ny obsahujic{ jejf osu otddeni a tvorfenou alespon prvn{ a druhou vaékovou plochou, pfi-
gem# prechody mezi té&mito vatkovymi plochami tvoFf ndrazové plochy pro periodicky zdb&r s nd-
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razovymi plochami vytvofenymi na ramenech kladivka, obepinajfciho alespon z&dsti obvod im-
pulsni vagky a uloZeného vykyvng na &epu rotujfcim kolem osy otéd&en{ impulsnt vacky a né-
honove spita’endho pro rotaén{ pohyb kolem ogy impulsni vafky se vsiupnim hifdelem, pri-
temZ plocha kladivka mezi jeho nérazovymi plochami je upravena pro kluzny styk s impulsni
vaCkou a prvni vatkovd plocha impulsn{ vatky Je tvofena dvéma vdlcovitymi plochami, které
jsou symetrické podle roviny symetrie impulsni vatky a na této roving symetrie ve vrcholu
prvnl vactkové plochy impulsni vatky prechdze3! jedna v druhou, vyznatujic{ se tim, Ze polo-
méry kiivosti vdlcovitych ploch (28, 29) prvni vadkové plochy (10) impulsni vatky (8) jsou
v&tsf neZ vzddlenost vnitinich hran (31, 32) ndrazovych ploch (12, 13) impulsni vatky (8)
od osy (9) jejifho otddeni a men3f ne: Sestindsobek této vzddlenosti.

2 vykresy
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