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Vynélez se tykd zapojeni pro ovldddni automatizovangch
linek pésovych nebo h¥eblovych dopravnikd,

Dosud znémé zapojeni pro ovldddni automatizovanych linek
pésovych nebo h¥eblovych dopravnikd zajidtuji rozjezd jednot=
livych dopravnikd postupné proti sméru dopravy materidlu.
Cinnost kaZdého dopravniku v lince ¥1df blok logickych obvodd,
k némuZz jsou zapojeny prvky akustické signalizace rozjezdu
dopravniku, ovliddad hnaciho motoru dopravniku, snimade stavu,
kontrolujici nap¥. chod a teplotu hnaciho bubnu, zahlceni
presypu a dal8f{ ddleZité parametry dopravniku a snimal chodu
piedchoziho dopravniku. Po vydéni povelu k rozjezdu linky se
nejprve podél prvniho dopravniku v lince vysiléd akusticky
varovny signdl, po jeho#? skondeni a po provedeni kontroly
pfipravenosti dopravniku k rédnému chodu se zapne jeho hnaci
motor, Pridbé&h rozjezdu tohoto dopravniku se sleduje snimadem jeho
chodu, ktery p¥i dosaZeni zadané rychlosti vySle impuls pro
rozjezd nédsledujiciho dopravniku. Zapojeni obvykle zabezpeduje
i kontrolu doby rozjezdu a pokud dopravnik nedosdhne zadané
rychlostl v predepsaném &ase, zajisti vypnuti jeho pohonu
a Vysléni poruchového signélu. Zapojeni pro ovlédéni daldiho
dopravniku je stejné jako u dopravniku prvniho, tedy po obdre
Zeni impulsu pro rozjezd od snimade chodu pfedchoziho dopravni-
ku se vysiléd nejprve akusticky varovny signédl a po provedeni
kontroly pripravenosti ndsledujiciho dopravniku k chodu se
zapne jeho hnaci motor. Tento postup se opakuje a% do rozjezdu
posledniho dopravniku v lince. Nevyhodou takového zapojeni je,
Ze rozjezd celé automatizované linky dopravnikd trvéd pom&rné
dlouhou dobu, zejména pri vét3im podtu dopravnikd v lince.

V jiném zndmém zapojeni pro ovléddni automatizovanych linek
pasovych nebo h¥eblovych dopravnikd jsou k blokdm logickych
ebvodl jednotlivych dopravnikd zapojeny obdobné prvky, Jjako
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v predchozim pripadé, ale tyto bloky jsou navzédjem propojenye
Po vydéni povelu k rozjezdu linky zajidfuje nejprve vysléni
akustického varovného signédlu podél celé linky dopravnikid. Po
jeho skon&eni a po kontrole pfipravenosti v8ech dopravnikd

k chodu se soudasn& zapnou hnaci motory. VS8echny dopravniky se
rozji3d&j{ zéroven, pii &emZ rozjezd jednotlivych dopravnikd
na zadanou rychlost v predepsaném ase se opét kontroluje snima- "
&i chodu. Nevyhodou tohoto ovlddaciho zaPizeni Jsou potiZe

s uvolfovénim presypd mezi jednotlivymi dopravniky, kde se pi¥i
zastaveni linky b&hem dopravy materidlu miZe vlivem posloupnosti
zastavovdni Jjednotlivych dopravniki, resp. vlivem jejich rdzné
setrvadnosti hromadit urdité mnoZstvi materidlu, k némuZ se p¥i
rozjezdu ihned pripojuje dal&i, V p¥ipadé elektrického pohonu
dopravnikd v lince vzniké p¥i jejich soudasném spusténi velké
proudové zatiZeni,

Uvedené nedostatky zapojeni pro ovlddéni autometizovanych
linek pésovych nebo h¥eblovych dopravniki odstranuje zapojeni
dle vynélezu. Jeho podstatou je, Ze mezi snimalem chodu predcho=-
ziho dopravniku a ovlédsci &len.prvkd akustické signalizace
rozjezdu nésledujiciho dopravniku, propcjeny s ovladacim Clenem
pro spudténi Jjeho hnaciho motoru je vrazen akéni &len pro sig-
nalizaci chodu predchoziho dopravniku., Tento akéni élen Je
propoJjen pPres zpoZdovaci &leny pro poddtek a konec jeho plisobeni
s prvkem akustické signalizace rozjezdu predchoziho dopravniku,

Zapojenim pro ovléddéni automatizovenych linek péscvych nebo
_hieblovych dopravniku dle vynslezu se doséhne podstatného zkré-
ceni doby rozjezdu celé linky, zplisobené zkrdcenim intervall
mezi rozjezdem jednotlivych dopravnikd, nebol varovny signédl
pred rozjezdem ndsledujiciho dopravniku se zadné vysilat uZ
béhem vysilédni varovnéhc signdlu pred rozjezdem dopravniku pied-
choziho, To Je dileZité zejména u automatizovanych linek p&so-
vych dopravnikd, instalovanych v podzemi uhelnych dold pro do-
pravu zékladkového materidlu k zafoukdvaecimu stroji, kde preru-
geni dodévky zédkladkového materidlu zplsobené prodlevami p#i
rozjezdu jednotlivych dopravnikd v lince plsobi technologické
problémy p#i préci zafoukaciho stroje. Zkrdceni doby rozjezdu

automatizované linky dopravnik8 se pPiznivé projevi i u linek
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pro odt&%eni hornin, které jsou ovldddny 2z porubu nebo &elby
ra¥eného dila, kde dlouhé doba od vydédni povelu k rozjezdu
linky do doby rozjezdu posledniho dopravniku u porubu nebo
gelby pasobi neZddouci prestdvky v technologickém postupu
prédce. Zapojeni dle vynélezu je vyuZitelné pro automatizované
linky dopravniku s pneumatickym i elektrickym ovlddacim zaPi=
zenim,

Na pPfipojeném vykrese Jje schematicky znézornéno prikladné
zapojeni pro ovlidddni automatizované linky dopravnikd dle
vyndlezu s pneumatickym ovlédacim systémem, kde na obr.l Jje
provedeni s elektropneumastickym akénim ¢lenem a na obr.2 pro=
vedeni s pneumatickym akdnim &lenem,

Zapojeni pro ovlddéni adtomatiZovanych linek dopravpikﬁ
dle vyndlezu znézornéné na obr.l tvo¥f akdni &len 1 proﬁéimuu
laci chodu predchoziho dopravniku 2, ktery je viazen mezi
snima& chodu 3 dopravniku 2 a ovlddaci &len 4 pro prvky 5
aekustické signalizace rozjezdu nédsledujiciho dopravniku 6,
propojeny s ovlddacim &lenem 7 pro spudténi jeho hnaciho motoru
8¢ Ovlddaci &leny 4 a 7 Jjsou soulddsti bloku logickych obvodd 9
pro ovlddéni nédsledujficiho dopravniku 6. Akéni &len 1, kterym
je v tomto p*fkladném provedeni elektropneumaticky prevodnik
‘s blokovaci funkcf, je pres elektricky zpoZdovaci &len 10 pro
poddtek a elektricky zpoZdovaci &len 1l pro konec jeho piso-
beni propojen s prvkem 12 pro akustickou signalizaci rozjezdu
dopravniku 2 tvorenym elektrickymi houkadkami. K bloku logic-
kych obvodd 5 Jje dédle zapojen soubor snimadld stavu 13 doprav-
niku 6. Po vyhodnoceni pripravenosti dopravniku § k radnému
chodu vydédva ovlddaci &len 4 povel pro vyslédni akustické sig-
nalizace rozjezdu dopravniku 6 pomoci prvkd 5, tvorenych ele=
ktrickymi houkadkami rozmisténymi podél jeho trati a po jejim
skondeni vyddvé ovlddaci &len 7 povel pro spudténi hnaciho
motoru 8 dopravniku 6 prost¥ednictvim stykade 14. Podle prove~
denf zapojeni na obr.2 Jje jako akdni &len 1 pouZit pneumaticky
ventil s blokovaci funkcf. ZpoZdovaci &leny 10, 11 jsou pneu-
matické. Mezi nimi a prvkem 12 pro akustickou signalizaci rozjez-
du predchoziho dopravniku 2, jimZ je elektrické houkadka, je
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V pfipadeé, Ze vyndlezu bude vyuZito u elektricky ovlidda=
nych linek dopravnikd, budou pneumatické prvky nahrazeny ana-
logickymi prvky elektrickymi.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro ovlddéni automatizovenych linek pésovych
nebo hieblovych dopravniki,vyznadené tim, Ze mezi snimal
chodu(3) predchoziho dopravniku (2) a ovlddaci &len (4)
prvkd (5) akustické signalizace rozjezdu ndsledujiciho
dopravniku (6), propojeny s ovlddacim &lenem (7) pro spus=-
téni jeho hnaciho motoru (8) Jje viazen akéni &len (1) simu=
lace chodu p¥edchoziho dopravniku (2), propojeny pfes zpoZ=
dovaci &len (10) pro poddtek a zpoZdovaci &len (11) pro:
konec jeho ptsobeni s prvkem (12) akustické signalizace
rozjezdu predchoziho dopravniku (2).

1 vykres




/7
11 J
A \VA‘ [ /// v
L .
1oﬂ/J Ml
3 F
13-
0o
< S <4L A
,
8 N
14
Obr. 1
15
12 [Fr‘/
E
11
/
/
1

Obr. 2




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

