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Ogranicznik udzwigu zurawia
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Przedmiotem wynalazku jest ogranicznik udiwi-
gu zurawia montazowego, budowlanego i innych,
ktéorych udziwig zmienia sie przy zmianie wielko§ci
wysiegu.

Zurawie o zmiennym udiwigu wymagaja po-
miaru ciezaru nosiwa i dlugosci ramienia wysie-
gu. Znane ograniczniki zabezpieczajace zurawie
przed wywrotem, w ktéorych pomiar wartoSci mo-
mentu wywracajgcego odbywa si¢ za pomocg mier-
nika ferrodynamicznego, a elementem mierzgcym
ciczar nosiwa jest waga linowa wraz ze spreiyng
érubowa posiadajg szereg wad, do ktoérych nalezy
zaliczyé przede wszystkim zmienng, w zaleznoSci
od temperatury i czasu pracy, wielko$¢ ugiecia
spreiyny>i duzg trudno$¢ jej doboru do szerszego
zakresu obcigzen oraz stosowanie miernika ferro-
dynamicznego, ktéry wprowadza dodatkowe -cle-
menty mechaniczne, komplikujgce uklad i jest
wrazliwy na drgania, jak kazdy miernik tego typu.
Wysiepujgca w ukladzie duza ilos¢ elementéw me-
chanicznych nie stwarza warunkéw do dokladriej
1 pewnej pracy urzgdzenia zabezpieczajgcego.

Celem wynalazku jest usuniecie wyzej wymie-
nionych wad ogranicznika i zwiekszenie pewnosci
jego dzialania.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie czuj-
nika magnetostrykcyjnego, ktéry umieszczono pod
krgikiem wyréwnawczym i sprzezono za pomoca
transformatora podwyzszajgcego sygnal napieciowy
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czujnika z siatka tyratronu, dzielnikiem napiecia
i opornikiem (lub potencjometrem), ktéry jest
w sposOb mechaniczny sprzegniety z wodzakiem wy-
siegnicy. W obwodzie anodowym tyratronu, poza
diodg i przyciskiem znajduje sie przekaznik uru-
chamiajgcy dalszy obwod roboczy.

Urzgdzenie wedlug wynalazku stwarza bezpiecz-
ne warunki pracy dzwignicy oraz umozliwia wyko-
rzystanie pelnego zakresu jej nosnnéci. Praca ogra-
nicznika udiwigu odbywa sie wylgcznie w ukladzie
clektrycznym, co zapewnia bardzo mala bezwtad-
noéé i krétkie ‘czasy zadzialania. Ma to szczegblne
znaczenie w przemys$le okretowym, gdzie przezna-
czone do podnoszenia sekcje sg czesto przymarznie-
‘c lub przyspawane do podloza.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktéorym fig. 1
przedstawia schemat rozmieszczenia poszczegblnych
elementéw urzadzenia na zurawiu oraz uwidacznia
umiejscdwienie czujnika 1 pod kragzkiem wyrow-
naweczym 6 i polozenie suwaka na oporniku R4
w zaleznosci od polozenia wodzaka 2 na wysiegnicy.
Ruchy wodzaka sg przekazywane na suwak opor-
nika za pomocg przekladni i bebna linowego 4; fig.
2 przedstawia schemat elektryczny oraz dzialanie
ogranicznika udzwigu.

Sygnal napiecia U2, odpowiadajgcy wielkosci cig-
zaru nosiwa przesiany zostaje z czujnika magneto-
strykcyjnego 1 na siatke tyratronu T i sumowany



3.
z isiniejagcym na niej ujemnym sygnatem napiecié
stalego o wartoéci zaleznej od ramienia jakie zo-
stato przekazan‘e z opornika R4. Wzrost sygnalu od-
powiadajgcego ciezarowi, wzglednie zmniejszanie
si¢ warto§ci liczbowej napiecia od polozenia wo-
dzaka 2 prowadzi do zaplonu tyratronu T i urucho-
mienia przekaznika S1, znajdujgcego sie w obwo-
dzie anodowym {yratronu. Réznica sygnaléw na-
pigciowych powodujgca zaplon tyratronu, pojawia
sie w chwili przekroczenia dopuszczalnej wartosci
momentu obcigzenia, ktéra jest iloczynem ciezaru
nosiwa i dlugosci wysiegu.

Przekaznik S1 po zadziataniu podaje napiecie na
cewke' przekainika 82, ktory za pomocg siykow
rozwiernych przerywa obwodd prgdowy silnika wecig-
garki 5 w kierunku podnoszenia i silnika 3 jazdy
wodzakiem w kierunku zwiekszajagcym ramie wy-
siggu. Po zadzialaniu ogranicznika i wylgczeniu
opisanych kierunkéw pracy silnikéw, mozliwa jest
praca wciggarka w doét i wodzakiem w kierunku
zmniejszajgcym wysieg.
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Zastrzezenia patentowe

1. Ogranicznik udzwigu zurawia, w ktérym udzwig
zmienia sie przy zmianie wielke$ci Wysiggu, zna-.
mienny tym, Zze ma umieszczony za wyréwnawezym
kirazkiem (6) magnetostrykeyjny czujnik (1), na-
dajacy sygnaly napiecia, zalezne od warto$ci cigzaru
nosiwa i sprzezony za pomocg transformatora (Tr),
lub innego sprzezienia eléktrycznego; z siatkg tyra-
tronu (T),'na ktorej te sygnaly napiecia sg sumo-
wane z istniejacym na niej ujemnym “sygnalem
napiecia stalego, przekazywanym od opornika (R4),
o wartosci zaleznej od ramienia udfZwigu to jest od
polozenia wodzaka (2) i sprzezonego z nim mecha-
nicznie suwaka na oporniku (R4).

2. Ogranicznik wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze w obwodzie anodowym tyratronu (T) ma prze-
kaznik (S1) uruchamiany po zaptonie tyratronu (T)
i podajgcy po zadzialaniu napiecie na cewke prze-
kaznika (S2), ktéry przerywa obwoéd prgdowy sil-
nika wciagarki (5) w kierunku podnoszenia i sil-
nika (3) jazdy wodzakiem (2) w kierunku zwieksza-
jacym ramie wysiegu.
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