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(57)摘要

本实用新型提供一种改进的行星减速机，包

括电机、壳体、一级太阳轮、行星轮、行星架、二级

太阳轮、内齿轮和输出轴，电机上具有输入轴；一

级太阳轮中心具有与输入轴过盈配合的轴孔；电

机输入轴压配到轴孔中；壳体内设有分别与行星

轮以及内齿轮啮合的第一内齿和第二内齿；行星

轮安装在行星架左侧；行星轮分别与一级太阳轮

以及第一内齿啮合；二级太阳轮安装在行星架中

心右侧；内齿轮安装在输出轴上；内齿轮分别与

二级太阳轮以及第二内齿啮合；输出轴与壳体之

间通过滚动轴承连接；壳体上设有若干个横向设

置的通孔；电机上设有与通孔位置相对应的螺

孔；壳体与电机通过第一螺丝固定连接；体现出

本实用新型总体长度短、安装同心度高。
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1.一种改进的行星减速机，包括电机、壳体、一级太阳轮、行星轮、行星架、二级太阳轮、

内齿轮和输出轴，所述电机上具有输入轴；其特征在于：所述一级太阳轮中心具有与输入轴

过盈配合的轴孔；所述电机输入轴压配到轴孔中；所述壳体内设有分别与行星轮以及内齿

轮啮合的第一内齿和第二内齿；所述行星轮安装在行星架左侧；所述行星轮分别与一级太

阳轮以及第一内齿啮合；所述二级太阳轮安装在行星架中心右侧；所述内齿轮安装在输出

轴上；所述内齿轮分别与二级太阳轮以及第二内齿啮合；所述输出轴与壳体之间通过滚动

轴承连接；所述壳体上设有若干个横向设置的通孔；所述电机上设有与通孔位置相对应的

螺孔；所述壳体与电机通过第一螺丝固定连接。

2.根据权利要求1所述的一种改进的行星减速机，其特征在于：还包括垫圈；所述垫圈

设置在壳体与第一螺丝之间；所述垫圈与壳体之间成型有滚动轴承的外环安装位；所述输

出轴为两级结构，分为一级输出轴和二级输出轴；所述一级输出轴与二级输出轴通过第二

螺丝固定连接；所述一级输出轴与二级输出轴之间成型有滚动轴承的内环安装位。

3.根据权利要求1所述的一种改进的行星减速机，其特征在于：所述通孔设置四个且环

形分布。
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一种改进的行星减速机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及行星减速机技术领域，特别涉及一种改进的行星减速机。

背景技术

[0002] 随着科技发展，行星减速机的运用越来越广泛，行星减速机内部都是采用双轴承

来对内部零件进行支撑的，而且行星减速机与电机是分体组装的，增加了电机与减速机安

装的同心度误差并且总体尺寸面积太长，从而占用的空间较大，影响其在设备上进行装配。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种总体长度短、安装同心度高的行星减速机。

[0004] 为了实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：

[0005] 一种改进的行星减速机，包括电机、壳体、一级太阳轮、行星轮、行星架、二级太阳

轮、内齿轮和输出轴，所述电机上具有输入轴；所述一级太阳轮中心具有与输入轴过盈配合

的轴孔；所述电机输入轴压配到轴孔中；所述壳体内设有分别与行星轮以及内齿轮啮合的

第一内齿和第二内齿；所述行星轮安装在行星架左侧；所述行星轮分别与一级太阳轮以及

第一内齿啮合；所述二级太阳轮安装在行星架中心右侧；所述内齿轮安装在输出轴上；所述

内齿轮分别与二级太阳轮以及第二内齿啮合；所述输出轴与壳体之间通过滚动轴承连接；

所述壳体上设有若干个横向设置的通孔；所述电机上设有与通孔位置相对应的螺孔；所述

壳体与电机通过第一螺丝固定连接。

[0006] 对于本实用新型的进一步描述，还包括垫圈；所述垫圈设置在壳体与第一螺丝之

间；所述垫圈与壳体之间成型有滚动轴承的外环安装位；所述输出轴为两级结构，分为一级

输出轴和二级输出轴；所述一级输出轴与二级输出轴通过第二螺丝固定连接；所述一级输

出轴与二级输出轴之间成型有滚动轴承的内环安装位。

[0007] 对于本实用新型的进一步描述，所述通孔设置四个且环形分布。

[0008] 本实用新型的有益效果为：

[0009] 本实用新型中行星轮、行星架、内齿轮、输出轴之间的布局紧凑，只需通过一个滚

动轴承来支撑输出轴位置便能达到良好的稳定性，因此可缩短整体结构的长度，而电机的

输入轴是直接压配到太阳轮的轴孔中，电机与行星减速机的壳体通过螺丝固定一体组装，

减小了同心度的误差，大大缩短了行星减速机的总体尺寸面积，减少了不必要的空间浪费。

附图说明

[0010] 图1是本实用新型的整体结构图。

具体实施方式

[0011] 以下结合附图对本实用新型进行进一步说明：

[0012] 如图1所示，一种改进的行星减速机，包括电机1、壳体2、一级太阳轮3、行星轮4、行
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星架5、二级太阳轮6、内齿轮7和输出轴8，所述电机1上具有输入轴101；所述一级太阳轮3中

心具有与输入轴101过盈配合的轴孔301；所述电机1输入轴101压配到轴孔301中；所述壳体

2内设有分别与行星轮4以及内齿轮7啮合的第一内齿201和第二内齿202；所述行星轮4安装

在行星架5左侧；所述行星轮4分别与一级太阳轮3以及第一内齿201啮合；所述二级太阳轮6

安装在行星架5中心右侧；所述内齿轮7安装在输出轴8上；所述内齿轮7分别与二级太阳轮6

以及第二内齿202啮合；所述输出轴8与壳体2之间通过滚动轴承9连接；所述壳体2上设有若

干个横向设置的通孔203；所述电机1上设有与通孔203位置相对应的螺孔102；所述壳体2与

电机1通过第一螺丝10固定连接；本设计中减速机的力矩只要15Nm，输出轴8上用一个滚动

轴承9进行支撑就足够，不必再在行星架5上再设置一个轴承来支撑，该设置可降低整体结

构的长度；电机1的输入轴101带动一级太阳轮3转动，一级太阳轮3外具有与行星轮4啮合的

第一外齿，行星轮4有三个，一级太阳轮3带动三个行星轮4自转以及绕一级太阳轮3公转，行

星架5上具有与行星轮4连接的滚针，行星轮4通过轴承与滚针连接，行星轮4的公转带动行

星架5转动，行星架5转动从而带动二级太阳轮6转动，二级太阳轮6外侧具有与内齿轮7啮合

的第二外齿，二级太阳轮6转动带动内齿轮7自转以及绕二级太阳轮6公转，内齿轮7与输出

轴8的连接方式相同于行星轮4与行星架5的连接方式，内齿轮7的公转带动输出轴8转动，输

出轴8采用滚动轴承9进行支撑。

[0013] 还包括垫圈11；所述垫圈11设置在壳体2与第一螺丝10之间；所述垫圈11与壳体2

之间成型有滚动轴承9的外环安装位；所述输出轴8为两级结构，分为一级输出轴801和二级

输出轴802；所述一级输出轴801与二级输出轴802通过第二螺丝固定连接；所述一级输出轴

801与二级输出轴802之间成型有滚动轴承9的内环安装位；垫圈11上也具有通孔203位置相

对应的孔位，第一螺丝10穿过垫圈11上的孔位、壳体2上的通孔203旋入电机1的螺孔102中，

拧紧第一螺丝10将垫圈11与壳体2压紧在电机1上，壳体2与垫圈11上分别具有与滚动轴承9

外环配合的第一环形槽，再将输出轴8设计成两级结构，一级输出轴801与二级输出轴802上

分别具有与滚动轴承9内环配合的第二环形槽；将滚动轴承9放置在壳体2与一级输出轴801

的第一环形槽与第二环形槽上，将垫片锁紧在壳体2上可将滚动轴承9的外环进行固定，再

将二级输出轴802通过第二螺丝锁紧在以及输出轴8上，将滚动轴承9的内环进行固定。

[0014] 所述通孔203设置四个且环形分布，相应地电机1上有四个螺孔102以及四个第一

螺丝10，通过四个第一螺丝10进行固定，稳定性高。

[0015] 本实施例的工作原理：

[0016] 电机1的输入轴101带动一级太阳轮3转动，一级太阳轮3带动三个行星轮4自转以

及绕一级太阳轮3公转，行星轮4的公转带动行星架5转动，行星架5转动从而带动二级太阳

轮6转动，二级太阳轮6外侧具有与内齿轮7啮合的第二外齿，二级太阳轮6转动带动内齿轮7

自转以及绕二级太阳轮6公转，内齿轮7的公转带动输出轴8转动，输出轴8采用滚动轴承9进

行支撑。

[0017] 以上所述并非对本新型的技术范围作任何限制，凡依据本实用新型技术实质对以

上的实施例所作的任何修改、等同变化与修饰，均仍属于本新型的技术方案的范围内。
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图1
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