POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LoowA |0 -

OPIS PATENTOWY

75799
4

3

do patentu nr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Patent dodatkowy

Zgloszono: 05.10.1972 (P. 158095)

Zgloszenie ogloszono: 01.06.1973
Opis patentowy opublikowano: 16.09.1876 N P

MKP~ GOSb 11/00

Int.C1.> GOSB 11/00

ey

CzZy: SLINTA

Ur rJu Prdmtmego
3 L

£

Tworcy wynalazku: Zbigniew Blaszczak, Slawomir Gradys,
Bohdan Lapienski

Uprawniony z patentu: Oérodek Badawczo-Rozwojowy Techmkl Geologicznej

Centralnego Urzedu Geologii, Warszawa (Polska)

Automatyczny kompensator elektronowy z ukladem nawrotnynh
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Przedmiotem wynalazku jest automatyczny kom-
pensator z ukladem nawrotnym.

W znanych szybkich nawrotnych ukladach na-
daznych, korygowanych mikrosilnikami pradu sta-
lego lub zmiennego jest mozliwe wyprowadzenie
ukladu ze stanu réwnowagi przez odchylenie ele-
mentu wskazujgcego przez bezposrednie dzialanie
sily, lub przyspieszenia. Dla lepszej stateczno$ci
stosuje sie luzowniki elektromagnetyczne, ktére po-
mijajgc duze wymiary urzadzei, majg stosunkowo
znaczny czas zadzialania. W znanym zespole na-
pedowym precyzyjnych mechanizméw nawrotnych
" z silnikiem synchronicznym, mechahizmy zapad-

kowe sterujgce Kkierunkiem wirowania silnika s

jednoczefnie luzownikami, przez co czas ich za-
dzialania jest znacznie przediuzony, uniemozliwia-
jac budowe szybko dzialajacych kompensatoréw
o malych gabarytach i duzej statecznoici.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyz-
- szych wad ukladéw nawrotnych, pracujacych
zwlaszcza w automatycznych kompensatorach elek-
tronowych.

Cel ten osiggnieto przez dolgczenie zasilania sil-
nika ukladu napedowego sterowanego mechanizma-
mi zapadkowymi do #r6dla zasilania pradu zmien-
nego i stalego, przez przelaczajacy przekaznik, do-
laczony do toréw sterowania przez dnodowe wen-
tyle.

W odmianie konstrukcyjnej urzgdzenia silmk jest
polaczony z kluczujgcym ‘ukladem zasilanym ze
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zrédla pradu stalego, przy czym kluczujacy uklad
jest polaczony ze wzbudnikiem przez bramke do- -
laczong do toré6w sterowania przez diodowe wen-
tyle.

Uklad nawrotny wedlug wynalazku pracuje réw-
niez w innych przyrzadach wskazujgcych z silo-
wym przemieszczaniem elementu wskazujgco-reje-
strujacego, w ukladach automatyki, regulatorach itp.

Ze wzgledu na wyjgtkowo malg wrazliwo$é ukla-
du na wstrzgsy i polozenie, nadaje sie szczegélnie
do stosowania w lotnictwie, gérnictwie i wiert-
nictwie, gdzie te narazenia s§ szczegélnie silne.

Przedmiot wynalazku jest blizej przedstawiony
w przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat kompensatora z ukla-
dem nadaznym zasilanym z dwéch Zrédel napiecia,
a fig. 2 uklad nadazny z jednym kluczowanym
4rédlem napiecia zasilania silnika.

Kompensator sklada sie¢ z wejSciowego obwodu 1
sygnalu mierzonego i Zrédla 2 napiecia odniesienia
podawanego na réwnowazgcy element 3. Wejicio-
we obwody 1 i Zrédlo ® sq dolaczone przez ele-
ment 3 do poréwnujgcego ukladu 4. Do ukladu 4 .
jest dolgczony wzmacniacz 5 napiecia bledu z dwo-
ma wyjSciowymi torami 6 { 7. .

Uklad nadgzny zawiera jednofazowy, synchro-
niczny, samorozruchowy silnik 8, posiadajacy na
osi przeciwbieZnie pracujgce zapadkowe mechaniz-
my 9 i 10 sterowane elektromagnesami 11 i 18,
Cewka 13 przekaZnika 14 jest polgczona z tora-
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mi 6 i 7 sterowania za pomocy diodowych wen-
tyli 15 i 16. Silnik 8 jest dolaczony zespolem zesty-
k6w 17 do zrédla 18 pradu stalego lub do %rédla 19
pradu zmiennego. Z silnikiem jest sprzezona réw-
niez diwignia siyku réwnowazacego potencjome-
tru 3 i organ wskazujgcy 20.

W odmianie urzadzenia, silnik 8 ukladu nadqz-
nego jest polgczony ze Zrédlem 21 pradu stalego
przez kluczujacy uklad 22 polgczony ze wzbudni-
kiem 23 przez bramke 24. Bramka jest polgczona
z torami 6 i 7 sterowania przez diodowe wen-
tyle 15 i 16. Kiedy uklad nie znajduje si¢ w stanie
rownowagi, to znaczy przekaznik 14 jest wzbudzo-
ny, silnik 8 jest zasilany ze Zrédla 19 pradu zmien-
nego i obraca si¢ w tym kierunku, w ktérym po-
zwala aktualnie pracujgcy elektromagnes 11 iub 12.
W momencie zaniku (wystarczajgcego -obnizenia
si¢) sygnalu ze wzmacniacza 5 napiecia bledu, ze-
styk 17 przekaZnika 14 przerzuci zasilanie silnika 8
ze Zrédla 19 pradu zmiennego na Zrédio 18 pradu
stalego, dzieki czemu wirnik silnika 8~ zostanie
gwaltownie i silnie zahamowany.

W odmianie urzadzenia, przy zadzialani u ktorego-
kolwiek elektromagnesu 11, 12 sygnal przechodzgcy
przez diodowy wentyl 15 lub 16 otwiera bramke 24,
ktéra doprowadza impulsy ze wzbudnika 23 na
wejscie kluczujgcego ukladu 22. Uklad ten moze
byé np. dwustanowym przerzutnikiem mocy, lub
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wzmacniaczem sterow;'anym przez dwustanowy
przerzutnik mostkowy pradu stalego. Z wyjscia klu-
czujgcego ukladu 22 zasilanego ze Zrédla 21 pradu
stalego, silnik otrzymuje napiecie przemienne
i obraca sie w odpowiednim kierunku, az do mo-
mentu zréwnowazenia ukladu. Wéwczas bramka 24
przestaje przewodzié¢ impulsy ze wzbudnika 23,
a na wyjsciu kluczujycego ukladu 22 panuje na-
piecie stale, hamujgce silnik 8. Biegunowo$é tego
napiecia jest przypadkowa, co .statystycznie prze-
ciwdziala rozmagnesowar.iu elementéw silnika,

Zasirzezenia patentowe

1. Automatyczny kompensator elektronowy
z ukladem nawrotnym, zawierajgcy zespél napedo-
wy z synchronicznym samorozruchowym silnikiem,
sterowanym mechanizmami zapadkowymi, xzna-
mienny tym, ze silnik (8) jest dolaczony do Zré-
dla (18) pradu stalego i do zrédla (19) prgdu zmien-
nego przez przekaznik (14), dolgczony do toréw (6)
i (7) sterujacych diodowymi wentylami (15) i (16).

2. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, sna-
mienng {ym, Ze silnik (8) jest polaczony z kluczu-
jacym ukladem (22), zasilanym ze Zrédla (21) pradu
stalego, polgczonym ze wzbudnikiem (23) przez
bramke (24), dolaczong do toréw (6) i (7) sterujg-
cych diodowymi wentylami (18) i (16).
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