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Keksinndn kohteena on televisiosignaalin

vastaanotin (televisiovastaanotin, video~

tallennin, CDI-soitin), jossa joukko suo- 05
ritettavia k#sittelyoperaatioita (tahdis- " OMA
tuksen erottaminen, apukantoaallon regene- 43

raatio, varidekoodaus, teleteksti) suori- 9\[:}%————— 1-cache
tetaan keskusprosessointiyksikdssd (4). 4 12
Kukin prosessointioperaatio tallennetaan b oM ™
ohjausohjelman muodossa muistiin (10). To- HH

dellisuudessa suoritettavat prosessointi- 10 3

operaatiot valitaan ja suoritetaan ajal-
lisesti per&kkdin prosessointiyksikossa.
Suoritettavat ohjausohjelmat valitaan toi-
mintasignaaleista tai signaalin tunnis-
tuksesta riippuen. Muistiin on tallennet-
tu toisistaan laadultaan eroavat versiot
joistakin ohjausohjelmista ja suoritetta-
vaksi wvalitaan se versio, joka void:zan
suorittaa k&ytettédvissé olevan prosessoin-
tikapasiteetin puitteissa.



Uppfinningen avser en televisionssignal-
mottagare, videobandare, CDI-spelare), vid
vilken ett antal processeringsoperationer
som skall utféras (synk-separation, rege-
nerering av hjalpbarvag, fargdekodning,
teletext) utférs i en centralprocesse-
ringsenhet (4). Varje processeringsopera-
tion lagras i styrprogramform i ett minne
(10). De processeringsoperationer, som
verkligen skall utféras, utvaljs och ut-
foérs tidsmassigt efter varandra i proces-
seringsenheten. De styrprogram, som skall
utfdéras, valjs beroende av operationssig-
naler eller signalidentifiering. Versioner
av nagra styrprogram, som kvalitativt
skiljer sig frén varandra, har lagrats i
minnet, och till utfdérande valjs den ver-
sion, som kan utféras inom ramen foér den

tillbudsstdende processeringskapaciteten.
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Televisiosignaalinvastaanotin

Keksinnén ala

Keksinto liittyy televisiosignaalinvastaanottimeen,
joka k&sittaad joukon prosessointivdlineitad vastaavien pro-
sessointioperaatioiden suorittamiseksi vastaanotetulle te-
levisiosignaalille. Téaméntyyppinen vastaanotin on esimer-
kiksi televisiolaite, videotallennin tai CDI-soitin.

Keksinnén tausta

Y114 olevassa kappaleessa kuvattujen vastaanotti-
mien tyyppiset vastaanottimet ovat yleensd tunnettuja.
Vastaanottimessa virittimest&d, nauhalta tai levyltd saatu
signaali alistetaan Jjoukkoon prosessointioperaatioita,
joilla on ennalta m&aratty funktio. Esimerkiksi televisio-
laite kasittda muun muassa seuraavat prosessointivalineet:

- tahdistuserottimen, joka erottelee tahdistussig-
naalit videosignaalista, josta se saa vaakasuoran ja pys-
tysuoran poikkeutussignaalin nayttéa varten,

- varidekooderin, joka Jjakaa televisiosignaalin
krominanssisignaaleiksi ja luminanssisignaaleiksi, joista
se generoi kolme perusvdrisignaalia R, G ja B,

- teletekstidekooderin, joka regeneroi datasignaa-
lin televisiosignaalin pystysuoran palautusjakson aikana,
tallentaa valittujen sivujen datan ja lukee, dekoodaa ja
esittidaa namd datat halutulla kuvataajuudella,

- audiodekooderin audiosignaalin dekoodaamiseksi,

- tyovirtapiirin.

Tunnetuissa televisiovastaanottimissa mainitut pro-
sessointivdlineet on toteutettu erityisesti suunniteltujen
integroitujen piirien (IC) avulla. Kullakin IC:114 on
tietty prosessointiteho prosessointioperaation suorittami-
seksi, Jjonka madrittelee suurelta osaltaan aikaisemmin
masdritellyt kuvan laadun, &&nen laadun ja toiminnan help-
pokayttoisyyden asettamat vaatimukset. IC-piirin proses-

sointiteho riippuu voimakkaasti piirin pinta-alan suuruu-



e ose

.

vs

-

.

vouw

10

15

20

25

30

35

114787

desta. Vastaanottimen kaikki IC-piirit ja etd@iskomponentit
muodostavat vastaanottimen koko prosessointitehon. T&ma
kokonaisprosessointiteho riippuu my®6s siitd, mitd ominai-
suuksia vastaanottimella on, eli siitd, onko siind esimer-
kiksi teleteksti, kuva kuvassa ~-toiminne (picture-in-pic-
ture), stereod&ni ja monen standardin (modulaation) mukai-
nen vastaanotto.

Tunnetun televisiovastaanottimen kokonaisproses-
sointitehon m&dr&dd sen kaikkien prosessointivdlineiden
prosessointitehojen summa. Prosessointiteho on médratty
silloin kun kdytettdvdt IC:t on valittu sekd kytketty toi-
siinsa, eikad tamé p&&tds riipu siitéd, suoritetaanko tietty
prosessointioperaatio vai ei. Tunnetun vastaanottimen toi-
minnallisuus on my®s kiinted suure.

Keksinnén tavoite ja sen lyhyt kuvaus

Taman keksinndn tarkoituksena on tuottaa vaihtoeh-
toisella tavalla rakennettu televisiosignaalin wvastaan-
otin.

T&m& Kkeksinndn mukainen vastaanotin on tunnettu
siitd, ettd siind kukin prosessointioperaatio on tallen-
nettu muistiin tallennettuun ohjausohjelmaan ja ettad jouk-
ko prosessointivdlineitd saadaan aikaan prosessointiyksi-
kén avulla, joka suorittaa perédjélkeen valittuja ohjausoh-
jelmia tahdistettuna televisiosignaalin kanssa.

Tdllainen vastaanotin on hyvin joustava. T&ma&n ym-
mdrretddn tarkoittavan sitd, ettd toimintoja voidaan muun-
taa ja lisdtsd modifioimalla tai lisddm8lld sopiva ohjaus-
ohjelma. Tamén joustavuuden seurauksena uusia laitteita
voidaan kehittd8&8 ja markkinoida nopeasti. Modifioimalla
tai lisd&mdlld ohjausohjelmia on my®s mahdollista pdivit-
tdd laitteita, jotka jo on valmistettu. Mik&li niin halu-
taan, jopa kdyttaja voi suorittaa paivityksen, esimerkiksi
dlykortin avulla tai purkamalla (noutamalla) dataa l&het-
timestd. Kiyttadjd voi myds antaa omalle laitteelleen per-

soonallisen ilmeen. H&n voi valita tallennettujen ohjaus-
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ohjelmistojen alijoukon niin kauan kuin prosessointiyksi-
kon prosessointitehoa ei vain ylitetad.

Vastaanottimen erdadlle suoritusmuodolle on tunnus-
merkillistd se, ettd prosessointiyksikkd on sovitettu va-
litsemaan suoritettavia ohjausohjelmistoja riippuen kayt-
tosignaaleista, Jjotka on vastaanotettu kayttoyksikosta.
Vastaanottimen lis&dsuoritusmuodolle on tunnusmerkillista
se, ettd prosessointiyksikkd on sovitettu valitsemaan suo-
ritettavat ohjausohjelmat riippuen prosessointitoiminnan
aikaansaamien ulostulosignaalien perusteella. Ndma suori-
tusmuodot perustuvat sen tunnustamiseen, ettd televisio-
vastaanottimen ei tarvitse suorittaa kaikkia prosessointi-
operaatioita samanaikaisesti. Jotkin toimintaoperaatiot
ovat valttamattomia vain kdyttdjien valitsemissa toiminta-
muodoissa (esimerkiksi teleteksti- tai kuva kuvassa -toi-
minteet). Muut prosessointioperaatiot ovat valttamattomia
vain mikdli vastaanotetaan televisiosignaali, joka on jon-
kin tietyn standardin mukainen (PAL, SECAM, NTSC). Siten
prosessointiyksikén prosessointitehoa kaytetdan joustavas-
ti mainituissa suoritusmuodoissa todella sucritettavien
operaatioiden prosessoinnissa. T&lldéin mitddn prosessoin-
tiyksikoén prosessointitehoa ei tarvita sellaista proses-
sointioperaatiota varten, jota ei suoriteta. Siten koko-
naisprosessointiteho voi olla pienempi kuin tunnetuissa
vastaanottimissa, Jjoissa kaikkien prosessointiyksikéiden
prosessointiteho on aina taysimadrdinen ja jatkuvasti kay-
tettdavissa.

Vastaanottimen erittdin edulliselle suoritusmuodol-
le on tunnusmerkillistd se, ettd ainakin yksi prosessoin-
tioperaatio on rakennettu ainakin kahteen ohjausohjelmaan,
jotka ovat monimutkaisuusasteeltaan erilaisia, jolloin
prosessointiyksikk®d on sovitettu valitsemaan ndist& moni-
mutkaisempi, joka voidaan suorittaa. Esimerkiksi Jjaetussa
TV/teleteksti-tilassa, jossa toimivat sek& varikoodaus etta

teletekstikoodaus, voidaan kayttaa vahemman nmonimut-
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kaista teletekstin ohjausohjelmaa kuin mitad pelkdstdan
teletekstitilassa kdytetaan. Kanavien vaihdon jalkeen voi-
daan my®s suorittaa laadullisesti parempi ohjausohjelma
tahdistusta varten siten, ettd vastaanotin sieppaa uuden
aseman nopeammin sen kustannuksella, ettd esimerkiksi (va-
liaikaisesti) on matalampi kuvan laatu.

Piirustusten kuvaus

Kuvio 1 esittda kaaviomaisesti keksinnén mukaisen
televisiovastaanottimen rakenteen,

kuvio 2 esittda er&dan mahdollisen tavan Jjakaa ku-
viossa 1 esitetty kdskymuisti,

kuviot 3 - 6 esittadvat kuviossa 1 esitetyn signaa-
liprosessorin suorittamien ohjelmien vuokaavioiden suori-
tusmuotoja.

Keksinnén yksityiskohtainen kuvaus

Kuvio 1 esittda kaaviomaisesti keksinndén mukaisen
televisiovastaanottimen rakenteen. Vastaanotin on kytketty
antenniin 1 Jja se k&asittaa etuosan 2, A/D-muuntimet 3,
digitaalisen signaaliprosessorin 4, D/A-muuntimet 5, yhden
tai useamman kovad&dnisen 6, ndytdn 7, kaukosdidtimen lihet-
timen 8 ja kaukosddtimen vastaanottimen 9. Signaaliproses-
sori 4 vastaanottaa vdlitaajuisen taajuusddnisignaalin SND
ja komposiittivideosignaalin CVBS etuosalta 2. Nama sig-
naalit digitoidaan A/D-muuntimien 3 avulla. Edelleen sig-
naaliprosessori vastaanottaa kauko-ohjaussignaalit RC kau-
kosadadtimen vastaanottimesta 9. Prosessori johtaa D/A-muun-
timien 5 l&8pi audiosignaalit L ja RESURSSI kovadanisiin 6,
perusvarisignaalit RGB naytolle 7 ja poikkeutussignaalit
DFL poikkeutusyksikkoédn 71, joka on kiinnitetty nayttodn.
Muita signaaleja, Jjotka ovat (tai voivat olla) lédsnad, ei
ole esitetty tédssd selvyyden vuoksi. Lisdsis&dnmenot ja
ulostulot, toinen etuosa PIP, ja muut sellaiset ovat esi-
merkkeja.

Digitaalinen signaaliprosessori 4 on edullisesti

korkeasuorituskykyinen prosessori, joka on rakennettu
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RISC-arkkitehtuurin (Reduced Instruction Set Computer)
mukaisesti, ja joka on esimerkiksi tyyppi& PA1700LC Hewlett
Packardilta tai tyyppi& TMS320C90 Texas Instrumentsilta.
Prosessori voi suorittaa useita satoja miljoonia operaa-
tioita sekunnissa 1l6-bittisille tai 32-bittisille datasa-
noille ja siksi tuo prosessori on erityisen sopiva video-
signaalien reaaliaikaiseen kasittelyyn. Prosessori on kyt-
ketty kommunikaatiovdyl&n 12 kautta ROM-tyyppiseen kiasky-
muistiin 10 ja RAM-tyyppiseen datamuistiin 11. Etupdén 2
sisdantulosignaalien tallennus ja ulostulosignaalien luke-
minen kovaddnisia 6 ja nadyttsd 7 varten toteutetaan suora-
saanti-muistinlukupiirien 41 ja 42 avulla, jotka on sijoi-
tettu signaaliprosessoriin 4. Tietovdyld 12 kuormituksen
minimoimiseksi signaaliprosessorilla on cache-muisteja.
Ensimmdinen cache-muisti 43 on varattu késkymuistista 10
tulevien kaskyjen valiaikaista varastointia varten, toinen
cache-muisti 44 on varattu datamuistiin/datamuistista 11
luettavien datasanojen valiaikaiseksi puskuroinniksi.

Kuvio 2 esittdd kadskymuistin 10 erdan mahdollisen
rakenteen. Se kdsittdad joukon ohjauschijelmia. Tarkemmin se
kdsittda ohjausohjelman 101 (CTRL) kaukosdddinsignaalien RC
prosessoimiseksi, ohjausohjelman 102 (AUD) IF-&ddnisignaalin
SND demoduloimiseksi, c¢hjausohjelman 103 (SYNC) tah-
distussignaalien erottamiseksi videosignaalista CVBS Jja
ohjausohjelman 104 (SUBC) krominanssialikantoaallon regene-
roimiseksi, ohjausohjelman 105 (COL) v&risignaalien de-
koodaamiseksi videosignaalista CVBS ja ohjausohjelman 106
(TXY) teletekstidekoodausta ja ndyttéa varten. Kukin oh-
jausohjelma k&sittda k&skyja datasanojen kasittelemiseksi
datamuistissa 11 ja/tai data-cachessa 44 signaaliprosesso-
rin 4 (katso kuvio 1) avulla. Joka kerta kasitellddan sig-
naalien aikarajoitettu komponentti. Tamd voi olla yksi
ndyte signaalista, joka tullaan kasittelemddn (esimerkiksi
vksi nayte videosignaalista), tai Jjoukko ndytteita (esi-

merkiksi kuvalinja Jja kehys). T&amé&n Jjdlkeen oletetaan,
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ettd signaalit ké&sitelldén yksi kerrallaan. Kuviossa 2 esi-
tetty kaskymuisti 10 kdasittdd edelleen "valvoja"-ohjelman
109 (SPRV), Jjoka paattda, minkd ohjausohjelman signaali-
prosessori suorittaa ja missd jarjestyksessd nadmd ohjelmat
suoritetaan. Tamé&n aikaansaamiseksi valvoja lataa perajal-
keen, kuvajuovan aikana, suoritettavat ohjelmat signaali-
prosessorin kasky-cacheen.

Vastaanottimen ensimmdisessa suoritusmuodossa val-
voja lataa Jja suorittaa perdijdlkeen kaikki muistissa 10
olevat ohjausohjelmat. Kuvio 3 esittdd wvuokaavion ohjel-
masta, jonka signaaliprosessori niin muodoin suorittaa.
Kuten kuviossa on yritetty esittaa, valvoja lataa ensin
toimivan ohjausohjelman 101. T&ma ohjausohjelma tulkitsee
kaukosddtimen signaalit ja generoi muun muassa lisdsignaa-
lin (auxiliary signal) TV/TX/MX, joka indikoi, onko vas-
taanotin toimintatilassa "vain TV", "vain TXT" vail "seka
TV/TXT". Myos ohjausohjelma CTRL generoi lisdsignaalin P,
joka madrittelee halutun teletekstisivun sivunumeron. Mai-
nitut lis&dsignaalit tallennetaan data-cacheen 44 (katso
kuvio 1) siten, ettd muut ohjausohjelmat saavat ne kayt-
todnsd. Ne ndytetddn kuviossa 3 katkoviivoin siten, ettéa
ne saadaan erotettua yhtendisistd viivoista, jotka esitta-
vat prosessointioperaatioiden suoritusjdrjestyksen.

Tam&dn Jjadlkeen valvoja lataa ohjausohjelman 102
(AUD) signaaliprosessorin kdsky-cache-muistiin. Ta&amid oh-
jausohjelma dekoodaa namd IF-ddnisignaalin n&ytteet ja
toistettavien danisignaalien L ja R naytteet lasketaan.

Vastaavalla tavalla tahdistuspulssin regeneraatio-
ohjausohjelmat 103 (SYNC) dja ohjausohjelmat 104 (SUBC)
krominanssisignaalin alikantoaallon regeneraatiota varten
ladataan ja suoritetaan perdjalkeen. Ohjausohjelma SYNC
generoi poikkeutussignaalit DFL n&ayttda varten, seka lisa-
tahdistussignaalit H ja V ja muiden ohjausohjelmien kayttoodn.

Ohjausohjelma SUBC generoi regeneroidun alikantcaallon SC
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muiden ohjausohjelmien kdyttoédn. Lisdsignaalit on edelleen

esitetty katkoviivojen avulla.
Taman jdlkeen valvoja lataa ohjausohjelman 105
(COL) . Tam& ohjausohjelma kdsittelee kaikki yhden kuvajuo-
van videondytteet siten, ettd saadaan aikaan esitettava
RGB-kuvasignaali. Kuten kuviossa on esitetty, ohjausohjel-
ma COL kaytt&da lisasignaaleja H, V ja alikantoaaltoa SC.
Tamdn jédlkeen suoritetaan ohjausohjelma 106 (TXT).
Tamd ohjausohjelma dekoodaa teletekstisignaalin pystysuo-
ran paluujakson aikana ja saavuttaa halutun sivun. T&aman
vuoksi ohjausohjelma kayttaa lisdtahdistussignaaleja H, V
sekd sivunumeroa P. Saatu sivu muunnetaan RGB-pikseleiksi,
jotka on tallennettu datamuistiin 11 (katso kuvio 1) myd-
hempdd n&ayttda varten. Lisdsignaalista TV/TX/MX riippuen
ohjausohjelman COL generoima RGB-kuvasignaali kirjoitetaan
tdten tdysin yli (vain TXT), osittain yli (molemmat TV/
TXT) tai sitd el ollenkaan ylikirjoiteta (vain TV).
Ohjausohjelmat AUD, SYNC, COL ja TXT, jotka gene-
roivat toistoa ja ndyttdd varten tarkoitetut ulostulosig-
naalit (audiosignaalit L ja RESURSSI, poikkeutussignaalit
DFL, RGB-kuvasignaalin, teletekstipikselit), tallentavat
saadut naytteet data-cachen 44 kautta datamuistiin 11. Sen
jalkeen ndytteet sydtetddn perajdlkeen automaattisesti
kovadanisiin 6 ja naytélle 7 DMA-piirin 42 toimesta.
Kuvatut prosessointitoimenpiteet suoritetaan kul-
lekin kuviojuovalle siten, ettd kuvion ja &danten reaaliai-
kainen toisto ja nayttd tapahtuu. Kunkin ohjausohjelman
lataaminen signaaliprosessorin kasky-cacheen ja toiminteen
senjdlkeinen suorittaminen vaativat tietyn suoritusajan.
Tamd aika riippuu signaaliprosessorin laskentakapasitee-
tista ja ohjausohjelman monimutkaisuudesta. Kuvion 3 suo-
ritusmuodossa on oletettu, ettd kaikki ohjausohjelmat voi-
daan suorittaa kaytettdvissd olevan juovan ajan eli 64
us:n aikana. Laskennat ja kdaytdnnon kokeet ovat osoitta-

neet, ettd toiminnan, tahdistuksen ja apukantoaallon gene-
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sinkertaisia ja ettd ne vaativat lyhyet suoritusajat. Kui-
tenkin audiosignaalin kasittelyn, varidekoodauksen ja te-
letekstidekoodauksen suorittavat ohjausohjelmat vaativat
suhteellisen pitkdn suoritusajan. Tulisl my®s huomauttaa,
ettd kdyt&nndssd tarvitaan lisdohjausohjelmia esimerkiksi
ulkoisten signaalien kdsittelyd, kuva kuvassa -toiminnet-
ta, usean jdrjestelmdn mukaista vastaanottoa ja kuvan pa-
rannusta, kuten hdirididen poistoa, Jja muuta vastaavaa
varten.

Seuraavassa selostetaan vastaanottimen sellaisia
suoritusmuotoja, Jjoissa signaaliprosessori ei voi/ehdi
suorittaa kaikkia ohjausohjelmia kaytettdvissd olevan ajan
kuluessa. Kuvio 4 esittaa vuokaavion suoritusmuodosta,
jossa valvoja on sovitettu valitsemaan suoritettavat oh-
jausohjelmat riippuen toimintasignaaleista. Taysin analo-
gisesti verrattuna kuvion 3 vuokaavioon ohjausohjelmat
CTRL, AUD, SYNC ija SUBC ladataan perdjdlkeen ja suorite-
taan. Oletetaan, ettd ndiden operaatioiden suoritus vaatii
14 ups, Jjolloin jaljelle jadava Jjuova-aika on 50 ps. Tama
aika ei riitd sekd ohjausohjelman COL (40 us) ettd ohjaus-
ohjelman TXT (20 us) suorittamiseen. Valvoja SPRV vastaan-
ottaa nyt lisdsignaalin TV/TX/MX, jonka kdyttaja on gene-
roinut ja jonka ohjausohjelma CTRL johtaa wvalvojaan. Vii-
taten tadhan lisasignaaliin valvoja paattda, ladataanko oh-
jausohjelma COL (toimintatilassa "vain TV") vail ladataanko
ohjausohjelma TXT (toimintatilassa "vain TXT"). Kytkin 40
havainnollistaa t&td asiaa symbolisesti kuviossa. Tassa
suoritusmuodossa ei ole mahdollista toimia toimintatilassa
"molemmat TV/TXT".

Kuvio 5 esittdd sellaisen suoritusmuodon vuokaa-
vion, jossa myds toimintatila "molemmat TV/TXT" on toteu-
tettu. T&assad suoritusmuodossa kdskymuisti k&sittdd kaksi
erilaista ohjausohjelman COL versiota varidekoodausta var-

ten: kompleksisen version 105a (COLl), 3jolla on korkea
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kuvan laatu ja jonka toimintajakso on 40 us, sekd yksin-
kertaisemman vdhemman laadukkaan version 105b (COL2), jon-
ka suoritusjakso on 25 us. Kaytdnnossa tdllainen yksinker-
taisempi versio saadaan kdyttden esimerkiksi 1lyhyempia
suodatinpituuksia vdridekoodausalgoritmissa. Kuten kuvion
5 esittaman kytkimen 50 avulla on symbolisesti esitetty,
valvoja lataa kompleksisen algoritmin COL1l toimintatilassa
"vain TV", ohjausohjelman TXT toimintatilassa "vain TXT"
ja samoin yksinkertaisemman ohjausohjelman COL2 ja ohjaus-
ohjelman TXT toimintatilassa "molemmat TV/TXT". COL2:n ja
TXT:n yhdistetty suoritusjakso on 45 us, ja se voidaan
suorittaa juovajakson loppuaikana.

Useat kuviossa 5 esitetyn suoritusmuodon variaa-
tiot ovat mahdollisia. Kayttdkelpoinen vaihtoehto on imp-
lementoida véaridekooderi, joka on laadukas, seka kaksi
erilaista versiota teletekstidekooderista, esimerkiksi
vksinkertaisen yksittdissivuisen matalaresoluutiodekoode-
rin "molemmat" toimintatilassa ja kehittyneen monisivuisen
korkearesoluutiodekooderin, joka toimii "vain TXT" -tilas-
sa.

Kuvio 6 esittdd vuokaavion suoritusmuodosta, jossa
valvoja valitsee suoritettavat ohjausohjelmat muiden oh-
jausohjelmien ulostulosignaalien perusteella. Tassd suori-
tusmuodossa kaskymuisti kasittada myds kaksi erilaista ver-
siota varidekoodauksen ohjausohjelmasta COL, version 105c
(COL-PAL) PAL-signaaleja varten ja version 105d (COL-NTSC)
NTSC-signaaleja varten. Uudelleen, edelliseen ndhden ana-
logisesti, ohjausohjelmat CTRL, AUD, SYNC ja SUBC ladataan
perdjalkeen ja suoritetaan. Tdssd suoritusmuodossa kromi-
nanssialikantoaallon regeneroinnissa kdytettdava ohjausoh-
jelma SUBC havaitsee sen, onko alikantoaallon taajuus 4,43
MHz wvai 3,58 MHz ja valittad t&mdn informaation valvojal-
le. Tdstd riippuvaisesti valvoja valitsee tdlloin varide-
kooderin PAL- tai NTSC-version kytkimen 60 avulla, tamid on
esitetty symbolisesti.
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Toinen esimerkki suoritusmuodosta, Jjossa valitsin
valitsee suoritettavat ohjausohjelmat riippuen muiden oh-
jausohjelmien ulostulosignaaleista, saadaan, mik&li jokin
ohjausohjelmista on mittausohjelma vastaanotetun signaalin
laadun mittaamiseksi, esimerkiksi kohinan mid&r&dn mittaami-
seksi. Siitd riippuvaisesti voidaan valita ohjausohjelma
kohinan vaimentamiseksi.

Mik&li halutaan, ylla esitetyt suoritusmuodot voi-
daan yhdistad. Esimerkiksi yhdistamalla kuviot 5 ja 6 saa-
daan aikaan monistandardinen PAL/NTSC-vastaanotin, joka
molemmat TV/TXT-tilassa joko aktivoi vdhemman kehittyneen
varikoodauksen tai antaa kayttddn vdhemmén teletekstitoi-
minteita.

Edelleen on mahdollista ladata annetun ohjausoh-
jelman monimutkaisempi versio, silloin kun kaytettavissa
tdtd ohjelmaa varten on enemmdn suoritusaikaa. Kaytetta-
vissd oleva aika voli jopa vaihdella dynaamisesti, mikali
prosessointitoiminteiden suoritusaika on muuttuva. Esimer-
kiksi pystysuoran kentédn palautusjakson aikana suoritetta-
vien ohjausohjelmien COL ja TXT suoritusaika on lyhyempi
kuin tamidn jakson ulkopuolella, silld t&lloin ei ole valt-
tamatontd generoida kuvaa. Tédmdn paluujakson aikana
voidaan ladata kehittyneempi versio ohjausohjelmasta SYNC.
On myos mahdollista kdyttad vdliaikaisesti lisdprosessoin-
titehoa tahdistusta varten ja vadhemmdn tehoa varidekooda-
usta varten kanavan vaihdon jalkeen, siten etta vastaan-

otin esitt&da nopeasti stabiilin/vakaan kuvan.
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Patenttivaatimukset 1‘]4

1. Televisiosignaalinvastaanotin, Jjoka k&sittaa
prosessointivdlineitda vastaavien osittaisten prosessoin-
tioperaatioiden suorittamiseksi vastaanotetulle televisio-
signaalille (1) sen muuntamiseksi kayttajdlle esittamis-
kelpoiseksi signaaliksi (6, 7), tunnettu siits,
ettd kukin osittainen prosessointioperaatio on tallennettu
ohjausmuistiin (10/11) tallennettuun vastaavaan ohjaus-
ohjelmaan ja ettd prosessointivdlineet saadaan aikaan yk-
sittdisen monitoimiprosessointiyksikén (4) avulla, Jjoka
toistuvassa perdkkdisessd jarjestyksessd suorittaa valit-
tuja ohjausohjelmia tahdistettuina televisiosignaalin vas-
taanoton kanssa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen vastaanotin,
tunnettu siitd, ettd prosessointiyksikké on sovi-
tettu valitsemaan suoritettavia erilaisia ohjausohjelmis-
toja riippuen k&yttajan ohjaussignaaleista, jotka on vas-
taanotettu kdyttdjan ohjauslaitteelta (8/9).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen vastaan-
otin, tunnettu siita, ettd prosessointiyksikkdé on
sovitettu valitsemaan suoritettavat erilaiset ohjausohjel-
mat riippuen aiemman osittaisen prosessointioperaation
ulostulosignaaleista (109).

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen vastaan-
otin, tunnettu siita, ettd ainakin yksi osittai-
nen prosessointioperaatio on rakennettu ainakin kahteen
ohjausohjelmaan (COL1/2), jotka ovat vastaavilta monimut-
kaisuusasteiltaan erilaisia, Jja ettd prosessointiyksikkd
on sovitettu valitsemaan mainituista ainakin kahdesta oh-
jausohjelmasta monimutkaisin, jonka prosessointiyksikkd
voi suorittaa, yhden tai useamman muun ohjausohjelman

asettamiin vaatimuksiin n&ahden.
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Patentkrav 1 1 ;

1. Mottagare for TV-signaler, innefattande bearbet-
ningsorgan for exekvering av respektive delbearbetnings-
operationer pd en mottagen TV-signal (1) for omvandling av
densamma till en signal (6,7) som &r presenterbar for en
anvidndare, kannetecknad av att varje nadmnda del-
bearbetninsoperation &dr faststdlld i ett respektive styr-
program som &r lagrat i ett styrminne (10/11), och att
bearbetningsorganen utgdrs av en enda multifunktionell
bearbetningsenhet (4) vilken i en Aterkommande ordnings-
f6ljd exekverar valda styrprogram av ndmnda styrprogram,
synkront med mottagandet av TV-signalen.

2. Mottagare enligt patentkrav 1, kd&nneteck-
nad av att bearbetningsenheten dr anordnad att vadlja de
olika styrprogrammen som skall exekveras beroende pa an-
vandarstyrsignaler, vilka mottages fran en anvandar-
styranordning (8/9).

3. Mottagare enligt patentkrav 1 eller 2, k&n -
netecknad av att bearbetningsenheten &r anordnad
att valja de olika styrprogrammen som skall exekveras be-
roende pa en tidigare delbearbetningsoperations utsignaler
(109).

4. Mottagare enligt patentkrav 1, 2 eller 3,
kadnnetecknad av att atminstone en delbearbet-
ningsoperation &r Aastadkommen i mottagaren 1 Aatminstone
tva styrprogram (COL1/2) med olika respektive grader av
komplexitet, och att bearbetningsenheten d4r anordnad att
valja det mest komplexa av ndmnda Aatminstone tvad styr-
program som kan exekveras av bearbetningsenheten, i be-
traktande av krav framstdllda av ett annat eller flera

andra styrprogram.



1 SND 41

8\ noo ROM RAM
i 7
10 11

10

109—1- CIRL +—101
AUD +—102
+—103

> SYNC
o | susc +—104
coL 4105
™“r 4106

FIG. 2



- e - ————— iy

P —— - ——— —-——— —— - ——— ——— —

101

102

103

104

105

106

——————

FIG. 3

FIG. 4



1141+

FIG. S

O
(COL-PAL)r105c (coL-NTSC)~105d
|ﬂﬂb
# FIG. 6




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

