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Rozvéadéci vélec mé& pistnici jednotného
praméru a prostiednictvim servoventilu je
napojen na hydraulickou nédrZ. Jeden Kko-
ngce pistnice je spojen s rozvadeci ty€i, ne-
souci vodife pFize, druhy konec je spujen
s jadvem induk&nibo Gstroji na mé&Feni dra-
hy, ktery vydédva signdl skutetné polohy
pistnice. Na podéavacim hlideli pro navije-
nou civku se skanou plizi je upevnén ta-
chogenerator, ktery vyddva signal, amérny
otdtkam. Vystupni s‘gndly z indukéniho a-
stroji na mérfeni drdhy a tachogeneratoru
jsou privdadény do elektronického Fidiciho
ustroji, které v zdvislosti na nich a na dal-
§ich wdigitélné uastavitelny(‘h parametlech
voventﬂu Pomoci ]ednoducheho polohové
regulovatelného linedrniho pohonu a elek-
trické predvolby lze provadét v§echny funk-
ce navijeni jako udhel nédvinu, preklddani
krajti, zkracovédni zdvihli a ruSeni pasmové-
ho néavinu.
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Vyndlez se tykd elektrohydraulického roz-
vadéctho zafizeni ustroji pro navijeni pri-
z¢ na vdlcovitou a/nebo kuZelovitou civku
pomoci k civce pfitlatovaného poddvaciho
hiidele, obsahujiciho hydraulicky rozvads-
cl valec s pistem, jehoZ pistnice je spojena
s rozvad&ci ty&i opatfenou alespoii jednim
vodiem pFize.

Jsou rozmanité mechanické pohony pro
axialni posuv vodidd prize doprddacich ne-
bo skacich strojt, u nichZ lze zdkladni funk-
ce takovéhoto pohonu, totiZ rozvadéci zdvih,
thel vinuti, preklddani kraji, zkracovéni
zdvihu a ruSeni pasmového vinuti provadst
jen nedokonalym zplsocbem a s vynaloZe-
nim velkého usili.

Rozvad&ci zdvih je u mechanického po-
honu urdovdn geometrii vatkového bubnu.
Aby bylo moZno pracovat s jinym rozvadg&-
cim zdvihem, musi byt vadkovy buben vy-
ménén. o ] ‘

Uhel vinuti, jehoZ sinus je definovén po-
mérem rychlosti rozvdd&ni k rychlosti po-
davani, pritemZ rychlost rozvddéni je imér-
né rychlosti podavéni, je moZno zménit jen
zménou koeficientu tim&rnosti. U mechanic-
kych pohondl rozvddéni se to musi prové-
dét ve stupnich pomoci vym&nnych kol, ne-
bo plynule pomoci plynule piestavitelného
pomocného pfevodu.’

Prekladani kraji je zapotfebi k tomu, aby
bylo--moZno navijet vdlcové ndviny se stej-
nou pevnosti po celé délce. K tomu je u
mechanickych pohonli rozvadéni vétSinou
zapotfebi pridavny pohon, ktery p¥edstavu-
je vafkovy buben sem a tam o hodnotu
prekladéni kraji.

Zkracovani zdvihu je zapotfebi k navije-
ni civek s lichob&Znikovym tvarem polovig-
ntho priifezu. Tuto funkci lze mechanicky-
mi prostfedky dosdhnout jen s vynaloZenim
velkého Usili.

RuSeni pdsmového vinuti k zamezeni re-
zonance vinuti mé4 byt ndhodné a na obou
koncich zdvihu mé zcela chyb&t. RuSeni pas-
mového vinuti je €asto provadd&no £asové
z4vislym zapindnim a vypindnim magnetic-
ké spojky, kterd je uspofddéna mezi poho-
nem rozvadéni. Takovéto ovladani vSak ne-
zaruduje ani nédhodnost, ani potladeni ru-
Seni pasmového vinuti na koncich zdvihi.

Jsou také znadmy hydraulickd a/nebo e-
lektrickd rozvad&ci zafizeni dstroji pro na-
vijeni pfize, které zmin&né nevyhody me-
chanickych rozvadécich zarizeni zfasti od-
straiiuji, avSak jen nedostatenym zpiliso-
bem a s vynaloZenim velkého tsili.

Ukolem vynélezu je vytvorit rozvad&ci za-
Fizeni pro navijeni pfize, u néhoZ lze jed-
noduchy hydraulicky pohon pfesng ovladat
elektrickou predvolbu v8ech potfebnych
funkeci.

Nevyhody zndmych rozvadécich zaiizeni
odstrafiuje elektrohydraulické rozvadéciza-
Fizeni dstroji pro navijeni pfize na valco-
vitou a/nebo kuZelovitou civku pomoci k
civce pfitlafovaného podavacfho hiidele,

4

obsahujici hydraulicky rozvdd&ci vdlec s
pistem, jehoZ pistnice je spojena s rozvé-
déci ty€l opatfenou alespoii jednim vodi-
tem pfize, podle vyndlezu, jehoZ podstatou
je, Ze poddvaci hridel je opatfen tachoge-
neratorem analogového signdlu a pistnice
je spojena s induk&nim dstrojim pro méie-
ni posuvu, pfiemZ tachogenerdtor analo-
gového signédlu a indukéni dstroji pro mé&-
Fenf posuvu jsou spojena s elektronickym
Fidicim ustrojim (6), kX n&muZ jsou pfipoje-
ny nastavovaci &leny pro volbu rozvadé&ciho
zdvihu, a které obsahuje Fidici pod&ita, je-
hoZ vystup je spojen se servoventilem hyd-
raulického rozvadéciho vélce.

Je vyhodné, kdyZ nastavovaci éleny jsou
tvofeny prvonim dekadickym volicim spina-
¢em pro predvolbu rozvddé&ciho zdvihu, kte-
ry je spojen s druhym dekadickym volicim
spinafem pro pfedvolbu tihlu n4gvinu, nebo
kdyZ nastavovaci €leny jsou tvofeny troji- .
t¢ym volictm spinadem pro nastavovani zkra-
covani rozvadé&cich zdvihd, ktery je spojen

s dekadickym volicim spinatem pro pfed-

volbu potu rozvddécich zdvihii, pfFipadns
kdyZ nastavovaci &leny jsou tvofeny troji-
tym volicim spinafem pro nastaveni zkra-
covdni rozvadé&cich zdvihii, ktery je spojen

se. dv8ma prifazenymi dekadickymi volici-

mi spinafi pro prFedvolbu zmény rozvads-
cich zdvihd.

Nastavovact ¢leny také mohou byt tvoie-
ny dvojitym volicim spinadem pro nastave-
ni zmény rozvadéci rychlosti, spojenym s
dekadickym volicim spinafem pro pPedvol-
bu potu rozvddscich zdvihi pro ruSeni
pdsmového néavinu.

U vyhodného provedeni muZe elektronic-
ké fFidici Gstroji obsahovat generdtor na-
hodnosti pro zménu rozvadéci rychlosti,

Zafizeni podle vyndlezu umoZiiuje jedi-
nym, polohové rizenym, hydraulickym li-
nedrnim pohonem a elektrickou, zejména
digitdlni pfedvolbou charakteristickfch dat
pfesnym zplsobem provadét funkce rozvéa-
déciho zdvihu, Ghlu vinuti, pfeklddani kra-
jii, zkracovdni zdvihu a rudeni pasmového
vinut{, pFitemZ k zajiStovdni poZadovanych
hodnot sta¢i vytvaret jen dva elektrické sig-
nély podle normélné& konstantnich otacek
poddvaciho hridele a mé&nici se polohy hyd-
raulického pistu.

Prikladné provedeni vyndlezu je znézor-
néno na vykresech, kde obr. 1 pfedstavuje
schematické znédzornéni elektrohydraulické-
ho rozvéadéciho zafizeni, obr. 2 pohled na
obsluZzny panel k elektrickému Fizeni roz-
vddéctho zalPizeni, obr. 3 &asovy diagram
rychlosti pro jedno rozvadéci zarizeni, obr.
4 Zasovy diagram rychlosti pro rozb&h roz-
vadéciho zafFizeni, obr. 5 &asovy diagram
zdvihl@l pro rozvadéni s preklddanim kraji
rozvadécim zafizenim, a obr. 6 schematic-
ké zndzornéni ruleni pdsmového vinuti na

' civece, navijené pomoci rozvdd&ciho zaki-

zeni.
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Elektrohydraulické rozvédéci zafizeni po-
dle vyndlezu zahrnuje hydraulicky agregét
1 a hnaci uastroji 2, kieré obsahuje hydrau-
licky rozvadéci vdalec 3 se scrvoventilem
4, hydraulicky speojenym s hydraulickym
agregatem 1, ddle induk&ni dstroji 5 na mé-
Feni drahy, spfaZené s hydraulickym val-
cem 3, elektrické, p¥ipadné elektronické fi-
dici astroji 6 a obsluZny panel 41 znédzor-
nény na obr. 2.

Hydraulicky agregdt 1 zahrnuje hydrau-
lickou nédrz 7 pro hydraulickou kapalinu,
napriklad olej, kterd je umisténa v dolni
¢asti nezndzornéného textilnfho strojs, vy-
baveného zafizenim podle vynalezu. Hyd-
raulickd nddrZ 7 je opatiena hlidatem 8
teptoty hydraulické kapaliny, ktery obsa-
huje nezudzornény spingd usporddany v
hydraulické nadrzi 7. K hlidaci 8 je pripo-
jeno vedeni 9, k némuZ je pripojeno nezna-
zornéné indikadni ustroji pro indikaci sta-
vu sepnuti spinafe v hlidati 8 teploty. S
hydeau'ickou nddrZi 7 je pres nasavaci filtr
11 spojeno axidlui pistové Cerpadlo 10, je-
hoZ pohon mtZe byt zajistovan bud elek-
tromotorem 12, jak je zndzornéno na obr. 1,
nebo prostiedaictvim ozubeného Femene 13
od nezndzorngéného bubnového hiidele stro-
je. K vytlafnému potrubi axidlniho pistové-
ho ¢erpadla 18 je pripojen manometr 14
k iadikovédni pracovniho tlaku. Axidlni pis-
tové Cerpadlo 10 napdji pres tlakovy filtr
15 privodni potrudf 16 hydraulické kapali-
ny pro servoventil 4. Tlakovy filtr 15, kte:y
zaj Stuje Cistotu hydraulické kapaliny pfi-
vddéné do servoventilu 4, je rovnéZ opatfen
spina¢ pro indikaci zneciSténi tlakového
filtru 15 nad stanoveny stupeil. Nezndzor-
néné indikafni ustroji je pripojeno ke spi-
nadi signdinim vedenim 17. K nastavovdni
maximélniho provozntho tlaku je mezi vy-
tlanym potrubim axidlniho pistového Cer-
padla 10 a zpétnym potrubim 19 hydraulic-
ké kapal'ny zapojen bolnikem nastavitelny
omezovaci ventil 18. Ve zpétném potrubi 19,
zalistdném do hydraulioké néadrZe 7, je za-
Fazen vzduchovy chladi€ 20 hydraulické
kapa'iny.

V hnacim fdstroji 2 uspoiddany hydrau-
licky rozvadéci vdlec 3 je opatFen pistnici
21 jednotného priméru s pistem 22. Hyd-
raulicky rozvadé&ci vdlec 3 je déle onatien
dvéma pripojovacimi otvory 23 a 24, jejichZ
prostfednictvim jsou vnitfni prostory hyd-
raulického rozvddéctho valce 9, oddélené
pistem 22, spojeny s plisluSnymi pripojka-
mi servoventilu 4, ktery je rovn&Z napojen
na privodni potrubi 16 a zp&tné potrubi 19
hydraulické kapaliny. Na tato potrubi 16
a 19 je napojen vZdy jeden tlakovy akumu-
lator 25, 26 pro prekonavani setrvacnosti
hydraulické kapaliny. Servoventil 4 a tla-
kové akumuldtory 25, 26 jsou s vyhodou
pfipevnény k hydraulickému vélci 3.

K prvnimu konci 27 pistnice 21 je pFipev-
néna rozvadeéci ty¢ 28, k nfZ je upevnén
alespoii jeden vodi 29 pfize 30. K druhé-

6 .

mu konei 31 pistnice 21 je pFipojeno jddro
32 indukiniho astrojf 5 na méfeni dréhy.
K tomutc méren{ dochdzi tim, Ze jadro 32
se presouvd ve stgjném smyslu a ve stejné
mifs spoletné s pistem 22 a jeho pistnici
21, a to v elektromagnetické civce 33 in-
dukéntho astroiji 8, které je s vyhodou rov-
néZ upevnéio na hydraulickém rozvaddcim
valci 3. Induk&ni Gstroji 5 na méfeni dré-
hy predavd svému vystupnimu vedeni 34,
spojenému s elektromagnetickou civkou 33,
analogovy signadl v napéti, uddvajici sku-
tefnou polohu pistnice 21 s pistem 22.

Zarizeni obsahuje poddvaci hridel 35, kte-
ry -je opatfen alespon jednim podavacim
vidleXkem 38 k otadeni jeduou, pFipadnd
viemi nivijenymi civkami 37 se skanou piii-
z[ 30. Na poddvacim hfideli 35 je upevnén
tachogenerdtor 38 pro elekirické méreni o-
tatek poddvaciho hiidele 3% a preddvani.
ana‘ogového signdlu v napéti svému vystup-
nimu vedeni 39.

K analogovému elektrickému fizeni ser-
voveniilu 4 pro ovlddéni zdvihu a rychlosti
»Xidlniho posuvu pistnice 21 s pistem 22
je tento servoventil 4 opatfen vstupnim ve-
denim 40, jimZ lze servoventilu 4 privadet
analogovy s'gndl s napsti.

Vystupni vedeni 34 induké&ntho dstroji. 8
na méreunl driahy, vystupni vedeni 39 tacho-
generdtoru 38 a vstupni vedeni 40 servo-
ventilu 4 jsou spojena s piislu3nymi vstupy
piinadné s pifsluSnym vystupem elektronic-
kého Fidiciho Gstroji 6.
zndzornénou digitdlni Fidici ¢4st a analo-
govou regulafni Cast. Pomoci odpovidaji-
cich zapojeni a politath je elektronické ¥i- -
dici dstroji 6 vytvofeno jednak pro regula-
ci jako ridici velitiny, rychlosti rozvadéni,
to jest rychlosti pehybu pistnice 21 s pis-
tem 22 v zavislosti na otdfkach podéavaciho
hridele 35 naméFenych tachogenerdtorem
38 a preddvanych jeho vystupnim vedenim
39 jako analogovy signdl v napéti a jednak
pro Fizeni podtu zdvihd a velikosti zdvihd
v zdvislosti na poloze pistu 22, méFené in-
dukénim ustrojim 5 na méfeni drghy pfe-
dédvanych vystupnimu vedeni 34 jako ana-
logovy signdl v napéti a v zdvislosti na na-
stavowvacich ¢lenech pro riizné zptsoby pro-
vozu rozvad&ciho Gstroji, a to v obou pii-
padech pieddvanim pilislusného analogové-
ho signdlu s napéti vstupnim vedenim 40
servoventilu 4.

Zminéné nastavovaci Cleny jsou uspofd-
dény na obsluZném panelu 41, prostorové
oddéleném od elektronického fFidictho -
stroji 6§ a s timto elektricky spojeném pro-
stfednictvim nezndzornéného propojovaciho
kabelu; obsluZny panel 41 je pitkladné a
zjednodusend zndzornén na obr. 2 a sesta-
vd ze soustavy volicich spinadl piipadng
dekadickych wvolicich spinadd. Prvni deka-
dicky volici spina¢ 42 se Ctyimi dekadami
umoZiiuje nastavovani rozvadéciho zdvihu
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H, ‘napfiklad s odstupiiovdanim po 0,1 mm.
Druhy - dekadicky volici spinad 43 s dv&ma
dekddami umoZiiuje nastavovdni na obr, 1
znézorn&ného thlu — névinu napfiklad v
rozp8ti od 10° do 45° s odstupiiovdnim po 1°.

-Na -obsluZném panelu 41 je uspoifddédn
dvojity -volici spinad 44 pro rozvéadéni s ru-
Senim- vinuti nebo bez n&ho, které bude v
nésledujicim je$t® vysvétleno, a to podle
polohy ,,0", pFipadng ,I* dvojitého volici-
ho spinate 44. Pfi provozu s ruSenim pés-
mového vinutl, to je, kdyZ dvojity volici spi-
nad 44 je v poloze ,I“ je moZno na pfifa-
zeném dekadickém volicim spina¢i 45 na-
stavit potet rozvadécich zdviht — od jed-
noho do deviti — které maji byt uskuted-
nény v jednom cyklu ruSeni pdsmového vi-
nuti.

~Daldi trojit§ volici spinad 46 na obsluZ-
ném panelu 41 zplsobuje v prvni poloze
»0" rozvadéni bez zkracovani zdvihd a bez
prekldadani krajti, které oboji bude v nésle-
dujicim -je3t& objasnéno. Ve druhé poloze
,I'' trojitého voliciho spinade 48 je prova-
déno rozvddéni se zkracovanim zdvihd. Po-
moci druhého dekadického voliciho spina-
te 47 se CtyFmi dekddami, pfifazeného k
této poloze ,IY, je moZno nastavit, po ko-
lika "dvojitych zdvizich se rozvad&ci zdvih
na kazdé strand zkrati o uréity tsek, na-
p¥iklad o 0,1 mm. A kone&n& ve t¥et! polo-
ze ,II' trojitého volictho spinade 46 je pro-
vddéno rozvaddéni s plekldddanim krajlt, pii-
¢emZz na prvnim pFifazeném dekadickém
volicim spinadi 48 s jednou dekddou je moi-
no nastavit hodnotu X zmény zdvihu na je-
den zdvih nap¥iklad v rozpéti 0,1 aZ 0,9 mm,
a-na druhém plifazeném dekadickém voli-
cim spinaci 49 s jednou dekddou je moZno
nastavit celkové prekladani kraji napriklad
v rozpéti od 1'do 9 mm.

Uvedené volici spinate a dekadické vo-
lici' spinate jsou napojeny na prislu$né ne-
znézornéné digitdlni vstupy elektronického
Fidiciho tustroji 6 — obr. 1. Elektronické
Fidici ustroji 6 pak dale zahrnuje dal%f ne-
znégzornéné digitdlni vstupy, na které je na-
pojeno vedeni 9 hlidace 8 teploty hydrau-
lické kapaliny, jakoZ i signdlni vedeni 17
tlakového filtru 15. Krom#& toho miZe za-
hrnovat “digitdlni vstupy k pfipojeni zapi-
naciho kontaktu hlavniho vypinafe stroje
a uvoliiovaciho kontaktu Fizeni podédvaciho
h¥idele 35.

Elelktronické Fidici Gstroji B8 mfZe byt s
vyhodou opatféno také neznédzorné&nymi di-
gitdlnimi vystupy, jimiZ mohou byt podle
provozniho stavu pfes prislusné vedeni pie-
davéany signdly nédvéstnim Zdrovkam, které
jsou v tomto p¥ipad& uspoifdddny rovnéZ na
obsluZném panelu 41 na obr. 2. Pomoci t&ch-
to ndvé&stnich Zdrovek je moZno indikovat,
zda je.Fizeni zapnuto, pFipravenost k pro-
vozu, zda neni teplota hydraulické kapaliny
pFili§ vysokéd, zda tlakovy filtr 15 neni u-
cpén a Ze rozdil mezi poZadovanou polohou
a skute¢nou polohou pistnice 21 s pistem 22

8

je vét8i, neZ stanovend hodnota, nap¥iklad
1 mm. Déle zde miZe byt usporaddan dalsi
digitdlni vystup elektronického fridictho -
stroji 6 k preddvani signalu ,,stop” stroji
pfi vyskytnuti se poruchy, pfipadn& uvol-
iovacitho signédlu p¥i bezporuchovém stavu.

Na obr. 3 aZ 6 jsou znédzornény rtizné zpi-
soby provozu elektrohydraulického rozvé-
déciho zafizeni podle vyndlezu. K uvedeni
do provozu 'se nastavenim dvojitého volici-
ho spinafe 44 a trojitého voliciho spinale
46 a dekadickych volicich spinadt 42 a 43,
pfipadné dalSich dekadickych wolicich spi-
nadi 43, 47, 48, 49 — obr. 2 — zadaji pro-
ménné rozvadéni. Poté se zapne hlavni po-
hon stroje, nésledkem &ehoZ se rozsviti zmi-
ndnd nA4véstnad Zarovka ,Fizeni zapnuto“.
Tim naéte pofitad, obsaZeny v elektronic-
kém Fidicim tGstroji 8 — obr. 1 —, v3echny
pfedvolené hodnoty. KdyZ jsou viechny hod-
noty na&teny, k éemuZ patfi také skutedné
poloha pistnice 21 s pistem 22 na zédkladé
piisluSného analogového signdlu v napé&ti
na vystupnim vedeni 34 indukéniho Gstroji
5 na mé&Feni drdhy, a neexistuje-li Zdadna
porucha, rozsviti se di¥ive zmin&nd navést--
ni #arovka ,pFipravenost k provozu“.

Na to se rozb&hne neznadzorn&ny bubno-
vy hiidel stroje, ktery prostfednictvim ozu-
beného femene 13 pohdni také axidlni pfis-
tové {erpadlo 10, p¥ipadnd se rozb&hne také
elektromotor 12 pro jeho pohon, pfi¢emiZ
axiadlni pistové dCerpadlo 10 vytvoli pred
servoventilem 4 tlak a tento pak vyrovnava.
Névazné€ na to je zahdjeno poddvani prize
30 otafivym pohybem poddvaciho véletku
36, jakoZ i Fizeni rozvad&ciho pohybu, pfi-
¢emZ — jak jiZ bylo uvedeno — tachogene-
rator 38 preddvéd analogovy signdl v napéti
jako Fidici veli€inu pro rychlost rozvadéni
a indukéni dstroji 5 na méfeni drahy pie-
dava analogovy signil v napéti jako sku-
tetnou polohu pfstnice 21 s pistem 22. S
vyhodou je elektromagunetickd civka 33 in-
dika¢niho tstroji 5 na méreni drdhy vytvo-
Fena tak, Ze indikaéni Gstroji 5 na méfeni
drdhy méa neutrdini polohu, odpovidajici po-
lovignimu zdvihu, coZ znamend, Ze se jeden
zdvih o délce napfiklad 150 mm prostird od
75 mm na 75 mm od stfedové polohy indi-
katniho astroji 5 na méFeni drdhy. Tim do-
ci, zda je pist 22 vpravo nebo vlevo od stfe-
du zdvihu, takZe pist 22 se muZe na zalat-
ku pohybovat vZdy smérem ke stifedu zdvi-
hu.

PFi prvnim zp@sobu provozu elektrohyd-
raulického rozvaddéctho zafizeni podle vy-
nélezu je rozvadéni provddéno bez ruSeni
pésmového vinuti, bez zkracovani zdvihd a
bez prekladani krajli, coZ znamend, Ze pPed
spuSténim stroje jsou dvojity spinat 44 a
trojity volici spinaf 46 — obr. 2 — nasta-
veny do svych poloh ,,0°. Pomoci prvniho
dekadického volictho spinafe 42 se nastavi
poZadovany celkovy rozvadsci zdvih H. Po-
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moci druhého dekadického volictho spinate
43 se nastavi poZadovany thel « navinu —
obr. 1 —, ktery je definovédn vztahem

tg « = rychlost rozvadéni/rychlost podivé-
ni,

pritemZ rychlost podavani je tmeérna prii-
méru podivaciho valetku 36 a jeho otackam,
to je otatkam i podavaciho ht¥idele 35. Takto
je rychlost rozvadéni, kterd je iamérnd rych-
losti poddvéni, Iizena elektronickym Fidi-
cm astrojim 6 s p¥ihlédnutim k nastavené-
mu Ghlu « navinu, prfedavanim odpovidaji-
ciho Fidiciho analogového signdlu s vstup-
nim vedenim 40 servoventilu 4.

Na obr. 3 je zndzornén diagram rychlosti
jednoho rozvadéciho zdvihu pii rozvadéni
konstantni Iidici rychlosti V, v zdvislosti
na Case t. Z toho je patrno, Ze zrychleni a
zpomaleni na koncich zdvihu je konstant-
ni, nezavisle na té které konstantni rych-
losti, prfipadn& rychlosti rozvadéni, mezi
minimélini Fidici rychlosti V,;, a maximalni
Fid'ci rychlosti V.., coZ znamend, Ze ktiv-
ka rychlosti ma konstantni sklon Bk, p¥i-
padng Vk. Konstantni zrychleni, pripadné
zpomaleni, miiZe &init napiiklad 50 m/s?

Na obr. 4 je zndzornén diagram rychlosti
pohonu rozvddéni pfi promé&nlivé poZadova-
né fidici rychlosti V, v zévislosti na fase t,
jak je tomu pFi rozb&hu elektrohydraulic-
kého rozvadéc ho zafizeni. Pohon rozvadé-
ci tyée 28 pistem 22 — obr. 1 — zafind
v bodu 56 — obr. 4 — a zrychluje se Gmér-
né k analogovému signdlu v tachogenerd-
toru 38 — obr. 1. Hnaci rychlost dosdhne
bodu 51, v némZ musi byt sniZena, aby po-
hon pfi konstantnim brzdném zpomaleni v
nasledujicim bodu 52 zdvih pravé tak pro-
vedl. Na to se pohon konstantné zrychluje
do druhého sméru a v bodu 53 dosdhne
znovu Fidici rychlosti V tachogeneratoru 38,
av8ak s negativni hodnotou. Tuto pohon
sleduje aZ do bodu 54, na to je konstantné
brzdén a v bodu 55 dosdhne druhého kon-
ce zdvihu, Toto pokraduje tak dlouho, aZ
Fidici rychlost V zlstane konstantni a zn4-
zornéné drahové lichob&Zniky 56, 57, 58, 59
a dalsi jsou v pozitivni i negativni oblasti
rychlosti stejné velké.

Na obr. 5 je na asovém diagramu zdvihi
zndzornéno rozvadéni s prfeklddanim krajd.
Pfi tom je rozvadéci zdvih H pri kaZdém
jednotlivém zdvihu stfidav® na kazdém kon-
¢l zdvihu zmenSovan o hodnotu X. Jakmile
soudfet vSech téchto hodnot x dosdhne hod-
notu poZadovaného celkového pireloZeni K,
je rozvadéci zdvih H pPi kazdém jednotli-
vém zdvihu st¥idavé na kazdém konci zdvi-
hu zvétSovdn o stejnou hcdnotu X, aZ je
opét dosazeno celkového rozvadé&ciho zdvi-
thu H. K dosazeni takovéhoto prekiddani
krajli, pFipadné ménéni zdvihl, které muZe
byt libovoln& dlouho opakovdno, se pied
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uvedenim stroje do provozu nastavi trojity
volici spinaf 46 — obr. 2 — do polohy ,,II%,
nacteZ se pomoci prvniho pfFifazeného deka-
dického volictho spinafe 48 nastavi hod-
nota X a pomoci druhého prifazensgho wde-
kadického volictho spinafe 49 hodnota po-
Zadovaného celkového preloZeni K krajd.
Séitani hodnot X a porovnavéani souZtu hod-
not X s hodnetou preioZeni K kraji se pro-
vadi v rpocitati elektron'ckého Fidiciho
astrecji 6 — obr. 1.

Misto toho mbZe byt zdvih ménén o ur-
¢itou hodnotu nikoliv po kaZdém zdvihu,
nybrZz po nastavitelném po&tu ni zdvihovych
pohybll s nemé&nicim se zdvihem. Podet ni
je predvolitelny napiiklad od 0 do 15. KdyZ
zdvih dosdhne maxima, je na tomto misté
provedeno ni.n2 zdvihovych pohybd s kon-
stantnim maximdlnim zdvihem, pfiemZ je
pofet nm2 rovnéZ predvolitelny, napfiklad od
0 do 15. V tomto pripadé budou misto prv-
niho prifazeného dekadického voliciho spi-
nafe 48 uspofdddny dva nezndzornéné de-
kadické volici spinafe, pomoci nichZ bude
moZno nastavovat pofet m a pofet n2 zdvi-
hovych pohybi.

Podobné zkracovéani zdvihd je moZno prova-
dét také za tcelem navijeni civek s lichobé&z-
nikovym poloviénim priifezem. K tomu Géelu
musi byt zdvih zkracovdn Gmeérné X poltu
vrstev navinu nebo k podétu skupin stejné
dlouhych vrstev ndvinu. PFitom se zkraco-
vani zdvih@ provadi odpovidajicim vytvofe-
nim eiektronického Fidictho tustroji 6, obou-
stranné symetricky, v uréitych maiych, pev-
nych krocich, napfiklad po 0,1 mm. K pro-
vadéni toho:o zplsobu provozu elektrohyd-
raulickéhe rozvddeéciho zaiizenl podle vy-
nédlezu se trojity volici snina¢ 48 — obr. 2
— nastavi do polohy ,IY. Na dekadickém
volicim spinaci 47 je pak moZno nastavit,
po kol'ka dvojitych zdvizich se mé rozva-
déci zdvih H oboustranné o teato maly
krok, napfiklad o 0,1 mm, zkréatit.

Na obr. 6 je na navinuté civce schematic-
ky zndzornéno rudenj pédsmového névinu.
K provadéni ruleuni pdsmového navinu, jimZ
je zamezovédno takzvané rezonanci névinu,
je tihel « ndvinu v bodé 680 v dilfim rozsahu
B rozvddécim zdvihem H navijené civky
zmensovan na uhel ¢ ndvinu, ktery mé pri-
blizné polovitni velikost thlu « navinu, a
to tim, Ze se rozvddéci tyl 28 s voditem 28
prize 30 — obr. 1 -— axidln& posouvd polo-
vigni poZadovanou rychlosti. Dil¢i rozsah B
na clvce ma &init jen asi 60% rozvadéciho
zdvihu H. Trvani ruSeni pdsmového néavinu
az k bodu 61 je zdvislé na dréaze a ¢ini zpra-
vidia konstantng 10 % nastaveného rozva-
déctho zdvihu H. Poloha ruSeni pasmového
navinu v piipustném diléim rozsahu B ne-
smi byt cyklickd; zatatek rudeni padsmové-
ho névinu v bodé 60, to znamend kratkodo-
hé sniZeni rychlosti rozvadéni, je proto ur-
¢ovan v elektronickém Pidicim ustroji 6 —
obr. 1 — pomoci generatoru nahodnosti. K
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provéadéni ruSeni pdsmového ndvinu tohoto
druhu na navijeci civce se dvojity volici
spinal 44 — obr. 2 — nastavi do polohy
,I. Kromé toho se na p¥ifazeném dekadic-
kém volicim spinati 45 nastavi fetnost, to
je pofet dvojitych rozvadécich zdvihii na
jeden cyklus ruSeni pasmového néavinu.
KdyZ je doprfadaci nebo skaci stroj vy-
pnutim hlavntho pohonu nebo vypadkem
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proudu zastaven, pak p¥i nésledujicim uve-
deni do provozu zafne ruSeni pésmového
navinu a prekladani kraji na n&kterém p¥i-
pustném misté z&asti navinuté civky, niko-
liv v8ak zkracovéni zdvih@i. Pfed pfreruse-
nim provadény zdvih je po del$i dobu, na-
pfiklad 72 hodin, uloZen v paméti elektro-
nického Fidiciho tstroji 6. '

PREDMET VYNALEZU

1. Elektrohydraulické rozvéadéci zarizeni
tstroji pro navijeni pfize na valcovitou a/
/mebo kuZelovitou civku pomoci k civce pfi-
tlatovaného poddvaciho hifdele, obsahujici
hydraulicky rozvadéci vélec s pistem, jehoZ
pistnice je spojena s rozvadé&ci ty¢i opatte-
nou alespoii jednim wvodifem ptize, vyzna-
€ujcl se tim, Ze poddvaci hiidel je opatien
tachogenerdtorem (38) analogového signa-
lu a pistnice (21) je spojena s indukénim
ustrojim (5) pro mwéfeni posuvu, piifemZ
tachogeneradtor (38) analogového signalu a
indukéni astroji (5) pro méfeni posuvu jsou
spojena s elektronickym Fidicim tistrojim (6},
k némuZ jsou pripojeny nastavovaci &leny
pro volbu rozvadé&ciho zdvihu (H), a které
obsahuje Fidici potita¢, jehoZ vystup je spo-
jen se servoventilem (4) hydraulického roz-
vadéciho védlce (3). ’

2. Zafrizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze nastavovaci &leny jsou tvofeny prv-
nim dekadickym volicim spinadem (42) pro
predvolbu rozvddé&ciho zdvihu (H], ktery je
spojen s «druhym dekadickym volicim spi-
natem (43) pro pfedvolbu tGhlu néavinu.

3. ZaFizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze nastavovaci &leny jsou tvofeny tro-
jitym wvolicim spinafem (46) pro nastavo-
vani zkracovdni rozvdd&cich zdvihG (H],
ktery je spojen s dekadickym volicim spi-
natem (47) pro pfedvolbu poétu rozvads-
¢ich zdvihl (H]}.

4. Zarizeni podle bodu 1, vyznaéujici se
tim, Ze nastavovaci ¢leny jsou tvofeny tro-
jitym volicim spinatem (46) pro nastaveni
zkracovdni rozvddécich zdvihtt (H), ktery
je spojen se dvéma piifazenymi dekadicky-
mi volicimi spinadi {48, 48) pro piedvolbu
zmény rozvadécich zdvihd (H).

5. ZaFizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze nastavovaci &leny jsou tvoieny dvo-
jitym spinafem (44) pro nastaveni zmény
rozvadéci rychlosti, spojenym s dekadickym
volicim spinafem (45) pro pFedvolbu poétu
rozvddécich zdvihd (H) pro ru$eni péasmo-
vého navinu,

6. Zafizeni podle bodu 1, vyznalujici se
tim, Ze elekironické fidici dstroji (6) ob-
sahuje generdtor ndhodnosti pro zménu
rozvadéci rychlosti.

2 listy vykrest
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