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64)Zapojeni pro dilkové ovldddni, m&¥eni a signalizaci minipo&italem

Vyndlez se tykd ddlkového ovldd4ni,
méfeni a.signalizace. Redi spojeni pfeno~-
sového telemechanizalniho zafizeni s mini-
politadem, ' '

Povely z minipo&itafe se obousmérnymi
vivody p¥endSeji do kodéru, z ndho do pEepi~
nafe a z pFepinale do telemechaniza&niho
zaFizeni, které zajisti jejich pfeddni
vzddlenému technologickému za¥izeni. Provoz-
‘ni stav tohoto telemechanizainiho za¥izeni
se telemechanizanim za¥izenim snimd a
pfendsi do dekodéru, z nZho do vyrovndvaci
pamdti a z té do minipo¥itale. Cely systém
se Pidi programem dle potFeb ufivatele.

Vyndlezu se vyuZije v energetice,
dopravé, vodnim hospoddfstvi apod.

P¥edmét vyndlezu je definovdn v jed=
nom bod& a popis je doplndn jednim vykre-

sem.
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Vyndlez se tyké'zapojeni pro ddlkové ovlidddni, mEfeni a signalizaci minipoZitaZem.
P¥i ddlkovém ovldddni, méfeni a signalizaci v rdznych odv&tvich nérodniho hospodd¥stvi
je t¥eba shroma¥dovat a vyhodnocovat velké mnoZstvi analogovych a €islicov§ch ddajf.
Na zdklad¥ tohoto souboru informaci a po jejich vyhodnoceni lze potom ddlkové ovlidat pEFisiud-

¥

né pfistroje, stroje, za¥Fizeni a podobn&. Pfigom jde o shromdfdéni a vyhodnoceni ¥4dovE
stovek aZ tisicd ddajd o sledovanjch veli&indch z objektd vzddlenjch Fadovd a¥ desitky &i
stovky kilometrd. Tyto informace je tEeba zpracovat v peﬁlném Zase. Povelovdni se providi

s rdzné dlouhymi sekvencemi poveld urenych pro ovliddany objekt podle jeho stavu a moment4l-
nich potfeb. Ddlkové ovlddidni, mdfeni a signalizace se dosud provddi telemechaniza&nim zafi~-
zenim ve spojeni s dispeferskym stanoviSt&m, kde se nap¥iklad fdrovkovym schématem zobrazu-
ji p¥ichdzejici informace, P¥itomni Hispeéefi je vyhodnocuji a ddlkovd ovlddaji objekty ob-
dobnym zplisobem, jako se by se v pEislufném objektu nachizeli. Timto zplisobem nenf mo%né pFi-
chdzejici informace vyhodnocovat dostate&n® rychle a spolehliv® zejména v havarijnich situa-
cich, kdy je tFeba okamZitd a efektivnd zasdhnout. Také mno¥stvi p¥ichdzejicich informaci

je omezeno mo¥nostmi zpracovdni lidskou obsluhou. Navic ji%¥ uvedené zobrazeni. informaci na
dispeferském panelu je zna¥n& nikladné a ndrofné na prostor. .

Tyto nedostatky odstranuje zapojeni pro dflkové ovlddéni, mEfeni a signalizaet minipo~
Eitafem podle vyndlezu. Podstata vyndlezu spolivéd v tom, %e prvani skupinovy informa&ni obou-
sm&rny vyvod mimipoditale je spojen s prvnim skupinovym informadnim obousmérnym vyvodem ko~
déru, jehoZ druhy skupinovy informa&ni obousm&rny vyvod je spojen s prvnim skupinovym infor-—
maénim obousmErnym vivoden pfepinaie. Druﬂi skupinovy informa&ni vstup pfepinae je spojen
s prvnim skupinovym vstupem zapojeni., Druhy skupinovy vstup zapojeni je spojen s druhym
skupinovym Fidicim vstupem pfepinafe, jehoZ druhy skupinovy informadni obousmE@rny vyvod je
spojen s prvaim skupinovym informadnim obousmérnym vyvodem telemechanizadniho zatizeni,
jehoZ skupinovy povelovy v§ystup je spojen se skupinovyim vystupem zapojeni., T¥eti skupinovy
vstup zapojeni je spojen se skupinovym signdlovym vstupem telemechaniza&niho zafizeni,
jeho¥ skupinovy informa&ni vystup je spojen se skuﬁinovim informa&nim vstupem dekodéru. Sku-
pinovy informa&ni vystup dekodéru je spojen se skupinovym informa&nim vstupem vyrovnédvaci
pam&ti, jeji% skupinovy informa&ni obousm&rny vyvod je spojen se druhym skupinovym informa&-
nim obousmErnym vyvodem minipoZitale. Druhy skupinovy #idici obousm&rny vyvod minipo&itale
je spojen s prvnim skupinovym Fidicim obousmErnym vyvodem vyrovnivaci paméti, jejif¥ druhy
skupinovy fidiei obousmirny vivod je spojen se skupinovfm ¥idicim obousmErnym vyvodem deko-
déru., Samostatny vstup dekodéru je spojen se samostatnym informaéninm viétupem telemechanizal-
niho za¥izeni,

Vyhodou uspofdddni podle vyndlezu je, Ze umoZiuje s minimdlnim doplondnim hardwaru vstup
velkého mnoZstvi dat do minipo&itade, p¥i¥emZ tato daﬁa mohou byt sbirdna na v;lmi vzddlenych
mistech a pFenddeji se pouze po jednom spojovacim vedéeni, co% je dvoudrit hebo EtyFdrit po-
dle typu spojeni. UmoZfiuje oviddat vzdileny objekt programem a p¥isludné povely pfendSet
op&t pouze po jednom spojovacim vedﬁﬁi. UmoZnuje podstatn& zv§Sit automatizovatelnost digpe~
Eerské prdce, zvydit kapacitu zpracovatelského dispelerského centra PEi soulasn& sni%enych
nérocich na dispelersky personil pti pouZiti b&ina dostupného minipolitade a telemechanizad~
niho za¥izeni. P¥itom jsou prakticky vSechny bloky zapojeni konstrukind shodné, je tudii
snadné je po Zdstech sloudit do jedné sk¥in&., D4le umoZnuje pou¥ivat soufasnd viechny vstupy
a vfstupy telemechaniza&niho za¥izeni dosavadnim zplisobem, tj. piimy vstup Zlovéka do rozho-
dovaci &innosti na drovni soudasnych zvyklosti. Vznikd tim moZnost zdskoku &lovik - minipo~
Eital, a tim 1 jistd forma zdlohovéni bez nedmdrn& se zvySujicich pozadavkd na zvy3ovini kva-
lifikace p¥islu¥ného persondlu, N

Pfiklad zapojeni podle vyndlezu je zndzorndn v blokovénm schématu na vykresu.

Jednotlivé hlavni bloky zapojeni lze charakterizovat takto:

Minipo&itag 1 je minipodita¥ s pEisludnym hardwarovym a softwarovym vybavenim, ktery
md d¥ive uvedené skupinové obousmérnd vyvody. Slou¥{i jako centrum inteligence celého zapo-~
jeni. Providi vyhodnoceni dochdzejicich informaci. Na z4kladg tohoto vyhodnoceni pFisluné
povely vydidvd p¥ipadnd ve spoluprdci s dispeferem. Zaznamendvi zajimavé situace, Zobrazuje
obsluhou vy%4dané informace, nap¥. na obrazovce zobrazovaci jednotky.

Kodér 2 je sestaven z integrovanych obvodd a slouZi k zapamatovdni a pF¥ekddovéni poveld
a adres pro telemechanizalni za¥fzen{ @ pro spoluprdci s minipoditafem ve smyslu pfenosu po-

veld.
L]
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P¥epinal 3 je sestaven z hybridnich a integrovanych obvodd a pfepind adresy a povely po~
dle pokynd bud minipo¥itaZe, nebo dispelera.

Telemechanizaini za¥izeni 4 je sestaveno z hybridnich, integrovanych, reléovych a diskrét-
nich obvodd, Slou%i k ddlkovému p¥enosu poveld a informaci.

Dekodér 5 je obvod sestaveny z integrovanych obvodd. Slou#i k p¥ijmu sériov& uspofdda~
nych informaci, k jejich kontrole a formovdni do tvaru pot¥ebného pro minipoéifaé a dile ke
zjiEEovéni provozniho stavu telemechaniza&niho zaFizeni.

Vyrovndvaci pamZt 6 je obvod sestaveny z integrovanych obvodd. SlouZi k uloZeni a pfe-
nosu blokd informaci do minipodita¥e. Spolupracuje s minipo¥italem ve smyslu pfenosu d4lkové
mé¥enych hodnot a zjistovanych signdld.,

- Jednotlivé bloky jsou‘zapojeny takto: Prvni skupinovy informa&ni obousmérny vyvod 11
minipofitafe 1 je spojen 8 prvnim skupinovym informalnim obousmErnym v§vodem 21 kodéru 2.
Druhy skupinovy informa&ni obousmZrny¥ vyvod 23 kodéru 2 je spojen s prvnim skupinovym infor-
madnin obousmErnym vyvodem 31 pEepinale 3. Druhy skupinovy informadni vstup 33 pfepinale 3
je spojen s prﬁnim skupinovym vstupem 71 zapojeni. Druhy skupinov§ vstup 72 zapojeni je spo-
jen se druhym skupinovym ¥idicim vstupem 34 p¥epinale 3. Druhy skupinovy informa&ni obou-
sm&rny vyvod 35 pfepinale é'je spojen s prvnim skupinovym informa&nim obousmErnym vyvodem
41 telemechanizalniho zafizeni 4, jehoZ skupinovy povelovy v¥stup 43 je sﬁojen se skupinovym
vjstupem 81 zapojeni., T¥eti skupinovy vstup 73 zdpojeni je spojen se skupinovym signdlovym
vstupen 46 telemechanizalniho zafizeni 4, jehoZ skupinovy informa¥ni vystup 44 je spojen
se skupinovym informalnim vstupem 53 dekodéru 5. Skupinovy informalni vystup 51 dekodéru 5
je spojen se skupinovym informalnim vstupem 63 vyrovndvaci panéti 6, jejiz skupinovy infor-
maini obousmErny vyvod 61 je spojen se druhym informaZnim obousmérnym vyvodem 13 minipo-
Eitale 1. Druhy skupinovy ¥Fidici obousmirny vivod ii minipoZitafe 1 je spojen s prvnim sku-
pinovym #idicim obousmérnym vyvodem 62 vyrovndvaci paméti 6, jejiZ druhy skupinovy ¥idici
obousmdrny vyvod 64 je spojen se skupinovym ¥idicim obousmErnym vyvodem 52 dekodéru 5.
Samostatny vstup 54 dekodéru 5 je spojen se samostatnym informalnim vystupem 45 telemechani~
zaénihd zafizeni 4. Prvai{ skupinovy informa&ni obousmZrny vjvod 11 minipoditae 1 i prvni
skupinovy informadni obousmErny vyvod 21 kodéru 2 je datovy kandl, po kterém se z minipoEi-
tafe 1 pfendfeji do kodéru 2 adresy cilovych stanic a povely pro tyto stanice aZ ve tFech
skupindch v bindrnim 16bitovém kddu. Z kodéru 2 se po n¥m pFendSeji dil¥&i informace o stavu
telemechaniza&niho zafizeni 4 do minipofitale 1. Prvni skupinovy ¥idici obousmdrny vyvod
12 minipoZitae 1 a prvni skupinovy Eidicf obousmérny vyvod 22 kodéru 2 je ¥idici{ kandl
ovlidajici €innost na kandle skupinovych vstupl a vystupd na datovém kandlu. Druhy skupinovy
~ informadni obousm&rny viv&d 23 kodéru 2 a prvni skupinovy informa¥nf obousm¥rny vjvod 31
ptepinale 3 je détovﬁ kandl, po kterém se z kodéru 2 do pEepinale 3 p¥endieji povely af
ve tfech skupindch v kédu 1 z 14 a adresy cilovych stanic v kédu 1 z 21. Z pFepinade 3 do
kodéru 2 se po n¥m pfendfeji dil1&{ informace o stavu telemechanizainiho zafizen{ 4. Druhy
skupinovy #idici obousmdrny vyvod. 24 kodéru 2 a pyvni skup‘novi ¥idici obousm&rny vyvod
32 pfepinale 3 je Fidici kandl ovlddajici Zinnost datového kandlu kodéru 2 a pfepinale 3
signalizacemi ZAZATEK 3 SLOV", "KONEC 3 SLOV", “START ADRESY", "START POVELE". Prvni skupi-
novy vstup 71 zapojeni a druhy skupinovy informa¥ni vstup 33 pFepinale 3 je datovy kandl slo-
Zenim shodny s p¥edchozim datovym kandlem s tim rozdilem, Ze je ndhradou pivodniho vstupniho
datového -kandlu pro manudlni povelovidni telemechanizalnim za¥izenim, to znamend, Ze zacho-
vdvd jeho plvodni vlastnosti. Druhy skupinovy vvstup 72 zapojeni a druhy skupinovy ¥Fidicf
vstup 34 pEepinafe 3 je Fidici kandl ovlddajici &innost na druhém informalanim kandle pFfe-
pinafe 3 a navic ¥fdi volbu "POVELOVANI RUZNE", "POVELOVANI MINIPOTUITAZEM". Druhy skupinovy
informadni obousmdrny vyvod 35 pfepinale 3 a prvni skupinovy obousmErny vyvoed 41 telemechani-
zalniho zafizeni 4 je datovy k;ﬂél,po kterém se z pEepinale 3 do telemechanizalniho zafizeni
4 pfendSeji adresy cilovyjch stanie v kodu 6 ze 12 a povely pro tyto stanice a% ve 3 skupi-
ndch v kddu 4 z 8,z telemechanizalniho za¥izen{ 4 se do pfepinafe 3 po n¥m pF¥endfejf dil&{
informace o stavu telemechanizainiho zaffzeni 4. Druhy skupinovy ¥idici obousmirny vyvod 36
pfepinade 3 a prvni skupinovy ¥idici obousmdrny vyvod 42 telemechanizalniho zafizeni §

"je ¥idic{ kandl ovlddajici ¥innost na datovém kandlu mezi ob&ma bloky. Skupinovy vystup 81
zapojeni a skupinovy povelovy vystup 43 telemechaniza¥niho za¥izenf 4 je kandl tvofeny plvod-

nimi vystupy telemechaniza&niho za¥izeni 4, tj. v ¥idici stanici jsou to v¥stupy signdld pro
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dispeferské tablo a v podru¥né stanici vystupy poveld pro ovlddanou technologii. Tfeti skupi-
novy vstup 73 zapojeni a skupinovy signédlovy vstup 46 telemechaniza¥niho za¥izeni 4 je kandl
tvofeny plvodnimi vstupy signdld v podru®né stanici. Skupinovy informa&ni vstup'ii telemecha-
niza&niho zatizeni 4 a skupinovy informa¥ai vstup 33 dekodéru 5 je datovy kandl, po némZ se
z telemechanizadniho za¥izeni 4 do dekodéru 5 pY¥endSeji podrobné informace o provoznim stavu
telemechaniza&niho zafFizeni 4. Samostatny vistup ﬁi z telemechaniza&niho za¥{zeni 4 a samo-
statny vstup 54 dekodéru 5 je vodil, po kterédm se v sériovém kodu telemechaniza&niho zaf¥fize-
ni 4 p¥endSeji signdly tvarové zpracované linkovym pfijimaZem telemechanizafniho zafizeni 4
a adresy vysilajicich vzddlenych stanic do dekodéru S.
Skupinovy informa&ni vystup 31 dekodéru 5 a skupinovy informaZni vstup 63 vyrovnédvaci pa~
m&ti 6 je datovy kandl, po kterém se do dekoddru 5 pfendSeji v 16bitovych slovech jednak
signdly pEijaté ¥idiei stanici telemechaniza&niho za¥izeni 4, jednak podrobné informace o
provoznim stavu telemechaniza¥niho zaFfizeni 4.
Skupinovy ¥idici obousmérny vyvod 52 dekodéru 3 a druhy skupinovy Fidici obousmérny
vyvod 64 vyrovndvaci pamdti & je fidici kanél ovlddajici pfenos informaci mezi ob&ma bloky.
Skupinovy informa&ni obousmErny vyvod 61 vyrovndvaci pamdti 6 a druhy skupinovy informad-
ni obousm&rny vyvod 13 minipoditale 1 je datovy kandl, po kterém se z minipo&itade 1 pEendSe-~

i
t

Hy

do vyrovndvaci pamdti 6 adresy pamdtovych bunidk vyrovnévaci pam&ti 6 a z vyrovndvaci pamd-
i 6 se do minipoditale 1 po n&m p¥endSeji obsahy téchto bunidk.

Prvni skupinovy ¥idici obousmdrny vjvod 62 vyrovndvaci paméti 6 a druhy skupinovy ¥idi-

s

ci obousm&rny vyvod 14 minipoditade 1 je Fidici kandl ovlddajici &innost na informalnim kand~
lu mezi vyrovndvaci pamdti 6 a minipolitalem 1.

Funkce zapojeni je nédsledujici: Podrufnd stanice telemechaniza&niho zafizenivi trvale
snimd m&¥ené hodnoty a signdly na t¥etim skupinovém vstupu 73 z;pojeni a vysild je do Fidici
stanice telemechanizadniho za¥izeni 4. Tyto m&fené hodnoty a signily jednak vystupuji na sku-
pinovém vystupu 81 zapojeni paralelnd, jednak se v sériovém kodu pfes samostatny vystup 45
telemechanizalniho zafizenf 4 pfeddvaji pfes samostatny vstup 54 do dekodéru 5 spolu s infor-
maci o provoznim stavu telemechaniza&niho za¥izent 4. Provozni stav se pfeddvd jako 16bitové
slovo ze skupinového informaZniho v¥stupu 44 telemechaniza®niho zaFizeni 4 na skupinovy infor-
ma&ni vstup 53 dekodéru 5. Dekodér 5 zpracuje sériové informace ze svého samostatného vstupu
34 do 16bitovych slov, provede nutné kontroly a spolu s 16bitovym slovem, charakterizujicim
provozni stav telemechanizadniho za¥izeni 4 se po datovém kandle p¥edd pod Fizenim ¥idiciho
kandlu do vyrovndvaci paméti 6. Z vyrovndvaci{ pamdti 6 se viechna uvedend 16bitovd slova vy-
biraji postupn® minipo&itafem | p¥es datovy kandl a pod ¥izenim ¥fdiciho kandlu. Tyto vybrané
informace minipo&fital 1 podle programu zpracuje a vyhodnoti., Na zdklad& vysledkd potom podie
programu provddi dokumentaci, komunikaci s dispeferskou obsluhou a povelovdni do vzddleného
objektu. Adresy cilovych stanic a povely pro n& pFedd minipofital 1 p¥es datovy kandl a pod
Fizenim Fidiciho kandlu do kodéru 2, ve kterém se registruji na potFebnou dobu a pfekddovivaji
adresy cilovych stanic do kodu 1 z 21 a poveld do kédu 3 x 4 z 8. Takto zachycené a pfekddo-
vané ddaje se datovym kandlem pod Fizenim Fidiciho kandlu pfeddvaji do pfepinale 3. Zékladni
ovldddni piepinafe 3 provddi dispefer, ktery rozhoduje, zda se bude povelovat rulnd dispele-
rem nebo programové minipoZitafem. Podle tohoto rozhodnutf se propoji p¥islu3né kandly bud rud-
n&, nebo programem. Takto zvolené informace pfijme ¥idiei stanice telemechanizainiho za¥izeni
4 na svém prvnim skupinovém informalnim obousmErném vyvodu 41 pod Fizenim prvniho skupinového
Fidiciho obousmErného vyvodu 42 a pfenese je do podruiné stanice telemechanizaZniho zaFizeni
4. V podruZné stanici telemechanizainiho zafizenti 4 se informace vyhodnoti a v p¥ipadd, e
jsou sprdvné, vystupuji z telemechanizalniho za¥izeni 4 jeho skupinovym povelovfm vystupem
43, odtud vystupuji ze zapojenf pfes jeho skupinovy vistup 81 jako povely pro ovlidany objekt.

Vynédlezu se poufije v dopravé, energetice a viude tam, kde se vyuZiv4d automatizovaného

]
délkového ovldddni, méFeni a signalizace.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro ddlkové ovlidddni, m8Feni a signalizaci minipolitafem, vyznafujici se tim,
%e prvni skupinovy informa¥ni obousmirny vyvod /11/ minipo¥itaZe /1/ je spojen s prvnim sku-
pinovym informaZnim obousm&rnym vyvodem /21/ kodéru /2/, jehof druhy skupinovy informalni
obousmdrny vyvod /23/ je spojen s prvaim skupinovym informa¥nim ebousmErnym vyvodem /31/ pfe-
pinae /3/, jeho? druhy¥ skupinovy informa&nf vstup /33/ je spojen s prvnim skupinovym vstupem
{71/ zapojeni, jeho% druhy skupinovy vstup -/72/ je spojen se druhym skupinovym ¥idicim vstu-
bem /34/ ptepinafe /3/, jeho% druhj skupinovy informa&ni oboysmirny vyvod /35/ je spojen s
prvnim ékupinovim informa¥nim obousmdrn¥m vyvodem /41/ telemechanizaZniho zakizeni [4/, je-

" ho%Z skupinovy povelovy vystup 1437 je spojen se skupinovym vystupem [81/ zapojeni, jehof
t¥eti skupinovy vstup /73/ je spojen se skupinovym signdlovym vstupem /46/ telemechaniza&niho
zabizeni /4/, jeho% skupinovy informa¥ni vystup /44/ je spojen se skupinovim informalnim
vstupem /53/ dekodéru /5/, jehoZ skupinovy informa&ni vystup /51/ je spojen se skupinovym
informadnim vstupem /63/ vyrovndvaci pamdti /6/, jejf{% skupinovy informa&ni obousmérny
vivod /61/ je spojen se druhym informalnim obousmérnym vyvodem /13/ minipoZitale /1/, jehoZ
druhy skupinovy ¥idici obousmrny vivod>/14/ je spojen s prvnim skupinovym fidicim obousmér-
nﬁﬁ vyvodem /62/ vyrovnivaci pam&ti /6/, jeji%f druhy skupinovy Fidici obousm¥rny vyvod /64/
je spojen se skupinovym ¥Fidicim obousmErnym vyvodem /52/ dekodéru /5/, jeho? samostatny

vstup /54/ je spojen se samostatnym informalnim vystupem /45/ telemechanizafniho za¥izeni /4/.

1 vykres

Severografia, n, p. séved 7. Most



215195

E Az s =
8 3 i3 i
% () ¥ [T
g g 1< =]
&
g
e & 8 B
& £ 5 5
b 53




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

