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Waschmaschine.

@ Es ist ein einziger Motor vorgesehen fiir den Antrieb

sowohl der Wischetrommel (2) als auch des Zeit-
gebers, welch letzterer dauernd in gleicher Drehrichtung
angetrieben werden soll, obwohl die Trommel abwech-
selnd in der einen und in der anderen Richtung gedreht
wird. Dazu wird ein antreibender Kupplungsring (81)
vorgesehen, der in Eingriff kommt mit einem ange-
triebenen Kupplungsglied (82) mit asymmetrischer
Verzahnung, was 15°-Schritte erlaubt fiir jede winkel-
missige Verschiebung des Kupplungsringes in der einen
oder anderen Richtung. Der Kupplungsring trigt einen
radialen Vorsprung (67), welcher in der einen und in
der anderen Drehrichtung durch den Motor iiber ein
Reduktionsgetriebe angetrieben wird, wenn der Dreh-
sinn umgekehrt wird.
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PATENTANSPRUCHE
1. Waschmaschine mit einem Motor, welcher eine in einem
mit Deckel versehenen Gehiuse enthaltene, mit einem Zahn-
kranz versehene Trommel zur Aufnahme der Wiische iiber ein

ragt und in den genannten Zahnkranz eingreift, antreibt, wobei
der Drehsinn der Trommel umgekehrt werden kann, und
welche Maschine weiter einen Zeitgeber zur Messung der
Dauer der Wischebehandlung aufweist, dadurch gekennzeich-
net, dass ein einziger im Deckel (3) angeordneter Motor (37)
sowohl die Trommel (2) als auch den Zeitgeber antreibt.

2. Waschmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass sie ein Steuerglied (7) aufweist, welches beim Schlies-
sen des Deckels (2) betétigt wird und welches eine erste Kon-
taktvorrichtung (46, 47) derart betiitigt, dass diese den
Arbeitsstromkreis der Antriebsmittel (37) nur schliesst, wenn
der genannte Deckel (2) geschlossen ist.

3. Waschmaschine nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich-
net, dass der genannte Deckel (2) ein Steuerglied (7) abdeckt,
wihrend das Gehduse (1) ein Betitigungsglied (6) aufweist,
um das Steuerglied (7) in eine Stellung zu bringen, in welcher
die erste Kontaktvorrichtung (46, 47) den Arbeitsstromkreis
schliesst, wenn der genannte Deckel (2) geschlossen wird.

4. Waschmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die obere Oberfliche des Deckels (3) eine Ausneh-
mung (12) aufweist, welche gegen einen geneigten Teil (10)
des Deckels offen ist.

5. Waschmaschine nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich-
net, dass die genannte Ausnehmung (12) mit einem erhéhten
ringférmigen Teil (13) versehen ist, in welchem der hohle
Ansatz (16) eines Waschprogramm-Wihlknopfes (15) passt.

6. Waschmaschine nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich-
net, dass der hohle Ansatz (16) auf den domf&rmigen Teil (92)
des angetriebenen Gliedes (82) aufgeschoben ist und minde-
stens einen ersten Schlitz (17) aufweist, der iiber eine Rippe
(15) des domf6rmigen Teiles passt.

7. Waschmaschine nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich-
net, dass der hohle Ansatz (16) mindestens einen zweiten
Schlitz (18) aufweist, um eine Federwirkung zu erzeugen.

8. Waschmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass das genannte Zahnrad (20) teilweise eingeschlossen
ist durch eine Abdeckung (21), welche das Eindringen von
Fliissigkeit aus dem Behélter (1) durch die genannte Offnung
(19) in den Deckel (2) verhindert.

9. Waschmaschine nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich-
net, dass die genannte Abdeckung (21) einen Kragen (57)
aufweist, der einen dichten Abschluss der Nabe (55) des Zahn-
rades (20) bewirkt und dennoch die Drehung des letzteren mit
kleiner Reibung erméglicht.

10. Waschmaschine nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 50

net, dass die Materialien des Kragens (57) und der Nabe (55)
Polyacetal und Polyamid 6 sind.

11. Waschmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass das Gehéuse (1) ein Scharnier-Negativteil (4, 5) mit
gegeniiberliegenden schnabelférmigen Elementen (25, 26)
aufweist, welche eine Einfiihroffnung (27) begrenzen, die in
ihrem untern Teil durch eine Rippe (29) im Querschnitt
begrenzt wird, welche ins Innere dieser Offnung (27) vor-
springt, und dass der Deckel (3) ein Positiv-Scharnierteil 31
mit einer unteren Kante (33) und einer Ausnehmung (35)
aufweist, das ganze derart, dass wenn das Positivteil (31) in die
Einfiihroffnung (27) des Negativteiles (4, 5) eingefiihrt und
leicht geneigt wird, die untere Kante im reduzierten Teil der
Offnung (27) und unterhalb der genannten Rippe (29) ein-
greift, wobei die Rippe in die genannte Ausnehmung (39)
eingreift. .

12. Waschmaschine nach Anspruch 11, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Negativteil (4, 5) mit einem Paar von seit-
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lichen Anschléigen (30) versehen ist, wobei das Positivteil (31)
in Berithrung kommt mit den seitlichen Anschliigen, nachdem
es in die Einfiihroffnung (27) eingefiihrt wurde, wobei die

- seitlichen Anschlédge (30) das genannte Glied in einer wesent-
Zahnrad, das durch eine Offnung im genannten Deckel durch- 5

lichen vertikalen Stellung halten.

13. Waschmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass der Zeitgeber eine bistabile Vorrichtung (81) auf-
weist, welche vom Motor (37) angetrieben wird und dessen
Drehsinn steuert, wobei sich die bistabile Vorrichtung (81) von
einem ersten in einem zweiten Zustand bewegt, nachdem der
Motor (37) einen vorbestimmten Drehwinkel in einer Rich-
tung durchlaufen hat, und dabei den Drehsinn umkehrt, und
wobei, nachdem der Motor einen vorbestimmten Drehwinkel
in der entgegengesetzten Richtung durchlaufen hat, die bista-
bile Vorrichtung (81) sich vom zweiten in den ersten Zustand
bewegt.

14. Waschmaschine nach Anspruch 13, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Zeitgeber ein vom genannten Motor (37)
iiber Drehzahlreduktionsmittel (53, 58, 59, 60) angetriebenes
Rad (64) aufweist, das mit der bistabilen Vorrichtung (81) so
zusammenwirkt, dass die genannten Drehwinkel praktisch
einer Umdrehung des genannten Rades (64) entsprechen, und
dass die genannte bistabile Vorrichtung (81) mit einem Zihler
(82) gekoppelt ist, welcher die Zustandswechsel der bistabilen
Vorrichtung zihlt,

15. Waschmaschine nach Anspruch 14, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der genannte Zihler (82) ausgelegt ist, um
jeweils einen eines Paares von aufeinanderfolgenden
Zustandswechseln der bistabilen Vorrichtung (81) zu zihlen,
und dass die genannte bistabile Vorrichtung (81) und der
Zihler (82) durch das treibende (81) und das getriebene (82)
Glied eines Einweg-Kupplungsmechanismus gebildet werden,
wobei das angetriebene Glied (82) nur dann zusammen mit
dem treibenden Glied (81) winkelmissig verschoben wird,
wenn das treibende Glied (82) sich in einem vorbestimmten
Drehsinn bewegt, und stationér bleibt, wenn das treibende
Glied sich im entgegengesetzten Drehsinn bewegt.

16. Waschmaschine nach Anspruch 15, dadurch gekenn-
zeichnet, dass sowohl das treibende (81) als auch das getrie-
bene (82) Glied mit ersten (85-88) bzw. zweiten (89) Zihnen
versehen sind, und dass das treibende (81) und das getriebene
(82) Glied derart drehbar montiert sind, dass sie wihrend
einer winkelméssigen Verschiebung Reibungskriften unter-
worfen sind und dass fiir eine winkelmassige Verschiebung des
treibenden Gliedes (81) im genannten vorbestimmten Dreh-
sinn die ersten Zihne (85-88) mit jenen (89) des getriebenen
Gliedes (82) zusammen arbeiten, um das getriebene Glied
(81) entgegen der Wirkung der Reibungskrifte zu verschieben,
wihrend fiir eine winkelmissige Verschiebung in der dem
vorbestimmten Drehsinn entgegengesetzten Drehsinn das
getriebene Glied (82) wegen der Wirkung der Reibungskrifte
stationdr bleibt, wobei die ersten Ziihne (85-88) iiber die
zweiten Zahne (89) gleiten.

17. Waschmaschine nach Anspruch 16, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das getriebene Glied (82) einen ringtrmigen
untern Teil (90) aufweist, dessen untere Obertliche mit den
genannten zweiten Z&hnen (89) versehen ist, und weiter einen
domformigen Oberteil (92), wobei das getriebene Glied (82)
auf einem vertikalen Zapfen (68) angeordnet und an dessen
oberer Oberfléche iiber erste Federmittel (69) befestigt ist,
welche einen vertikalen Druck nach unten auf das getricbene
Glied (82) ausiiben, um dieses an der Drehung zu hindern,
und dass das treibende Glied (81) einen im wesentlichen ring-
formigen Korper aufweist, dessen obere Oberfliche mit den
genannten ersten Zahnen (85-88) versehen ist, wobei das
treibende Glied (81) auf dem vertikalen Zapfen (68) und
unterhalb des getriebenen Gliedes (82) angeordnet ist, wobei
zweite Federmittel (79) einen Vertikaldruck nach oben auf das



treibende Glied (81) ausiiben, welche dieses auf das getrie-
bene Glied (82) driicken und die Drehung des treibenden
Gliedes (81) zu verhindern versuchen.

18. Waschmaschine nach Anspruch 17, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die ersten Federmittel eine Federscheibe (68)
aufweisen, welche mit Hilfe einer Unterlagscheibe (70) und
einer Schraube (71) auf der obern Oberfldche des auf dem
vertikalen Zapfen (68) domformigen Teiles (92) befestigt ist,
und dass die zweiten Federmittel eine Schraubenfeder (79)
aufweisen, deren unteres Ende in einer ersten ringfOrmigen
Nut (80) im untern Teil des treibenden Gliedes (81) aufge-
nommen wird.

19. Waschmaschine nach den Anspriichen 2 und 15,
dadurch gekennzeichnet, dass das getriebene Glied (82) die
Kontaktvorrichtung (46, 47), welche im Arbeitskreis der
Antriebsmittel (37, 53, 58, 59, 60, 64, 66) liegt, ansteuert,
welche Kontaktvorrichtung betitigt wird, wenn das getriebene
Glied (82) eine vorbestimmte Winkelendlage erreicht, wobei
die Antriebsmittel dann angehalten werden, und dass Mittel
(15) vorhanden sind, um das getriebene Glied (82) in eine
vorbestimmte Startlage in bezug auf die vorbestimmte Winkel-
endlage zu versetzen, bevor die Antriebsmittel in Betrieb
gesetzt werden.

20. Waschmaschine nach Anspruch 15, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das trejibende Glied (81) den Drehsinn der
Antriebsmittel iiber ein Steuerglied (73) steuert, das am Ende
der winkelmissigen Verschiebung des treibenden Gliedes (81)
eine zweite Kontaktvorrichtung (44) betitigen kann, um den
Drehsinn der Antriebsmitte] zu wechseln, wobei das treibende
Glied (81) derart mit dem Steuerglied (73) gekoppelt ist, dass
das Steuerglied (73) an der winkelméssigen Verschiebung des
treibenden Gliedes (81) teilnimmt und dabei die zweite Kon-
taktvorrichtung (44) ansteuert.

21. Waschmaschine nach den Anspriichen 18 und 20,
dadurch gekennzeichnet, dass das genannte Steuerglied (73)
einen ringférmigen Korper aufweist, welcher um den genann-
ten vertikalen Zapfen (68) montiert ist und eine mit einer
zweiten ringformigen Nut (74) versehene obere Oberfliche
aufweist, welche Nut das untere Ende der Schraubenfeder (79)
aufnimmt, wobei die untere Stirnseite des Steuergliedes (73)
auf einem Reibungsring (72) aufliegt.

22. Waschmaschine nach Anspruch 20, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das treibende Glied (81) an seiner untern Ober-
fliche mit mindestens einem Bolzen (83, 84) versehen ist,
welcher im Eingriff ist mit einer entsprechenden Ausnehmung
(77, 78) des Steuergliedes (73), wobei die winkelméssige
Breite des Bolzens (83, 84) kleiner ist als die genannte Aus-
nehmung (77, 78) und grésser als die Breite jedes der genann-
ten Zghne.

23. Waschmaschine nach Anspruch 15, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Antriebsmittel einen Motor (37) und ein
Rad (64) aufweisen, das vom Motor iiber Drehzahlreduktions-
mittel (53, 58, 59, 60) angetrieben wird und mit einem Steuer-
arm (67) des treibenden Gliedes (81) zusammenarbeitet.

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Waschmaschine
gemiss dem Oberbegriff des ersten Anspruches.

Eine Waschmaschine dieser Art ist zum Beispiel im US-
Patent 3 568 476 beschrieben, welche einen Motor aufweist,
dessen Drehsinn wiederholt umgekehrt werden kann, um die
die zu behandelnde Wiische enthaltende Trommel hin und her
zu bewegen, und welche einen Zeitgeber aufweist, welcher
durch einen weiteren Motor angetrieben wird, weil der Zeitge-
ber immer in gleicher Richtung angetrieben werden muss und
zwar unabhéngig vom Drehsinn des die Trommel antreibenden
Motors. Die Verwendung von zwei getrennten Motoren macht
natiirlich die Maschine relativ teuer.
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Es ist daher Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine
Waschmaschine vorzusehen, welche die oben erwihnten Nach-
teile nicht aufweist.

Geldst wird diese Aufgabe durch die im Kennzeichen des

5 ersten Anspruchs genannten Merkmale.

Ein Ausfiihrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung wird

nun anband der Zeichnung néher erldutert. In der Zeichnung

zeigt:

10 Die Fig. 1 eine perspektivische Ansicht des Geh#uses einer

erfindungsgeméssen Waschmaschine;

die Fig. 2 eine perspektivische Ansicht des Deckels dieser
Maschine und eines Wahlknopfes, jedoch in unterschiedlichem
Masstab darstelit;

15 die Fig. 3 ein Grundriss des Deckels von Fig, 2, jedoch in

einem anderen Masstab;

die Fig. 4 eine Ansicht der Unterseite dieses Deckels, eben-
falls in einem andern Masstab;

die Fig. 5 ein Schnitt entlang der Linie V-V von Fig. 1,

20 jedoch in einem anderen Masstab, wobei das Negativscharnier-

teil des Gehéuses sichtbar ist;

die Fig. 6 eine dhnliche Ansicht wie Fig. 5, wobei jedoch das
positive Scharnierteil des Deckels im negativen Scharnierteil
des Gehduses in Eingriff ist, wobei der Deckel in geschlossener

25 Stellung gezeigt ist;

die Fig. 7 eine dhnliche Ansicht wie Fig. 6, wobei jedoch der
Deckel in offener Stellung gezeigt ist;

die Fig. 8 einen Grundriss des Zeitgebers, jedoch ohne
Abdeckung 21 und Wahlknopf;

30 die Fig. 9 ein Schaltbild der elektrischen Verbindungen

zwischen den verschiedenen Teilen des Zeitgebers von Fig. 8;
die Fig. 10 einen Schnitt ldngs der Linie X-X von Fig. 8,
wobei die Abdeckung 21 dargestellt ist;
die Fig. 11 einen Schnitt ldngs der Linie XI-XI von Fig. §;

35 die Fig. 12 eine explodierte perspektivische Ansicht eines

Teils von Fig. 11, jedoch in anderem Masstab; und
die Fig. 13 eine Seitenansicht von Fig. 8, betrachtet in Rich-
tung des Pfeiles XIII.

Die Wischebearbeitungsmaschine und insbesondere Wasch-
maschine, welche in den Fig. 1-7 gezeigt ist, besteht aus einem
Gehiduse 1, einer Trommel 2 und einem hohlen Deckel 3.

Das Gehiuse 1, welches die Trommel 2 aufnimmt, ist mit
einem Paar von negativen Scharnierteilen 4 und 5 und mit

45 einem Vorsprung 6 versehen, um einen Steuerhebel 7 fiir den

Hauptschalter zu betétigen. Die Trommel 2, welche haupt-
sichlich aus einem zylindrischen Gehéuse und zwei kreisformi-
gen Seitenwiinden besteht, ist drehbar angeordnet, indem jede
dieser Seitenwinde mit einem im Mittelpunkt angeordneten
nichtgezeigten Drehzapfen versehen ist, welcher in einem an
der Innenseite der Wand des Gehéuses 1 angeordneten und
nicht sichtbaren Lager gehaltert ist. Die Trommel 2 kann iiber
die dussere Umfangskante angetrieben werden, die mit einem
Zahnkranz 8 versehen ist. Vorteilhafterweise bildet dieser

55 Zahnkranz 8 Teil der einen Seitenwand und sowohl Zahnkranz

wie Seitenwand bestehen aus einer einzigen Einheit und sind
aus Kunststoff hergestelit.

Auf seiner Cberseite hat der hohle Deckel 3 (Fig. 2, 3)
einen im wesentlichen horizontalen hinteren Teil 9 und einen

60 geneigten Frontteil 10, welcher mit einem Handgriff 11 zum

Offnen des Deckels 3 versehen ist. Ein Ausschnitt 12 im hinte-
ren Teil 9 lauft in den geneigten Frontteil 10 aus und sein
hinterer Teil ist mit einem ringférmigen Teil 13 versehen.
Diese Ausnehmung 12 erleichtert die Entfernung von Fliissig-

6s keit, welche mdglicherweise oben auf der Maschine vorhanden

sein konnte und der ansteigende ringformige Teil 13 verhin-
dert jedes Eindringen von Fliissigkeit in den hohlen Deckel 3.
An seiner oberen Seite ist der Deckel 3 mit einer seitlichen
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Schutzabdeckung 14 fiir den bereits erwihnten Steuerhebel 7
versehen. Ein Programmwahlknopf 15 mit einem hohlen zylin-
drischen Ansatz 16, welcher wegen des Vorhandenseins von
Schlitzen 17 und 18 relativ nachgiebig ist, passt in den ringfor-
migen Teil 13 und dank seiner Nachgiebigkeit kann der Knopf
15 leicht auf den oberen Teil eines innerhalb des Deckels 3
angeordneten Kupplungsmechanismus eingefiihrt werden, wie
sie spéter noch erldutert wird. Der Knopf 15 erlaubt die Aus-
wahl eines Programms unter einer Anzahl von Programmen,
deren Dauer durch die Ziffern 0 bis 10 auf der oberen Ober-
flache des Knopfes angezeigt wird.

Auf seiner Unterseite ist der Deckel 3 (Fig. 4) mit einer
Offnung 19 versehen, durch welche ein Antriebsrad 20 ragt,
welches durch eine Abdeckung 21 teilweise umschlossen ist,
um den Ubertritt irgendwelcher Fliissigkeit vom Gehiuse 1 in
den hohlen Deckel 3 zu vermeiden. Diese Abdeckung 21 hat
die Form einer Hohlringhilfte.

Endlich ist der Deckel 3 auch mit positiven Scharnierteilen
22 und 23 versehen, welche mit den negativen Scharnierteilen
4 und 5 (Fig. 1) in solcher Weise zusammenwirken konnen,
dass der Deckel 3 einerseits leicht entfernt werden kann und
anderseits in einer stabilen Stellung offengehalten werden
kann.

Da die Negativscharnierteile 4 und 5 identisch sind und das
gleiche fiir die Positivscharnierteile 22 und 23 gilt, wird nur
der Negativscharnierteil 4 und der Positivscharnierteil 22
nachfolgend ndher beschrieben.

Der Negativscharnierteil 4 (Fig. 5) besteht aus einem Stiick
mit einer dreieckigen Rippe 24 an der Aussenseite der Riick-
wand des Gehéuses 1 und besitzt zwei schnabelférmige Glie-
der 25 und 26, welche gegeneinanderzeigen und eine Schar-
nierdffnung 27 umschliessen. Am unteren Ende ist die Off-
nung 27 begrenzt durch das Vorhandensein eines vergrdsser-
ten Oberteiles 28 der Riickseite. Das letztere Teil 28 ist einer-
seits mit einer Rippe 29 versehen, welche ins Innere der Off-
nung 27 ragt, und anderseits mit zwei seitlichen Anschligen
(30). Diese erstrecken sich auf beiden Seiten des schnabelf6r-
migen Teiles 26 und in einer Richtung parallel zur Riickwand
des Gehauses 1.

Das Positivscharnierteil 22 (Fig. 3, 4, 6, 7) besitzt zwei
parallele im wesentlichen dreieckige Flansche 31 und 32,
welche durch einen flachen Teil 33 verbunden sind, wobei der
Flansch 31 mit einem dreieckigen seitlichen Vorsprung 34
versehen ist, der im wesentlichen parallel zur Riickwand des
Gehduses 1 verlduft. Am Grund hat das flache Teil 33 zwei
Ausnehmungen 35 und 36 (Fig. 4).

Im geschlossenen Zustand des Deckels, wie er in Fig. 6
gezeigt ist, ruht der untere Teil des Positivscharniergliedes 22
auf dem verbreiterten Teil 28 der Riickwand des Geh#uses 1,
wihrend dessen flacher Teil 33 zwischen den unteren Teilen
der schnabelformigen Glieder 25 und 26 angeordnet ist.

Wenn der Deckel 3 in die in Fig. 7 gezeigte offene Lage
gebracht wird, gleitet die hintere Kante des flachen Teiles 33
des Positivscharnierteiles 22 an der benachbarten Innenfliche
des schnabelférmigen Gliedes 25 und am Ende einer Winkel-
bewegung von etwas mehr als 90° befindet sich die untere
Kante des Positivscharnierteiles 22 unterhalb der Rippe 29 des
Negativscharnierteiles 4, wobei die letztere Rippe in der Aus-
nehmung 35 des flachen Teiles 33 des Positivscharnierteiles 22
in Eingriff kommt. Die unteren Enden der dreieckigen Flan-
sche 31 und 32 des Positivteiles 22 kommen in Beriihrung mit
den seitlichen Anschlidgen, z.B. 30 fiir das Negativscharnierteil
4. Dadurch wird der Deckel in einer stabilen Lage aufrechtge-
halten, wobei die Rippe 29 verhindert, dass der Deckel in
geschlossener Stellung weggenommen werden kann. Um
jedoch den Deckel 3 wegzunehmen, ist es hinreichend, ihn in
vertikale Stellung zu bringen und eine nach oben gerichtete
Zugkraft auszuiiben.
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Es ist zu bemerken, dass die Positivscharnierteile 22, 23
(Fig. 4) dazu verwendet werden kdnnen, um ein elektrisches
Anschlusskabel aufzuwickeln, welches dann zwischen dem
hinteren Teil des Deckels und den seitlichen Vorspriingen 34
der Positivscharnierteile angeordnet ist.

Der in den Fig. 8 bis 13 gezeigte Zeitgeber weist das
Antriebsrad 20, den Netzschaltersteuerhebel 7 und den Pro-
grammwahlknopf 15 auf. Der Antriebs- und Zeitgebermecha-
nismus weist ferner einen elektrischen Motor 37 mit zwei
Wicklungen 38 und 39 auf, welche an deren einen Enden mit
dem Netz 97 verbunden sind. An deren andern Enden sind
diese Wicklungen 38 und 39 durch einen Kondensator 40
miteinander und ferner einzeln iiber Schutzwiderstiinde 41 und
42 mit den Festkontakten eines Umschalte-Mikroschalters 43
mit einem beweglichen Anker 44 verbunden. Dieser beweg-
liche Anker 44 ist mit dem Netz 97 iiber einen Hauptschalter
45 mit beweglichem Anker 46 verbunden.

Der Anker 46 wird seinerseits durch einen Hebel 47
gesteuert, welcher an einem Ende drehbar gelagert ist und
normalerweise in einer Stellung gehalten ist, in welcher der
Schliesskontakt 45 offen ist. Dies wird erreicht durch einen
Arm 48 des L-férmigen Hauptschaltersteuerhebels 7. Der
letztere weist einen weiteren Arm 49 auf, welcher durch eine
Blattfeder 50 nach unten gegen die Grundplatte des Deckels 3
gedriickt wird.

Der Elektromotor 37 (Fig. 8, 10) weist eine horizontale
Antriebswelle 51 in Form eines spiralverzahnten Ritzels auf
und sein Rahmen ist mit einer festen Achse 52 ausgeriistet,
welche sich parallel zur Antriebswelle 51 erstreckt. Das
Antriebsritzel 51 ist in Eingriff mit einem entsprechend ver-
zahnten Gegenrad 53, das auf der festen Achse 52 drehbar
montiert ist und eine Nabe 54 besitzt, welche durch axialen
Druck mit einer Nabe 55 des Antriebsrades 20 verbunden ist,
das ebenfalls drehbar auf der Achse 52 gelagert ist. An dem
vom Ritzel entfernten Ende ist ein Deckel 56 auf der Achse 52
montiert. Die Nabe 55 des Antriebsrades 20 passt in eine
Offnung der Abdeckung 21, welche einen Kragen 57 aufweist.
Die Nabe 55 und der Kragen 57 sind aus unterschiedlichen
Kunststoffen mit geeigneten Reibungskoeffizienten hergestellt,
um gleichzeitig eine saubere Abdichtung und eine Drehung
der Nabe 55 zu ermdglichen. Die verwendeten Materialien
sind Polyacetal und Polyamid 6.

Ein Treibriemen 58 ist um die Nabe 54 des Zahnrades 53
und in einer Umfangsrille einer Riemenscheibe 59 angeordnet,
welche aus einem Stiick mit einer Schnecke 60 besteht, wobei
sowohl die Riemenscheibe 59 als auch die Schnecke 60 dreh-
bar auf einer horizontalen Achse 51 angeordnet sind, welche
in Auflagen 62 und 63, die Teile der untern Platte des Deckels
3 bilden, festgehalten ist. Die Schnecke 60 ist in Eingriff mit
einem auf einer vertikalen Achse 65 drehbar gelagerten
Schneckenrad 64, welches einen vertikalen Bolzen 66 aufweist,
der ausgelegt ist fiir die Zusammenarbeit mit einem radialen
Steuerarm 67 eines Kupplungsmechanismus. Dieser Kupp-
lungsmechanismus, welcher den beweglichen Anker 47 steuert,
ferner ein Steuerglied, welches den beweglichen Anker 44
steuert und der Programmwahlknopf 15 sind alle auf einem
vertikalen, kegelstumpfformigen Zapfen 68 befestigt, welcher
einen Teil von Deckel 3 bildet. Der Kupplungsmechanismus ist
mit Hilfe einer Federscheibe 69, einer Unterlagscheibe 70 und
einer Schraube 71, welche in ein am oberen Ende des Zapfens
68 vorhandenes Loch geschraubt wird, mit diesem Zapfen 68
verbunden.

Der vertikale Zapfen 68 hat einen unteren Teil mit einem
grosseren Durchmesser als sein oberer Teil und es ergibt sich
so eine Schulter am Umfang, welche einen ringférmigen Frik-
tionsring 72 trigt. Ein Steuerglied 73 weist ein unteres Teil 74
auf, welches auf den Friktionsring 72 aufliegt und mit einem
seitlichen Nockenteil 75 versehen ist, das iiber einen Winkel



von ungefihr 60° einen dndernden Halbmesser aufweist. Die-
ses nockenformige Teil 75 steuert den beweglichen Anker 44
des Mikroschalters 43. Das Steuerglied 73 weist ferner eine
obere Oberfliche mit einer ringférmigen Nut 76 auf, deren
Innenwand zwei gegeniiberliegende Ausnehmungen 77, 78
aufweist. Diese ringformige Nut 76 nimmt den unteren Teil
einer Schraubenfeder 79 auf. Der obere Teil dieser Feder wird
von einer #hnlichen ringférmigen Nut 80 (Fig. 11) im unteren
Teil eines unteren Kupplungsgliedes 81 des Kupplungsmecha-
nismuses, welcher ein oberes Kupplungsglied 82 aufweist. Das
untere Kupplungsglied 81 ist mit dem bereits erwdhnten
Steuerarm 67 versehen und die Innenwand der ringférmigen
Nut 80 im unteren Teil des unteren Kupplungsgliedes 81 ist
mit zwei gegeniiberliegenden Vorspriingen 83 und 84 verse-
hen, welche in die Ausnehmungen 73 und 74 des Steuergliedes
73 passen. Die Vorspriinge 83 und 84 erstrecken sich jedoch
nur iiber einen Winkelbereich von 30°, wihrend die Ausneh-
mungen 77, 78 sich iiber einen Winkel von 46° erstrecken, wie
dies spéter noch begriindet wird. An seiner oberen Seite ist das
untere Kupplungsglied 81 mit vier um je 90° versetzten Zah-
nen 85 bis 88 versehen, welche mit 24 regelméssig beabstande-
ten Zihnen 89 an der Unterseite der ringférmig ausgebildeten
Basis des oberen Kupplungsgliedes 82 zusammenwirken. Diese
ringformige Basis 90 ist auch mit einem seitlichen Nockenglied
91 versehen, dessen Radius iiber einen Winkel von ungeféhr
60° dndert und das den beweglichen Anker 47 steuert. Das
obere Kupplungsglied 82 hat weiter einen domférmigen Ober-
teil 92 mit einer Anzahl von Fenstern 93 und Ausnehmungen
94. Der domformige Teil 92 ist weiter mit einer Rippe 95 und
einem Anschlag 96 versehen.

Der Programmwahlknopf 15 ist so auf den domférmigen
Teil 92 des oberen Kupplungsgliedes 82 aufgeschoben, dass
sein Schlitz 17 auf die Rippe 95 passt, und dass seine untere
Kante in Beriihrung kommt mit dem Anschlag 96.

Es folgt nun die Beschreibung der Arbeitsweise der vorlie-
genden Waschmaschine. ]

Nachdem die Waschlauge und die Wische in den Behiilter 1
eingefiillt wurden, wird der Deckel 2 geschlossen, wodurch das
Antriebsrad 20 in Eingriff gebracht wird mit dem Zahnring 8
der Trommel und der Steuerarm 49 durch den Vorsprung 6
am Gehiuse 1 entgegen der Wirkung der Blattfeder 50 im
Gegenuhrzeigersinn gedreht wird. Dadurch kann der beweg-
liche Kontakt 47 in eine Stellung laufen, in welcher der Haupt-
schalter 45 (Fig. 9) geschlossen ist. Mit Hilfe des Wahlknopfes
15 wird die Dauer eines Waschprogramms gewihlt, wobei die
Drehung dieses Knopfes 15 die Drehung des oberen Kupp-
lungsgliedes 82 nach sich zieht. Das letztere wird daher in eine
vorbestimmte Ruhelage gebracht, in welcher es sich um einen
bestimmten Winkel von der Endstellung entfernt befindet. In
der letztgenannten Stellung bringt das Kupplungsglied 82 den
Steuerhebel 47 in eine Stellung, in welcher der Mikroschalter
45 den elektrischen Stromkreis des Motors 37 (Fig. 9) offnet.

Es wird z.B. angenommen, dass der Bolzen 66 auf dem
Schneckenrad 64 in einer Stellung ist, in welcher er in Beriih-
rung ist mit der linken Seite (Fig. 8) des Steuerarms 67 des
Kupplungsmechanismus 81, 82. Dieser Steuerarm 67 ist in
seiner Ruhelage und dasselbe gilt fiir das Steuerglied 73 zur
Umkehr der Drehrichtung. Der Mikroschalter 43 nimmt die in
Fig. 9 gezeigte Stellung ein.

Wenn das Netz 97 nun mit der Waschmaschine verbunden
wird, 1auft der Elektromotor 37 an und dreht die Waschtrom-
mel 2 iiber das Getriebe 51, 53 und das Antriebsrad 20, wel-
ches in den Zahnring 8 der Trommel 2 eingreift. Das Schnek-
kenrad (Fig. 8) wird iiber das Getriebe 51, 53, den Antriebs-
riemen 58, die Riemenscheibe 59 und die Schnecke 60 im
Uhrzeigersinn gedreht. Als Folge davon beschreibt der Bolzen
66 des Schneckenrades 64 einen ringformigen Weg im Uhrzei-
gersinn und nach einem vollen Umgang kommt er in Beriih-
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rung mit der rechten Seite (Fig. 8) des Steuerarmes 67 des
unteren Kupplungsgliedes 81. Der Arm 67 macht dann eine
Winkelverschiebung.

Wihrend dieser Verschiebung gleiten die vier Zahne 85 bis
88 des unteren Kupplungsgliedes 81 unter die Zahne 89 des
oberen Kupplungsgliedes 82, welches durch den Druck statio-
ndr gehalten wird, welcher die mit Hilfe der Unterlagscheibe
70 und der Schraube 71 am Zapfen 68 befestigte Federscheibe
69 ausiibt. Dieser Druck konnte moglicherweise erhht wer-
den durch Schneiden von Reibungslippen aus dem Material,
welches den Boden der Ausnehmungen 94 im domf6rmigen
oberen Teil 92 des oberen Kupplungsgliedes 82 bildet. Diese
Friktionslippen wiirden dann in Berithrung sein mit dem Zap-
fen 68.

Wegen des Umstandes, dass die Vorspriinge 83, 84 des
unteren Kupplungsgliedes 81 in die entsprechenden Ausneh-
mungen 77, 78 des Drehrichtungsumkehr-Steuergliedes 73
eingreifen, wird die Winkelverschiebung des Steuerarmes 67
auf das Steuerglied 73 iibertragen. Weil aber die winkelmés-
sige Breite (30°) der Vorspriinge 83, 84 um 16° kleiner ist als
jene (46°) der Ausnehmungen 77, 78, bewegt sich das untere
Kupplungsglied 81 iiber einen Winkel von 16° frei bevor das
Steuerglied 73, welches durch die Feder 79 gegen den Frik-
tionsring 72 gedriickt wird, angetrieben wird. Weil jeder der
Zihne 89 des oberen Kupplungsgliedes 86 eine radiale Breite
von 15° aufweist, ist es klar, dass wihrend dieser winkelmassi-
gen Verschiebung des unteren Kupplungsgliedes 81 iiber 16°
dieses Glied iiber einen einzigen Zahn in bezug auf das obere
Kupplungsglied 82 bewegt wird. Wéhrend der weiteren Bewe-
gung des Steuerarmes 87 wird das Steuerglied 73 angetrieben,
so dass sein Nockenglied 75 den beweglichen Anker 44 des
Mikroschalters 43 graduell verschiebt und am Ende seiner
Bewegung ist der Anker 44 in einer gegeniiber der in Fig. 9
gezeigten Lage unterschiedlichen Lage. Als Folge davon wird
die Drehrichtung des Elektromotors 37 umgekehrt, so dass
sowohl die Waschtrommel 2 als auch das Schneckenrad 64 in
einer gegeniiber der vorherigen Drehrichtung entgegengesetz-
ten Drehrichtung zu drehen beginnen. Insbesondere wird der
Bolzen 66 auf dem Schneckenrad 64 damit beginnen, einen
kreisfSrmigen Weg im Gegenuhrzeigersinn (Fig. 8) zu
beschreiben.

Nach einem vollstiandigen Umgang kommt der Bolzen 66 in
Beriihrung mit der linken Seite (Fig. 8) des Steuerarmes 67
des unteren Kupplungsgliedes 81 und schiebt diesen Arm 67 in
die Ruhelage zuriick. Dabei kommen die vier Zdhne 85 bis 88
des unteren Kupplungsgliedes 81 mit vier benachbarten Z&h-
nen 89 der ringférmigen Basis 90 des oberen Kupplungsgliedes
82 in Eingriff. Dadurch wird das Kupplungsglied 82 und sein
Nockenglied 9 ebenfalls im Uhrzeigersinn (Fig. 8) iiber einen
vorbestimmten Winkel entgegen der Wirkung der Feder-
scheibe 89 verschoben.

Wiederum wegen des Umstandes, dass die Vorspriinge 83,
84 des unteren Kupplungsgliedes 81 mit den entsprechenden
Ausnehmungen 77, 78 des Drehrichtungsumkehr-Steuerglie-
des 73 in Eingriff kommen, wird die winkelmissige Verschie-
bung des Steuerarmes 67 auf das Steuerglied 73 iibertragen.
Weil aber die winkelmissige Breite (30°) der Vorspriinge 83,
84 um 16° geringer ist als jene (46°) der Ausnehmungen 77,
78, bewegt sich das untere Kupplungsglied 81 iiber einen
Winkel von 16°, bevor es das Steuerglied antreibt. Es ist klar,
dass wihrend dieser winkelméssigen Verschiebung des unteren
Kupplungsgliedes 81 iiber 16°, das obere Kupplungsglied 82
iiber einen einzigen Zahn bewegt wird. Wahrend der weiteren
Bewegung des Steuerarmes 67 wird das Drehrichtungsumkehr-
Steuerglied 73 angetrieben, so dass sein Nockenglied 75 den
beweglichen Anker 44 des Mikroschalters 43 graduell ver-
schiebt und dieser am Ende seines Weges wiederum in der in
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Fig. 8 gezeigten Stellung ist. Als Folge davon wird die Dreh-
richtung wiederum umgekehrt.

Es ist zu bemerken, dass der Zweck der grosseren winkel-
missigen Breite der Ausnehmungen 77, 78 als jener der Vor-
spriinge 83, 84, welche darin eingreifen, darin besteht, die
Betitigung des Mikroschalters 43 durch das Steuerglied 73 zu
verzogern. Es ist also sichergestellt, dass die Drehrichtung
nicht umgekehrt wird, bevor das untere Kupplungsglied einen
Winkelschritt in einer Richtung gemacht hat oder sowohl das
untere wie das obere Kupplungsglied einen einzigen Winkel-
schritt in der anderen Richtung gemacht haben.

Aus dem obigen folgt, dass nach zwei vollstandigen Umgin-
gen des Bolzens 66 das Nockenglied 91 des oberen Kupp-
lungsgliedes 82 und damit auch der damit verbundene Pro-
grammwahlknopf 15 sich um einen Winkelschritt von 15°
verschoben haben entsprechend einem Zahn des Kupplungs-
gliedes. Weil die Drehung des Bolzens 66 mit konstanter
Geschwindigkeit erfolgt, wird ein Winkelschritt nach einer

10

15

konstanten Zeitperiode ausgefiihrt. Anders gesagt ist die Ver-
schiebung des Nockengliedes 91 des oberen Kupplungsgliedes
82 zeitgebunden.

Weil wihrend seiner winkelmissigen Verschiebung das
Nockenglied 91 in Beriihrung gebracht wird mit dem beweg-
lichen Anker 47, welcher seinerseits einen Druck auf den
beweglichen Anker 46 des Mikroschalters 45 ausiibt, ist es
klar, dass nach einer Anzahl von Winkelschritten des Nocken-
gliedes 91, d. h. nach einer vorbestimmten Zeit, welche dem
mit Hilfe des Knopfes 15 ausgew#hlten Programm entspricht,
der Mikroschalter 45 gedffnet wird. Dadurch wird der Arbeits-
stromkreis des Elektromotors 37 gedffnet. Dieser Motor hlt
praktisch unmittelbar an wegen der hohen Reibung zwischen
den verschiedenen angetriebenen Gliedern.

Es ist zu bemerken, dass das antreibende untere Kupplungs-
glied 81 als bistabile Vorrichtung betrachtet werden kann, und
dass es moglicherweise durch eine elektronische Schaltung
ersetzt werden kann.
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