CESKOSLOVENSKA
SOCIALISTICKA
REPUBLIKA

(19)

FEDERALNI URAD
PRO VYNALEZY

POPIS VYNALEZU |268 013

K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(21) PV 4624-87.P
(22) PrihléSeno 23 06 87

(40) Zverejnéno 12 07 89
(45) Vydano 31 07 90

(11)

(13) B2

(51) Int. CL*
B 23 Q 3/08

(75)
Autor vynélezu

MAREK JIRf, KURIM

CS 268013 Bl

(54) Zpevnovaci jednotka
(57) Jednotka je vhodna zejména pro auto- 2 1 1723 22 1
matické obrabéci linky se samosvornym upi- / /
ndnim s jedinym hydromotorem ovladajicim y
nejméné Cty*i upinky. Na pistnici hydromo- /;,'

'y,

toru je upevnéna ozubend ty&, kterd svym -

ozubenim zapadd do ozubeného prevodu, kte- ‘7

ry je ve styku s ozubenym tdhlem, na n&m2 | z
je kyvné upevnéna rovnoramenna pdka obou- - 5 | / t, /

stranné opatfend vahadly s oboustranng pri- / //
pevnénymi kloubovymi spojkami na n&Z jsou 2./ / 24 NS

pfipevné&ny hrebeny zapadajici do ozubeni ;
gelnich kol ulozenych v kli&ich. Celni ko- 16_/ 7
la jsou uprostied opatfena zavity, v kte-

rych jsou oto&nd uloZeny upinky. Pro za- 3/
jist&ni chodu upinek v jednom smé&ru jsou
vidy dvé opatifeny levym a dv& pravym zavi-

tem.
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Vyndlez se tyka zpevnovaci jednotky zejména pro automatické obrab&ci linky.

Dosud znama ZeSeni vyuZivaji ke zpevn&ni soudsti nebo nosné desky se soudésti,
nap*iklad €ty#i samostatné primodaré hydromotory, bud nesamosvorné nebo samosvorné,
zabudované ve vnitfnim prostoru zakladniho t&lesa zpevhovaci Jednotky, coZ zt&zuje
pfistup k nim a zhorSuje provozni obsluhu i Gdribu., Jiny zpasob FeSeni zpevnovani vy-
uzivd dva pfimolaré hydromotory umist&né na obvodu zakladniho t&lesa zpevnovaci jednot-
ky, pfigemZ kaZdy z t&chto hydromotord ovlads vidy dva zpevnovaci klige. AvSak ani ten-
to zplsob zpevnéni pln& nefedi poZadavky na pfistupnost ovladacich elementl, zejména
pi pouziti frézovacich jednotek pro obrab&ni soulasti.

Vy8e uvedené nedostatky do zna&né miry Fe$i zpevnovaci jednotka podle vyndlezu,
kterd zaruduje upnuti ve Etylech mistech a vice mistech jednoho hydromotoru, jejiz
podstata spoiva v tom,Ze ji tvofi zikladni t&leso, ke kterému je pfipojen pfimolary
hydraulicky vélec, jehoZ pist je opatfen oboustrannou pistnici spojenou jednou stra-
nou s ozubenou ty&{, kterd je v zdb&ru s prvnim ozubenym kolem ozubeného pfevodu, je-
hoZ druhé ozubené kolo je v zab&ru s pifilehlym ozubenym koncem téhla, opatifeného na
protilehlém konci rovnoramennou pakou, k Jejimf ob&ma ramendm jsou kloub03§ pfipojena
pomocna vahadla oboustranng opatfend kloubové uloZenymi spojkami, spojenymi s proti-
smérné orientovanymi hfebeny ovladéni oto&nych upinek.

Zpevhovaci jednotka podle vynalezu je vyhodna proto, Ze zaruuje samosvorné upnu-
ti obrabé&né souldsti nebo palety ve &tyfech a vice mistech pomoci jednoho prfimodarého
hydromotoru. Ovléadaci elementy jsou snadno pfistupné provozni obsluze a Gdribé.

Prikladné provedeni zpevnovaci jednotky podle vynalezu je schematicky zndzorn&no
na p¥ipojenych vykresech, kde na obr.,1 je Zpevnovac1 jednotka v pGdorysném Fezu a na
obr.2 je podélny rfez zpinacim kligem,

Na spodni strané libovolného rohu zakladniho t&lesa lwzpevﬁovaci jednotky je po-
moci Sroubd a kolikd prfipevn&n pFimodary hydromotor 2, jehoZ pistnice 17 je opatifena
pistem 25. Na volném konci pistnice 17 je vytvofen zavit, na némz je uspofddana sta-
vitelna narazka 18 koncového spinale 19 signalizujiciho polohu “zpevn&no" a dal%i sta-
vitelnd nardika 20 dal3iho koncového spina&e 21 signalizujiciho polohu "uvoln&no“., Na
opa&né stran& pistu 25 je pistnice 17 spojena matici 16 s ozubenou tydi 3 kluzn& ulo-
Zenou v konzole 22. Ozubensd ty& je opatifena ozubenim 23, kterym je ve styku s prvnim
ozubenym kolem ozubeného pievodu 4 ulofeného na h¥ideli 24 stejné jako druhé ozubené
kolo ozubeného pFevodu 4, jehoZ ozubeni zapads do ozubeni kluzn& uloZeného ozubeného
téhla 5 opatfeného na volném konci &epem 15, na n&m2 je kyvné uloZena rovnoramenns
pdka 6. Na obou koncich rovnoramenné paky 6 je na &epu 26 kyvné pfipojeno vahadlo 7,
oboustranng opatfené kloubov& uloZenou spojkou 8, spojenou s ozubenym hiebenem 9 kluz-
né uloZenym v kostce kli¢e 10. Celo 11 ozubeného hiebene 2 je v alternativnim styku
s pevnym dorazem 12, Ozubeni 13 hiebenu 9 je ve styku s &elnim kolenm 14, v jehoZ stre-
du je vytvofen zdvit 28, do n&ho% zasahuje svou zavitovou &&sti upinka 30, jidté&na v
pouzde 31 perem 32 a &epem 33. Celni kdlo 14 je uloZeno v kuZelnikovych loziskach 27.
Upinka 30 je na volném konci pFizp@sobena tvarem vybrani drazky vytvorfené v nosné des-
ce 29 a dosedacimi plochami 34, které jsou ve styku s nosnou deskou 29.

Pri uvolnovani nosnég desky 29, pfed jejim posunutim do dal3di pracovni polohy, se
nezndzorn&ny rozvadél tlakového média pifestavi a tlakové médium zadne pisobit na pist
25 primoZarého hydromotoru 2, ktery posouvd pistnici 17, na ni% je pfipevnéna ozubens
tyé 3, kterd je v zdb&ru s prvnim ozubenym kolem ozubeného pfevodu 4, do n&ho# zapada
ozubeni tédhla 5, to plsobi na rovnoramennou paku 6 a vahadlo Z tak dlouho, a% pléso-
benim hiebene 9 na &elni kolo 14 dojde v jednom z kliga 10 k jeho uvoln&ni ze z4vitu.
Celni kolo 14 se poZne otadZet a upinka 30 s dosedacimi plochami 34 uvolnovat, a2
pfislusné Celo 1l ozubengho hiebene 9 dosedne na pfisluSny pevny doraz 12. Rovnoramen-
né pdka 6 a vahadlo 7 vykyvnou a spojka 8 vyrovna jeji vychyleni vzhledem k poloze hfe-
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bene 9. Tak dojde k postupnému uvolnéni vdech upinek 30 a rovnoramennad paka 6 spolu

s vahadly 7 se dostanou do rovnovéiné polohy a stavitelnd nardika 20 sepne koncovy spi-
na& 21, ktery dé signdl “uvoln&no". P¥i zpevnovdni nosné desky 29 tlakové médium plsobi
na opa¢nou stranu pistu 25 a pistnice 17 pfes ozubenou ty& 3 a ozubena kola ozubeného
pfevodu 4 posouvd ozubenym tahlem 5, které pies rovnoramennou pdku 6, vahadlo 7 a spoj-
ku 8 posouvd ozubenym h¥ebenem g, ktery otali &elnim kolem 14, jehoZ vnitfni zavit 28
dotladuje pres upinku 30, pomoci jeji dosedaci plochy 34 nosnou desku 29 k zékladnimu
télesu 1 zpevnovaci jednotky. Rovnoramenna péka 6, vyhadlo 7 a spojka 8 vyrovnavaji
svym vykyvautim t¥eci odpory v jednotlivych kli&ich 10 a svou rovnovaZnou polohou zaru-
¢uji stejnom&rné upnuti u vdech upinek 30. Pro zajidté&ni chodu upinek v jednom sméru
jsou vidy dvé opatfeny levym zdvitem a dvé pravym zavitenm,

PREDMET VYNALEZU

Zpevnovaci jednotka se sougasnym spolednym hydromechanickym ovlddanim samosvorné-
ho mechanismu n&kolika otolnych upinek zejména pro automatické obrab&ci linky, vyznadu-
Jici se tim, Ze ji tvorfi zakladni t&leso /1/, ke kterému je pFipevnén pFimodary hydrau-
licky véalec /2/, jehoz pist /25/ je opati¥en oboustrannou pistnici /17/ spojenou svou
jednou stranou s ozubenou ty&i /3/, kterd je v zab&ru s prvnim ozubenym kolem ozubené-
ho pfevodu /4/, jehoZ druhé ozubené kolo je v zéb&ru s prilehlym ozubenym kolem tahla
/3/ opat¥eného na protilehlém konci rovnoramennou pdkou /6/, k jejimZ ob&ma ramenim
jsou kloubov& pripojena pomocnd vahadla /7/, oboustrannd opatifend kloubov& uloZenymi
spojkami /8/, spojenymi s protismérn& orientovanymi hifebeny /9/ ov1ladéni oto&nych upi-
nek /30/.

2 Vykresy
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