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DISPOSITIF DE COUPLAGE MECANIQUE D’'UNE UNITE D’ALIMENTATION ELECTRIQUE ET D’UN

CHARGEUR.

@ Dispositif de couplage mécanique d’une unité dali-
mentation électrique (10, 10’) pour un appareil électrique
(80) a alimentation indépendante a laide d'un chargeur
(20), 'unité d’alimentation électrique (10, 10’) comportant un
boitier (11) avec au moins une batterie qui peut se charger
par le chargeur (20).

La zone avant du boitier (11) comporte au moins un lon-
geron de guidage (12) pénétrant dans un dispositif de ré-
ception (22) correspondant prévu sur le chargeur (20) pour
le couplage mécanique avec le chargeur (20), la combinai-
son d’au moins un longeron de guidage (12) et du dispositif
de réception (22) fonctionnant comme articulation de rota-
tion (23) ou comme assemblage par coulissement et accro-
chage (29).
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Domaine de l’'invention

La présente invention concerne un dispositif de couplage
mécanique d’une unité d’alimentation électrique pour un appareil élec-
trique a alimentation indépendante du réseau a l'aide d'un chargeur,
I'unité d’alimentation électrique comportant un boitier avec au moins
une batterie qui peut se charger par le chargeur.

L’invention concerne également une unité d’alimentation
électrique pour un appareil électrique alimenté indépendamment du
réseau, comprenant un boitier avec au moins une batterie rechargeable.

Enfin, I'invention concerne un chargeur pour une unité
d’alimentation électrique dun appareil électrique alimenté indépen-
damment du réseau.

Plus généralement, l'invention concerne un dispositif de
couplage mécanique d’une unité d’alimentation électrique pour un ap-
pareil électrique alimenté indépendamment du réseau, comportant un
chargeur, 'unité d’alimentation électrique étant logée dans un boitier
dans lequel il y a au moins une batterie rechargeable par le chargeur.
Etat de la technique

Le document USS5 208 525 décrit une  unité
d’alimentation électrique pour un appareil électrique alimenté indépen-
damment du réseau électrique. L'unité ou installation d’alimentation
électrique décrite dans ce document comprend un support fixé a
lappareil électrique pour tenir, d'une maniére verrouillée mais facile-
ment libérable et pratiquement complétement dégagée, une unité
d’alimentation électrique. Pour la liaison par contact électrique, 1'unité
d’alimentation comporte des contacts fixes, en surface, dans une sur-
face d’appui en creux et auxquels correspondent des contacts opposés
dans la zone de la surface d’appui opposée du support. Les contacts se
trouvent a proximité d’'un axe de basculement formé par une came
d’encliquetage et une cavité a came, entre l'unité de batterie et le sup-
port, pour avoir un bras de levier avantageux. Pour libérer le ver-
rouillage on utilise deux verrous séparés mais qu’il faut actionner
simultanément, situés dans la zone de l'autre extrémité de 1'unité
d’alimentation et recevant le support d’'une maniére pratiquement com-

pletement engagée.
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Pour charger au moins une batterie rechargeable logée
dans le boitier de l'unité d’alimentation électrique destinée a un appareil
électrique alimenté indépendamment du réseau, on couple l'unité
d’alimentation électrique au chargeur.

De plus, selon l'état de la technique, il est connu que
I'unité d’alimentation électrique, pour charger au moins une batterie
rechargeable, doit étre enlevée de l'appareil électrique ou peut rester
reliée a l'appareil électrique. Dans le cas d'une unité d’alimentation
électrique intégrée de maniére fixe dans l'appareil électrique, ’appareil
se place sur le chargeur et il est alors tenu par le poids.

Exposé et avantages de I’invention

L’invention concerne un dispositif caractérisé en ce que
dans la zone avant du boitier il est prévu au moins un longeron de gui-
dage pénétrant dans un dispositif de réception correspondant prévu sur
le chargeur pour le couplage mécanique avec le chargeur, la combinai-
son d’au moins un longeron de guidage et du dispositif de réception
fonctionnant comme articulation de rotation ou comme assemblage par
coulissement et accrochage.

Le dispositif de couplage selon linvention donne a
lappareil électrique couplé par l'unité d’alimentation au chargeur,
avantageusement une grande stabilité et une tenue considérablement
ameéliorée sur le chargeur tout en facilitant 1'utilisation. Le longeron de
guidage prévu dans la zone avant du boitier d’alimentation assure le
centrage de l'unité d’alimentation sur le chargeur et le longeron de gui-
dage comme partie de l’articulation de pivotement ou de l'assemblage
par coulissement et accrochage recoit une partie des efforts exercés.

De plus, le longeron de guidage évite avantageusement
que l'unité d’alimentation ne bascule sur le c6té ou vers l'arriére.

L’invention concerne également une unité d’alimentation
électrique du type défini ci-dessus, caractérisée en ce que la zone avant
du boitier comporte au moins un longeron de guidage qui assure le
couplage mécanique en venant dans un dispositif de réception corres-
pondant du chargeur, la combinaison formée par le longeron de guidage
et le dispositif de réception fonctionnant comme articulation a rotation

ou comme assemblage par coulissement et accrochage.
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L’invention concerne également un chargeur du type dé-
fini ci-dessus, caractérisé par un dispositif de réception dans lequel pé-
nétre au moins un longeron de guidage prévu dans la zone avant de
I'unité d’alimentation électrique pour le couplage mécanique de l'unité
d’alimentation électrique au chargeur, la combinaison formée par le
longeron de guidage et le dispositif de réception fonctionnant comme
articulation a rotation ou assemblage par coulissement et accrochage.

Il est particulierement avantageux que le longeron de
guidage et le dispositif de réception correspondant soient réalisés pour
que larticulation de rotation permette un mouvement de pivotement
d’'une position de départ vers le bas jusqu’a la position de fin de course
ou position finale et a partir de cette derniére position, en remontant
jusque dans la position de départ. Cela simplifie les opérations de cou-
plage de l'unité d’alimentation électrique sur le chargeur. Avant le cou-
plage avec le chargeur, 'unité d’alimentation électrique peut étre reliée
en fonction de la forme de 'unité d’alimentation et/ou de la disposition
des contacts électriques, pour relier électriquement ['unité
d’alimentation au chargeur, en étant alors séparée de l'appareil électri-
que ou en restant reliée a celui-ci.

Le couplage mécanique de 'unité d’alimentation électri-
que au chargeur par l’articulation de rotation se fait par 'engagement
d’au moins un longeron de guidage de 'unité d’alimentation électrique
dans le dispositif de réception correspondant du chargeur en position
de départ puis pivotement de I'unité d’alimentation passant de sa posi-
tion de départ, en descendant jusque dans la position de fin de course.
Par exemple la position de fin de course est atteinte quand le fond du
boitier de 'unité d’alimentation rencontre la surface de la cavité de ré-
ception du chargeur.

De facon comparable a une fixation de ski, l'unité
d’alimentation électrique est tenue avantageusement dans sa position
de fin de course par la force de compression exercée par un ressort.

De maniére avantageuse, le ressort exercant la force de
compression peut étre dévié de facon que sous l’effet d'une impulsion de
force, par exemple lorsque le chargeur et 1'unité d’alimentation électri-

que chutent et rebondissent sur un sol dur, le longeron puisse se déga-
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ger du dispositif de réception et le boitier de 1'unité d’alimentation se
séparer du chargeur pour éviter tout dommage du boitier ou du char-
geur a cause de la liaison solidaire du couplage entre ['unité
d’alimentation et le chargeur. La force de compression exercée par le
ressort est générée avantageusement par un ressort de contact électri-
que agissant sur un élément d’actionnement prévu sur le boitier de
I'unité d’alimentation électrique. De plus, en position de fin de course
on a un contact électrique entre l'unité d’alimentation électrique et le
chargeur pour charger les batteries de I'unité d’alimentation électrique.

L’invention concerne également un dispositif de couplage
mécanique d’une unité d’alimentation électrique pour un appareil ou
des appareils électriques alimentés indépendamment du réseau avec un
chargeur, 'unité d’alimentation électrique étant logée dans un boitier
avec au moins une batterie rechargeable par le chargeur, le boitier
ayant au moins un élément de guidage qui, pour le couplage mécanique
avec le chargeur, pénétre dans un dispositif de réception correspondant
du chargeur et la combinaison de 1’élément de guidage et du dispositif
de réception fonctionnant comme articulation de rotation ou comme as-
semblage par coulissement et accrochage.

De facon avantageuse, ’élément de guidage est un longe-
ron de guidage.

En outre, l'invention concerne une unité d’alimentation
électrique d’appareils électriques alimentés indépendamment du réseau
comportant un boitier avec au moins une batterie rechargeable, et ce
boitier comporte au moins un élément de guidage ayant, pour le cou-
plage mécanique pénétrant dans un dispositif de réception correspon-
dant du chargeur, la combinaison de I’élément de guidage et du
dispositif de réception fonctionnant comme articulation de rotation ou
comme assemblage par coulissement et accrochage. L’élément de gui-
dage est avantageusement un longeron de guidage.

L’invention concerne également un chargeur pour une
unité d’alimentation électrique d’appareils électriques alimentés indé-
pendamment du réseau avec un dispositif de réception dans lequel pé-
nétre au moins un élément de guidage prévu sur 'unité d’alimentation

électrique pour le couplage mécanique de 'unité d’alimentation électri-
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que avec le chargeur et la combinaison de cet élément de guidage et du

dispositif de réception fonctionne comme articulation de rotation ou

comme assemblage par coulissement et accrochage.

De facon avantageuse, ’élément de guidage est un longe-
ron de guidage.

Dessins

La présente invention sera décrite ci-aprés de maniére
plus détaillée a l'aide d’exemples de réalisation représentés dans les
dessins annexés dans lesquels :

- la figure 1 est un schéma par blocs d'un dispositif de couplage d'une
installation d’alimentation électrique et d'un chargeur par une arti-
culation de rotation,

- lafigure la est une vue de détail de l'articulation a rotation,

- la figure 2 est une vue en perspective d'une unité d’alimentation
électrique séparée de 'appareil électrique,

- la figure 3 est une vue schématique d'un dispositif de couplage d'une
installation d’alimentation électrique a un chargeur par un assem-
blage par coulissement et accrochage, et

- la figure 4 montre le dispositif de la figure 3 a I’état découplé.

Description de modes de réalisation

Selon les figures 1 et 2, une unité d’alimentation électri-
que 10, 10’ selon linvention pour des appareils électriques 30 alimentés
indépendamment du réseau électrique, comporte, pour le couplage mé-
canique avec un chargeur 20, un boitier 11 ; dans la zone avant du boi-
tier il y a au moins un longeron de guidage 12 et dans sa zone arriére il
y a au moins un élément d’actionnement 14, 14°.

Comme cela apparait en outre a la figure 1, l'unité
d’alimentation électrique 10 est reliée a un appareil électrique 30 pen-
dant le couplage mécanique avec le chargeur 20 ; cet appareil électrique
est simplement esquissé a la figure 1; cela signifie que ['unité
d’alimentation électrique 10 peut étre intégrée par exemple de maniére
définitive dans 'appareil électrique 30. L'unité d’alimentation électrique
10, 10’ peut étre utilisée pour des appareils mobiles portatifs, par
exemple l'outillage électrique sous la forme de perceuses, de visseuses
ou d’appareils de jardinage, etc....
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La figure 2 montre une unité d’alimentation 10’ distincte
de l'appareil électrique 30 ayant deux longerons de guidage 12 prévus
dans sa zone avant, d'un élément d’actionnement 14’ prévu dans la
zone arriére de l'unité d’alimentation 10’ et de bornes électriques 16 par
lesquelles I'unité d’alimentation 10’ peut étre mise en contact électrique
avec le chargeur 20 pendant une phase de chargement. Pour le fonc-
tionnement indépendamment du réseau électrique, 'appareil électrique
30 correspondant est relié électriquement a l'unité d’alimentation 10’
par les bornes électriques 16.

Comme le montre en outre la figure 1, un chargeur 20
selon l'invention pour le couplage mécanique a l'unité d’alimentation
électrique 10, 10’ comporte une cavité de réception 24 avec un dispositif
de réception 22 a une extrémité de la cavité ; ce dispositif de réception
comporte au moins un longeron de guidage 12 pour permettre a l'unité
d’alimentation électrique 10, 10’ d’étre couplée mécaniquement. A
l'opposé de 'extrémité du dispositif de réception 22 il y a un ressort 26,
par exemple en forme de ressort de contact électrique. L’é¢lément
d’actionnement 14, 14’ prévu dans la zone arriere de l'unité
d’alimentation électrique 10, 10’ agit sur le ressort 16 qui peut s’écarter
dans la direction de la double fleche 27 ; ainsi I'unité d’alimentation
électrique 10, 10’ est tenue en position de fin de course dans le char-
geur 20 par la force de compression 28 exercée par le ressort 26.

Comme cela apparait en outre a la figure 1, le dispositif 1
selon l'invention comporte, pour le couplage mécanique, au moins un
longeron de guidage 12 prévu dans la zone avant du boitier 11 de l'unité
d’alimentation électrique 10, 10’. Pour le couplage mécanique de l'unité
d’alimentation électrique 10, 10’ avec le chargeur 20, le longeron de
guidage 12 vient dans un dispositif de réception 22 correspondant du
chargeur 20, et la combinaison formée par au moins un longeron de
guidage 12 et le dispositif de réception 22 fonctionne comme articula-
tion de rotation 23. La zone la dans laquelle se trouve l’articulation de
rotation 23 est esquissée a la figure la ; dans cette position, le longeron
de guidage 12 du boitier 11 est couplé dans le dispositif de réception
22. L’articulation de rotation 23 permet, du fait de la forme du longeron
de guidage 12 et du dispositif de réception 22, un mouvement de pivo-
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tement entre une position de départ ou position initiale, en descendant
jusque dans une position finale ou position de fin de course ou récipro-
quement, de la position de fin de course par soulévement jusque dans
la position de départ. Les deux sens de mouvement de pivotement pos-
sibles sont représentés a la figure 1 par la double fleche 3.

Comme présenté a la figure la, dans cet exemple de réa-
lisation il n’est pas possible de simplement extraire le longeron de gui-
dage 12 hors du dispositif de réception 22, car une partie en saillie 25
du dispositif de réception 22 pénétre dans la cavité 21 du longeron de
guidage lorsque 'ensemble est réuni.

Pour le couplage mécanique de l'unité d’alimentation
électrique 10, 10’ au chargeur 20, on glisse au moins un longeron de
guidage 12 par un mouvement de coulissement correspondant dans la
direction de la fleche 2 dans le dispositif de réception correspondant 22
pour atteindre la position de départ représentée a la figure 1. Ensuite,
par le mouvement de pivotement défini par l'articulation de pivotement
23, on enfonce l'unité d’alimentation 10, 10’ jusque dans la position de
fin de course. On atteint la position de fin de course lorsque le fond 13
du boitier de I'unité d’alimentation 10 rencontre la surface de la cavité
de réception 24 du chargeur 20. La force de compression 28 exercée par
le ressort 26 tient I'unité d’alimentation électrique 10, 10’ dans sa posi-
tion de fin de course. Dans la position de fin de course, un contact
électrique entre 'unité d’alimentation électrique 10, 10’ et le chargeur
20 est établi par le ressort 26 fonctionnant en méme temps comme res-
sort de contact électrique, ce qui permet de charger les batteries non
représentées de l'unité d’alimentation électrique 10, 10’.

La figure 3 est une vue schématique d'un dispositif de
couplage d’une installation d’alimentation électrique d'un chargeur a
l'aide d'un assemblage par coulissement et accrochage 29. Les éléments
ou les composants qui correspondent a ceux des figures précédentes
portent les mémes références. La figure montre 'unité d’alimentation 10
de la figure 1 ayant dans la zone avant un longeron de guidage 12 ve-
nant dans le dispositif de réception 22 du chargeur 20 ; le longeron de
guidage 12 et le dispositif de réception 22 sont formés pour que le lon-
geron de guidage 12 ne puisse €tre glissé dans le dispositif de réception
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22 que dans une direction. Pour cela, on place ['unité d’alimentation 10
ou son boitier 11 sur la surface supérieure 31 du chargeur 20 puis on
le glisse sur le plan 31 dans la direction de la fleche 32 pour que le lon-
geron de guidage 12 puisse glisser dans le dispositif de réception 22. Le
dispositif de réception 22 comporte une cavité 33 de section rectangu-
laire recevant le longeron de guidage 12 qui a également une section
rectangulaire. Les dimensions de la cavité 33 et celles du longeron de
guidage 12 sont choisies pour permettre un couplage du boitier 11 et
du chargeur 20 seulement par coulissement du boitier 11 dans la di-
rection de la fleche 32 ou dans la direction opposée a la fleche 32 pour
la libération. Ce mode de réalisation ne permet pas de coupler ou de
découpler le boitier 11 ou l'unité d’alimentation 10 par un mouvement
de pivotement. L'extrémité opposée du dispositif de réception 22 du
chargeur 20 comporte un ressort 26 réalisé par exemple comme ressort
de contact électrique. Le ressort 26 agit sur le boitier 11 de l'unité
d’alimentation électrique 10 pour que le boitier 11, avec le longeron de
guidage 12, soit tenu dans la cavité 33 et ainsi sur le chargeur.

La figure 4 montre schématiquement le dispositif de la fi-
gure 3 ; le dispositif se trouve dans une situation qui permet de dégager
le boitier 11 par rapport au chargeur 20. Pour cela, le boitier 11 a été
coulissé dans la direction de la fleche 34 contre le ressort 26 pour que
le longeron de guidage 12 du boitier 11 puisse sortir de la cavité 33 du
dispositif de réception 22 et dévier le ressort 26. Lorsque le longeron de
guidage 12 est dégagé de la cavité 33, le boitier 11 peut étre basculé par
exemple en direction de la fleche 35 pour dégager 'unité d’alimentation
électrique 10 du chargeur 20.

Pour placer le boitier 11 dans le chargeur 20 on place par
exemple le boitier 11 tout d’abord avec sa partie arriére avec un angle
36 sur la surface 31 du chargeur 20 comme lindique le tracé par un
trait interrompu 37 du boitier 11 pour dévier le ressort 26. Ensuite, on
bascule le boitier 11 complétement contre la surface supérieure 31 du
chargeur 20 pour que le longeron de guidage 12 puisse se glisser dans
la cavité 33 du dispositif de réception 22.

L’assemblage par coulissement et accrochage 29,
l’articulation par rotation 23 et le ressort 26 sont concus pour que
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I'assemblage par coulissement et accrochage 29 et l'articulation par ro-
tation 23 puissent se libérer automatiquement. Pour cela, le ressort 26
est concu pour que le boitier 11 soumis a une impulsion de force criti-
que avec le chargeur, par exemple en cas de chute sur un support so-
lide, puisse se libérer automatiquement de sa prise ou de ’articulation a
rotation. Pour cela, la force de compression 28 exercée par le ressort 26
est choisie pour que le ressort 26 puisse étre dévié a partir d'une impul-
sion de force critique qui peut également étre exercée naturellement de
maniére intentionnelle par un mouvement exercé sur le boitier, ce qui
libére le boitier 11 du chargeur quand le ressort 26 est suffisamment
dévié pour que le longeron de guidage 12 puisse sortir du dispositif de
réception 22. Dans le cas de l'articulation par rotation 23, le ressort 26
dévié permet tout d’abord un mouvement de pivotement du boitier per-
mettant de dégager le longeron de guidage 12 par rapport au dispositif
de réception 22.
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10

REVENDICATIONS
1°) Dispositif de couplage mécanique d’une unité d’alimentation électri-

que (10, 10°) pour un appareil électrique (30) a alimentation indépen-
dante du réseau a 'aide d’un chargeur (20},

I'unité d’alimentation électrique (10, 10’) comportant un boitier (11) avec
au moins une batterie qui peut se charger par le chargeur (20),
caractérisé en ce que

la zone avant du boitier (11) comporte au moins un longeron de guidage
(12) pénétrant dans un dispositif de réception (22) correspondant prévu
sur le chargeur (20) pour le couplage mécanique avec le chargeur (20),
et

la combinaison d’au moins un longeron de guidage (12) et du dispositif
de réception (22) fonctionne comme articulation de rotation (23) ou
comme assemblage par coulissement et accrochage (29).

2°) Dispositif selon la revendication 1,

caractérisé en ce que

le longeron de guidage (12) et le dispositif de réception (22) correspon-
dant sont réalisés pour que l'articulation de rotation (23) permette un
mouvement de pivotement entre une position de départ, vers le bas,
jusque dans une position finale et de cette position finale, vers le haut,
en position de départ.

3°) Dispositif selon la revendication 1,

caractérisé en ce que

le couplage mécanique de l'unité d’alimentation électrique (10, 10’) sur
le chargeur (20) se fait en coulissant le longeron (12) de !'unité
d’alimentation électrique (10, 10’) dans le dispositif de réception (22)
correspondant du chargeur (20) en position de départ, et en effectuant
ensuite un mouvement de pivotement de 1'unité d’alimentation (10, 10’)
vers le bas jusqu’a la position finale, et on atteint la position finale lors-
que le fond du boitier (13) de I'unité d’alimentation (10) rencontre la
surface d'une cavité de réception (24) du chargeur (20).

4°) Dispositif selon la revendication 3,
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11

caractérisé en ce que
I'unité d’alimentation électrique (10, 10’) est tenue en position finale par
la force de compression exercée par un ressort (28).

5°) Dispositif selon la revendication 4,

caractérisé en ce que

la force de compression (28) du ressort est générée par un ressort de
contact électrique (26) agissant contre un élément d’actionnement (14)
prévu sur le boitier (11) de 1'unité d’alimentation électrique (10, 10’).

6°) Dispositif selon I'une des revendications 2 a 5,

caractérisé en ce qu’

en position de fin de course on a un contact électrique entre l'unité
d’alimentation électrique (10, 10’) et le chargeur (20) pour charger les
batteries.

7°) Dispositif selon la revendication 1,

caractérisé en ce qu’

un ressort (26) exercant la force de compression (28) peut étre dévié
suffisamment pour que le longeron de guidage (12) puisse se dégager du
dispositif de réception (22).

8°) Unité d’alimentation électrique pour un appareil électrique (30) ali-
menté indépendamment du réseau, comprenant un boitier (11) avec au
moins une batterie rechargeable,

caractérisée en ce que

la zone avant du boitier (11) comporte au moins un longeron de guidage
(12) qui assure le couplage mécanique en venant dans un dispositif de
réception (22) correspondant du chargeur (20), et

la combinaison formée par le longeron de guidage (12) et le dispositif de
réception (22) fonctionne comme articulation a rotation (23) ou comme

assemblage par coulissement et accrochage (29).

9°) Unité d’alimentation selon la revendication 7,

caractérisée en ce qu’
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un €lément d’actionnement (14) est prévu dans la zone arriére du boitier
(11), et

un ressort (26), notamment un ressort de contact électrique, est action-
né dans le chargeur (20), de sorte que le boitier (11) est tenu en position
de fin de course dans le chargeur (20).

10°) Chargeur pour une unité d’alimentation électrique (10, 10°) dun
appareil électrique (30) alimenté indépendamment du réseau,
caractérisé par

un dispositif de réception (22) dans lequel pénétre au moins un longe-
ron de guidage (12) prévu dans la zone avant de 1'unité d’alimentation
électrique (10, 10’) pour le couplage mécanique de I'unité d’alimentation
électrique (10, 10’) au chargeur (10),

la combinaison formée par le longeron de guidage (12) et le dispositif de
réception (22) fonctionnant comme articulation a rotation (23) ou as-
semblage par coulissement et accrochage (29).

11°) Chargeur selon la revendication 9,

caractérisé en ce qu’

un ressort (26) agit sur un élément d’actionnement (14) prévu dans la
zone arriere de l'unité d’alimentation électrique (10, 10’) pour tenir
I'unité d’alimentation électrique (10, 10’) par la force de compression
(28) de ressort en position de fin de course dans le chargeur (20), et
dans lequel le fond (13) du boitier de 'unité d’alimentation (10, 10
s’appuie sur la surface d’une cavité de réception (24) du chargeur (20).

12°) Chargeur selon la revendication 9,

caractérisé en ce que

le ressort (26) peut étre dévié suffisamment pour que le longeron de
guidage (12) puisse se dégager du dispositif de réception (22).

13°) Dispositif de couplage mécanique d’une unité d’alimentation élec-
trique (10, 10°) pour un appareil électrique (30) alimenté indépendam-

ment du réseau, comportant un chargeur (20),
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I'unité d’alimentation électrique (10, 10’) étant logée dans un boitier (11)
dans lequel il y a au moins une batterie rechargeable par le chargeur
(20),

caractérisé en ce que

le boitier (11) comporte au moins un élément de guidage (12) qui, pour
le couplage mécanique avec le chargeur (20), vient dans un dispositif de
réception (22) correspondant prévu sur le chargeur (20), et

la combinaison de I’élément de guidage (12) et du dispositif de réception
(22) fonctionne comme articulation de rotation (23) ou comme assem-
blage par coulissement et accrochage (29).

14°) Unité d’alimentation électrique pour un appareil électrique (30)
alimenté indépendamment du réseau électrique, comportant un boitier
(11) avec au moins une batterie rechargeable,

caractérisée en ce que

le boitier (11) comporte au moins un €élément de guidage (12) pénétrant,
pour le couplage mécanique, dans un dispositif de réception (22) cor-
respondant du chargeur (20), et

la combinaison de I’élément de guidage (12) et du dispositif de réception
(22) fonctionne comme articulation a rotation (23) ou comme assem-
blage par coulissement et accrochage (29).

15°) Chargeur pour une unité d’alimentation électrique (10, 10’ dun
appareil électrique (30) alimenté indépendamment du réseau électrique,
caractérisé par

un dispositif de réception (22) dans lequel pénétre au moins un élément
de guidage (12) prévu sur 'unité d’alimentation électrique (10, 10’) pour
le couplage mécanique de cette unité d’alimentation électrique (10, 10’
au chargeur (20), la combinaison de 1’élément de guidage (12) et du dis-
positif de réception (22) fonctionnant comme articulation en rotation
(23) ou comme assemblage par coulissement et accrochage (29).
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Fig. 3

Fig. 4
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