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(67) Resumo: MONITORACAO DE CONDICAO DE UMA
INSTALACAO SUBMERSA. Um método para a monitoragdo da
condi¢do de um aparelho localizado em uma instalagdo submersa
compreende as etapas de: a) detecgdo de pelo menos um parametro
associado ao aparelho, b) provisdo de um modelo de comportamento
esperado de pelo menos um referido parametro, ¢) comparagao do
referido parametro detectado com o referido modelo, e d) avaliagao da
condigéo do aparelho com base na referida comparacgéo.
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4. O sistema de medigdo geralmente produz uma grande
gquantidade de dados de telemetria, tornando dificil que o
operador entenda a salGde do sistema, ja& que a operagao de

P

alguns equipamentos é mais importante do que de outros.

5. A visibilidade do status do sistema & limitada a
operadores treinados e pode ndo estar disponivel para um
usudrio de nivel alto.

E um objetivo da presente invengdo resolver os
problemas acima. Este objetivo & alcang¢ado pela modelagem
dos comportamentos preditos de pardmetros detectados
associados a componentes da instalagdo, e a correlagdo
destes com valores realmente detectados.

Assim sendo, a inveng¢do permite a monitorag¢do remota
da condigdo de um equipamento submarino para a provisdo de
um retorno melhorado e uma detecgdo de condigdao anormal. A
invencio, através da modelagem dos paridmetros medidos,
prové um aviso precoce e uma informagdo de diagndstico,
para se permitir que ag¢des preventivas sejam tomadas ou que
uma manuteng¢do seja programada.

A invengcdao pode ser usada com as instalag¢des
submarinas existentes, usando-se os sensores Jja presentes,
ou, alternativamente, novas instalagdes poderiam ser
otimizadas para se habilitar a invengdo.

H& varios beneficios com a presente invengdo. Estes
incluem:

a) uma diminuig¢do no tempo parado na produg¢do devido a
uma manuteng¢do programada;

b) um custo reduzido de intervengdes nao planejadas;

¢) menos operadores experientes s3o requeridos para a

operagdo do sistema;
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da valvula. O volume poderia ser determinado pela medigdo
de uma pressdo de fluido hidraulico em cada lado da valvula
ou o volume poderia ser determinado por uma medigdo direta.
O método poderia compreender a etapa de monitoragdo do
namero de atuag¢des de valvula realizadas. Neste caso, a
etapa c¢) poderia compreender a comparagdo do nUGmero de
atuacdes para intervalos de vida conhecidos de componentes
de atuador. O método poderia compreender a etapa de
determinac¢do do tempo gasto para se ativar por todo o curso
plenamente o atuador. Neste caso, o método ainda poderia
compreender a etapa de uso do tempo determinado gasto para
calcular o atrito no atuador.

Um método de acordo com a inveng¢ao poderia ser usado
para a detecgdo e/ou a monitoragdo de uma falha dos
componentes eletrdnicos para controle do aparelho na
instalacdo. Neste caso, a etapa a) poderia incluir a
detecgdo de pelo menos um dentre: temperatura; pressao;
umidade; corrente consumida por um componente; niveis de
sinal; e voltagem em pelo menos uma localizagdo na
instalagdo. O método poderia compreender a etapa de
determinacdo da saltde de um conector elétrico submerso, por
exemplo, pela obtengdo de pelo menos um dentre: medigdes de
LIM; determinagdes de fluxo de fluido hidréulico; e
determinacdes de fluxo de injegdo de produto quimico.

De acordo com um segundo aspecto da presente invencgao,
é provido um meio de monitorag¢do de condigdo para a
monitoragdo de um componente de uma instalag¢do submersa,
que compreende:

um sensor associado ao componente para a detecgdo de

um pardmetro e a extragdo de um sinal indicativo do
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b) Lado de Topo

Est3o 1localizados no lado de topo, isto &, na
superficie, por exemplo, em terra ou em uma embarcag¢do ou
uma plataforma, uma estagdo de controle 6 e um equipamento
de lado de topo 7 ligado a ele. A estagdo de controle 6
estd em comunicagdo com o local submarino através de um
cabo umbilical 5, de modo gque os dados de sensor
processados possam ser transmitidos a partir do mdédulo de
eletrdnica submarino 3 até a estag¢do de controle de lado de
topo 6 através do umbilical 5.

A estag¢do de controle de lado de topo 6 compreende um
meio para a conversdo dos dados de sensor em um formato
otimizado para transmissdo, tipicamente usando o protocolo
de TCP / IP estabelecido, usando um enlace de internet ou
por satélite para uma localizag¢do remota.

c¢) Localizacg¢do Remota

Aqui, o termo “localizag¢do remota” significa uma
localizacgdo zremota do equipamento submarino. Em muitos
casos, esta localizacg¢do também serada remota da localizagdo
de lado de topo, por exemplo, em uma base de controle
central, mas, opcionalmente, pode estar 1localizada na
localizag¢dao de lado de topo.

Estda situado na localizagdo remota um aplicativo de
monitoragdo remota 8. Isto compreende um meio de
processamento adaptado para realizar muito da analise de
dados requerida pela presente invengdo para a determinagdo
da saGde do aparelho submarino 1. Em particular, o
aplicativo de monitorag¢do remota 8 & ligado a um banco de
dados histdérico 9, o qual armazena dados histdricos e

modelos de comportamento esperado para processos e
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RESUMO

MONITORAGAO DE CONDIGAO DE UMA INSTALAGAO SUBMERSA

Um método para a monitoragdo da condigdo de um
aparelho localizado em uma instalag¢do submersa compreende
as etapas de:

a) detecgdo de pelo menos um pardmetro associado ao
aparelho,

b) provisdo de um modelo de comportamento esperado de
pelo menos um referido parémetro,

c) comparag¢do do referido par@metro detectado com o
referido modelo, e

d) avaliacdo da condig¢do do aparelho com base na

referida comparagdo.
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