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Urzadzenie do pomiaru wspblczynnika przyczepnosci wzdtuznej toczacégo
si¢ kota do nawierzchni drogi

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do pomiaru wsp6iczynnika przyczepnosci wzdtuznej toczacego sie
kota do nawierzchni drogi. L .

Pomiar wspétczynnika przyczepnosci kota do nawierzchni drogi ma bardzo istotne znaczenie dla oceny
nawierzchni w réznych warunkach atmosferycznych oraz dla badan skutecznosci przyczepnosci réznego typu
opon wréinych warunkach ekspioatacyjnych. Ciagty wzrost motoryzacji zmusza zarowno wykonawcow
nawierzchni jak i producentéw opon do prowadzenia badar i pomiardow priyczepnos’ci, w wyniku ktérych ustala
si¢ odpowiednie materiaty i technologie zapewniajace uzyskanie mozliwie duzych wspétczynnikow przyczepnos-
ci kota do nawierzchni, co ma zasadnicze znaczenie dla bezpieczeristwa ruchu pojazdow. W znanych urzadzeniach
okreslanie wspétczynnika przyczepnoséci kota do nawierzchni drogi polega na wymuszaniu na toczacym sie kole
pomiarowym okre$lonego poslizgu. Miarg wspotczynnika po$lizgu przy tych sposobach jest pomiar sity
przyczepnodci. Jest to jednak pomiar posredni. Urzadzenia do stosowania tych sposobdw przy poimocy ktorych
na toczacym sie kole wymusza sie odpowiedni poslizg predkosci jaka wynika ze swobodnego toczenia si¢ kota,
wymagaja specjalnych i skomplikowanych uktadéw napedowych.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie tych wad i opracowanie urzadzenia do bezposredniego pomiaru
wspdtczynnika przyczepnosci toczacego sie kota do nawierzchni drogi.

Cel ten osiagnieto dzieki temu, ze urzadzenie do pomiaru wspdtczynnika przyczepnoici wzdiuznej

’ toczacego sie kota do nawierzchni drogi sprzegnigete z dowolnym pojazdem prowadzacym, ma koo pomiarowe

osadzone na osi wyposazonej w czujnik momentu potaczony z osig kota pojazdu prowadzacego zs pomocg
przegubu sprzegta, przy czym kofo pomiarowe i koto pojazdu prowadzacego majg rézne srednice. W celu
zapewnienia kotu kierunku ruchu réwnolegtego do kierunku ruchu pojazdu prowadzacego, 0$ jego potaczona
jest ze statym elementem pojazdu prowadzacego za pomoca ciggna.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat urzadzenia do pomiaru wspétczynnika przyczepnosci wzdtuinej toczacego sie kota do nawierzchni

drogi, a fig. 2 — schemat blokowy toru pomiarowego.
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Urzadzenie ma koto 1 pomiarowe osadzone na osi wyposazonej w czujnik 5 momentu potaczonej z osig
kola 2 pojazdu prowadzacego 6 za pomoca przegubu 3 isprzegta 4. Koto 1 pomiarowe i koto 2 pojazdu
prowadzacego 6 maja rdzne srednice. W celu zapewnienia kotu pomiarowemu 1 kierunku ruchu réwnolegtego do
kierunku ruchu pojazdu prowadzacego 6, jego o$ jest potaczona ze statym elementem pojazdu prowadzacego 6
za pomocq ciegna 7. Tor pomiarowy urzadzenia sktada si¢ z czujnika 5 momentu, dotaczonego do wejscia
wzmacniacza 8, z ktorego sygnat przesytany jest do miernika 9 i/lub rejestratora 10, wywzorcowanych
w jednostkach wspétczynnika przyczepnosci. Koto 1 pomiarowe napedzane przez koto 2 pojazdu prowadzacego
6 ma taka samg szybko$c katowa, lecz ze wzglgdu na rozng srednice, jego szybko$¢ liniowa jest inna niz szybkosé
liniowa kota 2 pojazdu prowadzacego. Skutkiem tego koto 1 pomiarciwe uzyskuje poslizg. Mierzgc zatem
momient podawany, bedacy miarg sity przyczepnosci kota, na koto 1 pomiarowe i znajac jego wymiary mozna
okreslié¢ wielko$¢ wspotczynnika przyczepnosci kota, ktdéry jest stosunkiem sity przyczepnosci mierzonej
w kierunku wektora szybkosei do obcigzenia normalnego kota. Sygnat =z czujnika 5 momentu poprzez
wzmacniacz 8 jest podawany do miernika 9 i/lub rejestratora 10 wywzorcowany w jednostkach wsp6tczynnika
“ przyczepnosci i mierzacych jego wartosci chwilowe. Urzadzenie moze by¢ ponadto wyposazone w integrator
okreslajacy srednig wartosc wspotczynnika przyczepnosci w okreslonym przedziale czasu lub drogi. Roztaczajac
sptzegto 4 powoduje sig, ze koto 1 pomiarowe toczy sie swobodnie bez poslizgu, co ma znaczenie w rmomencie
niedokonywania pomiardow.

Zastrzezenia patentowe
1. Urzadzenie do pomiaru wspoiczynnika przyczepnosci wzdtuznej toczacego si¢ kota do nawierzchni
drogi, znamienne tym, Ze ma koto pomiarowe (1) osadzone na esi wyposazonej w czujnik {5) momentu
potaczonej z kotem (2) pojazdu prowadzacego (6) za pomoca przegubu (3) i sprzegta (4), przy czym koto (1)
pomiarowe i koto (2) pojazdu prowadzacego maja rozne srednice.
2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, Ze os kota (1) pomiarowego jest policzona
z nieruchomym elementem pojazdu prowadzacego (6) za pomoca ciegna-(7}.
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