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Zdviiny manipuladni vozik Jje ur&en pro
nekléddni, pFevéZeni a kkldddni deskovych -
i hrenolovych bfemen. Vozik mé vykyvny rém
pripevnény ke kolébkovému rému, na kterém @
dochéz{ k pilepravd biemen v prostoru vé-
ledkovych nosi¥d. Vozik je avlddén rukoje-
t1 & pojezd je umoZnén pojezdovymi a rejdovy-
mi koly. Polohy pro menipulaci s vozikem
Jsou vymezovdny peddlem vykyvného rdmu,
Jisténého polohovym ovlddadem. ZdviZny
menipuladni vozik je moZné pouZit p¥i
menipulaci a prepravé biemen v rozsahu
hmotnosti 20 a% 500 kg« y
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Vynélez se tykd zdviiného menipuladniho vd@iku, ktery je'pfedevéim urden pro manipula-
ci s blemeny deskovitého a hranolovitého tvaru, které vzhledem k hmotnosti a rozmérim vyie-
duji velkou fysickou némehu pFi rudni menipulaci. Uplatni se zejména v kamenickych provozech,
kde je nutné ¥asto menipulovet s kemenickymi prvky, Jeko jsou nap¥, dfly pomnikd, pemdtni-
ki, sle rovnd% schodd i chodnikovych obrubniki atd. tek, %e nalofeni, prevoz, premistdni
2 voziku a neopek zvlddne jeden pracovnik.

Dosud znémé a pouZi{vend menipulace se provédi pomoci typizovanych dvoukolonch banteamo-
vjch vosikd, 2 kterého se musi biemena vyklédet nebo premistovat ruén¥ dvime i vice pracovni-
ky. V ndkterych pripadech je pouZivéno nizkozdviinych neb vysokozdvignych motorovych vozikd,
co¥ Jje provoznd i ekonomicky ndroéné.

Tyto nevfhody odstrenuje zdviiny menipula¥ni vozik, JehoZ podstata Je v tom, Ze
neklédéni a sklédéni plevéiéného bFemene se d¥je za vyuditl kolébkového rému voziku, coi
Je umoZn&no vhodnym nestavenim vykyvného rému, ovlddaného pFes peddl nohou pracovnika,

Ve spodn{ ¥désti kolébkového rdmu jsou umist¥na pojezdovéd a rejdovd kolas, umo#nujici po-
j1%d&ni voz{ku, Horni ¥#st kolébkového rdmu Jje tvofena nosnymi trubkemi s oto¥nymi nosi¥i,
vodic{ rukojetf, opdrkou, eretainimi a pojistngmi prvky. Kolébkovy i vykyvny rdm jsou
svaPence s vhodng ohybanych trubek. .

Zdviiny menipuladni vozik awou funkci a konstrukei zajiziuje tyto viznemné poZadavky:

Jednoduché konstrukce, snadné vyrobitelnost, meld hmotnost, snadnd manipulovatelnost
pro jednoho pracovnike, bezpelnost, vysoké spolehlivost provozu, odstren¥n{ fyzické néma-
hy, sniZfeni spotfeby pohonnfch hmot e zlepSeni hygieny pracovniho prostiedi.

Jedno konkrétn{ provedeni voziku Je zobrazeno na pfipojenych vykresech; na obr. 1
v nérysu, na obr. 2 v pidorysu e na obr. 3 v ¥dstedném bokorysu vykresu.

Vykyvny rém 3 ovlddany peddlem 24 Jistdny zépadkovou lidtou 82 je p¥es vykyvny Sep
21 e zévésy 22 uchycen na kolébkovy rém 1. V pPepravni poloze se podlahy dotykaj{ dvé
pojezdové kola 3 a dv¥ rejdové kola 4, priZemi peddl 24 je vymezen palcem 143 & Je Jistén
v dolni poloze zépedkou 241 sdpadkové 1i8ty 82, kterd Je privefena na nosnou trubku po-
lohového ovlddale '83. Hornim p¥i¥nikem kolébkového rdmu 141, od kterého Jje odtladovén
p*itladnou pruinou 81, prochézi polohovy ovladad 8, ktery je tak jiZtén proti vypadnuti
% dolnfho p¥i¥nfku 142.

Po seildpnuti peddlu 24 dojde k nadzviZeni kolébkového rému 1, p¥i nastaveni poloho-
véno ovleda¥e 8 tak, e zépsdkovd liste 82 sm8Puje svisle, zafixuje se polohe vykyvného rému
2 otolenim polohového ovleda¥e 8 tek, Ze dolni drdike zdpadkové 1i3ty 82 se zasune do zé-
" padky 241. Opa¥ngm zplsobem je vykyvny rdm 2 v hornf ¥dsti zdpadkové 1isty 82, pojezdové
kola 3 jsou nedzvednuta & na podlaze zistdvd kolébkovy rém ) a rejdovéd kola 4 (tato polohe
je pro sklopeni, naloZeni biemene e vrédceni voziku do vodorovné polohyl.

‘ P#i neklddéni biemen se posune opdrka 12 pod b¥emeno, které se opréfve svislé poloze na
véletkové nosile 5, fixoeané proti otddeni ereteinim zefizenim 6, & Je JiZt&no proti
vypadhuti rogpérovou objimkou . Vozik Je po kolébkovém rdmu 1 zhoupnut zébdrovou silou
na vodict rukojef 13 do vodorovné polohy. 31 vykldddn{ b¥emene do svislé polohy se postu-
puje opa&nym zpisobem.

, Bfemeno leiic{ vodorovnd na vdledkovych nosi¥fch 5 (p¥i pojeadové poloze voziku) se
pfesouvéd na pracovni stil tek, Ze se aretadni zabfzeni § otodi o 180°, co% umo¥n{ volné °
‘otddeni vélelkovych nosidd 5. Opadnym zplsobem se provede naloZeni bfemen z pracovniho
stolu tak, Ze se navelené bremeno na vdledkovych nosilich 2 zafixuje aretadnim zarizenim
é plproti vyklopeni zajist{ nasunutim rozpirové objimky 1. '
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Poji%asni voziku je umoZndno pojezdovymi koly 3 a rejdovymi koly 4, které majf svislé
Sepy umoznujic{ pojezd voziku do poZedovaného smiru.

PREDMET VYINALEZU

1. Zdviiny menipuladnl vozlk urdeny zeJjména pro p¥epravu biemen, vyznadujfc{ se tim,
Ze pozﬁstévébz kolébkového rému (1), opatPeného nejmén& Jednim rejdovym kolem (4), na ktery
je pripevadn pés (22), v n¥mZ je vykyvnym Eepem (21) uchycen vykyvny rém (2) 8 dvima pojezdo-
vymi koly (3), na volném konci opat¥en peddlem (24), p¥i¥em? kolébkovy rém (1) na streand
vodici rukojeti (13) je opat¥en polohovym ovldda¥em (8) pro peddl (24) e eretadnim zafi-
zenim (6) vdledkovych nosi&l (5).

2. ZdviZiny menipula¥ni vozik podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze v horni &¥dsti ko-
1ébkového rému (1) je opérka (12) @ nejmén¥ dv¥é op¥rné trubky (11) s otodnymi vélefkovymi
nosi¥i (5), pFi¥em’ na jednom véledkovém nosi¥i (5) je suvn& uloZfend objimka (7) opatfe-
ne hdkem.

1 vykres



228796

z (8 13

24

Obr 1

A T —
1T 72
24 |‘ /’J/rjx/f// P
— . . ” -
n=cry
~ 1
1:“:.; o —] E: P e
Obr. 2 z_ — \u/
21 r
8
6 81
Il
M| 1~
e.zJ'l
_i — =3
; " [}
241 142
] )
Obr. 3 ‘ ~
IHJ FPr/rcrayy

Severografia, n. p., MOST Cena 2,40 Kés



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

