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Urzadzenie do ciaglego mierzenia ilosci materiatu transportowego
w jednostce czasu przez przenos$nik Slimakowy

1

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie przezna-
czone do ciaglego mierzenia iloSci materialéw
transportowanych w jednostce czasu przez prze-
no$niki §limakowe, ktére sg stosowane przewaznie
do dozowania materialéw sypkich, a w szczegdl-
nosSci do dozowania materialéw pylgcych.

Znane s3 urzadzenia dla przeno$nikéw §limako-
wych, w ktérych urzadzenie wazace jest sprze-
zone mechanicznie z ukladem napedowym §$limaka
w ten sposéb, aby uzyskaé mozliwo§é bezposred-
niego mierzenia ilo§ci materialu transportowanego
w jednostce czasu przez przeno$nik $Slimakowy.
Znane sg r6éwniez urzadzenia w ktérych prezno$-
nik $limakowy zaopatrzony jest w odpowiednie
czujniki wagowe i w czujniki predkosci, a sygnaly
elektryczne pochodzace z tych czujnikéw zostajag
przemnozone w multiplikatorze elektromechanicz-
nym w celu obliczenia iloSci materiatu transporto-
wanego w jednostce czasu przez przeno$nik §lima-
kowy.

Znane sg jeszcze urzadzenia, w ktérych za prze-
no$nikiem Slimakowym stosuje sie dodatkowo wage
tasmowa w obudowie odpowiedniej dla cech dozo-
wanego materialu, w celu mierzenia w ten spos6b
ilo§ci materiatu transportowanego w jednostce cza-
su przez przeno$nik §limakowy.

Znane urzadzenia mierzace majg jednak wsp6l-

na wade, polegajaca na zbyt skomplikowanej kon-.

strukeji mechanicznej, ktébra wymaga zastosowania
wielu precyzyjnych i zuzywajacych sie elementébw,
przy czym rozwigzania konstrukcyjne tych elemen-
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2
tow zaleza w duzym stopniu od wielko$ci i rodzaju
stosowanych przeno§nikéw.

Przy uzyciu znanych urzadzen mierzacych nie
mozna uzyskaé¢ duzej pewno$ci pracy wymagane]j
w szczegblno$ci w ukladach zautomatyzowanych,
oraz nie mozna zunifikowaé poszczegblnych pod-
zespoléw, co ma istotne znaczenie dla masowej pro-
dukcji i w eksploatacji takich urzadzen.

Z tego wzgledu zadne z dotychczas znanych wy-
zej wymienionych urzadzen mierzacych dla prze-
noé$nikéw §limakowych nie moglo znalezé szerszego
zastosowania w praktyce.

‘Wynalazek pozwala na wyeliminowanie tych wad
! niedogodno$ci dzieki zastosowaniu multiplikatora
elektronicznego dla mnozenia sygnaléw w taki spo-
s6b, iz uzyskano proste rozwigzanie mechaniczne
catego urzadzenia.

Celem wynalazku jest umozliwienie cigglego mie-
rzenia ilo§ci materialu transportowanego w jed-
nostce czasu przez przeno$nik Slimakowy za po-
mocg urzadzenia, odznaczajgcego sie duza trwa-
toScig i prostotg elementé6w konstrukcyjnych, przy
réwnoczesnym zachowaniu proporcjonalnosci syg-
nalu wyjSciowego, ofrzymywanego w urzadzeniu
do iloSci materiatu transportowanego w jednostce
czasu przez przeno§nik Slimakowy.

Zadanie to zostalo rozwigzane przez zastosowanie
wagi elektronicznej wg patentu polskiego Nr 51659,
oraz przy uzyciu odpowiednich rozwigzan konstruk-
cyjnych w przeno$niku §limakowym. Koryto §lima-
ka zostalo zamocowane przegubowo w punktach
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ktérych o§ lezy w plaszczyZnie konca wsypu ma-
terialu i oparte jest na czujnikach wagowych
umieszczonych po stronie wylotu materiatu. Dzig-

ki temu wyeliminowano mozliwo§é oddzialywania
slupa materialu znajdujacego sie w leju zasypo- 5
wym na prace czujnikéw wagowych.

-Koryto $limaka polaczono ramg z ukladem na-
pedowym w jedng calo§é konstrukcyjng dla wy-
eliminowania bezposSredniego wplywu sil zewne-

4

Koryto Slimaka 1 jest umieszczone przegubowo w
punktach 4, ktérych oS lezy w plaszczyZnie konca

" wsypu 9 pod lejem zasypowym 10 i opiera sie na-

czujnikach wagowych 5 po stronie wylotu materiatu.

Materiatl znajdujgcy sie w korycie 1 wywoluje
ugiecie elementéw sprezystych. czujnikéw wago-
wych 5, a ruch obrotowy §limaka, zwigzany z trans-
portowaniem materialu wywoluje obr6t elementu
pomiarowego w czujniku predkosci 3.

trznych pochodzacych od napedu na prace czujni- 10  Sygnaly wytworzone w czujnikach wagowych 5
k6w wagowych. o amplitudzie zaleznej od ciezaru jednostkowego

Zastosowano §limak o dwu réznych skokach, przy transportotwanego materialu w tonach na metr bie-
czym cze§é $limaka o wigkszym skoku znajduje sie z3cy q —g]i wzmocnione ewentualnie we wzmac-
poza wsypem w Kierunku ruchu materiatu. niaczu 6 o stabilizowanym wspoéiczynniku wzmoc-

Dzieki temu moze byé zachowany wlasciwy sto- % nienia, oraz sygnaty wytworzone w czujniku pred-
pieri napelnienia koryta materiatem, co ma istotne kosci 3 o czestotliwoSci proporcjonalnej do pred-
znaczenie dla uzyskania proporcjonalnosci miedzy kosdci przesuwania sie materialu w korycie §limaka
iloScig obrotéw walu §limaka i predko$cig materialu w metrach biezgcych na godzine v OL(; , zostajg
transportowanego w korycie $limaka, szczegélnie . w odpowiedni sposéb przemnozone w multiplikato-
przy zasilaniu ze zbiornika umieszczonego bezpo- rze 7, ktéry stanowi istotna cze§é wynalazku — pol-
Srednio nad wsypem. ski patent Nr 51659.

W wypadku dostarczania materialu przez inne Sygnal otrzymany z multiplikatora jest propor-
urzadzenia dozujgce zachowanie dwoéch r6znych cjonalny do Sredniej wartosci w czasie ilo§ci ma-
skok6w $§limaka nie jest konieczne. 95 terialu transportowanego przez przeno$nik S§lima-

Urzadzenie mierzgce wedlug wynalazku posiada kowy w tonach na godzine Q@ =q:-v go—;z-l‘. Sygnatl
szereg zalet w stosunku do znanych urzadzen mie- ten powoduje odchylenie wskazoéwki przyf‘zadu po-
rzacych, odznacza si¢ duzg frwaloScig i prostota miarowego 8 wycechowanego w odpowiednich jed-
zastosowanych elementéw mechanicznych, dzieki nostkach.
czemu mozna uzyskaé duza pewno$é praecy urzg- 30
dzenia, oraz proporcjonalno§cig sygnalu wyjscio- Zastrzezenie patentowe
wego do mierzonej wielko$ci, co ma istotne znacze-
nie przy pracy urzadzenia w ukiadach zautoma- Urzadzenie do ciagltego mierzenia ilo§ci materiatu
tyzowanych, na przyklad w ukladach automatycz- transportowanego w jednostce czasu przez przenos-
nego dozowania materialéw. 8 nik Slimakowy, posiadajace wage elektroniczna

Urzadzenie wedlug wynalazku zostanie blizej ob- wedlug patentu Nr 51659 oraz przeno$nik $lima-
jasnione na przykladzie wykonania przedstawionym kowy znamienne tym, zZe koryto §$limaka (1) za-
na rysunku, na ktébrym fig. 1 przedstawia widok mocowane przegubowo w punktach 44) ktérych o$
z boku przeno$nika wraz ze schematem o0g6lnym lezy w plaszczyznie konca wsypu (9), opiera sie na
urzadzenia, a fig. 2 przekr6j poprzeczny przeno$- 40 czujnikach wagowych (5) i polgczone jest ramg (12)
nika. z ukladem napedowym (2) zaopatrzonym w czuj-

Przeno$nik §limakowy stuzgcy do transportowa- nik predko$ci (3), a §limak (11) przy bezpoSrednim
nia materialéw tworzy jedng cato§é konstrukcyjna zasilaniu materialem ze zbiornika umieszczonego
zltozong z koryta Slimaka 1 polaczonego ramg 12 4 nad wsypem (9) posiada dwa rézne skoki przy czym
z ukladem napedowym 2 sprzezonym bezposred- cze$é §limaka o wiekszym skoku znajduje sie poza
nio z watem §limaka 11 i z czujnikiem predkosci 3. wsypem w kierunku ruchu materialu.
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