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(54)实用新型名称

一种光伏电站清洗机器人

(57)摘要

本实用新型公开了一种光伏电站清洗机器

人，包括顶板和拉力弹簧杆，所述顶板顶部设置

有光伏板，所述光伏板两侧设置有注水口，所述

顶板底部设置有风扇，所述风扇一侧设置有水雾

喷嘴，所述风扇正下方设置有清洗滚刷，所述清

洗滚刷一端设置有动力电机。有益效果在于：本

实用新型通过设置行走电机、滚轮以及拉力弹簧

杆，可使装置在光伏板上行走作业时，增大装置

与光伏板的摩擦力，进而避免了装置出现打滑停

止的现象，保障了装置的正常作业，通过设置风

扇，可在装置清洗过的光伏板进行吹风处理，避

免了扫落的灰尘颗粒再次驻留在光伏板上，提高

了清洗的质量。
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1.一种光伏电站清洗机器人，其特征在于：包括顶板(9)和拉力弹簧杆(7)，所述顶板

(9)顶部设置有光伏板(1)，所述光伏板(1)两侧设置有注水口(13)，所述顶板(9)底部设置

有风扇(16)，所述风扇(16)一侧设置有水雾喷嘴(14)，所述风扇(16)正下方设置有清洗滚

刷(2)，所述清洗滚刷(2)一端设置有动力电机(3)，所述清洗滚刷(2)另一侧设置有电路总

成箱(4)，所述电路总成箱(4)一侧壁上设置有启动开关(15)，所述电路总成箱(4)内设置有

太阳能控制器(12)，所述太阳能控制器(12)底部设置有光伏逆变器(11)，所述顶板(9)底部

两侧设置有支架底座(8)，所述支架底座(8)一侧壁上设置有滚轮支架(10)，所述滚轮支架

(10)一端设置有滚轮(5)，所述滚轮(5)有四个，所述滚轮(5)顶部设置有行走电机(6)，所述

行走电机(6)有两个，所述滚轮支架(10)内设置有所述拉力弹簧杆(7)，所述太阳能控制器

(12)的型号为CY3230，所述光伏逆变器(11)的型号为IV5000H。

2.根据权利要求1所述的一种光伏电站清洗机器人，其特征在于：所述光伏板(1)与所

述顶板(9)通过螺栓连接，所述注水口(13)与所述顶板(9)插接。

3.根据权利要求1所述的一种光伏电站清洗机器人，其特征在于：所述风扇(16)和所述

水雾喷嘴(14)均内嵌在所述顶板(9)中，所述支架底座(8)与所述顶板(9)通过螺栓连接。

4.根据权利要求1所述的一种光伏电站清洗机器人，其特征在于：所述动力电机(3)和

所述电路总成箱(4)均与所述支架底座(8)通过螺栓连接，所述清洗滚刷(2)与所述动力电

机(3)以及所述电路总成箱(4)均转动连接。

5.根据权利要求1所述的一种光伏电站清洗机器人，其特征在于：所述启动开关(15)与

所述电路总成箱(4)通过卡槽连接，所述太阳能控制器(12)和所述光伏逆变器(11)均与所

述电路总成箱(4)通过螺栓连接。

6.根据权利要求1所述的一种光伏电站清洗机器人，其特征在于：所述滚轮支架(10)与

所述支架底座(8)通过所述拉力弹簧杆(7)连接，所述拉力弹簧杆(7)一端与所述支架底座

(8)通过挂钩连接。

7.根据权利要求1所述的一种光伏电站清洗机器人，其特征在于：所述拉力弹簧杆(7)

另一端与所述滚轮支架(10)插接，所述滚轮(5)与所述滚轮支架(10)转动连接，所述行走电

机(6)与所述滚轮(5)通过卡槽连接。
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一种光伏电站清洗机器人

技术领域

[0001] 本实用新型涉及光伏电站清洗技术领域，具体涉及一种光伏电站清洗机器人。

背景技术

[0002] 光伏设备指光伏制造型企业用于生产原料、电池组件、零部件等产品中使用的，并

在反复使用中基本保持原有实物形态和功能的机器设备，光伏设备主要包括硅棒/硅锭制

造设备、硅片/晶圆制造设备、电池片制造设备、晶体硅电池组件制造设备、薄膜组件制造设

备等5大类。常见的光伏电站清洗机器人湿洗的时候容易在光伏板上造成装置的打滑，影响

了装置连续工作的效率，同时清洗装置中缺少吹风的装置，导致一些清洗掉的细沙颗粒再

次落在光伏板表面，降低了清洗的效果。

实用新型内容

[0003] (一)要解决的技术问题

[0004] 为了克服现有技术不足，现提出一种光伏电站清洗机器人，解决现有光伏电站清

洗机器人湿洗的时候容易在光伏板上造成装置的打滑，影响了装置连续工作的效率，以及

清洗装置中缺少吹风的装置，导致一些清洗掉的细沙颗粒再次落在光伏板表面，降低了清

洗的效果的问题。

[0005] (二)技术方案

[0006] 本实用新型通过如下技术方案实现：本实用新型提出了一种光伏电站清洗机器

人，包括顶板和拉力弹簧杆，所述顶板顶部设置有光伏板，所述光伏板两侧设置有注水口，

所述顶板底部设置有风扇，所述风扇一侧设置有水雾喷嘴，所述风扇正下方设置有清洗滚

刷，所述清洗滚刷一端设置有动力电机，所述清洗滚刷另一侧设置有电路总成箱，所述电路

总成箱一侧壁上设置有启动开关，所述电路总成箱内设置有太阳能控制器，所述太阳能控

制器底部设置有光伏逆变器，所述顶板底部两侧设置有支架底座，所述支架底座一侧壁上

设置有滚轮支架，所述滚轮支架一端设置有滚轮，所述滚轮有四个，所述滚轮顶部设置有行

走电机，所述行走电机6有两个，所述滚轮支架内设置有所述拉力弹簧杆，所述太阳能控制

器的型号为CY3230，所述光伏逆变器的型号为IV5000H。

[0007] 进一步的，所述光伏板与所述顶板通过螺栓连接，所述注水口与所述顶板插接。

[0008] 进一步的，所述风扇和所述水雾喷嘴均内嵌在所述顶板中，所述支架底座与所述

顶板通过螺栓连接。

[0009] 进一步的，所述动力电机和所述电路总成箱均与所述支架底座通过螺栓连接，所

述清洗滚刷与所述动力电机以及所述电路总成箱均转动连接。

[0010] 进一步的，所述启动开关与所述电路总成箱通过卡槽连接，所述太阳能控制器和

所述光伏逆变器均与所述电路总成箱通过螺栓连接。

[0011] 进一步的，所述滚轮支架与所述支架底座通过所述拉力弹簧杆连接，所述拉力弹

簧杆一端与所述支架底座通过挂钩连接。
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[0012] 进一步的，所述拉力弹簧杆另一端与所述滚轮支架插接，所述滚轮与所述滚轮支

架转动连接，所述行走电机与所述滚轮通过卡槽连接。

[0013] (三)有益效果

[0014] 本实用新型相对于现有技术，具有以下有益效果：

[0015] 1、为解决现有光伏电站清洗机器人湿洗的时候容易在光伏板上造成装置的打滑，

影响了装置连续工作的效率的问题，本实用新型通过设置行走电机、滚轮以及拉力弹簧杆，

可使装置在光伏板上行走作业时，增大装置与光伏板的摩擦力，进而避免了装置出现打滑

停止的现象，保障了装置的正常作业。

[0016] 2、为解决现有光伏电站清洗装置中缺少吹风的装置，导致一些清洗掉的细沙颗粒

再次落在光伏板表面，降低了清洗的效果的问题，本实用新型通过设置风扇，可在装置清洗

过的光伏板进行吹风处理，避免了扫落的灰尘颗粒再次驻留在光伏板上，提高了清洗的质

量。

附图说明

[0017] 图1是本实用新型所述一种光伏电站清洗机器人的主视图；

[0018] 图2是本实用新型所述一种光伏电站清洗机器人中电路总成箱的剖面图；

[0019] 图3是本实用新型所述一种光伏电站清洗机器人中注水口与水雾喷嘴的连接关系

示意图；

[0020] 图4是本实用新型所述一种光伏电站清洗机器人中滚轮支架与拉力弹簧杆的连接

关系示意图；

[0021] 图5是本实用新型所述一种光伏电站清洗机器人中顶板的仰视图；

[0022] 图6是本实用新型所述一种光伏电站清洗机器人的电路框图。

[0023] 附图标记说明如下：

[0024] 1、光伏板；2、清洗滚刷；3、动力电机；4、电路总成箱；5、滚轮；6、行走电机；7、拉力

弹簧杆；8、支架底座；9、顶板；10、滚轮支架；11、光伏逆变器；12、太阳能控制器；13、注水口；

14、水雾喷嘴；15、启动开关；16、风扇。

具体实施方式

[0025] 为了使本实用新型的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及实施

例，对本实用新型进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅仅用以解释

本实用新型，并不用于限定本实用新型。

[0026] 如图1-图6所示，一种光伏电站清洗机器人，包括顶板9和拉力弹簧杆7，顶板9顶部

设置有光伏板1，光伏板1两侧设置有注水口13，顶板9底部设置有风扇16，风扇16一侧设置

有水雾喷嘴14，风扇16正下方设置有清洗滚刷2，清洗滚刷2一端设置有动力电机3，清洗滚

刷2另一侧设置有电路总成箱4，电路总成箱4一侧壁上设置有启动开关15，电路总成箱4内

设置有太阳能控制器12，太阳能控制器12底部设置有光伏逆变器11，顶板9底部两侧设置有

支架底座8，支架底座8一侧壁上设置有滚轮支架10，滚轮支架10一端设置有滚轮5，滚轮5有

四个，滚轮5顶部设置有行走电机6，行走电机6有两个，滚轮支架10内设置有拉力弹簧杆7，

太阳能控制器12的型号为CY3230，光伏逆变器11的型号为IV5000H。
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[0027] 如图1所示，光伏板1与顶板9通过螺栓连接，注水口13与顶板9插接，注水口13与外

接水源通过管道连接，管道的长度足够。

[0028] 如图5所示，风扇16和水雾喷嘴14均内嵌在顶板9中，支架底座8与顶板9通过螺栓

连接，水雾喷嘴14依靠外界的水源压力对光伏板1进行清洗。

[0029] 如图1所示，动力电机3和电路总成箱4均与支架底座8通过螺栓连接，清洗滚刷2与

动力电机3以及电路总成箱4均转动连接，清洗滚刷2较软不会对光伏板1造成擦伤。

[0030] 如图1和图2所示，启动开关15与电路总成箱4通过卡槽连接，太阳能控制器12和光

伏逆变器11均与电路总成箱4通过螺栓连接。

[0031] 如图4所示，滚轮支架10与支架底座8通过拉力弹簧杆7连接，拉力弹簧杆7一端与

支架底座8通过挂钩连接，拉力弹簧杆7通过拉力的作用来夹固滚轮5与光伏板1。

[0032] 如图1和图4所示，拉力弹簧杆7另一端与滚轮支架10插接，滚轮5与滚轮支架10转

动连接，行走电机6与滚轮5通过卡槽连接，行走电机6进一步提高了装置移动流畅性。

[0033] 本实用新型提到的一种光伏电站清洗机器人的工作原理：首先将装置通过滚轮5、

滚轮支架10以及拉力弹簧杆7夹固在光伏电板的纵向两端，使得装置能够稳定在光伏板1上

滑动，然后将外接水源通过管道与注水口13连通，外接水源有设定的压力，接着通过启动开

关15启动装置，其中动力电机3带动清洗滚刷2对光伏电板进行拨打清洗，水雾喷嘴14用来

增加电板的湿度有利于污垢的扫除，风扇16将清洗掉的灰尘颗粒吹散在光伏电板两端，避

免了灰尘的驻留，提高了清洗效果，装置在行进作业时，由于拉力弹簧杆7将滚轮5紧紧贴合

在光伏电板的滑板上，同时又由行走电机6的外力加持，有效的避免了装置在给光伏电站湿

洗作业时打滑不能移动的问题，保障了装置的连续作业。

[0034] 上面所述的实施例仅仅是对本实用新型的优选实施方式进行描述，并非对本实用

新型的构思和范围进行限定。在不脱离本实用新型设计构思的前提下，本领域普通人员对

本实用新型的技术方案做出的各种变型和改进，均应落入到本实用新型的保护范围，本实

用新型请求保护的技术内容，已经全部记载在权利要求书中。
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