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Zaiizeni sestdvi ze svisle stifediciho tdstro-
ji, tvofeného dvéma vodorovnymi kluznymi

nebo valefkovymi drdhami, a z vodorovné&
stfedictho Gstrojf tvoFeného dvéma Sikmymi " - Y
valetkovymi drahami. St¥edici Gstroji jsou 8 g \ |
uloZena na stojanech, mezi nimiZ je mezera o |
pro priijezd bezkolejového chodbového do- @ ] .
pravniho dstroji, které spusti paletu na va- \L / \
letkové drahy, kde se paleta automaticky L w
nastavi do spridvmé polohy, aby se mohla 3 ‘ ©
piemfstit na nosné astroji, napffklad pra- T~ Q
covni stlil obrédb&ciho stroje, opat¥eného s ‘
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Vyndlez se tyka zafizeni pro prejiméni pa-
lety nebo podobného predmétu z pohyblivé-
ho prvniho nosného ustroji, zejména z bez-
kolejového chodbového dopravniho tstroiji,
a pro jeji presné ustaveni vzhledem k druhé-
mu nosnému ustroji, zejména vzhledem k
pracovnimu stolu obrabé&ciho stroje. Pohybli-
vé nosné ustroji bezkolejového chodbového
dopravniku miiZe byt ve v&tSin& pripadd u-
staveno s dostatenou pFesnosti vzhledem k
pfeddvacimu nebo prejimacimu stanovisti.
Jsou v3ak pfipady, kdy je nezbytné, aby po-
loha nosného ustroji byla pifi pfedavéani pa-
lety na druhé nosné ustroji jeSté podstatné
presnéjil. To plati napriklad tehdy, kdyZ se
upinaci paleta osazend upnutym obrobkem
pfivadi prvnim nosnym tstrojim na pracov-
ni stl obrdbé&ciho stroje tvofici druhé nos-
né ustroji. Takové upinaci palety s upnutym
obrobkem jsou velmi drahé naradi vyrobené
s tak velkou ptesnosti, Ze mohou byt p¥i
exaktnim ustaveni vzhledem k pracovnimu
stolu obrébé&ciho stroje vsunuty svymi vede-
nimi do vedeni pracovniho stolu.

Vynélez md za kol vytvofit takové zafize-
ni a jeho podstata spofiva v tom, Ze zafize-
ni sestdvd ze samoéinné svisle stiediciho
tstroji a vodorovné stiediciho tistroji k usta-
veni vzhledem k druhému nosnému ustroji.
Paleta nebo podobny predmét se prostied-
nictvim samodéinného svisle stfediciho tdstro-
ji a vodorovné stiedicfho dstroji ustavi vzhle-
dem k druhému nosnému dtstroji a muiZe
se pak pPemistit pomoci vhodného predéva-
ciho ustroji nebo ruéné na druhé nosné u-
stroji. Svisld a vodorovn& stfedici ustroji
musI byt vytvorena tak, aby zajiStovala sti‘e-
déni aZ do uplného pfFevzeti palety druhym
nosnym Ustrojim. To znamend, Ze paleta ne-
bo podobny pFedmé&t se Gfeln& piemistuje
pFesné primoafe a tento smér pohybu zi-
stava zajiStén aZ do aplného pievzeti palety
druhym nosnym dstrojim.

Podle vyhodného provedeni vynélezu jsou
0b& stiedici ustroji uspofdddna pro soudin-
nost, zejména s dolnimi podélnymi hranami
palety, sméFujicimi ve sméru jejiho pohybu
pri pFed4dvédni na druhé nosné ustroji. Proto
musi byt dolni podélné hrany vyrobeny vel-
mi presné& a musi byt také odoiné proti opo-
tFebeni. Pfitom je ov8em nutné stfedici -
stroji vytvorit tak, aby tyto podélné hrany
byly pFi stfed&ni co nejmén& namédhany. Po
dokonteném ustaveni spofivd paleta s do-
pravovanym pfedmétem nejen na téchto po-
déinych hrandch, nybrZ s vyhodou na sv§ch
op&rnych plochdch navazujicich na podél-
né hrany. Ufelné je, aby takovymi op&rnymi
plochami byly postranni plochy dna pale-
ty, leZici proti sob&, nebo celistvé dno mezi
ob&ma podélnymi hranami.

Podle dal3iho vyznaku vyndlezu sestdva
svisle stfedici tstroji ze dvou rovnob&Znych
kluznych drah, jejichZ vodorovné op&rné
plochy leZi ve stejné vysi a jejichZ vzdjem-
na vzdalenost je mensi neZ Sifka palety, mé-
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feno napiid ke sméru pohybu palety p¥i pfFe-
dani druhému nosnému dstroji.

Alternativné sestdva svisle stfedici tstro-
ii ze dvou rovnobé&Znych valefkovych drah,
jejichZ opérné c¢éary jsou ve stejné vy3di a
smé&fuji wodorovng, pFitemZ jejich botni
vzdéalenost je men3i neZ 3ifka palety, meéfe-
no napfi¢ ke sméru pohybu palety pii pFe-
déni druhému nosnému ustroji. Véaletkové
drdhy maji proti kluznym draham tu vyho-
du, Ze co unejvice Setfi dosedaci plochy a
podélné hrany palety. Proto se také diva

' pfednost tfeni valivému pfed kluznym. Kaz-

dé véaletkova drdha svisle stfediciho Gstroji
sestdvd nejménd ze dvou, s vyhodou vSak
ze t¥i valeCkii s vodorovnymi osami, uspofa-
danych ve vzdjemném bolnim odstupu, pfi-
demZ véletky jedné véletkové drdhy jsou
koaxidlni s valedky druhé valeckové dréahy,
a vzddlenost prvniho valetku od posledniho
viledku kaZdé valetkové drédhy odpovidi v
podstaté délce palety, mé&Ffeno ve sméru je-
jilho pohybu. Osy véaletkii jsou tedy kolmé
ke sméru pchybu palet. Zdsadné by sice bylo
moZné misto vale¢kl pouZit také kluznych
geplt s kruhovym nebo jinym prhfezem, a-
v8ak z dfivodu minimélniho tfeni se dava
prfednost otofn& uloZenym valefkiim.

Vodorovné stredici ustroji sestdvad podle
vynédlezu ze dvou Sikmych vdlefkovych drah,
jejichZ Sikmé valedky jsou ve sméru pohybu
palety bo¢né presazeny viiéi vodorovnym vé-
le€klim pfifazené vodorovné véletkové dra-
hy, zejména leZi uprostifed jejich mezery,
pridemZ povrchové pFimky Sikmych valetka,
na které dosedé podélnd hrana palety, leZi
v mysSlené opérné roving, kterd svird tihel
vEtST neZ 90° s myS$lenou vodorovnou rovi-
nou, prochézejici hornimi povrchovymi p#im-
kami vodorovnych véletkli. I zde plati, Ze
je vyhodn8j8i uspofadat valeékovou drédhu
s otofnymi valetky neZ s kluznymi Cepy.
Osy Sikmych védleCklt jsou rovnéZ kolmé ke
sméru pohybu palety. Op&rné roviny vodo-
rovné stfediciho tustroji a svisle stfediciho
astroji spolu tvofi vzhiiru otevieny kanél
s lichob&Znikovym priifezem, do n&hoZ se
paleta vkldda shora. I kdyby byla paleta pri
dosednuti na jednu z nejméné &ty kluznych
nebo valec¢kovych drah pootodend, pak se
v disledku jejich sklonu a své hmotnosti
automaticky ustavi ve svislém i vodorovném
sméru. ProtoZe po ustaveni palety dosedaji
jeji podélné hrany na podélné hrany zmi-
n&ného kanélu, je zajiSténo podélné vedeni
ustavené palety p¥i preddvani ustavené pa-
lety na druhé nosné tstroji. Je tudiZ pouze
tfeba posuvného pohybu, ktery méa byt pies-
né rovnobéiny s podélnymi hranami kana-
lu.

Tento poZadavek je zaji5tén pPedevSim
tim, Ze alespori volné konce Sikmych véle¢-
k@i vodorovné stiediciho dstroji vyénivaji
do mezer mezi vodorovnymi véaletky. PFi-
tom musi vy&nivat tak hluboko, aby jejich
horni povrchova piimka sahala aZ k mysle-
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né rovind prolorené hornfmi povrchovymi
pHimkami vodorovnych véletki, pokud moz-
no viak je¥ts hloub&ji.

Utelnd svird rovina wrfend Sikmymi wa-
leGky jedné sikmé valetkcvé dréhy s rovi-
nou §ikmych vdletkt druhé Sikme véaledko-
vé dréhy vodorovng stiedictho dstroji dhel
g0°.

Kromé& toho je vyhodmé wlo¥it véletky a-
xiglnd posuvné. Tim se pii ustaveni palety
vyloudi kluzné treni stejn& jako p¥i preda-
vani na druhé nosné Gstroji. Jinek lze usta-
veni palety, kterd je postavena $ikmo nebo
presazena do strany, uskutednit alespofi
Z8&sti také teprve pri preddvani na druheé
nosné vstroji.

waletky jsou s vyhodou uloZeny prostied-
nictvim kulovych pouzder. Tim se vyloudi
mezi valetky a jejich osami kluzné tfeni.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu jsou
véletky axidlng posuvné proti sile vratného
astroji, pr¥itemZ z ekonomickych dtvodl je
vhodné pouZit pruZiny.

Aby bylo moZné stfedici Gstroji piizpiso-
bit nejrizndj$im adellm, jsou podle vynale-
zu svisle stiedici tstroji a vodarovné stie-
dici Gstroji nastavitelnd a aretovatelna ve
svislém a/nebo vodorovném sméru. Piitom
lze popripadé levou a pravou fast kazdého
z obou stfedicich Gstroji ustavovat a préesta-
vovat odddlend, s vfhodou viak spoletné.

Levé i pravéd Gast svisle stfediciho Ustrojl
a vodorovnd stiediciho Gstroji jsou uloZeny
na stojanech na zplsob bolnich vyloZnikl,
sméfujicich proti sobd a tvo¥icich spoletu
s paletou tunelovy prostor pro priijezd bez-
kolejového chodbového dopravniho tstrojl.
Oba stojany mohou byt sloueny v jeden ce-
lek zékladni deskou, kterd nenaruduje pri-
jezd. Leva i pravéd ast svisle stiediciho G-
stroji a vodorovng stiediciho astroji jsou
pfitom od sebe tak daleko, 7e prvni nosné
Gstroji, které nese paletu, se miiZe neruse-

- n& pohybovat a pro odloZeni palety se mil-

Ze spoustét.

Podle daliiho vyznaku vynélezu je dru-
hé mosné dstroji vybaveno taZnym astrojim
spojovatelnym s paletouy, piilemZ taZné G-
stroji je tvoieno zejména hydraulickym ne-
bo pneumatickym véalcem, a paleta je osaze-
na upnutym obrobkem. Paleta je opatfena
vedenimi, zajiStujicimi presné piedani na
druhé nosné Ustroji a zcela presné ustaveni
na druhém nosném ustroji.

Dalsi podrobnosti vynélezu jsou vysvétle-
ny na piikladd provedeni, znézornéném
schematicky na vgkrese, kde znaCi obr. 1
pokorys zafizeni podle vynélezu a obr. 2
tez rovinou 11--II z obr. 1.

Zafizeni pro prejimani palety 1 nebo po-
dobného predmétu z pohyblivého prvniho
nosného Gstroji 2, zejména z bezkolejového
dopravaiho dstroji 3, sestdva podle cbr. 2
s vyhodou z prvanfho stojanu 4, napiiklad
levého, a z druhého stojanu 5, v daném pii-
padd pravého, pritemZ oba stojany 4, 5 mo-
hou byt vzéjemnd spojeny nenaznatenym
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zplisobem, zejména zdkladni deskou. V pii-
kladném provedeni sestdvad kaZzdy ze stoja-
nd 4, 5 ze dvou masivnich sloupd 8, 7, na
nichZ leZi p¥itnik 8. Na kaZdém priniku 8
jsou ulozeny jeden stfednf a dva vn&jsi va-
letky 9, 18, které tvo¥l levou vdletkovou
drahu 11 a pravou valetkovou dréhu 12, Ne-
ni vdak nutné, aby kaZda valefkova drdha
11, 12 m&la nutnd t¥i véletky 8, 10, nebot
mohou byt také usporadany dva valetky, a-
nebo vice ne? tii vdletky.

Vvaletky 9, 10 jsou na svjch oséch 18, 16
uloZeny otofné a lze je posunout ve smysiu
Sipek 13 pomoci nenaznatenych kulovych
pouzder. Posuv z nagnafené vychozi polohy
se uskute&fiuje proti odporu vratného tstro-
ji 14, zejména pruZiny. Osy 15, 16 valecki
9, 10 jsou vedorovné a kolmé€ na smeér 18
pohybu palety 1 pfi jejim pfeddvani na dru-
hé nosné tdstroji 18. Krom& toho jsou dvo-
jice levych i pravych véle€kd 9, 18 uspof'é-
dany koaxidlng, pritemZ jejich volné konce
sméFuji proti sob& Ob& valeCkové drahy 11,
12 tvori svisle stiedici ustroji 20 pro pale-
tu 1 spou$tdnou shora ve sméru Sipky 21

Zafizeni je kromé toho opatfenc vodorov-
né stfedicim tdstrojim 22 pro paletu 1, kte-
ré sestdvd obdobnd z levé Sikmé véletkové
dréhy 23 a z pravé Sikmé vdleCkové drahy
24, Kazda $ikmé valeCkovd drdha 23, 24 je
vytvofena z n8kolika Sikmych valefkli 25,
26. Podle obr. 1 jsou $ikmé valetky 25, 26
uspoifdddny v mezerdch mezi vodorovnymi
valetky 9, 10.

Osy 27, 28 3ikmych véletkd 25, 28 sviraji
s vghodou dhel 90°. Kromé& toho rovina pro-
loZend osou 27, 28 Sikmych valekd 25, 26
svird s rovinou prochdzejici osou 15, 16 vo-
dorovaych vdletkd 9, 10 dhel vtsi neZ 90°,
u prikladného provedeni v podstaté 135°.
Také osy 27, 28 jsou kolmé na smér 18 po-
hybu pelety 1. Sikmé vdleCky 25, 26 jsou na
svych osdch 27, 28 uloZeny posuvné ve smys-
lu 3ipek 29, 30, prostFednictvim kulovych
pouzder nebo obdobnych zalizeni. RovnéZ
jejich posuv se uskuteCfiuje proti odporu
vratnych pruZin, kterymi jsou Sikmé valed-
ky 25, 26 drZeny s vyhodou ve stiedni po-
loze, obdobné jako vodorovné valetky 8, 10.
Pro piehlednast jsou tyto prufiny naznate-
ny pouze ¢astedns. »

Na obr. 2 je paleta 1 ustavena vodorovné
i svisle. Podélné hrany 31, 32 na dolnl stra-
n& palety 1, které ob& sméfuji ve sméru 18
pohybu palety 1, proto leZl piesné ve vrcho-
lu dhlu vzdjemnd se protinajicich mysle-
nych opsrnych ploch, které prochdzeji hor-
nimi povrchovymi piimkami vodorovnych
valedka 9, 10 a $ikmych valetkn 25, 28.

Aby se zabizeni dalo pFizpisobit rizné Si-
rokym paletdm 1 nebo podobnym pfedmé-
tim, je Gelné uspoiddat pfitnik 8, na némz
jsou vodorovné véletky 9, 18 otofné& uloZe-
ny, posuvné ve smyslu Sipek 33 a aretova-
telnd. Kromé& toho pridavné nosniky 35, na
nich# jsou uloZeny Sikmé vidletky 23, 28,
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jsou na pFféniku 8 rovnéZ posuvné ve sSmys-
lu Sipek 33 a aretovatelné. Alternativnd ne-
bo navic je§té mohou byt piFidavné nosniky
35 natativé ve smyslu Sipek 36.

Levy stojan 4 a pravy stojan 5 za¥Ffzeni
tvaoli spolednd se stiedicimi ustrojimi 20, 22
jakysi vzhiiru otevieny tunel, do n&ho# mi-
Ze bezkolejové chodbové dopravni tstroji 3
zajet, a kter¢ je pak po zaloZeni palety 1
nebo jiného piedmétu uzavieny. Do mezery
mezi levymi a pravymi polovinami stiedi-
cich dstroji 20, 22 vy&nivd pii zajiZzdéni a
spousténi palety 1 zvedaci ustroji 37 bez-
kolejovéha chodbového dopravniho usiroji
3. Bezkolejové chodbové dopravni ustroji 3
nemd ridi¢e a pfi vybaveni zvedacim tstro-
Jim 37 je vytvoFeno jako stohova®. Na hor-
nim konci zvedactho tstroji 37 je pohybli-
vé ploSinové nosné tstroji 2, které procha-
z{ volné vedenim 38 na spodni strané palety
1, nebo podbira paletu 1, takie se uvolni,

8

jakmile paleta 1 dosedne na stfedici dstro-
ji 20, 22. Poté miZe bezkolejové chodbové
dopravni tstroji 3 projet tunelovym prosto-
rem dopfFedu nebo se opst vratit.

Paletou 2 je v daném pFipad# upinaci pa-
leta s upnutym obrobkem, jejiz vedeni 38
mé napiiklad prifFez ve tvaru pifsmena T.
Protilehlé vedeni 40 o stejném profilu je u-
praveno na drubém nosném dstroji 18, kte-
rym je napiiklad pracovni st@il bliZe nena-
znafeného obrab&ciho stroje 39. Na ném je
uspofdddno menaznadené vysouvatelné taz-
né ustroji, napfiklad hydraulicky nebo pneu-
maticky vdlec, pomoci kterého je moZné pa-
letu 1 pfetdhnout ze stiediciho ustroji 20,
22 ve sm&ru 18 jejiho pohybu, takZe vedent
38 palety 1 se dostane do zabdru s protileh-
lym vedenim 40 druhého nosného astroji 18.
Timto zplisobem lze paletu 1 ustavit vzhle-
dem k obrdb&cimu stroji s milimetrovou
presnosti.

PREDMET VYNALEZU

1. Zarizeni pro prejimani palety nebo po-
dobného pfedmé&tu z pohyblivého prvniho
nosného ustroji, zejména z hezkolejového
chodbového dopravniho istroji, a pro jeji
presné ustaveni vzhledem k druhému nos-
nému fstroji, zejména vzhledem k pracov-
nimu stolu obrabéciho stroje, vyznagené tim,
Ze sestdvd ze samoéinnd svisle stfediciho
tstroji (20} a vodorovnd st¥ediciho astroji
(22} k ustaveni vzhledem k druhému nosné-
mu udstroji (19).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze svisle stredici Gstroji {20) a vodorovnd
stfedici dstroji (22) jsou uspofdaddna pro
soulinnost, zejména s dolnimi podélnymi
hranami (31, 32) palety (1), smé&fujicimi ve
sméru (18) jejiho pohybu pIi p¥edévani dru-
hému nosnému Gstroji {19).

3. Zafizeni podle bodu 2, vyznadené tim,
Ze svisle st¥edict ustroji (20) sestdvd ze
dvou rovnob&Znych kluznych drah, jejichz
vodorovné op&rné plochy leZ ve stejné vy-
§i a jejich? vzdjemnd vzdalenost je mensi
neZ Sitka palety (1), m&Feno napri¢ ke smé-
ru (18) pohybu palety (1) p¥i pFeddni dru-
hému nosnému ustroji (19).

4. Zatizeni podle bodu 2, vyznagené tim,
Ze svisle st¥edici dstroji (20) sestdvd ze
dvou rovnob&inych valetkovych drah (11,
12), jejichZ opérné &&ry jsou ve stejné vysi
a smeéruji vodorovng, pkitemz jejich boéni
vzdélenost je men3i ne? $irka palety (1),
méfFeno napri¢ ke sméru (18) pohybu pale-
ty (1) pfi pfeddni druhému nosnémuy dstro-
i1 (19].

5. Za¥izeni podle bodu 4, vyznadené tim,
Ze kaZda vale€kova dréha (11, 12) svisle
stfediciho tstroji (20)- sestava nejméné ze
dvou véledkt (9, 10) s vadorovnymi osami
(15, 16), uspofddanych ve vzajemném boé&-
nim odstupu, pfidem¥ valeC¢ky (9) jedné vé-
leCkové drahy (11) jsou koaxidlni s valetky

(10) druhé valetkové drghy (12) a vzdé&le-
nost prvniho vale¢ku (9, 10) od posledniho
valetku (9, 10) kaZdé valedkové dréhy {11,
12) odpovida v podstatd déice palety (1),
méfFeno ve sméru (18) jejiho pohybu.

6. Zarizeni podle bodu §, vyznatené tim,
Ze vodorovné stiedici tstroji (22) sestdva
ze dvou Stkmych védle¢kovych drah {23, 24),
jejichZ Sikmé vdletky (25, 26) jsou ve smé-
ru (18] pohybu palety (1) bo&n& pfesazeny
vii¢i vodorovnym véletkiim (9, 10) pfiraze-
né vodorovné valetkové drdahy (11, 12), ze-
jména leZi uprostfed jejich mezery, piitem?
povrchové pfimky Sikmgch valetki (25, 26},
na které dosedd podélné hrana (31, 32) pa-
lety (1), leZi v mySlené opérné roving, kte-
ra svira thel v&tsi neZ 90° s myslenou vodo-
rovnou rovinou, prochézejici hornimi po-
vrchovymi piimkami vodorovnych véledkd
(9, 10).

7. Zaf¥izeni podle bodu 6, vyznadené tim,
Ze volné konce Sikmych vdledkd (25, 26)
vodorovng str¥ediciho dstroji {22) vyénivaii
alespoii do mezer mezi vodorovnymi véledky
{9, 10).

8. Zatizeni podle bod 6 a 7, vyznadené
tim, Ze rovina uréend $ikmymi valetky (25)
jedné Sikmé valetkové dréhy (23) svirg s
rovinou 3ikmych valetkd (26) druhé Sikmé
valetkové drdhy (24) vodorovng stiediciho
Gstroji (20) dhel 90°.

8. Zafizeni podie bodd 5 a7 8, vyznadené
tim, Ze véletky (9, 10, 25, 26) jsou uloZeny
axidlné& posuvns,

10. ZaFizeni podle bodu 9, vyznadené tim,
Ze véletky (9, 10, 25, 26) jsou uloZeny pro-
stfednictvim kulov§ych pouzder.

11. Zarizeni podle bodii 9 a 10, vyznadené
tim, Ze véletky (9, 10, 25, 26} jsou axiilnd
bosuvné proti sile vratného dstroji (14).

12, Zatizeni podle bodi 2 aZ 11, vyznadené



BE—— |

257756  TRR
9 10

tim, Ze svisle stiedict Gstroji (20) a vodo- 14. Zatizen! podle body 13, vyznadené tim,
rovné stredici dstroji (22) jsou nastavitelna Ze bezkolejové chodbové dopravni Gstroji
a aretovatelnd ve svislém a/nebo vodorov- (3), opatiené nosnym istrojim (2), je vy-
ném sméru, tvofeno na zpiisob stohovade, bez Fidige,

13. Zatizeni podle hodd 5 az 12, vyzna- 15. Zarizeni podle boda 1 aZ 14, vyznade-
¢ené tim, Zc levs i prava &ast svisle stredi- né tim, Ze druhé nosné Ustroji (19) je vy-
ctho ustroji (20) a vodorovng stiediciho d- baveno taznym Gstrojim Spojovatelnym s pa-
stroji (22) jsou uloZeny na stojanech (4, 5) letou (1), pFicem# tazné ustroji je tvoreno
na zplisob bo&nich vyloZnik{i, sméFujicich zejmeéna hydraulickyym nebo pneumatickym
proti soh& a tvoiicich spole€n& s paletou ‘védlcem a paleta (1) je osazena upautym
(1) tunelovy prostor pro priijezd bezkole- obrobkem,

jového chodbového dopravniho ustroji (3).

2 listy vykresd
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