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DISPOSITIF POUR COMMANDER UN ESSUIE-GLACE.

Dispositif comprenant une installation d’exploitation

recevant le signal de détection et une unité de com-
mande (30) qui recoit un signal de commande pour l'essuie
glace lorsque la différence entre une valeur de référence et
une valeur de mesure instantanée déduite du signal de dé-
tection, dépasse un seuil prédéterminé. L'installation d’ex-
ploitation (20) comprend un étage de détection (10) per-
mettant de déterminer si le signal de détecteur (S) ou les
valeurs de mesure instantanée se situent dans une plage
normale (UGR, OGR). Si le signal de détection (S) ou la
valeur de mesure instantanée se situent en dehors de la
plage normale, un étage de sélection commute sur un in-
tervalle de base prédéterminé.
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Etat de la technique
L’invention concerne un dispositif pour détecter
l’état de mouillage d’une vitre, comprenant une installation
d’exploitation recevant le signal de capteur et une unité de
commande qui regoit de l’installation d’exploitation, un signal
de commande pour l’essuie-glace lorsque la différence entre une
valeur de référence et une valeur de mesure instantanée déduite
du signal de détection dépasse un seuil prédéterminé.
On connait déja un dispositif de ce type selon le
document DE-A-41 12 847. Dans ce dispositif connu, le niveau de
repos d‘’un signal de capteur ou d’une grandeur de mesure qui en
est déduite, est adapté aux conditions d’utilisation respecti-
ves, comme par exemplé la structure de la vitre ou le couplage
de 1l’installation de détection sur la vitre, ou par modifica-
tion du coefficient d’amplification de la puissance de rayonne-
ment de la source de rayonnement existant dans le capteur. Or,
on peut rencontrer des situations anormales ne permettant plus
une telle adaptation.
Avantages de 1l’invention
La présente invention a pour but de développer un
dispositif correspondant au type défini ci-dessus de maniére a
permettre un essuyage approprié dans des conditions anormales.
Ce probléme est résolu par un dispositif du type
défini ci-dessus caractérisé en ce que
- 1l’installation d’exploitation comprend un étage de détection
permettant de déterminer si le signal de détection ou les va-
‘leurs de mesure instantanée se situent dans une plage nor-
male, et

- 81 l’on constate que le signal de détection ou la valeur de
mesure instantanée se situent en dehors de la plage normale,
un étage de sélection commute sur un intervalle de base pré-
déterminé.

L’étage de détection permet également un mode
d’essuyage satisfaisant dans des conditions anormales en pas-
sant dans un intervalle de base prédéterminé pour augmenter la
plage de fonctionnement du dispositif car, & cbété de la sélec-
tion manuelle du niveau 1 ou du niveau 2, dans une telle situa-

tion on peut également avoir un fonctionnement intermittent
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satisfaisant, utilisant 1l’intervalle de base. La fonction de
secours ainsi obtenue s’utilise par exemple lorsque la vitre
est fortement encrassée ou endommagée, ou lorsqu’il y a un mau-
vais couplage y compris une défaillance de 1l’installation de
détection, ou lorsque la vitre est trés claire.

Le dispositif peut étre réalisé pour que 1l’étage de
détection comporte une installation de comparaison permettant
de déterminer si le signal du capteur ou les grandeurs de me-
sure sont inférieures & une limite inférieure, ou supérieures a
une limite supérieure, délimitant la plage normale.

On peut estimer que l’on se trouve dans une situa-
tion anormale par exemple du fait que 1l’étage de détection re-
connait le signal de capteur anormal qui, par le choix de
l’amplification du niveau du signal, ne tombe pas dans la plage
normale.

Pour le mode d’essuyage dans des circonstances
anormales, il est avantageux que l‘’intervalle de base posséde
la durée moyenne d’un fonctionnement intermittent de par exem-
ple de 4,5 s.

Le circuit d’exploitation peut également étre déve-
loppé par une installation d’interrogation permettant de recon-
naitre l’origine d’un signal anormal de capteur. Cela permet de
déterminer sans difficulté l’état anormal et d’'y remédier. Les
origines reconnues par 1l’installation d’intégration peuvent
étre une rupture d’une ligne de transmission de signaux, un
mauvais couplage de 1l’installation de capteur ou un endommage-
ment de la vitre, un fort encrassage de la vitre ou méme une
vitre trés claire.

La présente invention sera décrite ci-aprés a
l’aide d’un exemple de réalisation en utilisant les dessins
dans lesquels
- la figure 1 est un schéma par blocs du dispositif, et
- la figure 2 montre un schéma illustrant les principaux ni-

veaux du signal.

La figure 1 montre un schéma par blocs des compo-
sants principaux du dispositif. Une installation de détection
10 fournit un signal de détection S, le cas échéant déja prépa-

ré ; ce signal est regu par une installation d’exploitation 20
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qui le traite pour générer un signal de commande ST. Le signal
de commande ST commande un essuie-glace (non représenté) par
l’intermédiaire d’une unité de commande 30.

La figure 2 montre un schéma des niveaux comprenant
un niveau limite inférieur UGR et un niveau limite supérieur
OGR définissant entre eux une plage normale dans laquelle, a
1’aide de 1’installation de détection 10 et/ou de
l’installation d’exploitation 20, on régle un niveau de repos
RP approprié pour le signal de détection S, par exemple en mo-
difiant la puissance de rayonnement d’une source de rayonnement
faisant partie de 1’installation de détection 10, ou un coeffi-
cient d’amplification de 1’installation d’exploitation 20.
Lorsque le signal de capteur S ou la valeur de mesure instanta-
née qui en est déduite dépassent un seuil prédéterminé SCHW, on
peut déclencher un mode d’essuyage tenant compte néanmoins
d’autres critéres.

Des conditions extérieures peuvent créer des situa-
tions pour lesquelles on quitte la plage normale comprise entre
la limite inférieure UGR et la limite supérieure OGR, et ne
permettant plus de régler un niveau de repos approprié pour sé-
lectionner un mode d’essuyage adapté de maniére optimale. Un
tel état anormal peut étre créé par exemple par une vitre treés
fortement encrassée, et que l’on ne peut plus nettoyer simple-
ment, ou encore une vitre abimée, un mauvais couplage de
1’installation de détection mais également une vitre trés
claire. Dans les trois premiers cas le niveau de repos RP " de-
vrait étre relevé jusqu’a la limite supérieure OGR ; par contre
dans le dernier cas il faudrait abaisser le niveau de repos RP’
jusqu’a la limite inférieure UGR. Ces niveaux ne peuvent pas
8tre réglés de maniére fiable de sorte que dans ces cas-la, on
ne peut choisir de maniére fiable un mode d’essuyage approprié.

C’est pourquoi 1l’installation d’exploitation 20 est
équipée d’un étage de détection permettant de déterminer si le
signal de détection ou la valeur de mesure instantanée qui en
est déduite se situent dans la plage normale. Pour cela, on dé-
termine & l’aide d’une installation de comparaison si le niveau
de repos du signal de détection S ou des grandeurs de mesure

qui en sont déduites, doivent étre amplifiés pour que le niveau
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de repos RP se situe en dehors de la plage normale. Lorsqu’on
constate une telle situation anormale, pour laquelle il n’est
plus possible de faire un traitement normal du signal, ni pas-
ser dans un mode d’essuyage approprié, l’installation
d’exploitation 20 détecte cette situation et commute pendant un
mode de sélection dans un intervalle de base prédéterminé.

On réalise de cette maniére la fonction de secours
du dispositif qui augmente les possibilités de fonctionnement
car, a cbté de la sélection manuelle possible du premier et du
second niveau d’essuyage, on peut également avoir un intervalle
de fonctionnement correspondant d 1l’intervalle de base.
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REVENDICATIONS
1°) Dispositif pour détecter 1’état de mouillage d’une vitre,

comprenant une installation d’exploitation recevant le signal

de capteur et une unité de commande qui Tregoit de

l’installation d’exploitation, un signal de commande pour

l’essuie-glace lorsque la différence entre une valeur de réfé-

rence et une valeur de mesure instantanée déduite du signal de

détection dépasse un seuil prédéterminég,

caractérisé en ce que

- 1’installation d’exploitation (20) comprend un étage de dé-
tection permettant de déterminer si le signal de détecteur
(S) ou les valeurs de mesure instantanée se situent dans une
plage normale (UGR, OGR), et

- s8i l’on constate que le signal de détection (S) ou la valeur
de mésure instantanée se situent en dehors de la plage nor-
male, un étage de sélection commute sur un intervalle de base

prédéterminé.

2°) Dispositif selon la revendication 1,

caractérisé en ce que

1’étage de détection comprend une installation de comparaison
qui permet de déterminer si le signal de détection (S) ou la
valeur de mesure sont inférieurs a une limite inférieure (UGR),
ou supérieurs 4 une limite supérieure (OGR) délimitant la plage

normale.

3°) Dispositif selon la revendication 1 ou 2,

caractérisé en ce que

1’étage de détection reconnait le signal de détection (S) anor-
mal du fait que le choix de l’amplification du niveau du signal

ne se situe pas dans la plage normale.

4°) Dispositif selon 1l’une des revendications précédentes,
caractérisé en ce que
1’intervalle de base a une durée moyenne d’un fonctionnement

intermittent.

5°) Dispositif selon la revendication 4,
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caractérisé en ce que
1’intervalle de base est de 4,5 s.

6°) Dispositif selon 1l’une quelconque des revendications précé-
dentes,

caractérisé en ce que

l’installation d’exploitation (20) comporte une installation
d’interrogation permettant de connaitre 1l’origine du signal de

détection (S) anormal.

7°) Dispositif selon la revendication 6,

caractérisé en ce que

1’origine est une rupture d’une ligne de transmission de si-
gnal, un mauvais couplage de l’installation de détection (10),
un endommagement de la vitre, un fort encrassage de la vitre ou

méme une vitre trés claire.
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