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DESCRIZIONE

La presente invenzione riguarda un dispo-
sitivo di bloccaggioc per gruppi di avanzamento per
impianti di ripartizione di tavole per afferrare,
bloccare e spostare pezzi a forma di tavola
seconde le caratteristiche di cul al preambolo

della rivendicazione 1.

Dispesitivi di guesto genere sono noti per
esempio dal brevetto austriaco AT-PS 386 796 e dal
brevettc tedesco DE-PS 38 14 177 di uguale conte-
nuto. In guesto dispositivo noto l'asse longitu-
dinale dell'unita cilindro-stantuffo & parallelo
all'asse lengitudinale del braccic di bloccaggio

che la porta e guesta unita cilindro-stantuffo,




preferibilmente il suc stelo dellc stantuffo, &
collegato all‘taltro braccio di bloccaggio per
mezzo di un tirante flegsibile, guale per esempio
una fune di acciaio. Questo tirante viene fatto
passare su un rullo di rinvio montatce sul braccio
di bloccaggio che perta l'unita cilindro-
stantuffo. A unita cilindro-stantuffo scarica il
dispositive di blcoccaggio & tenuto aperto mediante
forza elastica. Nell'impiegc pratico l'altezza del
pezzo da afferrare pud variare moltissimo. Ogni
tanto il dispositivo di bloccaggio deve afferrare
un solo pezze a forma di tavola, poi di nuovo un
pacco costituito da piu pezzi a forma di tavcela,
essendo che anche 1'altezza di guesto pacco pud
variare nel ritmo di lavore. Quanto pit & alto il
pacco costituito da piu pezzi, tanto maggicre & il
suc peso e tanto maggiore deve essere la forza
applicata dal dispositivo di bloccaggic per
manipolare queste pacco nel senso indicato. La
forza che deve necessariamente essere applicata
dal dispositive di bkleoccaggic dipende inoltre
anche dalla finitura superficiale dei pezzi a
forma di tavola. Quanto piu sono lisce e scivolose
le superfici, tanto maggiore & la forza con cui il

dispositivo di bloccaggioc deve afferrare il pacco
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0 rispettivamente i pezzi. Dato che, per i motivi
illustrati nelle pubblicazioni di brevetto sopra
citate, 11 dispositivo di bloccaggio deve essere
basso e avere dimensioni strette e guindi non &
possibile ingrandire a piacimeﬁto 1'unita
cilindro-stantuffo, la presente invenzione si
prefigge lo scopo di proporre per un dispositivo
di bloccaggio del genere in guestione una
soluzione in cui la forza che pud essere applicata
da una predeterminata unitd cilindro-stantuffo pud
essere meltiplicata in modo che la forza di
bloccaggio che agisce sulle ganasce aumenti man
mano che si ingrandisce l'apertura della bocca del
dispositivo di bloccaggio.

Per raggiungere questo scopo la presente
invenzione prevede le misure che costituisccono
l'oggetto e il contenuto della parte caratteriz-

zante della rivendicazicone 1. Varianti opportune

della realizzazione della presente invenzione sono
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Sulla scorta del disegno qui di seguitc viene
descritto piu dettagliatamente un esempioc di rea-
lizzazione, senza che per guesto la presente
invenzione sia limitata solo a guesto esempic di

realizzazione.



Le figure 1 e 2 rappresentano il dispositivo
di bloccaggio di lato con le ganasce in posizioni
diverse; la figura 3 & un diagramma che illustra
la forza di bloccaggio che pud essere applicata in
funzione dell'altezza del pezzo e rispettivamente
dell'apertura della bocca del dispositivo di
bloccaggio.

Lungo una tavola di appoggio 1 sostanzial-
mente orizzontale che fa parte integrante della
struttura di una sega per tavele o di un impianto
di ripartizicne di tavole & montato scorrevole un
supportoe 2 per il dispositivo di bloccaggio di un
gruppo di avanzamento che si pud spostare su
rotaie. A guesto supporte 2 di regocla sono
articolati piu dispositivi di bloccaggio dei quali
ne & rappresentate uneo viste di late in ciascuna
delle figure 1 e 2. Questi dispositivi di bloccag-
gioc possono essere fissati rigidamente al punto di
articolazione 3 del supporto 2 oppure possono
essere orientabilili e in gquest'ultimo caso sono
orientabili in parallelo al pianc del disegno
delle figure 1 e 2. Se al supporto 2 sono
articolati pit dispositivi d4i bloccaggio, & spesso
opportunc associare a ogni singolo dispositivo di

bloccaggio un dispositivo supplementare di
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sollevamento che permette di regolare l'altezza
dei singoli dispositivi di bloccaggio rispetto
alla tavola di appoggioc 1 spostandoli uno per uno
e indipendentemente 1'une dall'altro. Se a un
supporto 2 di questo genere - come accade di
solito - sono articolati piu dispositivi di
bloccaggio, si possono riunire a gruppi pit
dispositivi di bloccaggio che si trovano gli uni
accanto agli altri e questi gruppi di dispositivi
di bloccaggio possono pol essere montati in modo
da essere regolabili in altezza rispetto alla
tavela di appoggic 1 uno per unc e indipen-
dentemente 1l'uno dall'altro. Per motivi di chia-
rezza nelle figure 1 e 2 perd non & rappresentato
nessun dispositive di sollevamento del genere.
Ogni dispositivo di bloccaggic presenta
bracci 4 e 5 di bloccaggico che si estendono in

direzione di scorrimento del supporto 2 e
cooperano a guisa di pinza, essendo che il braccio
5 di bloccaggic, che nel disegno & 1l braccio
superiore, risgspetto al braccio inferiore 4 di
bloccaggio in esercizio & orientabile intorno al
punto di articolazione 20. Alle loro estremita
libere i1 due bracci 4 e 5 di bloccaggio portano

ganasce 6 e 7, che in questo casc, come si vede in
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figura 1, afferrano un pacco di pezzi 8 costituito

da cinque tavole tagliate a formato bloccandolo ai

bordi.
Il braccio 4 di bloccaggio, che in questo

caso & 11 braccio inferiore, & articolato al

supporto 2 e si estende versc la tavela di
appoggio 1 descrivendo un angelo piatto. Vicino e
- guardando nella direzione in cui si sposta il

dispositive di bloccaggio - dietro alla ganascia 6

& montata una leva 10 girevole sul pianc del

disegno intorne a un asse 9 perpendicolare al

piano del disegno. L'estremitd superiore e libera

di questa leva 10, che si1 estende verso l'alto, &
collegata allo stelo 12 dello stantuffo di
un'unita cilindro-stantuffo 11 1la cui altra
estremita 13 & articolata al braccio inferiocre 4
di bloccaggio vicino al punto di articclaziocone 3.
Il braccioc 4 di bloccaggio e l'unita cilindro-
stantuffo 11 formano cosi un angolo acuto.

La leva 10 orientabile, articolata al braccio
4 di bloccaggio vicine alla ganascia 6, &

conformata a leva a squadra i cui due fianchi 14 e

15 formano un angolc ottuso, essendo che questo

angolo ottuso si apre verso le ganasce 6 e 7. Il

fianco 14 della leva a squadra 10, collegato
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all'unita cilindro-stantuffo 11, & pit lungo del
fianco 15 della leva che & collegato al braccio 4
di bloccaggio. Al vertice di questa leva a squadra
10, al punto di articolazione 21, & articolata
un‘altra, seconda leva 16 la cui estremita libera
si impegna sull'altro braccio 5 di bloccaggio,
essendo che il punto di applicazione 17 di questa
leva 16 al braccio 5 di bloccaggic & situato in
modo che in tutte le posizioni di esercizio del
dispositivo di bloccaggio questa ulteriocre,
seconda leva 16 venga a trovarsi scostanzialmente
tra i1 fianchi 14 e 15 della leva a sguadra 10 e
che rispettivamente, in posizione di apertura
delle ganasce 6 e 7, questa seconda leva 16 venga
approssimativamente a coincidere con il fianco 14
della leva 10. In tutte le posizioni di esercizio
del dispositiveo di bloccaggio il punto &i
articolazione 21 della leva 16 alla leva a squadra
10 si trova al di sotto di una linea retta
immaginaria 22 che unisce il punto di applicazione
17 della seconda leva 16 sul braccio 5 di
bloccaggio e il punto di articelazione 20 di
queste braccio 5 di bloccaggic all'altro braccio 4
di bloccaggio. L'ulteriore seccnda leva 16 si

impegna vicine alla ganascia 7 dell'altro braccio
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S di bloccaggio. La leva 10 collegata all‘unita
cilindro-stantuffo 11 & pertanto pitd lunga
dell'ulteriore seconda leva 16 articolata a guesta
prima leva 10. La leva 10 collegata all'unita
cilindreo-stantuffo 11 & lunga almeno il doppio
dell'ulteriore seconda leva 16 articclata a questa
prima leva 10. Il braccio mobile 5 di bloccaggio e
montato orientabile nella porzione centrale
dell'altro braccio 4 di bloccaggioc, essendc che
l1'unitd cilindro-stantuffo 11 si trova al di sopra
di questo braccio orientabile 5 di bloccaggio.
Grazie al sistema di leve costituito dalle
leve 10 e 16 e grazie alla disposizicone parti-
colare degli altri componenti di questo dispo-
sitivo di bloccaggio & possibile moltiplicare la
forza che l'unita cilindro-stantuffo 11 & in grado
di applicare nel modo rappresentato dal diagramma
schematico della figura 3. Sull'ordinata X &
riportata l'altezza del pacco ovvero l'ampiezza di
apertura della bocca del dispositivo di
bloccaggio, mentre sull'ascissa Y & riportata la
forza di bloccaggio. La superficie triangolare 18
sull'ordinata X rappresenta la forza di bloccaggio
teorica necessaria da esercitare sulle ganasce 6 e

7 in funzione dell'altezza H che ha di volta in
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vaolta il pezzo o rispettivamente il pacco di pezzi
8. La linea a tratto e punto 19 riportata in alto
rappresenta la forza di bloccaggio che pud essere
effettivamente ottenuta e misurata sulle ganasce 6
e 7 grazie alla costruzione proposta dalla

presente invenzione.
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RIVENDICAZIONI

1. Dispositivo di bloccaggio per gruppi d4di
avanzamento per impianti di ripartizione di tavole
per afferrare, bloccare e spostare pezzi a forma
di tavola lungo una tavola di appoggio sostanzial-
mente orizzontale con un supporto (2) guidato
scorrevole lungo gquesta tavola di appoggio, al
guale sono articeolati a coppie bracci (4, 5) di
bloccaggio che si estendono nella direzione di
spostamento di guesta e cooperano a guisa di
pinza, essendo che almeno uno (5) di gquesti bracci
di bloccaggio & disposto orientabile su un piano
verticale, che i bracci (4, 5) di bloccaggio alle
loro estremita libere portanoc ganasce (6, 7) per
afferrare 1 pezzi e che per l'azionamento dei
bracci (4, 5) di bloccaggio & prevista almeno
un‘unita cilindro-stantuffo (11} che si impegna
sugli stessi, caratterizzatoc dal fattoc che vicino

alla ganascia (6) di uno {(4) dei bracci di
bloccaggio & disposta una leva (10} orientabile
sul piano di rotazicne dei bracci (4, 5} di
bleoccaggio, che una estremita di questa leva {10)
& collegata all'unita cilindro-stantuffo (11) che
dall'altro lato & articolata al braccic {(4) di

bloccaggio che porta gquesta leva (10), che a
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questa prima leva {10), preferibilmente nella sua
porzione centrale, & fissata un‘'ulteriore, seconda
leva (16) orientabile la cui altra estremita si
impegna sull'altro braccioc (S5} di bloccaggio e che
in tutte le posizioni di esercizio del dispositivo
di bloccaggio il punto di articolazione (21) della
seconda leva (16) alla leva (10) si trova al di
sotteo di una linea retta immaginaria (22) che
unisce 11 punto di applicazione (17) della seconda
leva (16} sul braccio (5} di bloccaggio e i1l punto
di articolazione (20) di guesto braccioc (5) di
bloccaggio all'altro braccio {4) di bloccaggic.

2. Dispositivo di bloccaggic secondo la
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che
l'ulteriore, seconda leva (16) si impegna vicino

alla ganascia (7) dell'altro braccio {%5) 4i

EUGENIO ROBBA

bloccaggio. (IN PROPRl'O E PER GLI ALTRI)

3. Dispositivo di bloccaggio secondo la
rivendicazione 1 o 2, caratterizzato dal fatto che
la leva (10) collegata all'unita cilindro-
stantuffo {11) & pid lunga dell'ulteriore seconda
leva (16) articolata a questa prima leva {10}.

4. Dispositivo di bloccaggic secondo la
rivendicazione 3, caratterizzato dal fatto che la

leva (10) ecollegata all'unita cilindro-stantuffo
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(11) & lunga almenc 11 doppioc dell'ulteriocore
seconda leva {16} articolata a gquesta prima leva
{10} .

5. Dispositivo di bloccaggio secondo la
rivendicaziocone 1, caratterizzato dal fatto che
l'asse longitudinale dell'unitd cilindro-stantuffo
(11} forma un angolo acuto insieme all'asse del
braccio (4) di bloccaggio a cui & articolata.

6. Dispositivo di bloccaggio secondo 1la
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che la
prima leva {10) collegata all'unita cilindro-
stantuffo (11) & conformata a leva a sguadra,
essendo che i due fianchi (14, 15) della leva
formano un angolo ottuso e che 1'ulteriore seconda

leva (16) & articeoclata al vertice di questa leva a
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7. Dispositivo di bloccaggio secondo la
rivendicazione 6, caratterizzato dal fatto che il
fianco (14) della leva a squadra (10) collegato
all'unitd cilindro-stantuffo (11) & pit lungo del
fianco (15} di guesta leva a squadra (10)
collegato al braccio (4) di bloccaggio.

8. Dispositivo di bloccaggio seconde la
rivendicazione 6 o 7, caratterizzato dal fatto che

l1'angolo ottuso formato o rispettivamente deli-



mitatc dai due fianchi (14, 15) della leva a
squadra (10) & aperto versoc le ganasce (6, 7).

9. Dispositivo di bloccaggic secondo la
rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che il
braccio mobile (5) di bloccaggio & montato
orientabile nella porzione centrale dell'altro
braccio (4} di bloccaggio e che l'unita cilindro-
stantuffo (1l1) si trova al di sopra di gquesto
braccio orientabile (5) di bloccaggio.

10. Dispositivo di bloccaggic secondo una
delle rivendicazioni da 1 a 9, caratterizzato dal
fatto che indipendentemente dall'ampiezza di
apertura che hanno di volta in volta le ganasce {6
e 7) l'ulteriore seconda leva (16) che si impegna
sul braccio orientabile (5} di bloccaggio si trova
tra i fianchi (14, 15) della leva a sguadra {10) o
rispettivamente coincide perlomeno approssimativa-

mente con unce {14) dei fianchi di questa leva.

O-ROBBA
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