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(54)名稱 

用於分時雙工子訊框處理的經劃分的控制通道技術 

PARTITIONED CONTROL CHANNEL TECHNIQUES FOR TIME DIVISION DUPLEXING 
SUBFRAME PROCESSING
(57)摘要

控制資訊可以被標識並提供給使用者設備(UE)，該控制資訊被格式化成在下行鏈路傳輸的第 

一符號中發送給UE的編碼字元。控制資訊可以包括針對UE的下行鏈路或上行鏈路資源的分配以 

及資料處理參數。控制資訊可以劃分成在第一編碼字元中發送的第一控制資訊以及可以被格式化成 

第二編碼字元的第二控制資訊。第二控制資訊可以至少部分地基於來自UE的資料確認來決定。這 

種經劃分的控制資訊可以允許基地台在傳輸時間間隔(TTI)的開始之前執行與針對該TTI的傳輸 

相關的一些處理，並允許基地台在TTI的開始之後執行針對該TTI的一些處理。

Control information may be identified and provided to a user equipment (UE) that is formatted into a 
codeword that is transmitted in a first symbol of a downlink transmission to the UE. The control information 
may include an allocation of downlink or uplink resources for the UE and data processing parameters. The 
control information may be partitioned into first control information transmitted in a first codeword and 
second control information that may be formatted into a second codeword. The second control information 
may be determined based at least in part on the data acknowledgment from the UE. Such partitioned control 
information may allow a base station to perform some processing related to transmissions for a transmission 
time interval (TTI) prior to the start of the TTI, and allow the base station to perform some processing for 
the TTI after the start of the TTI.
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【發明說明書】
【中文發明名稱】用於分時雙工子訊框處理的經劃分的控制通道技術

【英文發明名稱】PARTITIONED CONTROL CHANNEL TECHNIQUES FOR

TIME DIVISION DUPLEXING SUBFRAME PROCESSING

交叉引用

【0001】本專利申請案主張享有Ang等人於2 0 16年9 

月16日提出申請的題為「PARTITIONED CONTROL 

CHANNEL TECHNIQUES FOR TIME DIVISION 

DUPLEXING SUBFRAME PROCESSING」的美國 

專利申請案第1 5 / 2 6 8,2 0 7號、以及Ang等人於2015年 

12月15日提出申請的題為 「PARTITIONED 

CONTROL CHANNEL TECHNIQUES FOR TIME 

DIVISION DUPLEXING SUBFRAME

PROCESSING」的美國臨時專利申請案第6 2 / 2 6 7,8 4 2 

號、以及Ang等人於2015年12月16日提出申請的題為

「 PARTITIONED CONTROL CHANNEL 

TECHNIQUES FOR TIME DIVISION

DUPLEXING SUBFRAME PROCESSING」的美國 

臨時專利申請案第6 2 / 2 6 8,0 1 4號的優先權，上述每項申 

請案已轉讓給本案的受讓人，並由此經由引用全部明確地 

併入本文。

［技術領域］
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[0 0 0 2 ] 本案內容例如係關於無線通訊系統，更具體地 

說，係關於用於分時雙工（T D D ）子訊框處理的控制技 

術。

【先前技術】

[0 0 0 3 ] 無線通訊系統被廣泛部署以提供諸如語音、視 

訊、封包資料、訊息傳遞、廣播等各種類型的通訊內容。

這些系統可以經由共享可用的系統資源（例如，時間、頻 

率和功率）來支援與多個使用者進行通訊。此類多工存取 

系統的實例包括分碼多工存取（CDMA）系統、分時多 

工存取（TDMA）系統、分頻多工存取（FDMA）系統 

和正交分頻多工存取（OFDMA）系統。

[ 0 0 0 4】在一些部署中，無線多工存取通訊系統可以包 

括多個基地台，每個基地台同時支援針對多個通訊設備

（其另外被稱為使用者設備（U E ）） 的通訊。在長期進

化(LTE)或改進的LTE ( LTE-A ) 一或多個

基地台的集合可以定義進化型節點B （ eNB）。在一些部

署中（例如，在下一代或者5 G網路中 ），無線多工存取

網路中，

通訊系統可以包括多個智慧無線電頭端（radio head ）

與多個存取節點控制器（ANC）相通訊，其中與ANC相 

通訊的一或多個無線電頭端的集合定義eNB。基地台或 

無線電頭端可以在下行鏈路通道（例如，用於從基地台或 

無線電頭端到U E的傳輸）和上行鏈路（例如，用於從U E 

到基地台或無線電頭端的傳輸）上與U E的集合進行通訊。
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[0 0 0 5 ] 在一些情況下，通訊可以是分時雙工（TDD） 

通訊，其中基地台可以在下行鏈路資源中向UE發送下行 

鏈路資訊，並且UE可以在與下行鏈路資源分時雙工的上 

行鏈路資源中向基地台發送上行鏈路資訊。針對上行鏈路 

和下行鏈路傳輸的控制通道傳輸可以包括與傳輸中的資 

料相關的控制資訊，在一些情況下，在一或多個先前傳輸 

的確認之前該控制資訊可能是未知的。因此，用於處理並 

傳達這種控制資訊的有效技術可以增強無線通訊系統的 

操作。

【發明內容】

[0 0 0 6 ] 本文所提供的各種技術描述了在下行鏈路傳 

輸的一或多個符號內向使用者設備傳輸控制資訊，以及對 

此類控制資訊的處理。衽一些實例中，基地台可以標識要 

提供給UE的控制資訊，並且可以將該控制資訊格式化成 

在下行鏈路傳輸的第一符號中發送的編碼字元。控制資訊 

可以包括例如針對U E的下行鏈路或上行鏈路資源的分 

配。在一些實例中，控制資訊可以在接收並處理來自U E 

的針對先前傳輸的資料確認之前決定。在一些實例中，控 

制資訊可以劃分成在第一編碼字元中發送的第一控制資 

訊以及可以被格式化成第二編碼字元的第二控制資訊。第 

二控制資訊可以至少部分地基於例如來自U E的資料確 

認，並且第二編碼字元可以在發送給UE的第二符號中發 

送。這種經劃分的（partitioned）控制資訊可以允許基 

地台在傳輸時間間隔（T T I ）的開始之前執行與針對該 
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τ Τ I的傳輸相關的一些處理（例如，針對υ E的資源配 

置），並允許基地台在Τ T I的開始之後執行針對該T T I 

的一些處理（例如，決定是否要對υ E進行重傳）。

[0 0 0 7 ] UE可以接收在第一符號中發送的編碼字元、 

對控制資訊進行處理、並使用控制資訊來接收或發送後續 

符號。在由基地台發送經劃分的控制資訊的實例中，UE 

可以衽第二符號期間對第一控制資訊進行處理，並且可以 

在第三符號期間對第二控制資訊進行處理。第一控制資訊 

可以包括例如與分配給U E以供後續傳輸的資源相關的資 

訊。第二控制資訊可以包括例如用於後續傳輸的與資訊相 

關的處理參數（例如，調制和編碼方案（MCS ）、冗餘 

版本（R V ）、或者新資料指示符（N D I ））以用於後續 

傳輸。在一些實例中，控制資訊可以用於在與第一符號相 

同的子訊框內的後續傳輸，例如在以下行鏈路為中心或以 

上行鏈路為中心的子訊框中的後續傳輸。

[ 0 0 0 8】 描述了 一種無線通訊的方法。該方法可以包 

括：標識針對第一子訊框的控制通道資訊以發送給UE， 

將該控制通道資訊的至少一部分格式化成第一編碼字元 

以在該第一子訊框的第一符號期間發送給該UE，以及將 

該第一子訊框的該第一符號發送給該U E。

[0 0 0 9 ] 描述了一種用於無線通訊的裝置。該裝置可以 

包括：用於標識針對第一子訊框的控制通道資訊以發送給 

UE的單元，用於將該控制通道資訊的至少一部分格式化 

成第一編碼字元以在該第一子訊框的第一符號期間發送 

PI-25051 第4頁（發明說明書）



201724794

給該UE的單元，以及用於將該第一子訊框的該第一符號 

發送給該UE的單元。

【0010】 描述了另一種裝置。該裝置可以包括處理器、 

與該處理器電通訊的記憶體、以及儲存在該記憶體中的指 

令。該等指令可操作為使得該處理器進行以下操作：標識 

針對第一子訊框的控制通道資訊以發送給UE，將該控制 

通道資訊的至少一部分格式化成第一編碼字元以在該第 

—子訊框的第一符號期間發送給該UE，以及將該第一子 

訊框的該第一符號發送給該U E 0

【0011】 描述了一種用於無線通訊的非暫時性電腦可 

讀取媒體。該非暫時性電腦可讀取媒體可以包括使得處理 

器進行以下操作的指令：標識針對第一子訊框的控制通道 

資訊以發送給UE，將該控制通道資訊的至少一部分格式 

化成第一編碼字元以在該第一子訊框的第一符號期間發 

送給該UE，以及將該第一子訊框的該第一符號發送給該 

U E。

【0012】在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中，該標識控制通道資訊包括：標 

識針對該第一子訊框的用於該UE的資源配置，以及標識 

針對要在該第一子訊框中發送的資料的一或多個處理參 

數。在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀取 

媒體的一些實例中，該等處理參數包括調制和編碼方案

（MC S ）、新資料指示符（NDI ）或者冗餘版本（R V ） 

中的一項或多項，並且其中該格式化包括：將對該資源配 
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置的指示格式化成該第一編碼字元，並且將該M C S、N D I 

或者R V中的一項或多項格式化成控制資訊的第二編碼字 

元以在該第一子訊框的第二符號期間發送給該UE。

【0013】 上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括用於在該第二符號期間 

將該第二編碼字元發送給該U Ε的程序、特徵、單元或指 

令。上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀取媒 

體的一些實例亦可以包括：用於基於該UE的資源配置， 

在該第一子訊框的至少第三符號期間向該UE發送一或多 

個資料資源區塊（R Β ）的程序、特徵、單元或指令。

【0014】上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於在該第一符號之前 

從該U Ε接收指示對在先前子訊框中發送的資料的成功或 

不成功接收的確認（A C Κ ）或否定確認（NACK）的程 

序、特徵、單元或指令。上面所描述的方法、裝置或者非 

暫時性電腦可讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於基於 

來自該UE的ACK或否定確認（NACK）來決定衽該先前 

子訊框中發送的資料是否要在該第一子訊框中重傳的程 

序、特徵、單元或指令，並且其中該一或多個處理參數是 

基於在該先前子訊框中發送的資料是否要在該第一子訊 

框中重傳來標識的。

[0015】 在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中，該決定在該先前子訊框中發送 
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的資料是否要在該第一子訊框中重傳是至少部分地在該 

第一子訊框的該第一符號期間執行的。

【0016】 在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中 ' 該標識要分配給該U E的該第 

一子訊框的資源配置是在該第一子訊框的先前子訊框中 

執行的。在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例中，該資源配置是基於存衽用於傳輸 

給該U E的新資料或者對在該先前子訊框期間發送的資料 

的假定重傳的。

【0017】上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於標識沒有用於傳輸 

給該U E的新資料並且在該先前子訊框中發送的資料將不 

重傳的程序、特徵、單元或指令。上面所描述的方法、裝 

置或者非暫時性電腦可讀取媒體的一些實例亦可以包 

括：用於將關於沒有資料要發送的指示格式化成控制資訊 

的第二編碼字元以發送給該U E的程序、特徵、單元或指 

令。

【0018】 上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於標識存在用於傳輸 

給該U E的新資料·的程序、特徵、單元或指令。上面所描 

述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀取媒體的一些實例 

亦可以包括：用於在該先前子訊框期間對用於在該第一子 

訊框期間傳輸給該U E的新資料的至少一部分進行預處理 

的程序、特徵、單元或指令。
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【0019】 在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中，該預處理包括：產生第一波形 

以用於傳輸該新資料的該至少一部分。在上面所描述的方 

法、裝置或者非暫時性電腦可讀取媒體的一些實例中，該 

預處理亦包括：產生第二波形以用於重傳在該先前子訊框 

期間發送的資料。

[0 0 2 0 ] 在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中 ' 該預處理包括：預處理該新資 

料直至速率匹配階段、音調（tone）映射階段、調制階 

段、預編碼階段或者快速傅裡葉逆變換（I F F T ）階段。 

在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀取媒體 

的一些實例中，該控制通道資訊包括：時間關鍵的

（time-critical ）控制資訊以及時間不太關鍵的（less 

time-critical ）控制資訊，該時間關鍵的控制資訊被格 

式化成該第一編碼字元，該時間不太關鍵的控制資訊被格 

式化成第二編碼字元以在該第一子訊框的第二符號中發 

送。

[ 0 0 2 1】在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中，該第一編碼字元包括實體下行 

鏈路控制通道（p D C C Η ）資訊，並且該第二編碼字元包 

括實體（ΡΗΥ）下行鏈路（DL） [RI]通道（PDRICH） 

資訊。

[0 0 2 2 ] 上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於標識要接收第二控 
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制資訊的第二U E的程序、特徵、單元或指令，該第二控 

制資訊被格式化成跨越第二子訊框的一或多個符號的第 

二編碼字元。上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於對該UE與該第 

-UE之間的傳輸進行多工處理的程序、特徵、單元或指 

令。

[0 0 2 3 ] 上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於用信號通知該UE 

和該第二U Ε以指示要在該第一符號內的該第一編碼字兀 

中還是在跨越該一或多個符號的該第二編碼字元中發送 

控制資訊的程序、特徵、單元或指令。

[ 0 0 2 4】 描述了 一種無線通訊的方法。該方法可以包 

括：在U Ε處接收子訊框的第一符號，該第一符號包括與 

該子訊框相關聯的控制資訊的第一編碼字元；至少部分地 

基於該控制資訊的該第一編碼字元來標識分配給該U Ε的 

該子訊框的資源；及至少部分地基於分配給該UE的該子 

訊框的資源，對該子訊框的一或多個R Β進行解碼。

[ 0 0 2 5】描述了一種用於無線通訊的裝置。該裝置可以 

包括：用於在U Ε處接收子訊框的第一符號的單元，該第 

一符號包括與該子訊框相關聯的控制資訊的第一編碼字 

元；用於至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元來 

標識分配給該UE的該子訊框的資源的單元；及用於至少 

部分地基於分配給該UE的該子訊框的資源，對該子訊框 

的一或多個RB進行解碼的單元。

ΡΙ-25051 第9頁（發明說明書）



201724794

[0 0 2 6 ] 描述了另一種裝置。該裝置可以包括處理器、 

與該處理器電通訊的記憶體、以及儲存在該記憶體中的指 

令。該等指令可操作為使得該處理器進行以下操作：接收 

子訊框的第一符號，該第一符號包括與該子訊框相關聯的 

控制資訊的第一編碼字元；至少部分地基於該控制資訊的 

該第一編碼字元來標識分配給該U E的該子訊框的資源； 

及至少部分地基於分配給該UE的該子訊框的資源，對該 

子訊框的一或多個R B進行解碼。

[0 0 2 7 ] 描述了一種用於無線通訊的非暫時性電腦可 

讀取媒體。該非暫時性電腦可讀取媒體可以包括使得處理 

器進行以下操作的指令：接收子訊框的第一符號，該第一 

符號包括與該子訊框相關聯的控制資訊的第一編碼字 

元；基於該控制資訊的該第一編碼字元來標識分配給該 

U E的該子訊框的資源；及基於分配給該U E的該子訊框的 

資源，對該子訊框的一或多個R B進行解碼。

【0 0 2 8】上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於在該U E處接收該 

子訊框的第二符號的程序、特徵、單元或指令，該第二符 

號包括與該子訊框相關聯的該控制資訊的第二編碼字 

元。上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀取媒 

體的一些實例亦可以包括：用於基於該控制資訊的該第二 

編碼字元，來標識針對在該子訊框中發送的資料的 

MCS、新資料指示符（NDI）或者冗餘版本（RV）中的 

一項或多項的程序、特徵、單元或指令。
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[0 0 2 9 ] 上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於基於該等資源配 

置、M C S、NDI或者RV，對該子訊框的至少第三符號的 

一或多個R Ε進行解碼的程序、特徵、單元或指令。上面 

所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀取媒體的一些 

實例亦可以包括：用於決定該一或多個R Β的資料被成功 

接收的程序、特徵、單元或指令。上面所描述的方法、裝 

置或者非暫時性電腦可讀取媒體的一些實例亦可以包 

括：用於基於該決定來產生對資料的接收的ACK的程 

序、特徵、單元或指令。

【0 0 3 0 】上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於在該子訊框的上行 

鏈路（U L ）部分中發送該ACK的程序、特徵、單元或指 

令。

【0 0 3 1 】 在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中，標識分配給該U Ε的該子訊框 

的資源包括：在接收第二符號期間對該第一編碼字元進行 

處理。上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀取 

媒體的一些實例亦可以包括：用於基於該對該第一編碼字 

元進行處理，對在該第一符號或該第二符號中的一項或多 

項中接收到的解調參考信號（D M R S ）進行解碼的程序、 

特徵、單元或指令。

[0 0 3 2 ] 上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於在接收該子訊框的
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第三符號期間對該DMRS進行處理的程序、特徵、單元 

或指令。上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀 

取媒體的一些實例亦可以包括：用於在接收該子訊框的第 

四符號期間對在該第三符號期間接收到的一或多個資料 

RB ( RB )進行處理的程序、特徵、單元或指令。

【0 0 3 3 】在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中，該第一編碼字元包括時間關鍵 

的控制資訊，並且在該子訊框的第二符號中接收到的第二 

編碼字元包括與該第一編碼字元相比時間不太關鍵的控 

制資訊。在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例中，該第一編碼字元包括PDCCH資 

訊，並且該第二編碼字元包括PH Y DL [RI ]通道

(PDRICH )資訊。

[ 0 0 3 4】 描述了 一種無線通訊的方法。該方法可以包 

括：在U E處接收以上行鏈路為中心的子訊框的第一 D L 

符號，該第一D L符號包括與該以上行鏈路為中心的子訊 

框相關聯的控制資訊的第一編碼字元；至少部分地基於該 

控制資訊的該第一編碼字元來標識分配給該U E的該以上 

行鏈路為中心的子訊框的U L資源；及在分配給該U E的該 

以上行鏈路為中心的子訊框的資源中發送一或多個U L符 

號。

[ 0 0 3 5】描述了一種用於無線通訊的裝置。該裝置可以 

包括：用於在U E處接收以上行鏈路為中心的子訊框的第 

一 DL符號的單元'該第一 DL符號包括與該以上行鏈路為 
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中心的子訊框相關聯的控制資訊的第一編碼字元；用於至 

少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元來標識分配 

給該U E的該以上行鏈路為中心的子訊框的U L資源的單 

元；及用於在分配給該U E的該以上行鏈路為中心的子訊 

框的資源中發送一或多個UL符號的單元。

【0036】 描述了另一種裝置。該裝置可以包括處理器、 

與該處理器電通訊的記憶體、以及儲存在該記憶體中的指 

令。該等指令可以操作為使得該處理器進行以下操作：接 

收以上行鏈路為中心的子訊框的第一 D L符號 > 該第一 D L 

符號包括與該以上行鏈路為中心的子訊框相關聯的控制 

資訊的第一編碼字元；至少部分地基於該控制資訊的該第 

—編碼字元來標識分配給該U E的該以上行鏈路為中心的 

子訊框的U L資源；及在分配給該U E的該以上行鏈路為中 

心的子訊框的資源中發送一或多個U L符號。

【0 0 3 7 】描述了一種用於無線通訊的非暫時性電腦可 

讀取媒體。該非暫時性電腦可讀取媒體可以包括使得處理 

器進行以下操作的指令：接收以上行鏈路為中心的子訊框 

的第一DL符號，該第一DL符號包括與該以上行鏈路為中 

心的子訊框相關聯的控制資訊的第一編碼字元；基於該控 

制資訊的該第一編碼字元來標識分配給該U E的該以上行 

鏈路為中心的子訊框的U L資源；及在分配給該U E的該以 

上行鏈路為中心的子訊框的資源中發送一或多個U L符 

號。
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【0 0 3 8 】上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於在該U E處接收該 

以上行鏈路為中心的子訊框的第二D L符號的程序、特 

徵、單元或指令，該第二D L符號包括與該以上行鏈路為 

中心的子訊框相關聯的該控制資訊的第二編碼字元。上面 

所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可讀取媒體的一些 

實例亦可以包括：用於基於該控制資訊的該第二編碼字 

元，來標識針對在該以上行鏈路為中心的子訊框的該一或 

多個UL符號中發送的資料的MC S、新資料指示符（NDI） 

或者冗餘版本（R V ）中的一項或多項的程序、特徵、單 

元或指令。

[ 0 0 3 9】在上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦 

可讀取媒體的一些實例中，該一或多個U L符號是衽該以 

上行鏈路為中心的子訊框的該D L之後的U L短脈衝符號 

之後發送的。

[ 0 0 4 0】上面所描述的方法、裝置或者非暫時性電腦可 

讀取媒體的一些實例亦可以包括：用於標識分配給該UE 

的該以上行鏈路為中心的子訊框的該U L資源的程序、特 

徵、單元或指令，包括在該以上行鏈路為中心的子訊框的 

第二符號期間對該第一編碼字元進行處理，並且其中該以 

上行鏈路為中心的子訊框的第一上行鏈路符號在該第二 

符號之後。

【0041】前述內容已相當寬泛地概述了根據本案內容 

的例子的特徵和技術優勢，以便可以更好地理解下面的詳 
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細描述。後文將描述額外的特徵和優勢。所揭示的概念和 

特定實例可以容易地被用作為用於修改或設計用於執行 

本案內容的相同目的的其他結構的基礎。這種等效構造沒 

有脫離所附申請專利範圍的範疇。經由以下結合附圖時考 

慮的描述，將更好地理解本文所揭示的概念的特徵（在其 

組織和操作方法兩態樣）以及相關聯的優勢。提供每幅附 

圖僅是出於說明和描述的目的，並非要作為請求項的限制 

的定義。

【圖式簡單說明】

[ 0 0 4 2】經由參考以下附圖可以實現對本發明的本質 

和優點的進一步理解。衽附圖中，類似的組件或特徵可以 

具有相同的元件符號。此外，相同類型的各種組件可以經 

由在元件符號後附上破折號以及在類似組件之間進行區 

分的第二標記來加以區分。若在說明書中僅使用了第一元 

件符號，則該描述適用於具有相同的第一元件符號的類似 

組件中的任何一個，而不考慮第二元件符號。

[0 0 4 3 ] 圖1根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的無線通訊系統的實 

例；

[ 0 0 4 4】 圖2根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的無線通訊系統的實 

例；
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[0 0 4 5 ] 圖3根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的以下行鏈路為中心的 

子訊框和以上行鏈路為中心的子訊框的實例；

[0 0 4 6 ] 圖4根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的以下行鏈路為中心的 

子訊框的資源的實例；

[0 0 4 7 ] 圖5根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的以下行鏈路 

為中心的子訊框的基地台處理等時線和資源的實例；

【0048】 圖6根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的以下行鏈路 

為中心的子訊框的使用者設備（U E ）處理等時線和資源 

的實例；

【0049】 圖7根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的基地台處理 

操作的實例；

【0050】 圖8根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

T D D子訊框處理的經劃分的控制通道技術的基地台處的 

資料緩衝管理的實例；

【005 1】 圖9根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的以下行鏈路為中心的 

子訊框的U E處理等時線和資源的實例；

PI-25051 第16頁（發明說明書）



201724794

【0052】 圖10根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的以上行鏈路為中心的 

子訊框的U E處理等時線和資源的實例；

[0 0 5 3 ] 圖11根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的以上行鏈路 

為中心的子訊框的U E處理等時線和資源的實例；

【0054】 圖12根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的以上行鏈路為中心的 

子訊框的U E處理等時線和資源的實例；

【0055】 圖13根據本案內容的各態樣»圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的基地台處理組件的實 

例；

【0056】 圖14根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術的U E處理組件的實例；

【0057】 圖15根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的系統中的程 

序流程的實例；

【0058】 圖16根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的系統中的程 

序流程的另一實例；

【0059】 圖17至圖19根據本案內容的各態樣，圖示支 

援用於TDD子訊框處理的控制通道技術的無線設備的方 

塊圖；
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【0060】 圖20根據本案內容的各態樣，圖示包括支援 

用於TDD子訊框處理的控制通道技術的基地台的系統的 

方塊圖；

【0061】 圖21至圖23根據本案內容的各態樣，圖示支 

援用於TDD子訊框處理的控制通道技術的無線設備的方 

塊圖；

【0062】 圖24根據本案內容的各態樣，圖示包括支援 

用於TDD子訊框處理的控制通道技術的U E的系統的方 

塊圖；及

【0063】 圖25至圖30根據本案內容的各態樣»圖示用 

於TDD子訊框處理的控制通道技術的方法。

【實施方式】

【0 0 6 4】本文所描述的各種技術提供了在下行鏈路傳 

輸的一或多個符號內向使用者設備傳輸控制資訊，以及對 

此類控制資訊的處理。在一些實例中，基地台和使用者設 

備（U E ）可以根據分時雙工（T D D ）技術來進行通訊。 

在一些實例中，以下行鏈路（D L ）為中心的子訊框可以 

包括由基地台發送給UE的多個DL符號，以及由UE發送 

給基地台的一或多個上行鏈路（U L ）符號。以D L為中心 

的子訊框的U L符號可以包括例如對在以D L為中心的子 

訊框中的下行鏈路資料的接收的確認（A C K ）或否定確 

認（NACK）。在一些實例中，以U L為中心的子訊框可 

以包括由基地台發送給UE的一或多個DL符號，以及由 
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U E發送給基地台的多個U L符號。以U L為中心的子訊框 

的D L符號可以包括例如用於傳輸以U L為中心的子訊框 

的U L符號的控制資訊（例如，針對上行鏈路資料的資源 

配置或處理參數）。

[0 0 6 5 ] 在一些實例中，D L符號中所包括的控制資訊 

可以被格式化成不跨越子訊框的多個符號的單個編碼字 

元。在一些實例中，控制資訊可以劃分成子訊框的多個符 

號。例如，控制資訊可以劃分成在第一編碼字元中發送的 

第一控制資訊以及可以被格式化成第二編碼字兀的第二 

控制資訊。第一控制資訊可以包括例如與子訊框的後續符 

號相關聯的資源配置，並且基地台可以在子訊框的傳輸時 

間間隔（τ Τ I ）（即TTI（n））之前決定該資源配置。第 

二控制資訊可以至少部分地基於例如來自U Ε的資料確認

（例如，針對在ΤΤΙ（η- 1 ）中發送給U Ε的資料的資料確 

認），並且第二編碼字元可以在發送給UE的第二符號中 

進行發送。此類經劃分的控制資訊可以允許基地台在 

ΤΤΙ（η）的開始之前執行與針對ΤΤΙ（η）的傳輸相關的一 

些處理，並且允許基地台在ΤΤΙ（η）的開始之後執行針對 

ΤΤΙ（η）的一些處理（例如，決定是否要對U Ε進行重傳）。 

此類經劃分的控制資訊可以經由允許處理的一部分（例 

如，與N ACK之後的資料重傳相關的處理）與子訊框的 

初始傳輸併發地執行，來允許由基地台和U Ε對具有相對 

低的延時要求的傳輸進行更高效的處理。
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[0 0 6 6 ] UE可以接收在第一符號中發送的編碼字元、 

對控制資訊進行處理、並使用控制資訊來接收或發送後續 

符號。在由基地台發送經劃分的控制資訊的實例中，UE 

可以在第二符號期間對第一控制資訊進行處理，並且可以 

在第三符號期間對第二控制資訊進行處理。第一控制資訊 

可以包括例如與分配給U E以供後續傳輸的資源相關的資 

訊。第二控制資訊可以包括例如用於後續傳輸的與資訊相 

關的處理參數（例如，調制和編碼方案（MCS ）、冗餘 

版本（RV）、或者新資料指示符（NDI））以用於後續 

傳輸。在一些實例中，控制資訊可以用於在與第一符號相 

同的子訊框內的後續傳輸，例如在以下行鏈路為中心或以 

上行鏈路為中心的子訊框中的後續傳輸。

【0 0 6 7 】初始地在無線通訊系統的上下文中描述本案 

內容的各態樣。提供了用於在DL資源內發送給UE的單個 

編碼字元和經劃分的控制資訊的進一步實例。亦經由裝置 

圖、系統圖、以及與用於TDD子訊框處理的控制通道技 

術相關的流程圖來示出本案內容的各態樣並參考這些圖 

對其進行描述。

【0068】 圖1根據本案內容的各個態樣，圖示無線通訊 

系統1 0 0的實例。無線通訊系統1 0 0可以包括網路存取設 

備（或基地台）1 0 5、U E 1 1 5以及核心網路130。在一 

些實例中，U E 1 1 5和基地台1 0 5可以使用TDD技術來進 

行通訊，其中可以在單個符號中發送的編碼字元中傳送控 

制資訊的至少一部分。在一些實例中，基地台1 0 5可以發 
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送經劃分的控制資訊，其中控制資訊的不同部分在不同的 

下行鏈路符號中發送給U E 1 1 5。

[0 0 6 9 ] 核心網路1 3 0可以提供使用者認證、存取授 

權、追蹤、網際網路協定（ip ）連線性、以及其他存取、 

路由或行動性功能。網路存取設備1 0 5中的至少一些網路 

存取設備（例如，網路存取設備1 0 5 - a，其可以是eNB 

或基地台的實例，或者網路存取設備1 0 5 - b，其可以是存 

取節點控制器（A N C ）的實例）可以經由回載鏈路1 3 2

（例如，S 1、S 2等等）與核心網路130對接，並且可以 

執行無線電配置和排程以用於與U E 1 1 5的通訊。如本文 

所使用的，術語基地台通常是指可以執行對一或多個U E 

1 1 5的排程的節點。在各個實例中，ANC 1 0 5 -b可以在 

可以是有線或無線通訊鏈路的回載鏈路134 （例如，X 1、 

X 2等等）上直接或間接地（例如，經由核心網路130） 

彼此通訊。

[ 0 0 7 0】每個AN C 1 0 5 -b亦可以經由多個其他網路 

存取設備1 ο 5 - c與多個U E 1 1 5進行通訊 ' 其中網路存取 

設備1 0 5 - c可以是智慧無線電頭端的實例。在替代配置 

中，每個網路存取設備1 0 5的各個功能可以跨各個網路存 

取設備1 0 5 （例如，無線電頭端和存取網路控制器）分佈 

或者合併到單個網路存取設備1 0 5 （例如，基地台）中。

[ 0 0 7 1】 巨集細胞可以覆蓋相對大的地理區域（例如， 

幾公里的半徑），並且可以允許具有與網路提供商的服務 

訂制的U E 1 1 5的不受限制的存取。小型細胞可以包括與 
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巨集細胞相比較低功率的無線電頭端或基地台，並且可以 

在與巨集細胞相同或不同的頻帶中操作。根據各個實例， 

小型細胞可以包括微微細胞、毫微微細胞和微細胞。微微 

細胞可以覆蓋較小的地理區域，並且可以允許具有與網路 

提供商的服務訂制的U Ε 1 1 5的不受限制的存取。毫微微 

細胞亦可以覆蓋相對小的地理區域（例如，家庭），並且 

可以提供與毫微微細胞有關聯的U Ε 1 1 5 （例如，在封閉 

用戶群組（C S G ）中的U E、針對家庭中的使用者的U E 

等等）的受限制的存取。用於巨集細胞的eNB可以被稱 

為巨集eNB。用於小型細胞的eNB可以被稱為小型細胞 

eNB、微微eNB、毫微微eNB或家庭eNB ° eNB可以支 

援一或多個（例如，兩個、三個、四個等等）細胞（例如， 

分量載波）。

【0 0 7 2】無線通訊系統1 0 0可以支援同步或非同步操 

作。對於同步操作，網路存取設備1 0 5 - a及/或網路存取 

設備1 0 5 - c可以具有相似的訊框定時，並且來自不同的網 

路存取設備1 0 5 - a及/或網路存取設備1 0 5 - c的傳輸可以 

在時間上大致對準。對於非同步操作，網路存取設備 

1 0 5 - a及/或網路存取設備1 05-c可以具有不同的訊框定 

時，並且來自不同的網路存取設備1 0 5 - a及/或網路存取 

設備1 0 5 - c的傳輸可以在時間上不對準。本文所描述的技 

術可以用於同步或非同步操作。

【0 0 7 3 】可以容納各個所揭示的實例中的一些實例的 

通訊網路可以是根據分層協定堆疊來操作的基於封包的 
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網路。在使用者平面中，在承載或封包資料彙聚協定

（PDCP ）層處的通訊可以是基於IP的。在一些情況下， 

無線電鏈路控制（R L C ）層可以執行封包分段和重組以 

在邏輯通道上進行通訊。媒體存取控制（MAC）層可以 

執行優先順序處理並將邏輯通道多工到傳輸通道中。 

MAC層亦可以使用混合ARQ （ H ARQ ）在MAC層處提 

供重傳以改善鏈路效率。衽控制平面中，無線電資源控制

（RRC ）協定層可以提供對U Ε 1 1 5與網路存取設備 

1 05-c、網路存取設備1 0 5 - b、或支援用於使用者平面資 

料的無線電承載的核心網路1 3 0之間的RRC連接的建 

立、配置和維護。在實體（Ρ Η Y ）層，傳輸通道可以映 

射到實體通道。

【0074】 UE 1 1 5可以分散在整個無線通訊系統100 

中，並且每個UE 1 1 5可以是固定的或行動的。UE 1 1 5 

亦可以包括或者被本發明所屬領域中具有通常知識者稱 

為行動站、用戶站、行動單元、用戶單元、無線單元、遠 

端單元、行動設備、無線設備、無線通訊設備、遠端設備、 

行動用戶站、存取終端、行動終端、無線終端、遠端終端 

機、手持裝置、使用者代理、行動服務客戶端、客戶端、 

或者某種其他適當的術語。U Ε 1 1 5可以是蜂巢式電話、 

個人數位助理（PD A ）、無線數據機、無線通訊設備、 

手持設備、平板電腦、膝上型電腦、無線電話、無線區域 

迴路（W L L ）站、I ο E設備等等。U Ε可以與各種類型的 

網路存取設備1 0 5 - a、網路存取設備1 0 5 - c、基地台、存 
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取點、或其他網路存取設備（包括巨集eNB、小型細胞 

eNB、中繼基地台等等）進行通訊。UE亦可以與其他UE 

直接通訊（例如，使用對等（P2P ）協定）。

【0 0 7 5 】無線通訊系統1 0 0中所示出的通訊鏈路1 2 5 

可以包括從U Ε 1 1 5到網路存取設備1 0 5 - c的上行鏈路

（UL ）通道及/或從網路存取設備1 0 5 - c到U Ε 1 1 5的 

DL通道。下行鏈路通道亦可以被稱為前向鏈路通道，而 

上行鏈路通道亦可以被稱為反向鏈路通道。可以根據各種 

技術將控制資訊和資料多工到上行鏈路通道或下行鏈路 

上。例如可以使用TDM技術、F D Μ技術或混合 

TDM-FDM技術將控制資訊和資料多工到下行鏈路通道 

上。在一些實例中，在下行鏈路通道的τ Τ I期間發送的控 

制資訊可以以級聯方式分佈在不同的控制區域之間（例 

如，在共用控制區域與一或多個特定於UE的控制區域之 

間）。

[ 0 0 7 6】 實體下行鏈路控制通道（PDCCH ）可以用於 

攜帶下行鏈路控制資訊（DCI ） 。D C I可以包括關於D L

排程分派、U L資源許可、傳輸方案、U L功率控制的資訊、 

混合自動重複請求（HARQ）資訊、MCS、NDI、R V 

和其他資訊。取決於由D C I攜帶的資訊的類型和數量， 

D C I訊息的大小和格式可以不同。例如，若支援頻率多 

工，則DCI訊息的大小與連續頻率分配相比是大的。類似 

地，對於採用多輸入多輸出（ΜΙΜΟ）的系統，D C I必 

須包括額外的訊號傳遞資訊。D C I的大小和格式取決於資 
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訊的數量以及諸如頻寬、天線埠數量和雙工模式之類的因 

素。

【0077】基地台105中的一或多個基地台可以包括基 

地台控制通道管理器1 0 1，其可以在不跨越多個所發送的 

符號的單個編碼字元中向U Ε 1 1 5提供控制資訊（例如， 

DCI ），或者可以在不同的控制資訊編碼字元中向U E提 

供可以包括控制資訊的不同部分的經劃分的控制資訊。在 

—些實例中，基地台控制通道管理器101可以決定一或多 

個υ Ε 1 1 5具有相對低的延時要求，並且可以將此類υ E 

1 1 5配置為接收經劃分的控制資訊或單個編碼字元的控 

制資訊。基地台控制通道管理器1 0 1可以決定一或多個其 

他UE 1 1 5具有不太嚴格的延時要求，並且可以將此類 

UE 1 1 5配置為接收跨越兩個或兩個以上符號的控制資 

訊。在一些實例中，基地台控制通道管理器101可以將與 

具有較嚴格和不太嚴格的延時要求的υ Ε 1 1 5的傳輸進 

行多工處理。在一些實例中，基地台1 0 5可以經由半靜 

態、半動態或動態訊號傳遞，用信號通知U Ε 1 1 5關於經 

劃分的或未經劃分的（η ο η - p a r t i t i ο n e d ）控制。

【0078】 U Ε 1 1 5中的一或多個UE可以包括UE控制 

通道管理器102，其可以接收並處理由基地台105提供的 

控制資訊。在一些實例中，UE控制通道管理器102可以 

接收經劃分的或未經劃分的控制資訊，並基於控制資訊來 

執行資料接收和處理。在一些實例中，U E控制通道管理 

器1 0 2可以管理對接收到的資料的確認以及在子訊框的 
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結束處的一或多個U L符號中將ACK/N ACK回饋傳輸給 

基地台105。基地台105可以接收ACK/N ACK回饋並至 

少部分地基於ACK/N ACK回饋來配置用於重傳的資 

料。在一些實例中 ' 基地台1 0 5可以在獨立於 

ACK/N ACK回饋的第一符號內的第一編碼字元中發送 

第一控制資訊，並且可以在依賴於ACK/NACK回饋的第 

二符號內的第二編碼字元中發送第二控制資訊。第二控制 

資訊可以包括例如對資料重傳的指示。

[0 0 7 9 ] 無線通訊系統1 0 0可以支援在多個細胞或載 

波上的操作，這種特徵可以被稱為載波聚合（c A ）或多 

載波操作。載波亦可以被稱為分量載波（CC ）、層、通 

道等等。術語「載波」、「分量載波」、「細胞」和「通 

道」在本文中可以互換地使用。u E 1 1 5可以被配置有用 

於載波聚合的多個下行鏈路C C和一或多個上行鏈路 

c C。載波聚合可以與FDD和TDD分量載波二者一起使 

用。

【0080】 如上面提到的，在一些實例中，UE 1 1 5或基 

地台1 0 5可以提供指示傳輸中的資料是否被成功接收並 

解碼的ACK/NACK回饋。可以經由例如混合自動重複請 

求（HARQ）程序來提供這種回饋，其中H ARQ程序可 

以確保資料在無線通訊鏈路1 2 5上被正確地接收。H A R Q 

可以包括糾錯（例如，使用C RC ）、前向糾錯（F E C ） 

和重傳（例如，自動重複請求（ARQ ））的組合。H A R Q 

在差的無線電狀況（例如，訊雜比狀況）下可以改善媒體 
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存取控制（MAC）層處的輸送量。在增量冗餘H ARQ中， 

不正確接收的資料可以儲存在緩衝器中並與後續傳輸相 

結合，以改善成功地解碼資料的整體可能性。在一些情況 

下，在傳輸之前向每個訊息添加冗餘位元。這在差的狀況 

下可能是有用的。在一些情況下，未向每個傳輸添加冗餘 

位元，但是在原始訊息的發射器接收到指示對解碼資訊的 

失敗嘗試的N A C Κ之後進行重傳。傳輸、回應和重傳鏈 

可以被稱為H ARQ程序。在一些情況下，針對給定的通 

訊鏈路125可以使用有限數量的H ARQ程序。

【0 0 8 1】圖2圖示用於TDD子訊框處理的經劃分的控 

制通道技術的無線通訊系統2 0 0的實例。無線通訊系統 

200可以包括基地台1 05-d和UE 1 1 5 - a，基地台1 05-d 

和U Ε 1 1 5-a可以是參考圖1所描述的對應設備的實例。 

在一些實例中，無線通訊系統200可以是5G或下一代無 

線通訊系統的一部分，其中通訊鏈路2 0 5的頻率可以是未 

配對的，並且因此基地台1 05-d和U Ε 1 1 5 - a使用T D D 

技術來進行通訊。在一些實例中，TDD技術可以使用以 

D L為中心的子訊框和以U L為中心的子訊框，其中單個子 

訊框佔用單個Τ Τ I並且包括多個符號（例如，1 4個符號 

或者1 6個符號）。在一些實例中，在以D L為中心的子訊 

框中可以發送1 4個下行鏈路符號，之後是保護時段和上 

行鏈路引導頻以及上行鏈路ACK/NACK傳輸。在一些實 

例中，上行鏈路引導頻和上行鏈路ACK/NACK可以在分 

裂的符號中發送，其中上行鏈路引導頻可以在上行鏈路持 
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續時間的第一部分中發送，並且ACK/N ACK可以在上行 

鏈路持續時間的第二部分中發送，如下面將更詳細論述 

的。在一些實例中，在以U L為中心的子訊框中可以發送 

兩個下行鏈路符號，之後是保護時段和1 3個上行鏈路符 

號。下面將更詳細地描述針對一些實例的用於以U L為中 

心的子訊框和以D L為中心的子訊框的資源。

【0 0 8 2 】這種以U L為中心的子訊框和以D L為中心的 

子訊框可以提供自包含的TDD子訊框結構，其中在單個 

子訊框內提供資源配置和ACK/NACK回饋。這種技術可 

以提供U Ε 1 1 5-a與基地台1 0 5 - d之間相對低延時的通 

訊，從而允許對不成功接收的子訊框的重傳相對迅速，並 

且在一些實例中，在接下來的子訊框中重傳。此外，基地 

台1 0 5 - d在接收到針對TTI(n- 1 )中的子訊框的 

ACK/NACK回饋時，若接收到N ACK，則可以在 

ΤΤΙ(η)中發送的子訊框中執行對在ΤΤΙ(η- 1 )中發送的 

資料的重傳。因此，基地台1 ο 5 - d需要在相對受限的時間 

段內處理ACK/NACK回饋並準備必要的資料。衽一些實 

例中，如上面論述的以及如下面將更詳細論述的，可以使 

用經劃分的控制資訊來提供處理機會，其中基地台可以根 

據低延時時間段來提供控制資訊和資料。

[0 0 8 3 ] 針對這種多符號控制區(其中多個符號在子訊 

框的開始處並且在頻率音調的子集上(亦即，可以不覆蓋 

整個系統頻寬))的益處可以包括不跨越符號的控制資訊 

編碼字元，其可以提供處理效率和延時降低兩者。如提到 
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的，在一些實例中，可以劃分下行鏈路控制資訊，在不同 

的符號中提供下行鏈路控制資訊的不同部分的情況下，處 

理可以精簡以達到針對以D L為中心的子訊框和以U L為 

中心的子訊框的緊湊的處理期限。此外，針對以D L為中 

心的子訊框的經劃分的下行鏈路控制資訊可以促進單個 

交錯操作，其中可以經由向基地台1 0 5 - d提供額外的處理 

時間以對在先前TTI的結尾附近發送的UL ACK/NACK 

進行解碼並準備重傳，在N ACK之後的下一TT I中發送重 

傳。對於以U L為中心的子訊框，經劃分的控制資訊亦可 

以促進單個交錯操作，因為其可以向基地台1 0 5 - d提供額 

外的時間來對先前子訊框中的最後U L資料傳輸進行解碼 

並準備N D I / R V指示符。在一些實例中，對於以U L為中 

心的子訊框，可以在最後D L控制符號與主U L資料區之間 

插入非時間關鍵的U L短脈衝，該U L短脈衝亦可以提供與 

U L許可相關聯的額外的處理時間。

【0 0 8 4】 在一些實例中，當根據單個交錯TDD進行操 

作時，基地台1 0 5 - d可以在接收來自U Ε 1 1 5 - a的 

ACK/NACK傳輸與針對下一個後續Τ Τ I的重傳之間具 

有時間關鍵的處理。在使用經劃分的控制資訊的實例中， 

控制資訊的第一編碼字元可以包括針對子訊框的資源配 

置，該資源配置可以由基地台1 ο 5 - d在從U Ε 1 1 5 - a接收 

ACK/NACK傳輸之前決定。控制資訊的第二編碼字元可 

以包括一或多個「資料指示符」，這些「資料指示符」可 

以提供與資料是經重傳的資料還是新資料相關的資訊。此 
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外，所發送的資料的N D I、MCS和R V可以取決於在子訊 

框中發送新資料還是經重傳的資料。這種資料指示符通常 

可以被稱為處理資訊，其可以向UE 1 1 5 -a提供與資料以 

及對資料的解調/解碼相關的資訊。經由在第二符號中的 

第二編碼字元中發送處理資訊，基地台1 05-d可以獲得至 

少一個符號的時間的增益以用於對ACK/NACK回饋的 

處理以及重傳資料(若需要的話)。要注意的是，在本文 

提供的各種實例中，可以引用第一符號和第二符號，這些 

符號可以包含控制資訊。當引用第一符號或第二符號時， 

這並不一定表示符號是在TTI期間發送的在時間上的第 

一符號，而是表示符號(其可以是TTI中所發送的一或多 

個符號)的相對位置。

【0085】在一些實例中，基地台1 05-d可以決定在先前 

TTI (例如，TTI(n- 1 ))期間針對υ Ε 1 1 5 - a的資源配 

置，該資源配置可能足以容納新資料或者對在TTI(n- 1 ) 

中發送的資料的可能重傳。在從U Ε 1 1 5-a接收到針對 

Τ Τ I ( η - 1 )的ACK/NACK之後，基地台1 05-d可以在 

TTI(n)期間發送的初始符號期間發送包括資源配置的控 

制資訊的第一編碼字元。因此，基地台1 ο 5 - d具有保護時 

段以及至少一個符號的時間(對應於用於發送第一編碼字 

元的符號)來對針對TTI(n- 1 )的A C K / N A C Κ傳輸進行 

解碼並決定是要發送新資料還是重傳資料，並發送指示新 

資料或重傳的控制資訊的第二編碼字元。在一些實例中， 

即使可能不存在用於傳輸給U Ε 1 1 5-a的新資料，基地台 

PI-25051 第30頁(發明說明書)



201724794

1 05-d亦可以向UE 1 1 5-a分配資源。在這種情況下，若 

從U E 1 1 5 - a接收到針對TTI(n- 1 )的ACK，則基地台 

1 05-d可以發送關於在第二編碼字元中沒有資料要針對 

UE 1 1 5-a發送的指示。在另外一些實例中，基地台 

1 0 5 - d可以將資料排程到不同的U E 1 1 5 - b，並向U E 

1 1 5 -b發送控制資訊的編碼字元以指示將分配從U E 

1 1 5-a重新分派到U E 1 1 5 -b。對上行鏈路資源的這種重 

新分配可以經由防止至少一些所分配的資源變得閒置來 

增加效率。若要重傳資料，或者若要發送新資料，則基地 

台1 0 5-d隨後具有另一符號的時間來準備用於傳輸的資 

料波形。

【0 0 8 6】 在U E 1 1 5 - a處，可以接收控制資訊的第一編 

碼字元，並且可以決定資源配置。此外，衽子訊框的初始 

符號傳輸期間，基地台1 05-d可以發送一或多個參考信號

(R S )並且U E 1 1 5 - a可以接收一或多個R S，例如特定 

於細胞的RS( CRS )或者解調RS(DMRS)。在UE 1 1 5 - a 

處，DMRS處理可以取決於子訊框內分配給UE的資源配 

置和RB。此外，DMRS處理可以選通資料符號處理。若 

不能一旦接收到所有的DMRS符號就開始DMRS處理、 

及/或若不能一旦完全接收到第一資料符號就開始資料處 

理，則延遲可以被稱為「處理開始延遲」。在一些實例中， 

處理開始延遲可以被假定為是零，但是若處理開始延遲不 

是零，則可能驅動U E 1 1 5 -a處的額外的緩衝要求。為了 

在以DL為中心的最後下行鏈路符號之後提供 
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ACK/N ACK指示，在一些實例中，UE 1 1 5 - a具有大約 

一個符號的處理預算以產生ACK/N ACK回饋並準備用 

於傳輸的相關聯的波形。在一些實例中，可以實現有效載 

荷漸減以提供最後符號中相對較小的有效載荷，以便促進 

該處理預算。

【0087】在一些實例中，基地台1 05-d可以包括基地台 

控制通道管理器201，基地台控制通道管理器201可以是 

圖1的基地台控制通道管理器1 0 1的實例，並且可以在不 

跨越多個所發送符號的單個編碼字元中向U Ε 1 1 5-a提 

供控制資訊，或者可以向U E提供經劃分的控制資訊，其 

中經劃分的控制資訊可以衽不同的控制資訊編碼字元中 

包括控制資訊的不同部分。在該實例中，U Ε 1 1 5-a可以 

包括UE控制通道管理器2 0 2，該UE控制通道管理器202 

可以是圖1的U E控制通道管理器1 0 2的實例，並且可以接 

收並處理由基地台1 0 5 - d提供的控制資訊。如上面提到 

的，UE控制通道管理器2 0 2可以接收經劃分的或未經劃 

分的控制資訊，並基於該控制資訊來執行資料接收和處 

理。

【0088】圖3圖示可以支援用於TDD子訊框處理的經 

劃分的控制通道技術的以D L為中心的子訊框3 0 5和以 

U L為中心的子訊框3 1 0的實例3 0 0。在一些情況下，實 

例300可以表示由如參考圖1 -圖2所描述的UE 1 1 5或基 

地台1 0 5執行的技術的各態樣。
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【0089】 如上面提到的，在一些實例中，自包含的T D D 

子訊框結構可以用於U E與基地台之間的通訊。在圖3的 

實例中，以D L為中心的子訊框3 0 5包括D L部分3 1 5和保 

護時段（G P ） U L傳輸部分3 2 0。在D L部分3 1 5內＞ D L 

控制資源3 2 5可以位於子訊框3 0 5的開始處。在一些實例 

中，DL控制資源3 2 5包括頻率資源的子集，其具有比用 

於基地台與UE之間的通訊通道的總頻寬要窄的頻寬，並 

且跨越多個符號。D L控制資源3 2 5的相對窄的頻寬可以 

允許相對於較寬頻寬的減小的CRS管理負擔，並且亦可 

以允許較低層U E （例如，機器類型通訊（Μ T C ） UE ） 

以減小的硬體複雜度和減小的功耗來存取網路。較窄的 

D L控制資源3 2 5頻寬可以在用於發送D L控制資源3 2 5 

的符號內與DL資料區3 3 0在頻率中多工，以利用整個通 

道頻寬。在一些實例中，以D L為中心的子訊框以U L傳輸 

3 3 5結束，其中U L傳輸3 3 5可以被稱為「U L共用短脈 

衝」，這是因為其結構在以D L為中心的子訊框3 0 5和以 

U L為中心的子訊框3 1 0之間是相同的。衽一些實例中＞ 

對UL傳輸3 3 5的排程可以獨立於主資料區，或者可以預 

先排程。

【0 0 9 0】 在以U L為中心的子訊框3 1 0中，下行鏈路部 

分3 4 0位於以U L為中心的子訊框3 1 0的開始處，之後是 

GP 3 5 5 （在G P 3 5 5期間電路可以從接收模式切換到發 

送模式），之後是上行鏈路部分3 6 0。第二GP 370可以 

在U L部分3 6 0之後，以提供將發送/接收電路從發送模式 
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切換回到接收模式以準備接下來的子訊框的初始D L傳 

輸。在D L部分3 4 0內＞ D L控制資訊3 5 0可以佔用整個傳 

輸頻寬的一部分，類似於針對D L控制資源3 2 5所論述 

的。D L控制資訊3 5 0可以與其他D L資料資源3 4 5多工， 

以便使用整個傳輸頻寬。U L部分3 6 0可以包括U L資料

3 6 5和U L共用短脈衝3 3 5，類似於針對以D L為中心的子 

訊框3 0 5所論述的。因此、以D L為中心的子訊框3 0 5和 

與U L為中心的子訊框3 1 0二者可以提供自包含的TDD 

子訊框。

【0 0 9 1】圖4圖示支援用於TDD子訊框處理的控制通 

道技術的以D L為中心的子訊框4 0 0的資源的實例。在一 

些情況下，以D L為中心的子訊框4 0 0可以表示由如參考 

圖1 -圖2所描述的U Ε 1 1 5或基地台1 0 5執行的通訊的各 

態樣。

【0 0 9 2 】 如上面論述的，以D L為中心的子訊框4 0 0可 

以是包括DL部分410和UL部分415二者的自包含的 

T D D子訊框。在圖4的實例中，以D L為中心的子訊框4 0 0 

可以作為一個τ Τ I 4 0 5中的多個符號（在該實例中是16 

個符號）來發送，儘管其他實例可以具有T T I中的不同數 

量的符號。控制資訊可以在控制頻寬420中發送，其中在 

該實例中 ' 控制頻寬4 2 0佔用系統頻寬的八分之一。控制 

資訊可以在兩個符號的控制區中發送，其中該控制區可以 

包括CRS引導頻資源元素（RE） 4 2 5、控制符號RE

4 3 0、額外的控制符號4 3 5、用於埠0和1傳輸的DMRS 
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RE 440、以及用於埠2和3傳輸的DMRS RE 445。兩 

個符號的控制區可以提供在更多的符號上分攤CRS管理 

負擔，並且可以提供在接收到控制符號4 3 0之後可以在沒 

有額外延遲的情況下對資料進行處理。資料符號4 5 0可以 

在控制頻寬420之外的頻寬內在符號2處開始發送，其中 

在符號2和3中資料RE與D M R S R Ε 440和445多工。自 

符號4開始並直到符號1 3，可以使用D L傳輸的整個頻寬 

來發送資料符號4 5 0。GP可以在最後DL資料符號之後， 

之後是用於發送用於UL ACK/NACK傳輸的UL引導頻 

455的短符號，該短符號之後是UL ACK/NACK符號 

4 6 0自身。可以經由使用於上行鏈路部分4 1 5的音調間隔 

加倍（其可以有效地建立時間上的兩個符號）來實現諸如 

用於發送UL引導頻4 5 5和UL ACK/NACK符號460的 

短符號。在一些實例中 ' 短的或分裂的符號可以用於在 

DL部分410中發送的控制資訊。在UL ACK/NACK符 

號4 6 0之後，可以提供第二G P以允許從U L傳輸切換到 

DL傳輸。

[ 0 0 9 3】在一些實例中，控制通道延時可以主要由符號 

放置來驅動。在一些實例中，可以在跨越單個符號（或者 

單個短符號）的編碼字元中提供控制通道資訊。提供跨越 

單個符號的編碼字元可能不允許時間上的交錯，但提供可 

以較快地對單個符號編碼字元中的資訊進行處理和解 

碼，這可以幫助提高更迅速地完成處理。在一些實例中， 

單個編碼字元可以用於攜帶所有的D L控制資訊。在其他 
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實例中，D L控制資訊的量可引起佔用單個符號的相對大 

的編碼字元，基於分配給控制頻寬4 2 0的第一符號的資源 

這可引起容量約束。在這種實例中，可以將下行鏈路控制 

資訊劃分成第一控制資訊和第二控制資訊，其中在相對更 

加時間關鍵的第一符號中提供第一控制資訊，在相對時間 

不太關鍵的第二符號中提供第二控制資訊。

[0 0 9 4 ] 圖5圖示可以提供經劃分的控制通道傳輸的 

連續T D D以D L為中心的子訊框5 0 0的資源的實例。在一 

些情況下，以D L為中心的子訊框5 0 0可以表示由如參考 

圖1 -圖2所描述的U Ε 1 1 5或基地台1 0 5執行的通訊的各 

態樣。

[ 0 0 9 5】在圖5的實例中，可以由基地台發送針對 

TTI(n- 1 )的第一子訊框D L傳輸5 0 5的資料符號5 5 0,之 

後是在上行鏈路傳輸5 1 0中的G Ρ、U L引導頻5 5 5和U L 

ACK/NACK符號5 6 0。隨後在TTI(n) 5 1 5中發送第二 

以DL為中心的子訊框。TTI(n) 5 1 5的第一符號可以包 

括CRS引導頻R Ε 5 2 5和第一控制資訊5 3 0，其可以包括 

PDCCH控制資訊，該PDCCH控制資訊可以包括例如針 

對TTI(n) 5 1 5的以D L為中心的子訊框對U Ε的資源配 

置。TTI(n) 5 1 5的第二符號可以包括第二控制資訊 

5 3 5，該第二控制資訊5 3 5可以包括PDRIC Η控制資訊。 

如上面論述的，PDRIC Η控制資訊可以包括處理參數， 

例如M C S、NDI、RV等等。Τ Τ I ( η ) 5 1 5的第一和第二 

符號亦可以包括與控制通道多工的DMRS RE 540和
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5 4 5，並且TTI(n) 5 1 5的第三和第四符號可以包括針對 

控制通道頻寬的DMRS RE 540和545。可以在ΤΤΙ(η) 

515的符號2中開始發送資料符號5 5 0。注意，儘管在附 

圖中未顯式地示出，但亦包括作為每個符號的一部分的循 

環字首(CP )。

[0 0 9 6 ] 如上面提到的，在基地台處，可以支援單個交 

錯操作，這可以提供在接收ACK/NACK傳輸5 6 0與在 

τ Τ I ( η )的符號2處開始對來自ΤΤΙ(η- 1 )的資料的潛在 

重傳之間的時間關鍵的處理。如提到的，PDRICH符號 

5 3 5中的第二控制資訊可以包括處理資訊或「資料指示 

符」，該處理資訊或「資料指示符」可以衽符號1中發送， 

這可以允許基地台獲得一個符號的時間以用於處理 

ACK/NACK傳輸560並準備P D RI C Η符號5 3 5中的第 

二控制資訊。控制符號5 3 0的第一控制資訊(其可以提供 

PDCCH符號)可以包括不具有資料指示符的控制資訊， 

例如針對ΤΤΙ(η)的資源配置。

[0 0 9 7 ] 基地台可以包括排程器，該排程器可以衽 

ΤΤΙ(η- 1 )期間執行以便針對ΤΤΙ(η)為U Ε排程資源，並 

且在一些實例中，基地台處的排程器可以在時間段5 6 5期 

間執行以決定資源的分配，並且在一些實例中，預處理並 

儲存與新資料或經重傳的資料或二者相關聯的傳輸波形 

以用於ΤΤΙ(η)期間的未來傳輸。基地台可以在時間段 

570期間執行UL引導頻5 5 5處理。在時間段5 7 5期間， 

基地台可以執行對ACK/NACK傳輸560的處理‘並且可 
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以對PDRIC Η控制符號5 3 5進行格式化以用於傳輸。如 

上面提到的，在時間段5 7 5期間基地台具有大於一個符號 

的時間來對ACK/N ACK符號5 6 0進行解碼、決定是要發 

送新資料還是重傳ΤΤΙ(η- 1 )資料、對PDRICH控制符號 

5 3 5 η進行格式化、並且開始發送PDRIC Η控制符號

5 3 5。基地台隨後具有時間段580中的另一符號的時間以 

便衽其中對用於ΤΤΙ(η)中的第一資料符號5 5 0的資料波 

形進行格式化。

【0 0 9 8 】圖6圖示用於可以提供經劃分的控制通道傳 

輸的TDD以D L為中心的子訊框6 0 0的資源和U Ε處理定 

時的實例。在一些情況下，以D L為中心的子訊框6 0 0可 

以表示由如參考圖1-圖2所描述的UE 115或基地台105 

執行的通訊的各態樣。

[ 0 0 9 9】在圖6的實例中，可以在UE處接收以DL為中 

心的子訊框6 0 0的下行鏈路部分6 0 5，之後是以D L為中 

心的子訊框的G Ρ和上行鏈路部分6 1 0。類似於上面針對 

圖5論述的，在U Ε處接收到的下行鏈路部分6 0 5可以包括 

第一符號，該第一符號可以包括CRS引導頻RE 6 2 5和第 

一控制資訊6 3 0，該第一控制資訊6 3 0可以包括PDCCH 

控制資訊，其中PDCC Η控制資訊可以包括例如針對以 

D L為中心的子訊框6 0 0的對U Ε的資源配置。Τ Τ I ( η )的 

第二符號可以包括第二控制資訊6 3 5，該第二控制資訊

6 3 5可以包括PDRIC Η控制資訊。如上面論述的， 

PDRIC Η控制資訊可以包括處理參數'例如MCS、 
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NDI、RV等等。TTI（n）的第一和第二符號亦可以包括 

與控制通道多工的DMRS RE 640和645 ，並且以DL為 

中心的子訊框6 0 0的第三和第四符號可以包括針對控制 

通道頻寬的D M R S RE 640和645。可以在以DL為中心 

的子訊框6 0 0的符號2中開始發送資料符號6 5 0 °在資料 

符號6 5 0之後，以D L為中心的子訊框6 0 0可以包括上行 

鏈路傳輸610中的GP 、UL弓I導頻6 5 5和UL 

A C K/N A C K 符號 6 6 0。

【0100】 如上面提到的，在UE處，可以支援單個交錯 

操作，這可以提供在接收DMRS RE 640和645與對 

DMRS的處理（該處理的完成選通資料符號6 5 0處理）之 

間的時間關鍵的處理。如提到的，控制符號6 3 0中的第一 

控制資訊可以包括U E可以用於決定DMRS處理的資源 

配置，其中DMRS處理取決於R B分配。在圖6的實例中、 

可以由UE在時間段6 6 5期間執行CRS引導頻6 2 5和 

PDCC Η控制符號630處理。在對CRS引導頻6 2 5和 

PDCCH控制符號6 3 0的處理之前，所分配的RB對於UE 

是未知的，並且所有的音調可以緩衝以供處理。一旦針對 

U E的資源配置已知，U E就可以在時間段6 7 0期間執行 

DMRS處理和PDRICH處理，這可以向UE提供用於資料 

接收的NDI和RV資訊。在時間段6 7 5期間，UE可以從符 

號2至12對PDSCH資料符號6 5 0進行處理「UE可以對最 

後資料符號650進行處理，並在時間段680期間產生 

ACK/NACK傳輸波形。在一些實例中，當執行PDSCH 
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處理時，可以在U E處緩衝兩個符號，亦即，進行中 

(in-flight )的符號和正在被處理的符號。在各實例 

中，UE可以執行流水線化處理，其中在一個符號時間內 

處理一個符號。在一些實例中，在符號內可以執行流水線 

化，其中針對接收到的符號的所有處理階段在一個符號的 

時間內完成。在其他實例中，可以執行跨符號串流水線化

(2個符號)，這可以提供更多的靈活性來對處理階段進 

行流水線化，但可能需要在最後符號處的有效載荷漸減， 

以便在發送ACK/N ACK之前在處理時間預算內完成處 

理。

【0101】 圖7根據本案內容的各態樣 > 圖示衽可以採用 

用於TDD子訊框處理的控制通道技術的基地台處的排程 

器的示例性操作的流程圖7 0 0。在一些情況下，流程圖 

7 0 0可以表示由如參考圖1 -圖2所描述的基地台1 0 5執行 

的技術的各態樣。衽該實例中，可以在基地台處執行的排 

程器可以執行非時間關鍵的操作7 0 5,非時間關鍵的操作 

7 0 5可以早於針對特定Τ Τ I的子訊框(例如，在TTI(n- 1 ) 

中)執行，以準備例如ΤΤΙ(η)中的傳輸。非時間關鍵的 

操作7 0 5可以包括例如決定在ΤΤΙ(η)期間用於U Ε的資 

源配置。排程器亦可以執行時間關鍵的操作7 1 0，—旦在 

基地台處接收到ACK/NACK傳輸就可以開始時間關鍵 

的操作7 1 0，如上面論述的。

【0102】 在圖7的實例中，對於排程器的針對ΤΤΙ(η) 

的處理列表之每一者UE，基地台處的排程器可以發起排 
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程操作，如在方塊7 1 5處指示的。如上面論述的，排程器 

可以在TTI（n- 1 ）期間執行以執行針對ΤΤΙ（η）的排程

（例如，在圖5的時間段5 6 5期間）。要被排程的U Ε可以 

包括在排程器的「處理列表」中。在一些實例中 ' 除非 

U Ε在「沒有資料要發送」狀態並且MAC佇列中沒有針對 

U E的新資料，否則可以排程該U E。新資料到達MAC佇 

列可以觸發將U E添加到排程器的處理列表，並且進入「沒 

有資料要發送」狀態可以將U E從處理列表中移除。在一 

些實例中，如下面將針對圖8更詳細論述的，在將接收到 

針對先前資料傳輸的N ACK的假定下，即使新資料不在 

針對U E的MAC佇列中、U E亦可以包括在處理列表中， 

以便分配用於重傳的資源。因此，針對TTI（n）的這種資 

源配置可以是在從U Ε接收到指示對在ΤΤΙ（η- 1 ）中發送 

的資料的成功或不成功接收之前排程的、預先排程的資源 

配置。若接收到ACK或者若達到最大數量的重傳（並且 

MAC佇列中不存在新資料），則U E在這種情況下可以進 

入「沒有資料要發送」。在一些實例中，若衽向U E分配 

RB之後沒有資料要發送，則基地台可以在子訊框的資料 

部分不發送任何內容，以便減小對其他細胞的干擾。在其 

他實例中，基地台可以在所分配的R B中發送冗餘的重傳 

或填充。在一些實例中，若在對U E的分配之後沒有資料 

要發送，則基地台可以動態地將分配（或者其子集）重新 

分派給另一個UE （或者多個其他U E ）。若在針對特定 

U E的排程期間在MAC佇列中不存在新資料並且未決緩 
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衝器為空，則可以在非時間關鍵的操作7 0 5期間選擇另一 

個U E作為重新分派的候選。在一些實例中，假如必須使 

用相同的DMRS，選擇用於重新分派資源的U E的標準可 

以基於空間鄰近度，或者基於其他約束。

【0103】在方塊720處，基地台可以決定在媒體存取

(M AC )佇列中是否存在針對U E的資料。若MAC佇列 

中存在資料，則基地台可以將U E保持在針對後續 

τ Τ I ( η + 1 )的處理列表中，如在方塊7 2 5處指示的。在框 

7 3 0處，基地台可以決定未決緩衝器是否已滿。若未決緩 

衝器未滿，則基地台可以對新的傳輸塊(Τ Β )進行編碼， 

並將該Τ Β儲存到未決緩衝器，如在方塊7 3 5處指示的。 

在一些實例中，基地台可以針對每個Τ Τ I重複進行這種預 

處理而不是提供未決緩衝器，這可以允許MCS發生變 

化。在方塊7 3 5處將Τ Β儲存到未決緩衝器、在方塊7 2 0 

處決定MAC佇列中不存在資料、或者在方塊7 3 0處決定 

未決緩衝器已滿之後，基地台可以根據U E的未決/當前緩 

衝器來向UE分配RB，如在方塊740處指示的。衽一些實 

例中，對R B的分配可以被格式化成第一控制資訊，該第 

一控制資訊可以在D L控制資訊中提供給U E，例如在經劃 

分的控制資訊中的第一控制資訊中。

【0104】 在非時間關鍵的操作7 0 5之後，可以在方塊 

7 4 5處接收到ACK/NACK通訊時開始時間關鍵的操作 

7 1 0。在7 4 5處的ACK/NACK接收之後，基地台可以執 

行資料緩衝管理常式，如在方塊7 5 0處示出並將在下面參 
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考圖8更詳細描述的。在方塊7 5 5處，基地台可以決定是 

否存在資料要在TTI（n）中發送。若不存在新資料要發 

送，則基地台可以將U Ε從針對ΤΤΙ（η+ 1 ）的處理列表中 

移除，如在方塊7 6 0處指示的。在一些實例中 ' 如上面參 

考圖7論述的，可以動態地將所分配的RB重新分派用於 

至另一個UE的資料傳輸。若在方塊7 5 5處存在資料要發 

送，則基地台可以在方塊7 6 5處執行資料處理。資料處理 

可以包括例如對要發送的資料的速率匹配、調制和預編 

碼。在一些實例中，方塊7 6 5的資料處理可以移動到非時 

間關鍵的操作7 0 5，這會引起與針對先前傳輸的RB分配 

相同的針對重傳的R Β分配。在方塊7 7 0處，基地台可以 

對U Ε進行多工處理並對經處理的資料執行快速傅裡葉逆 

變換（I F F Τ ），並且可以將資料移動到發送取樣緩衝器， 

如在方塊7 7 5處指示的。

【0105】如針對方塊7 6 5論述的，基地台可以在非時間 

關鍵的操作7 0 5中、在時間關鍵的操作7 1 0中或者二者中 

執行對資料的處理。在一些實例中，若U Ε由於MAC佇列 

中的新資料而被排程，則可以預先處理用於傳輸的資料， 

以便減小在時間關鍵的操作7 1 0中所需要的處理量。在一 

些實例中，可以預處理資料直至（但不包括）速率匹配階 

段。由於可以針對重傳和新傳輸執行速率匹配，因此這些 

實例可以允許R B分配改變，以支援與新資料傳輸相比不 

同數量的R E用於重傳。另外，加擾可以是特定於子訊框 

的，並且可以基於要重傳資料亦是要發送新資料來進行調
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整。在其他實例中，可以由基地台執行額外的預處理直至 

（但不包括）音調映射階段。這種實例可以進一步減小要 

由基地台在時間關鍵的操作7 1 0期間執行的處理，儘管這 

可能不允許在分配或加擾中R B數量改變。在一些實例 

中'只要分配具有相同R B類型的相同數量的R B （亦即， 

相同數量的RE ），就可以調整R B分配。在另外的實例中， 

基地台可以執行對所有內容的預處理直至IFFT階段。這 

種實例更進一步減小了在時間關鍵的操作7 1 0期間的處 

理，但是具有在R B分配中減小的靈活性，或者潛在浪費 

的預處理工作以及潛在執行時間關鍵的操作處的處理階 

段中的一些階段。

【0106】 在一些實例中，可以儲存直至所選擇的預處理 

等級的經預處理的資料以用於未來重傳。在一些實例中， 

可以儲存兩個波形，第一波形用於新資料，並且第二波形 

用於重傳資料，其中基於從U E接收到的ACK/NACK回 

饋來選擇特定的波形用於傳輸。可以將這種波形作為未決 

緩衝器和（針對H ARQ程序活躍的）當前緩衝器中的資 

料來管理。在針對每個T T I進行對新資料的預處理的情況 

下，用於要發送的新資料的未決緩衝器可能由於在發送新 

資料之前對資料的多次重傳而引起對相同的新資料進行 

多次預處理。針對每個T T I的預處理可以具有如下益處： 

允許在相繼的Τ Τ I之間改變M C S的靈活性。

【0107】 如上面論述的，在一些實例中，可以在DL控 

制符號中發送經劃分的控制資訊。這種經劃分的控制資訊 
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可以提供在轉換到ΤΤΙ(η)期間以及在ΤΤΙ(η)中的處理 

等時線，該等處理等時線決定在ΤΤΙ(η)期間的不同時刻 

處可以提供什麼資訊。例如，當在以D L為中心的子訊框 

的U L部分中接收到U L引導頻時，在一些實例中，可以在 

半個符號時間內對U L引導頻進行處理，同時來自U Ε的 

ACK/N ACK傳輸的符號在進行中。在接收針對 

Τ Τ I ( η - 1 )的 A C K/N A C Κ 傳輸與 Τ Τ I ( η )的第一 DL 符 

號之間的時間可能無法提供執行足夠量的處理以便在 

TTI(n)中發送初始的D L符號時提供針對ΤΤΙ(η)的完 

整控制資訊(例如，包括N D I、R V和M C S )。因此，經 

劃分的控制資訊可以提供在初始的TTI(n) D L傳輸的開 

始之前預處理(在排程器執行之後)並準備PDCCH。在 

一些實例中，如上面論述的，針對ΤΤΙ(η)的符號0的控 

制資訊可以包括由基地台排程器在ΤΤΙ(η- 1 )期間決定 

的RB分配資訊(經由P D C C Η )，並且DMRS可以在符 

號0的非控制通道R Ε中發送，其中非控制通道R Ε可以基 

於C Q I回饋(非時間關鍵的)和R Β分配來決定。針對 

ΤΤΙ(η)的符號1的控制資訊可以包括PDRICH資訊、並 

且基地台可以在該符號0期間對PDRIC Η資訊進行處 

理，這會提供充足的時間以用於處理針對ΤΤΙ(η- 1 )的 

ACK/NACK。PDRIC Η資訊可以包括例如資料處理參 

數，例如MC S、NDI和RV，這些參數可以至少部分地基 

於針對ΤΤΙ(η- 1 )的ACK/NACK回饋來決定。在 

ΤΤΙ(η)的符號1期間，基地台可以執行針對(在ΤΤΙ(η) 
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的符號2中發送的)第一資料符號的PDSC Η處理的最後 

階段。需要執行的PDSCH處理的實際階段取決於對要發 

送的資料執行的預處理的量，如上面論述的。對於後續的 

D L資料符號直到ΤΤΙ(η)的D L部分的結束，基地台可以 

以流水線化的方式執行最後的處理階段。

【0108】 圖8根據本案內容的各態樣 > 圖示在可以採用 

用於TDD子訊框處理的控制通道技術的基地台處的示例 

性資料緩衝管理操作的流程圖8 0 0。在一些情況下，流程 

圖800可以表示由如參考圖1-圖2所描述的基地台105執 

行的技術的各態樣。

【0109】 在方塊8 0 5處，基地台可以發起針對ΤΤΙ(η) 

的資料緩衝管理。在方塊8 1 0處，基地台可以決定是否存 

接收到針對先前ΤΤΙ(η- 1 )的A C Κ。若未接收到ACK， 

則在方塊8 1 5處決定是否接收到針對在TTI(n- 1 )中發 

送的資料的先前N A C Κ。若已接收到針對該資料的先前 

NACK，則基地台可以遞減重傳計數器，如在方塊8 2 0 

處指示的。在方塊8 2 5處，基地台可以決定重傳計數器是 

否等於0(指示已達到重傳極限)。若在方塊8 1 5處還未 

接收到針對資料的先前N ACK，則從重傳極限的初始值 

重啟重傳計數器，如在方塊8 3 0處指示的。在方塊8 3 5處 

重啟重傳計數器、或者在方塊8 2 5處決定重傳計數器還未 

遞減到0之後，基地台處的內容緩衝器被設定為具有用於 

傳輸的資料(該資料是重傳資料)，如在方塊8 3 5處指示 

的。
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【0110】 在方塊840處，若重傳計數器在方塊8 2 5處已 

遞減到0、或者若在方塊8 1 0處接收到ACK ＞則基地台可 

以清除當前緩衝器。在方塊8 4 5處，基地台可以決定未決 

緩衝器是否為空。若未決緩衝器為空，則基地台可以將 

U E移動到沒有資料要發送的狀態，如在方塊8 6 0處指示 

的。若在方塊8 4 5處未決緩衝器不為空，則基地台可以將 

資料從未決緩衝器移動到當前緩衝器（例如，經由將資料 

從未決緩衝器複製到當前緩衝器或者經由改變資料的邏 

輯緩衝器關聯），如在方塊8 5 0處指示的。在方塊8 5 5處， 

基地台可以將當前緩衝器設定為具有用於傳輸的資料（該 

資料是新資料）。

【0111】圖9圖示用於可以提供未經劃分的控制通道 

傳輸的TDD以D L為中心的子訊框9 0 0的資源和U E處理 

定時的實例。在一些情況下，以D L為中心的子訊框9 0 0 

可以表示由如參考圖1-圖2所描述的UE 1 1 5或基地台 

1 0 5執行的通訊的各態樣。

【0112】 在圖9的實例中，可以在UE處接收以DL為中 

心的子訊框9 0 0的下行鏈路部分9 0 5，之後是以D L為中 

心的子訊框的G P和上行鏈路部分9 1 0。在該實例中，在 

U E處接收到的下行鏈路部分9 0 5可以包括第一符號，該 

第一符號可以包括C R S引導頻RE 9 2 5以及DMRS RE 

9 4 0和9 4 5。在該實例中，在U E處接收到的第二符號可 

以包括控制資訊RE 9 3 0以及DMRS RE 940和945。控 

制資訊R E 9 3 0可以包括PDCCH資訊，其可以包括針對 
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資料符號9 5 0的資源配置和處理參數，例如MC S、NDI 

和R V。在一些實例中 > 其他控制符號9 3 5可以包括在控 

制頻寬中但可能不包含PDCC Η或PDRIC Η資訊。在資料 

符號9 5 0之後，以D L為中心的子訊框9 0 0可以包括上行 

鏈路傳輸910中的GP 、UL弓I導頻9 5 5和UL 

A C K/N A C Κ 符號 9 6 0。

【0113】 在一些實例中，基於基地台與U E之間的傳輸 

的延時要求，U E可以被配置用於非單個交錯操作。在圖 

9的實例中，可以由U E在子訊框的符號1期間、在時間段 

9 6 5期間執行CRS引導頻9 2 5處理。可以在子訊框的符號 

2期間、在時間段9 7 0期間執行針對控制資訊9 3 0的 

PDCC Η處理，此時可以決定資源配置。一旦針對UE的 

資源配置已知，該U Ε就可以在時間段9 7 5期間執行 

DMRS處理。在時間段9 8 0期間，UE可以從符號2至13 

對PDSCH資料符號9 5 0進行處理。衽一些實例中，對資 

料符號9 5 0的處理可以跨越到U L引導頻9 5 5傳輸中，並 

且不允許在相同的Τ Τ I內發送針對資料符號9 5 0的 

A C K/N A C K，並且UL A C K/N AC K符號960可以包括 

來自先前TTI的ACK/NACK資訊。在另一個實例中，資 

料處理硬體可以被設計為能夠「追上（catch up）」資 

料處理的經延遲開始，並且能夠在大約1 1 · 5符號時間中 

處理12個資料符號，並在相同的TTI內在UL 

ACK/NACK符號960中發送針對資料符號950的確 

認。儘管該實例的PDCCH控制符號9 3 0被示出為在單個 
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符號中發送，但其他實例可以提供兩個符號的控制資訊， 

其中PDCC Η跨越符號0和1，或者可以在符號0中提供 

PDCCH資訊。在U Ε處，這種未經劃分的控制可引起U Ε 

無法支援單個交錯操作，並具有更寬鬆的處理等時線。

【0114】 在一些實例中，可以對具有經劃分的控制資訊 

和未經劃分的控制資訊的U Ε進行多工處理。例如，能夠 

容忍較高延時的U Ε可以以兩個交錯未經劃分的控制來操 

作，並且具有較低延時要求的UE可以以單個交錯經劃分 

的控制來操作。在一些實例中，可以由基地台向U Ε提供 

訊號傳遞，以指示控制的類型以及單個交錯相對於兩個交 

錯操作。這種訊號傳遞可以是半靜態訊號傳遞，可以每個 

無線電資源控制（R R C ）連接配置這種訊號傳遞。在其 

他實例中，訊號傳遞可以是半動態訊號傳遞，其可以衽 

RRC連接期間經由層1 （ L 1 ）訊號傳遞改變。在另外的 

實例中，這種訊號傳遞可以是動態的，其中首先由u Ε搜 

尋與經劃分的控制資訊的第一符號相對應的DCI格式，之 

後是與未經劃分的控制相對應的D C I格式。衽這些實例 

中，若發送經劃分的控制資訊，則UE將能夠首先找到該 

控制資訊並決定單個交錯操作應用於ΤΤΙ，否則UE將決 

定非單個交錯操作應用於ΤΤΙ。

【0115】圖1 0圖示可以使用如本文所描述的用於 

TDD子訊框處理的控制通道技術來發送的以U L為中心 

的子訊框1 0 0 0的實例。在一些情況下，以U L為中心的子 
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訊框1000可以表示由如參考圖1-圖2所描述的UE 1 1 5 

或基地台1 0 5執行的技術的各態樣。

【0116】 在圖10的實例中，可以在UE處接收以UL為 

中心的子訊框1 0 0 0的下行鏈路部分1 0 1 0，之後是以U L 

為中心的子訊框1 0 0 0的G P 1015和上行鏈路部分 

1 0 2 0 θ在該實例中，在U Ε處接收到的下行鏈路部分1 0 1 0 

可以包括第一符號，該第一符號可以包括CRS引導頻RE 

1 0 2 5和具有針對U Ε的上行鏈路許可的控制符號1 0 3 0。 

在該實例中，在U Ε處接收到的第二符號可以包括額外的 

控制符號1 035。在GP 10 15之後，可以在前兩個上行鏈 

路符號中發送DMRS RE 1 0 4 0和1 045，之後是UL資料 

符號1 0 5 0。在圖1 0的實例中，控制符號1 0 3 0可以包括 

未經劃分的控制資訊，該未經劃分的控制資訊包括在單個 

符號內的單個編碼字元內。在時間段1 0 6 5期間、在子訊 

框1000的符號1中，UE可以執行對C R S引導頻1 025的 

C R S處理以及對控制資訊1 030的PDCCH處理，並決定 

上行鏈路資源的分配。在時間段1 0 7 0期間、在G Ρ 1015 

中、U Ε可以執行R F切換以將R F組件從接收模式切換到 

發送模式。在時間段1 0 7 5中，U Ε可以執行處理以設置 

UL符號處理流水線，以便處理並發送資料符號1 050。

U Ε可以在與U L部分1 0 2 0的剩餘部分相對應的時間段 

1080中處理並發送資料符號1 050。

【0117】在圖1 0的實例中，在U Ε處的時間關鍵的處理 

可以包括CRS和PDCCH處理'這些處理應當在符號1期 
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間完成，以便對U L許可進行解碼。DMRS符號1 0 4 0和 

1 0 4 5可以在子訊框的符號2和3期間發送，這可以取決於 

R B分配，儘管在一些實例中可以對DMRS波形的各部分 

進行預處理。在符號2和3 （前兩個U L符號）期間，可以 

開始UE資料符號處理流水線，並且準備用於第一資料符 

號的波形，其中從符號5-14發送後續的資料符號。在一 

些實例中，控制符號1 0 3 0可以是容量受限的，並且將必 

要的資訊格式化到單個編碼字元中以在單個符號內發送 

可能是不可行的。在這種情況下，經劃分的控制亦可以用 

於以U L為中心的子訊框。

【0118】圖1 1圖示可以使用如本文所描述的用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術來發送的以 

U L為中心的子訊框1 1 0 0的實例。在一些情況下，以U L 

為中心的子訊框1 1 0 0可以表示由如參考圖1 -圖2所描述 

的U Ε 1 1 5或基地台1 0 5執行的技術的各態樣。

[0119】 在圖1 1的實例中，可以在U E處接收以U L為 

中心的子訊框1 10 0的下行鏈路部分1 1 1 0，之後是以U L 

為中心的子訊框1 1 0 0的G P 1115和上行鏈路部分 

112 0°在該實例中，在U E處接收到的下行鏈路部分1 1 1 0 

可以包括第一符號，該第一符號可以包括CRS引導頻RE 

112 5和第一控制符號1 130，第一控制符號1 130包括控 

制資訊的第一部分，例如針對u E的上行鏈路許可。在該 

實例中，在U E處接收到的第二符號可以包括第二控制符 

號1 13 5，該第二控制符號1 135可以包括針對U E的額外 
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的控制資訊，例如處理參數（例如，M C S、R V、N D I ）。 

在GP 1115之後，可以在前兩個上行鏈路符號中發送 

D M R S R Ε 1140和1145，之後是UL資料符號1150。

【0120】 在圖11的實例中，第一控制符號1 130可以包 

括經劃分的控制資訊的第一部分，該第一部分包括在單個 

符號內的單個編碼字元內。在時間段1 165期間、在子訊 

框1 1 0 0的符號1期間，U E可以執行對CRS引導頻1 1 2 5 

的CRS處理以及對第一控制符號1 130的PDCCH處理， 

以決定上行鏈路資源的分配。在時間段1 170期間、在G P 

1 1 1 5期間，U E可以執行R F切換以將R F組件從接收模式 

切換到發送模式，並且可以執行對第二控制符號1 135的 

處理以決定針對U L傳輸的處理參數。在時間段1 175中， 

UE可以執行處理以設置UL符號處理流水線，以便處理並 

發送資料符號1 1 5 0。U E可以在與U L部分1 1 2 0的剩餘持 

續時間相對應的時間段1 1 8 0中處理並發送資料符號 

115 0。

【0121】在圖1 1的實例中，在U E處的時間關鍵的處理 

可以包括對控制資訊的第一部分的CRS和P D C C Η處 

理，這些處理應當在符號1期間完成，以便對UL許可RB 

分配資訊以及針對DMRS符號1 1 4 0和1 145的秩資訊進 

行解碼。從接收到發送的R F切換與對控制資訊的第二部 

分的處理併發地發生在G Ρ 1115期間，其中控制資訊的 

第二部分可以包括處理資訊或資料指示符（例如' 

MCS/RV/NDI ）。若該處理延伸到符號2中，則資料符 
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號串流水線化處理開始會延遲。DMRS符號1140和 

1145可以在子訊框的符號2和3期間發送，這可以取決於 

R B分配，儘管在一些實例中可以對DMRS波形的各部分 

進行預處理。在符號2和3 （前兩個U L符號）期間，可以 

開始UE資料符號處理流水線，並且準備用於第一資料符 

號的波形，其中從符號5-14發送後續的資料符號。諸如 

所描述的經劃分的控制資訊可以實現類似於上面針對以 

D L為中心的子訊框論述的單個交錯操作。在一些實例 

中，基地台可以具有額外的符號的持續時間來處理在先前 

Τ Τ I中最後接收到的U L資料符號，並且對N D I / R V指示 

符進行更新以便包括在控制資訊的第二部分中，並促進單 

個交錯操作。類似於上面論述的，亦可以實現對具有經劃 

分的控制和未經劃分的控制的傳輸的多工。

【0122】 圖1 2圖示可以使用如本文所描述的用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術來發送的以 

U L為中心的子訊框1 2 0 0的實例。在一些情況下，以U L 

為中心的子訊框1200可以表示由如參考圖1-圖2所描述 

的U E 1 1 5或基地台1 0 5執行的技術的各態樣。

【0123】在圖12的實例中，可以衽UE處接收以UL為 

中心的子訊框1 2 0 0的下行鏈路部分1210，之後是以U L 

為中心的子訊框1 2 0 0的G P 1215和上行鏈路部分 

1 2 2 0 °在該實例中，在U E處接收到的下行鏈路部分1 2 1 0 

可以包括第一符號，該第一符號可以包括CRS引導頻RE 

1 2 2 5。在該實例中，在U E處接收到的第二符號可以包括 
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控制符號1 2 3 0，該控制符號1 2 3 0包括控制資訊，例如針 

對UE的上行鏈路許可和處理參數（例如， 

MCS/RV/NDI ）。在GP 12 15之後，可以提供非時間 

關鍵的U L短脈衝1 2 3 5,之後是可以在第二上行鏈路符號 

中開始發送的DMRS RE 1240和1245，之後是UL資料 

符號1 2 5 0。

【0124】 在圖12的實例中，控制符號1230可以包括未 

經劃分的控制資訊。在時間段1 2 6 5期間、在子訊框1 2 0 0 

的符號1和GP 12 15期間，UE可以執行對CRS引導頻 

1 2 2 5的CRS處理以及RF切換。在時間段1 2 7 0期間，UE 

可以執行對控制符號1 2 3 0的P D C C Η處理，以決定上行 

鏈路資源的分配和相關聯的處理參數，並且可以準備 

DMRS符號1240和1 2 4 5以用於傳輸。在時間段1275 

中，UE可以執行處理以設置UL符號處理流水線，以便處 

理並發送資料符號1 2 5 0 ° UE可以在與UL部分122 0的剩 

餘持續時間相對應的時間段1 2 8 0中處理並發送資料符號 

1 2 5 0 °

[0125】 U L短脈衝符號1 2 3 5的插入可以使在U E和基 

地台二者處的處理等時線寬鬆。在一些實例中，非時間關 

鍵的U L短脈衝符號1 2 3 5可以攜帶未經排程的（或者事先 

排程的）U L傳輸，例如SRS或C Q I。在第二D L符號中 

對控制資訊的傳輸給予基地台在最後U L符號之後額外的 

時間來準備控制資訊，並且U L短脈衝符號1 2 3 5可以向 

U E提供額外的時間以用於PDCCH處理和DMRS準備。

PI-25051 第54頁（發明說明書）



201724794

【0126】 圖13根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框發送處理的控制通道技術的基地台處理組件 

1 3 0 0的實例。在一些情況下，基地台處理組件1 3 0 0可以 

執行由如參考圖1 -圖2所描述的U Ε 1 1 5或基地台1 0 5使 

用的技術的各態樣。資料來源1 3 0 5 （例如，資料緩衝器） 

可以與傳輸塊分段和循環冗餘（C R C ）組件131 0耦合， 

其中傳輸塊分段和循環冗餘組件131 0可以針對來自資料 

來源1 3 0 5的資料執行傳輸塊分段和CRC產生。碼塊分段 

組件13 15可以接收傳輸塊並執行碼塊（C B ）分段。在該 

實例中，低密度同位元（L D P C ）編碼器可以對C B的同 

位資訊進行編碼，並且交錯器1 3 2 5可以對C B進行交錯。

[0127】速率匹配組件1 3 3 0可以根據由傳輸的MC S 

支援的傳輸速率來針對經交錯的C B的資料執行速率匹 

配。加擾組件1 3 3 5可以根據加擾序列產生技術（例如， 

用於加擾/解擾的假性隨機序列，其可以是跨子訊框固定 

的或者可以取決於子訊框號）對從速率匹配組件1 3 3 0提 

供的資料進行加擾。調制映射組件1 3 4 0可以執行對經加 

擾序列的調制映射。串列至並行（S / P ）轉換器1 3 4 5可 

以針對單個編碼字元（S C W ）執行串列至平行轉換 ' 並 

將並行的編碼字元輸出到音調映射器1 3 5 0，該音調映射 

器1 3 5 0可以將資料和來自DMRS引導頻產生器1 3 5 5的 

引導頻映射到音調。預編碼器1 3 6 0可以對經映射的音調 

進行預編碼。經預編碼的音調以及來自CRS和控制組件 

1 3 6 5的C R S和控制可以提供給I F F T組件1 3 7 0，該 
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IFFT組件1 3 7 0可以針對每個經編碼的資料串流執行 

IFFT、插入C Ρ並執行加窗技術（例如，加權的重疊和相 

加（W Ο L A ）），並將天線串流輸出到發射器前端1 3 7 5。 

發射器前端1 3 7 5可以對天線串流執行信號處理，並將這 

些串流提供給RF前端（RFFE ），該RFFE可以經由天線 

1 3 8 5來發送信號。

【0128】 圖14根據本案內容的各態樣，圖示支援用於 

TDD子訊框接收處理的控制通道技術的U E處理組件 

1400的實例。在一些情況下，UE處理組件140 0可以執 

行由如參考圖1 -圖2所描述的U Ε 1 1 5或基地台1 0 5使用 

的技術的各態樣。可以衽R F F E 1 4 0 5處接收來自天線的 

R F信號，該RFFE 1 4 0 5可以執行對接收到的信號的放 

大和處理，並將信號提供給接收器前端（RxFE ） 1410。 

RxFE 1 4 1 0可以對信號執行進一步的處理（例如，數位 

可變增益放大（D V G A ）），並將經處理的信號提供給 

取樣伺服器1 415,取樣伺服器1 4 1 5可以將取樣提供給處 

理器1420以用於對取樣的CP移除、接收WOL A、以及 

時間追蹤迴路（Τ T L ）操作。經處理的取樣可以提供給 

FFT處理器1425，該FFT處理器1 4 2 5可以執行FFT、 

自動時間偏移控制（A T C ）和頻率追蹤迴路（F T L ）操 

作。F F T輸出可以提供給引導頻音調提取、通道估計和熱 

雜訊（NJ估計組件1 4 3 0，以及提供給資料解映射組件 

1 4 3 5。來自解映射組件1 4 3 5的輸出可以提供給並行至串 

列（Ρ/S）轉換器1 4 4 0 '該Ρ/S轉換器1440可以輸出串 
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列的編碼字元串流以用於在解擾器1 4 4 5處的解擾。經解 

擾的編碼字元可以提供給解速率匹配組件1 4 5 0，該解速 

率匹配組件1 4 5 0對資料進行解速率匹配，並將經解擾和 

經解速率匹配的編碼字元提供給解交錯器1 4 5 5。經解交 

錯的信號提供給LDPC解碼器1 4 6 0以用於每個碼塊的 

LDPC解碼，其中經解碼的碼塊提供給傳輸塊處理器 

1 4 6 5以用於對傳輸塊的去分段(desegmentation)和 

C RC校驗。輸出資料提供給U E處的資料槽1 4 7 0，例如 

接收資料的應用。

【0129】 圖15根據本案內容的各個態樣»圖示用於以 

D L為中心的TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術 

的程序流程1 5 0 0的實例。程序流程1 5 0 0可以包括基地台 

105-e 和 UE 1 1 5 - c，基地台 105-e 和 UE 115-c 可以是 

參考圖1 -圖2所描述的對應設備的實例。在方塊1 5 0 5 

處，基地台1 0 5 - e可以標識針對TTI(n)的資源配置。該 

標識可以作為如上面論述的預處理或者非時間關鍵的處 

理操作的一部分來執行。基地台1 0 5 - e可以從U Ε 1 1 5 -b 

接收針對TTI(n- 1 )的ACK/NACK傳輸1 5 1 0。在接收 

ACK/NACK傳輸1510之後並且在GP之後，基地台 

105-e可以在第一下行鏈路符號中向UE 1 1 5-c發送控 

制資訊，該控制資訊包括資源配置和參考信號(例如， 

D M R S / C R S ) 15 15。

【0130】在方塊1520處，基地台可以決定用於在 

ΤΤΙ(η )中傳輸的資料。可以至少部分地基於 
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ACK/N ACK傳輸1510來做出該決定，其中 

ACK/N ACK傳輸151 0可以用於決定需要對先前資料重 

傳還是可以發送新資料。在方塊1525處，UE 1 1 5 - c可 

以對控制資訊進行處理以決定資源配置。在方塊1 5 3 0 

處，基地台可以決定針對要在TTI(n)中發送的資料的處 

理參數(例如，MCS/NDI/RV )。可以發送處理參數和 

參考信號1 5 3 5。在一些實例中，處理參數可以在 

PDRIC Η中發送，其中PDRICH在第二控制符號中的第 

二編碼字元中發送給UE 1 1 5 - c °

【013 1】 在方塊1540處，UE 1 1 5 -c可以對處理參數 

和參考信號進行處理，並至少部分地基於所分配的資源和 

處理參數來準備接收資料傳輸。基地台1 0 5 - e可以發送針 

對TTI(n)的資料1 5 4 5。UE 1 1 5 -c可以接收資料、對資 

料進行處理，並產生針對TTI(n )的ACK/NACK信號， 

如在方塊1 5 5 0處指示的。在資料符號的傳輸期間，基地 

台1 05-e可以標識用於在Τ Τ I ( η + 1 )中分配的資源，如在 

方塊1 5 5 5處指示的。U Ε 1 1 5 - c可以基於對資料符號的 

處理來發送針對ΤΤΙ(η )的ACK/NACK 1 5 6 0 °

【0132】 圖16根據本案內容的各個態樣，圖示用於以 

U L為中心的TDD子訊框的經劃分的控制通道技術的程 

序流程1 6 0 0的實例。程序流程1 6 0 0可以包括基地台 

105-f 和 UE 1 1 5 - d，基地台 105-f 和 UE 115-d 可以是 

參考圖1 -圖2所描述的對應設備的實例。
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【0133】 在方塊1605處，基地台1 05-f可以標識針對 

τ T I （ η ）的資源配置，該資源配置可以包括υ Ε 1 1 5 - d可 

以用於上行鏈路傳輸的上行鏈路資源。基地台1 05-f可以 

向UE 1 1 5 -d發送資源配置和參考信號1 6 1 5。在方塊 

1 6 2 5處，UE 1 1 5-d可以對資源配置和參考信號進行處 

理。至少部分地基於資源配置，UE 1 1 5 -d可以在以UL 

為中心的子訊框的上行鏈路部分中向基地台發送參考信 

號 1660 （例如，DMRS）。在方塊 1625 處，UE115-d 

可以對資料進行處理以用於在以U L為中心的子訊框的 

UL部分中傳輸，並且在處理之後可以向基地台1 05-f發 

送資料符號1 6 2 5。基地台1 05-f可以衽方塊1630處對 

UL資料符號進行處理，並基於經處理的UL資料符號來產 

生ACK/N ACK回饋和控制資訊。在接收U L符號的同 

時，基地台1 05-f亦可以標識針對後續子訊框的用於U E 

的資源配置，該資源配置可以連同ACK/NACK資訊被併 

入到控制資訊中，該控制資訊可以在後續子訊框中提供給 

U Ε 1 1 5 - d °

[0134】 圖17根據本案內容的各個態樣，圖示支援用 

於TDD子訊框處理的控制通道技術的無線設備1 7 0 0的 

方塊圖。無線設備170 0可以是參考圖1、圖2、圖15和圖 

1 6所描述的基地台1 0 5的各態樣的實例。無線設備1700 

可以包括接收器1 7 0 5、控制通道管理器1 7 1 0以及發射器 

17 15。無線設備1 7 0 0亦可以包括處理器。這些組件之每 

一者組件可以彼此通訊。
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【0135】 接收器1 7 0 5可以接收資訊，例如與各種資訊 

通道（例如，控制通道、資料通道、以及與用於TDD子 

訊框處理的經劃分的控制通道技術相關的資訊等等）相關 

聯的封包、使用者資料或控制資訊。資訊可以傳遞給設備 

的其他組件。接收器1 7 0 5可以是參考圖2 0所描述的收發 

機2 0 2 5的各態樣的實例。

【0136】 控制通道管理器171 0可以標識針對第一子訊 

框的控制通道資訊以發送給UE，將控制通道資訊的至少 

一部分格式化成第一編碼字元以在第一子訊框的第一符 

號期間發送給UE，以及管理將第一子訊框的第一符號傳 

輸給UE。控制通道管理器1710亦可以是參考圖1、圖2 

和圖2 0所描述的基地台控制通道管理器1 0 1、2 0 1和 

2 0 0 5的各態樣的實例。

[0137】發射器1 7 1 5可以發送從無線設備1 7 0 0的其 

他組件接收的信號。在一些實例中，發射器1 7 1 5可以與 

接收器共置在收發機模組中。例如，發射器1 7 1 5可以是 

參考圖2 0所描述的收發機2 0 2 5的各態樣的實例。發射器 

17 15可以包括單個天線，或者其可以包括複數個天線。

【0138】 圖18根據本案內容的各個態樣，圖示支援用 

於TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的無線設備 

1800的方塊圖。無線設備180 0可以是參考圖1、圖2和 

圖1 5 -圖1 7所描述的無線設備1 7 0 0或基地台1 0 5的各態 

樣的實例。無線設備1 8 0 0可以包括接收器1 8 0 5、控制通 
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道管理器181 0以及發射器1830。無線設備180 0亦可以 

包括處理器。這些組件之每一者組件可以彼此通訊。

【0139】 接收器1 8 0 5可以接收資訊，該資訊可以傳遞 

給設備的其他組件。接收器1 8 0 5亦可以執行參考圖1 7的 

接收器1 7 0 5所描述的功能。接收器1 8 0 5可以是參考圖 

2 0所描述的收發機2 0 2 5的各態樣的實例。

【0140】控制通道管理器1810可以是參考圖17所描 

述的控制通道管理器171 0的各態樣的實例。控制通道管 

理器18 1 0可以包括控制資訊組件1815、控制通道格式化 

組件1 8 2 0以及編碼字元通訊組件1 8 2 5。控制通道管理器 

1810可以是參考圖1、圖2和圖20所描述的基地台控制通 

道管理器101、201和2 0 0 5的各態樣的實例。

【0141】 控制資訊組件1815可以標識要提供給U E的 

控制資訊，該控制資訊可以包括在第一和第二編碼字元中 

發送的經劃分的控制資訊，其中第一和第二編碼字元可以 

在第一子訊框的第一和第二DL符號中發送給UE。在一些 

實例中，控制資訊組件可以標識要接收第二控制資訊的第 

-UE，其中第二控制資訊被格式化成跨越第二子訊框的 

一或多個符號的第二編碼字元。在一些情況下，控制資訊 

可以包括資源配置資訊，該資源配置資訊可以在第一子訊 

框的先前子訊框中標識。在一些情況下，資源配置是基於 

存在用於傳輸給U E的新資料或者對在先前子訊框期間發 

送的資料的假定重傳的。
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【0142】 在一些情況下，控制通道資訊包括：時間關鍵 

的控制資訊以及時間不太關鍵的控制資訊，其中時間關鍵 

的控制資訊被格式化成第一編碼字元，時間不太關鍵的控 

制資訊被格式化成第二編碼字元以在第一子訊框的第二 

符號中發送。在一些情況下，第一編碼字元包括PDCCH 

資訊，並且第二編碼字元包括PDRIC Η資訊。在一些情 

況下，標識控制通道資訊包括：標識針對第一子訊框的用 

於U Ε的資源配置，以及標識針對要在第一子訊框中發送 

的資料的一或多個處理參數（例如，MCS/NDI/RV ）。

[0143】控制通道格式化組件1 8 2 0可以將控制通道資 

訊的至少一部分格式化成第一編碼字元以衽第一子訊框 

的第一符號期間發送給U Ε ο在—些實例中，控制通道格 

式化組件1 8 2 0可以將針對第一子訊框的資源配置格式化 

成第一編碼字元以用於在第一控制符號中傳輸，並且可以 

將資料處理參數格式化成第二編碼字元以在第二控制符 

號中發送。

【0144】編碼字元通訊組件1 8 2 5可以在第一子訊框的 

第一符號中發送第一編碼字元，並且可以在第一子訊框的 

第二符號中發送第二編碼字元。在一些情況下 ' 在第一編 

碼字元和第二編碼字元中提供的處理參數包括MC S、新 

資料指示符（NDI）或者冗餘版本（RV）中的一項或多 

項，並且對資源配置的指示可以被格式化成第一編碼字 

元'並且M C S、NDI或者RV中的一項或多項可以被格式 
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化成控制資訊的第二編碼字元以在第一子訊框的第二符 

號期間發送給U E。

【0145】發射器1 8 3 0可以發送從無線設備1 8 00的其 

他組件接收的信號。在一些實例中，發射器1 8 3 0可以與 

接收器共置在收發機模組中。例如，發射器1 8 3 0可以是 

參考圖2 0所描述的收發機2 0 2 5的各態樣的實例。發射器 

1 8 3 0可以利用單個天線，或者其可以利用複數個天線。

[0146】 圖19圖示控制通道管理器190 0的方塊圖，其 

中控制通道管理器1 9 0 0可以是無線設備1 7 0 0或無線設 

備1 8 0 0的對應組件的實例。亦即，控制通道管理器1900 

可以是參考圖1 7和圖1 8所描述的控制通道管理器1 7 1 0 

或控制通道管理器181 0的各態樣的實例。控制通道管理 

器190 0亦可以是參考圖1、圖2和圖20所描述的基地台控 

制通道管理器1 0 1、2 0 1和2 0 0 5的各態樣的實例。

【0147】 控制通道管理器1900可以包括資料通訊組件 

1 9 0 5、確認組件1910、重傳組件1915、控制資訊組件 

1 9 2 0、資料存衽組件1 9 2 5、預處理組件1 9 3 0、控制通 

道格式化組件1 9 3 5、多工組件1 9 4 0、控制位置訊號傳遞 

組件1 9 4 5以及編碼字元通訊組件1 9 5 0。這些模組之每一 

者模組可以直接或間接地彼此通訊（例如，經由一或多個 

匯流排）。

【0148】資料通訊組件1 9 0 5可以基於U E的資源配 

置，在第一子訊框的至少第三符號期間向UE發送一或多 

個資料R B。確認組件191 0可以在第一符號之前從U E接 
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收指示對在先前子訊框中發送的資料的成功或不成功接 

收的A C K或NACK。

【0149】 重傳組件1 9 1 5可以基於來自UE的A C K或 

NACK來決定在先前子訊框中發送的資料是否要在第一 

子訊框中重傳，並且可以基於在先前子訊框中發送的資料 

是否要在第一子訊框中重傳來標識一或多個處理參數。在 

一些情況下，決定在先前子訊框中發送的資料是否要在第 

—子訊框中重傳是至少部分地在第一子訊框的第一符號 

期間執行的。

【015 0】 控制資訊組件1 9 2 0可以標識針對第一子訊框 

的控制通道資訊以發送給UE，並且在一些實例中，可以 

標識要接收第二控制資訊的第二UE，該第二控制資訊被 

格式化成跨越第二子訊框的一或多個符號的第二編碼字 

元。資料存在組件1 9 2 5可以標識不存在用於傳輸給U E 

的新資料，以及標識在先前子訊框期間發送的資料將不重 

傳，並且可以將關於沒有資料要發送的指示格式化成控制 

資訊的第二編碼字元以發送給U E。

【015 1】 預處理組件1 9 3 0可以在先前子訊框期間管理 

對用於在第一子訊框期間傳輸給U E的新資料的至少一部 

分進行預處理。在一些情況下，預處理包括：產生第一波 

形以用於使用上面針對圖1 3所描述的基地台傳輸組件 

1 3 0 0中的至少一些組件來傳輸新資料的至少一部分。在 

一些情況下，預處理亦包括：產生第二波形以用於對衽先 

前子訊框期間發送的資料的重傳。在一些情況下，預處理 
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包括：例如經由針對圖1 3所論述的組件來預處理新資料 

直至速率匹配階段、音調映射階段、調制階段、預編碼階 

段或快速傅裡葉逆變換（IFFT）階段。

【0152】 控制通道格式化組件1 9 3 5可以將控制通道資 

訊的至少一部分格式化成第一編碼字元以在第一子訊框 

的第一符號期間發送給UE，並且在一些實例中，可以將 

控制通道資訊的第二部分格式化成第二編碼字元以在第 

—子訊框的第二符號期間發送給UE。編碼字元通訊組件 

1 9 5 0可以在第一符號期間向UE發送第一編碼字元，並且 

可以在第二符號期間向UE發送第二編碼字元。

【0153】多工組件1 9 4 0可以對UE之間的傳輸進行多 

工處理，其中U E可以使用經劃分的和未經劃分的控制。 

控制位置訊號傳遞組件1 9 4 5可以用信號通知U E以指示 

控制資訊是在第一符號內的第一編碼字元中還是在跨越 

一或多個符號的第二編碼字元中發送。

[0154】 圖20根據本案內容的各個態樣，圖示包括被 

配置成支援用於TDD子訊框處理的控制通道技術的設備 

的無線系統2 0 0 0的圖。例如，系統2 0 0 0可以包括基地台 

1 0 5 - g，基地台1 05-g可以是如參考圖1、圖2以及圖15 

至圖1 9所描述的無線設備1 7 0 0、無線設備1 8 0 0或者基 

地台1 0 5的實例。基地台1 0 5 - g亦可以包括用於雙向語音 

和資料通訊的組件，包括用於發送通訊的組件和用於接收 

通訊的組件，例如參考圖1 3所描述的組件。例如，基地 

台1 05-g可以與一或多個UE 1 1 5進行雙向通訊。
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【0155】基地台1 0 5 - g可以包括基地台控制通道管理 

器2005、記憶體2010、處理器2 0 2 0、收發機2025、天 

線2 0 3 0、基地台通訊模組2 0 3 5以及網路通訊模組 

2 0 4 0。這些模組之每一者模組可以直接或間接地彼此通 

訊（例如，經由一或多個匯流排）。基地台控制通道管理 

器2 0 0 5可以是如參考圖1 7至圖1 9所描述的控制通道管 

理器、或者如參考圖1-圖2所描述的基地台控制通道管理 

器的實例。

【0156】記憶體2 0 1 0可以包括隨機存取記憶體 

（RAM）和唯讀記憶體（ROM）。記憶體2 0 1 0可以儲 

存包括指令的電腦可讀、電腦可執行軟體，當該指令被執 

行時使得處理器執行本文所描述的各種功能（例如，用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術等等）。在一 

些情況下，軟體2 0 15可以不直接由處理器執行，而是可 

以使得電腦（例如，當被編譯和執行時）執行本文所描述 

的功能。處理器2 0 2 0可以包括智慧硬體設備（例如，中 

央處理器單元（CPU ）、微控制器、特殊應用積體電路

（ASIC ）等等）。

【0157】 收發機2 0 2 5可以經由一或多個天線、有線或 

無線鏈路與一或多個網路進行雙向通訊，如上面所描述 

的。例如，收發機2 0 2 5可以與基地台1 0 5或U Ε 1 1 5進 

行雙向通訊。收發機2 0 2 5亦可以包括數據機，以用於對 

封包進行調制並將經調制的封包提供給天線以供傳輸，以 

及對從天線接收的封包進行解調。在一些情況下，無線設 
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備可以包括單個天線2 0 3 0。然而，在一些情況下，設備 

可以具有一個以上天線2 0 3 0，這些天線可以併發地發送 

或接收多個無線傳輸。

【0158】基地台通訊模組2 0 3 5可以管理與其他基地台 

1 0 5的通訊，並且可以包括控制器或排程器以用於與其他 

基地台1 0 5進行合作來控制與U E 1 1 5的通訊。例如，基 

地台通訊模組2 0 3 5可以協調針對至U E 1 1 5的傳輸的排 

程以用於各種干擾緩解技術，例如波束成形或聯合傳輸。 

在一些實例中，基地台通訊模組2 0 3 5可以提供無線通訊 

網路技術內的X 2介面，以提供基地台1 0 5之間的通訊。

【0159】 網路通訊模組2 0 4 0可以管理與核心網路的通 

訊（例如，經由一或多個有線回載鏈路）。例如，網路通 

訊模組2 0 4 0可以為客戶端設備（例如，一或多個U E 

115）管理資料通訊的傳輸。

【0160】 圖21根據本案內容的各個態樣，圖示支援用 

於TDD子訊框處理的控制通道技術的無線設備2 1 0 0的 

方塊圖。無線設備2 1 0 0可以是參考圖1、圖2和圖15 -圖 

1 6所描述的U E 1 1 5的各態樣的實例。無線設備2 1 0 0可 

以包括接收器2 10 5、UE控制通道管理器2 1 1 0以及發射 

器2115。無線設備2 1 0 0亦可以包括處理器。這些組件之 

每一者組件可以彼此通訊。

[016 1】 接收器2105可以接收資訊，例如與各種資訊 

通道（例如，控制通道、資料通道、以及與用於TDD子 

訊框處理的經劃分的控制通道技術相關的資訊等等）相關 
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聯的封包、使用者資料或控制資訊。資訊可以傳遞給設備 

的其他組件。接收器2105可以是參考圖2 4所描述的收發 

機2 4 2 5的各態樣的實例。

【0162】 UE控制通道管理器2 1 1 0可以接收第一子訊 

框的第一符號，該第一符號包括與子訊框相關聯的控制資 

訊的第一編碼字元；基於控制資訊的第一編碼字元來標識 

分配給U E的子訊框的資源；及基於分配給U E的子訊框的 

資源，對子訊框的一或多個RB進行解碼。

【0163】U E控制通道管理器2 1 1 0亦可以接收以上行 

鏈路為中心的子訊框的第一D L符號，該第一 D L符號包括 

與以上行鏈路為中心的子訊框相關聯的控制資訊的第一 

編碼字元；基於控制資訊的第一編碼字元來標識分配給 

U E的以上行鏈路為中心的子訊框的U L資源；及衽分配給 

U E的以上行鏈路為中心的子訊框的資源中發送一或多個 

UL符號・UE控制通道管理器2 1 1 0亦可以是參考圖24所 

描述的U E控制通道管理器2 4 0 5或者參考圖1 -圖2所描 

述的U E控制通道管理器1 0 2和2 0 2的各態樣的實例。

[0164】發射器2115可以發送從無線設備2 1 0 0的其 

他組件接收的信號。在一些實例中，發射器2115可以與 

接收器共置在收發機模組中。例如，發射器2115可以是 

參考圖2 4所描述的收發機2 4 2 5的各態樣的實例。發射器 

2 115可以包括單個天線，或者其可以包括複數個天線。

【0165】 圖22根據本案內容的各個態樣，圖示支援用 

於TDD子訊框處理的控制通道技術的無線設備2 2 0 0的 
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方塊圖。無線設備2 2 0 0可以是參考圖1、圖2、圖15、圖

1 6和圖2 1所描述的無線設備2 1 0 0或U Ε 1 1 5的各態樣 

的實例。無線設備2 2 0 0可以包括接收器2 2 0 5、UE控制 

通道管理器22 1 0以及發射器2 2 3 5。無線設備2 2 0 0亦可 

以包括處理器。這些組件之每一者組件可以彼此通訊。

【0166】 接收器2 2 0 5可以接收資訊，該資訊可以傳遞 

給設備的其他組件。接收器2 2 0 5亦可以執行參考圖2 1的 

接收器2105所描述的功能。接收器2 2 0 5可以是參考圖

2 4所描述的收發機2 4 2 5的各態樣的實例。

[0167】 UE控制通道管理器22 1 0可以是參考圖21所 

描述的控制通道管理器2 1 1 0的各態樣的實例。U E控制通 

道管理器22 1 0可以包括解碼器2215、控制資訊組件 

2 2 2 0、上行鏈路通訊組件2 2 2 5以及資源標識組件 

2230 oUE控制通道管理器22 1 0可以是參考圖24所描述 

的UE控制通道管理器2 4 0 5或者參考圖1-圖2所描述的 

U E控制通道管理器1 0 2和2 0 2的各態樣的實例。

【0168】解碼器2215可以基於分配給U E的子訊框的 

資源，對子訊框的一或多個R B進行解碼。在一些實例中， 

解碼器2215可以基於在第一符號中的第一控制資訊中接 

收到的資源配置、並基於在第二符號中的第二控制資訊中 

接收到的MC S ' NDI或者R V資訊，在子訊框的第三符號 

處開始對資料符號進行解碼。

【0169】 控制資訊組件2 2 2 0可以接收子訊框的第一符 

號，該第一符號包括與子訊框相關聯的控制資訊的第一編 
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碼字元，並接收子訊框的第二符號，該第二符號包括與子 

訊框相關聯的控制資訊的第二編碼字元。控制資訊組件 

2 2 2 0可以基於控制資訊的第二編碼字元，來標識針對在 

子訊框中發送的資料的MCS、NDI或者RV中的一項或多 

項。

【0170】控制資訊組件2 2 2 0亦可以接收以上行鏈路為 

中心的子訊框的第一 D L符號，該第一 D L符號包括與以上 

行鏈路為中心的子訊框相關聯的控制資訊的第一編碼字 

元；接收以上行鏈路為中心的子訊框的第二D L符號，該 

第二D L符號包括與以上行鏈路為中心的子訊框相關聯的 

控制資訊的第二編碼字元；及基於控制資訊的第二編碼字 

元，來標識針對在以上行鏈路為中心的子訊框的一或多個 

UL符號中發送的資料的M C S、NDI或者RV中的一項或 

多項。

【0171】 在一些情況下，第一編碼字元包括時間關鍵的 

控制資訊，並且第二編碼字元包括與第一編碼字元相比時 

間不太關鍵的控制資訊。衽一些情況下，第一編碼字元包 

括PDCCH資訊，並且第二編碼字元包括PDRICH資訊。

【0172】上行鏈路通訊組件2 2 2 5可以在分配給U E的 

以上行鏈路為中心的子訊框的資源中發送一或多個U L符 

號。在一些情況下，一或多個UL符號是在以上行鏈路為 

中心的子訊框的D L符號之後的U L短脈衝符號之後發送 

的。資源標識組件2 2 3 0可以基於控制資訊的第一編碼字 

元來標識分配給U E的子訊框的資源。
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【0173】發射器2 2 3 5可以發送從無線設備2 2 0 0的其 

他組件接收的信號。在一些實例中，發射器2 2 3 5可以與 

接收器共置在收發機模組中。例如，發射器2 2 3 5可以是 

參考圖2 4所描述的收發機2 4 2 5的各態樣的實例。發射器 

2 2 3 5可以利用單個天線，或者其可以利用複數個天線。

【0174】圖23圖示UE控制通道管理器2 3 0 0的方塊 

圖，其中UE控制通道管理器2 3 0 0可以是無線設備2 100 

或無線設備2 2 0 0的對應組件的實例。亦即，U E控制通道 

管理器2 3 0 0可以是參考圖21和圖22所描述的UE控制通 

道管理器21 10或UE控制通道管理器2 2 1 0的各態樣的實 

例。UE控制通道管理器2 3 0 0亦可以是參考圖24所描述 

的UE控制通道管理器2 4 0 5或者參考圖1-圖2所描述的 

U E控制通道管理器1 0 2和2 0 2的各態樣的實例。

[0175】 UE控制通道管理器2 3 0 0可以包括編碼字元 

處理組件2 3 0 5、解碼器2310、DMRS組件2315、資料 

處理組件2 3 3 0、確認組件2 3 3 5、接收決定組件2 3 4 0以 

及資源標識組件2 3 4 5。這些模組之每一者模組可以直接 

或間接地彼此通訊（例如，經由一或多個匯流排）。

【0176】 在一些情況下，編碼字元處理組件2 3 0 5可以 

基於接收到的編碼字元中的控制資訊來標識分配給U E的 

子訊框的資源。可以經由例如在接收第二符號期間對第一 

編碼字元進行處理來標識資源。解碼器23 1 0可以基於分 

配給U E的子訊框的資源來對子訊框的一或多個R B進行 
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解碼，該解碼基於資源配置和處理參數（例如，MCS、 

NDI或者RV ）在子訊框的第三符號處開始。

【0177】 DMRS組件2 3 15可以基於對第一編碼字元 

進行處理來對在第一符號或第二符號中的一項或多項中 

接收到的DMRS進行解碼，並在接收子訊框的第三符號 

期間對DMRS進行處理。資料處理組件2 3 2 0可以在接收 

子訊框的第四符號期間對衽第三符號中開始接收到的一 

或多個資料R B進行處理。

【0178】控制資訊組件2 3 2 5可以接收子訊框的第一符 

號，該第一符號包括與子訊框相關聯的控制資訊的第一編 

碼字元，並接收子訊框的第二符號，該第二符號包括與子 

訊框相關聯的控制資訊的第二編碼字元。可以基於第一編 

碼字元來標識資源配置，並且可以基於控制資訊的第二編 

碼字元來標識針對在子訊框中發送的資料的MCS、NDI 

或者R V中的一項或多項。

【0179】控制資訊組件2 3 2 5亦可以接收以U L為中心 

的子訊框的第一 DL符號 > 該第一 DL符號包括與以UL為 

中心的子訊框相關聯的控制資訊的第一編碼字元，並接收 

以UL為中心的子訊框的第二DL符號，該第二DL符號包 

括與以U L為中心的子訊框相關聯的控制資訊的第二編碼 

字元。控制資訊組件2 3 2 5亦可以基於控制資訊的第二編 

碼字元，來標識針對在以U L為中心的子訊框的一或多個 

UL符號中發送的資料的M C S、NDI或者RV中的一項或 

多項。
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【0180】上行鏈路通訊組件2 3 3 0可以在分配給U E的 

以U L為中心的子訊框的資源中發送一或多個U L符號。在 

一些情況下，一或多個U L符號是在以上行鏈路為中心的 

子訊框的D L符號之後的U L短脈衝符號之後發送的。

【0181】確認組件2 3 3 5可以產生對資料的接收的 

ACK或N ACK ，並且在子訊框的UL部分中發送該 

ACK/N ACK。接收決定組件2 3 4 0可以決定一或多個RB 

的資料被成功接收。

【0182】 資源標識組件2 3 4 5可以基於控制資訊的第一 

編碼字元來標識分配給U E的子訊框的資源。可以經由在 

子訊框的第二符號期間對第一編碼字元進行處理來執行 

這種標識。

【0183】 圖24根據本案內容的各個態樣，圖示包括支 

援用於TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的設備 

的系統2 4 0 0的圖。例如，系統2 4 0 0可以包括U E 

1 1 5 - g，U Ε 1 1 5 - g可以是如參考圖1、圖2、圖15、圖

1 6、以及圖21至圖23所描述的無線設備2 10 0、無線設 

備2 2 0 0或者U Ε 1 1 5的實例。

【0184】 UE 1 1 5 - g亦可以包括UE控制通道管理器

2 4 0 5、記憶體2410、處理器2420、收發機2425、天線 

2 4 3 0以及額外的模組2 4 3 5。這些模組之每一者模組可以 

直接或間接地彼此通訊（例如，經由一或多個匯流排）。 

UE控制通道管理器2 4 0 5可以是如參考圖21至圖23所描 

述的控制通道管理器的實例。
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【0185】 記憶體2410可以包括RAM和ROM。記憶體 

2 4 1 0可以儲存包括指令的電腦可讀、電腦可執行軟體， 

當該等指令被執行時使得處理器執行本文所描述的各種 

功能（例如，用於TDD子訊框處理的經劃分的控制通道 

技術等等）。在一些情況下，軟體2415可以不直接由處 

理器執行，而是可以使得電腦（例如，當被編譯和執行時） 

執行本文所描述的功能。處理器2 4 2 0可以包括智慧硬體 

設備（例如' CPU、微控制器、ASIC等等）。

【0186】 收發機2 4 2 5可以經由一或多個天線' 有線或 

無線鏈路與一或多個網路進行雙向通訊，如上面所描述 

的。例如，收發機2 4 2 5可以與基地台1 0 5或U Ε 1 1 5進 

行雙向通訊。收發機2 4 2 5亦可以包括數據機，以用於對 

封包進行調制並將經調制的封包提供給天線以供傳輸，以 

及對從天線接收的封包進行解調。在一些情況下，無線設 

備可以包括單個天線2 4 3 0。然而，在一些情況下，設備 

可以具有一個以上天線2 0 3 0，這些天線可以併發地發送 

或接收多個無線傳輸。在一些情況下，收發機2 4 2 5可以 

包括如參考圖1 4所描述的一或多個組件°

【0187】圖25根據本案內容的各個態樣，圖示用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的方法2 5 0 0 

的流程圖。可以由諸如參考圖1和圖2所描述的基地台 

1 0 5或者其組件等設備來實現方法2 5 0 0的操作。例如， 

可以由如本文所描述的基地台控制通道管理器來執行方 

法2 5 0 0的操作。在一些實例中，基地台1 0 5可以執行代 
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碼集以控制設備的功能組件執行下面所描述的功能。另外 

地或替代地，基地台105可以使用專用硬體來執行下面所 

描述的功能的態樣。

【0188】 在方塊2 5 0 5處，基地台105可以標識針對第 

一子訊框的控制通道資訊以發送給UE，如上面參考圖2 

至圖1 6所描述的。在某些實例中，可以由如參考圖1 8和 

圖1 9所描述的控制資訊組件來執行方塊2 5 0 5的操作。

【0189】 在方塊2 5 1 0處，基地台105可以將控制通道 

資訊的至少一部分格式化成第一編碼字元，以在第一子訊 

框的第一符號期間發送給UE，如上面參考圖2至圖16所 

描述的。衽某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描 

述的控制通道格式化組件來執行方塊2 5 1 0的操作。

【0190】 在方塊2 5 15處，基地台105可以向UE發送第 

—子訊框的第一符號，如上面參考圖2至圖1 6所描述的。 

在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描述的編碼 

字元通訊組件來執行方塊2515的操作。

【0191】圖26根據本案內容的各個態樣，圖示用於 

T D D子訊框處理的經劃分的控制通道技術的方法2 6 0 0 

的流程圖。可以由諸如參考圖1和圖2所描述的基地台 

1 0 5或者其組件等設備來實現方法2 6 0 0的操作。例如， 

可以由如本文所描述的基地台控制通道管理器來執行方 

法2 6 0 0的操作。在一些實例中，基地台1 0 5可以執行代 

碼集以控制設備的功能組件執行下面所描述的功能。另外
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地或替代地，基地台105可以使用專用硬體來執行下面所 

描述的功能的態樣。

【0192】 在方塊2 6 0 5處，基地台105可以標識針對第 

一子訊框的控制通道資訊以發送給UE，如上面參考圖2 

至圖1 6所描述的。在一些情況下，標識控制通道資訊包 

括：標識針對第一子訊框的用於UE的資源配置，以及標 

識針對要在第一子訊框中發送的資料的一或多個處理參 

數。在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描述的 

控制資訊組件來執行方塊2 6 0 5的操作。

[0193】 在方塊2 6 1 0處，基地台105可以將控制通道 

資訊的至少一部分格式化成第一編碼字元以在第一子訊 

框的第一符號期間發送給UE，如上面參考圖2至圖16所 

描述的。在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描 

述的控制通道格式化組件來執行方塊261 0的操作。

【0194】 在方塊2 6 15處，基地台105可以向UE發送第 

一子訊框的第一符號，如上面參考圖2至圖1 6所描述的。 

在某些實例中 ' 可以由如參考圖1 8和圖1 9所描述的編碼 

字元通訊組件來執行方塊2615的操作。

【0195】 在方塊2 6 2 0處，基地台105可以在第二符號 

期間向UE發送第二編碼字元，如上面參考圖2至圖16所 

描述的。在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描 

述的編碼字元通訊組件來執行方塊2 6 2 0的操作。

【0196】 在方塊2 6 2 5處，基地台105可以基於UE的資 

源配置，在第一子訊框的至少第三符號期間向UE發送一 
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或多個資料RB，如上面參考圖2至圖16所描述的。在某 

些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描述的資料通訊 

組件來執行方塊2 6 2 5的操作。

【0197】圖27根據本案內容的各個態樣，圖示用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的方法2 7 0 0 

的流程圖。可以由諸如參考圖1和圖2所描述的基地台 

1 0 5或者其組件等設備來實現方法2 7 0 0的操作。例如， 

可以由如本文所描述的基地台控制通道管理器來執行方 

法2 7 0 0的操作。在一些實例中，基地台1 0 5可以執行代 

碼集以控制設備的功能組件執行下面所描述的功能。另外 

地或替代地，基地台105可以使用專用硬體來執行下面所 

描述的功能的態樣。

【0198】 在方塊2 7 0 5處，基地台105可以標識針對第 

—子訊框的控制通道資訊以發送給UE，如上面參考圖2 

至圖1 6所描述的。衽一些情況下，標識控制通道資訊包 

括：標識針對第一子訊框的用於UE的資源配置，以及標 

識針對要在第一子訊框中發送的資料的一或多個處理參 

數。在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描述的 

控制資訊組件來執行方塊2 7 0 5的操作。

[0199】 在方塊2 7 1 0處，基地台105可以將控制通道 

資訊的至少一部分格式化成第一編碼字元以在第一子訊 

框的第一符號期間發送給UE，如上面參考圖2至圖16所 

描述的。在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描 

述的控制通道格式化組件來執行方塊27 1 0的操作。
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[0 2 0 0 ] 在方塊2 7 15處，基地台105可以在第一符號 

之前從U E接收指示對在先前子訊框中發送的資料的成功 

或不成功接收的ACK或否定確認（NACK），如上面參 

考圖2至圖16所描述的。在某些實例中，可以由如參考圖

1 8和圖1 9所描述的確認組件來執行方塊2715的操作。

【0201】 在方塊2 7 2 0處，基地台105可以向UE發送第 

一子訊框的第一符號，如上面參考圖2至圖16所描述的。 

在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描述的編碼 

字元通訊組件來執行方塊2 7 2 0的操作。

[ 0 2 0 2】 在方塊2 7 2 5處，基地台105可以基於來自UE 

的A C K或NACK來決定在先前子訊框中發送的資料是否 

要在第一子訊框中重傳，並且基於在先前子訊框中發送的 

資料是否要在第一子訊框中重傳來標識一或多個處理參 

數，如上面參考圖2至圖1 6所描述的。在某些實例中，可 

以由如參考圖1 8和圖1 9所描述的重傳組件來執行方塊

2 7 2 5的操作。

[0 2 0 3 ] 圖28根據本案內容的各個態樣，圖示用於 

T D D子訊框處理的經劃分的控制通道技術的方法2 8 0 0 

的流程圖。可以由諸如參考圖1和圖2所描述的基地台 

1 0 5或者其組件等設備來實現方法2 8 0 0的操作。例如， 

可以由如本文所描述的基地台控制通道管理器來執行方 

法2 8 0 0的操作。在一些實例中，基地台1 0 5可以執行代 

碼集以控制設備的功能組件執行下面所描述的功能。另外 
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地或替代地，基地台105可以使用專用硬體來執行下面所 

描述的功能的態樣。

[0 2 0 4 ] 在方塊2 8 0 5處，基地台105可以標識針對第 

一子訊框的控制通道資訊以發送給UE，如上面參考圖2 

至圖16所描述的。在某些實例中，可以由如參考圖18和 

圖1 9所描述的控制資訊組件來執行方塊2 8 0 5的操作。

【0205】 在方塊2 8 1 0處，基地台105可以將控制通道 

資訊的至少一部分格式化成第一編碼字元以在第一子訊 

框的第一符號期間發送給UE，如上面參考圖2至圖16所 

描述的。在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描 

述的控制通道格式化組件來執行方塊2 8 1 0的操作。

[ 0 2 0 6】 在方塊2 8 15處，基地台105可以向UE發送第 

一子訊框的第一符號，如上面參考圖2至圖16所描述的。 

在某些實例中 ' 可以由如參考圖1 8和圖1 9所描述的編碼 

字元通訊組件來執行方塊2815的操作。

[ 0 2 0 7】 在方塊2 8 2 0處，基地台105可以標識要接收 

第二控制資訊的第二U E，其中第二控制資訊被格式化成 

跨越第二子訊框的一或多個符號的第二編碼字元，如上面 

參考圖2至圖16所描述的。在某些實例中，可以由如參考 

圖1 8和圖1 9所描述的控制資訊組件來執行方塊2 8 2 0的 

操作。

【0208】在方塊2 8 2 5處，基地台105可以對UE與第二 

UE之間的傳輸進行多工處理，如上面參考圖2至圖16所 
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描述的。在某些實例中，可以由如參考圖1 8和圖1 9所描 

述的多工組件來執行方塊2 8 2 5的操作。

[0 2 0 9 ] 圖29根據本案內容的各個態樣，圖示用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的方法2 9 0 0 

的流程圖。可以由諸如參考圖1和圖2所描述的U Ε 1 1 5 

或者其組件等設備來實現方法2 9 0 0的操作。例如，可以 

由如本文所描述的UE控制通道管理器來執行方法2 9 0 0 

的操作。在一些實例中，U Ε 1 1 5可以執行代碼集以控制 

設備的功能組件執行下面所描述的功能。另外地或替代 

地，UE 1 1 5可以使用專用硬體來執行下面所描述的功能 

的態樣。

[02 1 0】 在方塊2 9 0 5處，U Ε 1 1 5可以接收子訊框的 

第一符號，該第一符號包括與子訊框相關聯的控制資訊的 

第一編碼字元，如上面參考圖2至圖16所描述的。在某些 

實例中，可以由如參考圖2 2和圖2 3所描述的控制資訊組 

件來執行方塊2 9 0 5的操作。

【0211】 在方塊2 9 1 0處，UE 1 1 5可以基於控制資訊 

的第一編碼字元來標識分配給UE的子訊框的資源，如上 

面參考圖2至圖16所描述的。在某些實例中，可以由如參 

考圖2 2和圖2 3所描述的資源標識組件來執行方塊2910 

的操作。

[0212】 在方塊2915處，UE 1 1 5可以基於分配給UE 

的子訊框的資源來對子訊框的一或多個RB進行解碼，如 

上面參考圖2至圖16所描述的。在某些實例中，可以由如 
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參考圖2 2和圖2 3所描述的解碼器來執行方塊2915的操 

作。

【0213】圖30根據本案內容的各個態樣，圖示用於 

TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術的方法3 0 0 0 

的流程圖。可以由諸如參考圖1和圖2所描述的U Ε 1 1 5 

或者其組件等設備來實現方法3 0 0 0的操作。例如，可以 

由如本文所描述的UE控制通道管理器來執行方法3 0 0 0 

的操作。在一些實例中，U Ε 1 1 5可以執行代碼集以控制 

設備的功能組件執行下面所描述的功能。另外地或替代 

地，UE 1 1 5可以使用專用硬體來執行下面所描述的功能 

的態樣。

【0214】 在方塊3 0 0 5處，UE 1 1 5可以接收以上行鏈 

路為中心的子訊框的第一 D L符號，該第一 D L符號包括與 

以上行鏈路為中心的子訊框相關聯的控制資訊的第一編 

碼字元，如上面參考圖2至圖1 6所描述的。在某些實例 

中，可以由如參考圖2 2和圖2 3所描述的控制資訊組件來 

執行方塊3 0 0 5的操作。

[0215】 在方塊3010處，UE 1 1 5可以基於控制資訊 

的第一編碼字元來標識分配給U E的以上行鏈路為中心的 

子訊框的U L資源，如上面參考圖2至圖1 6所描述的。在 

某些實例中，可以由如參考圖2 2和圖2 3所描述的資源標 

識組件來執行方塊3 0 1 0的操作。

【0216】 在方塊3 0 15處，UE 1 1 5可以在分配給UE的 

以上行鏈路為中心的子訊框的資源中發送一或多個U L符 

PI-25051 第81頁（發明說明書）



201724794

號，如上面參考圖2至圖16所描述的。在某些實例中，可 

以由如參考圖2 2和圖2 3所描述的上行鏈路通訊組件來執 

行方塊3015的操作。

【0217】 應當注意，這些方法描述了可能的實現方式 ， 

並且可以重新排列或以其他方式修改操作和步驟，以使得 

其他實現方式是可能的。在一些實例中，可以組合來自這 

些方法中的兩個或兩個以上方法的各態樣。例如，每個方 

法的各態樣可以包括本文所描述的其他方法或其他步驟 

或技術的步驟或態樣。因此，本案內容的各態樣可以提供 

用於TDD子訊框處理的經劃分的控制通道技術。

【0218】提供本文的描述以使得本發明所屬領域中具 

有通常知識者能夠實施或使用本案內容。對本案內容的各 

種修改對於本發明所屬領域中具有通常知識者來說將是 

顯而易見的，並且在不脫離本案內容的範疇的情況下，本 

文所定義的一般原理可以應用於其他變型。因此，本案內 

容不是要受限於本文所描述的實例和設計，而是要被給予 

與本文所揭示的原理和新穎性特徵相一致的最廣範疇。

[0219】 本文所描述的功能可以用硬體、由處理器執行 

的軟體、韌體，或者其任意組合來實現。若用由處理器執 

行的軟體來實現，則該等功能可以作為一或多個指令或代 

碼儲存在電腦可讀取媒體上，或者經由電腦可讀取媒體發 

送。其他的實例和實現方式落入本案內容和所附請求項的 

範疇內。例如，由於軟體的本質 ' 上面所描述的功能可以 

使用由處理器執行的軟體、硬體、韌體、硬接線或者這些 
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中的任意的組合來實現。實現功能的特徵亦可以實體地位 

於各種位置，包括被分佈為使得功能的各部分在不同 

Ρ Η Y位置處實現。此外，如本文所使用的 ' 包括在請求 

項中所使用的，如在項目列表（例如，由諸如「中的至少 

一個」作為後置或「一或多個」作為首碼的項目列表）中 

所使用的「或」表示包含（inclusive）列表，使得例如 

r A、B或C中的至少一個」的列表意指：A或B或C或AB 

或AC或BC或A B C （亦即，A和B和C）。

[0 2 2 0 ] 電腦可讀取媒體包括非暫時性電腦儲存媒體 

和通訊媒體，其中通訊媒體包括有助於從一個地方向另一 

個地方傳送電腦程式的任何媒體。非暫時性儲存媒體可以 

是能夠由通用電腦或專用電腦存取的任何可用媒體。舉例 

而言而非限制，非暫時性電腦可讀取媒體可以包括 

RAM、ROM、電子可抹除可程式設計唯讀記憶體

（EEPROM ）、壓縮光碟（CD ） ROM或者其他光碟儲 

存、磁碟儲存或其他磁存放裝置、或者能夠用於攜帶或儲 

存具有指令或資料結構形式的期望的程式碼單元並且能 

夠由通用電腦或專用電腦或者通用處理器或專用處理器 

存取的任何其他非暫時性媒體。此外，任何連接可以適當 

地稱為電腦可讀取媒體。例如，若使用同軸電纜、光纖光 

纜、雙絞線、數位用戶線路（D S L ）或諸如紅外線、無 

線電和微波之類的無線技術從網站、伺服器或者其他遠端 

源傳輸軟體，則同軸電纜、光纖光纜、雙絞線、DSL或 

諸如紅外線、無線電和微波之類的無線技術包括在媒體的 
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定義中。如本文所使用的，磁碟和光碟包括C D、錨射光 

碟、光碟、數位多功能光碟(D VD )、軟碟和藍光光碟， 

其中磁碟通常磁性地複製資料，而光碟利用錨射來光學地 

複製資料。上面各項的組合亦包括在電腦可讀取媒體的範 

疇內。

【0 2 2 1 】本文所描述的技術可以用於諸如CDMA、 

TDMA、F D M A、O F D M A、單載波分頻多工存取

(SC-FDM A )和其他系統之類的各種無線通訊系統。 

術語「系統」和「網路」經常互換使用。CDMA系統可 

以實現諸如CDMA 2 0 0 0、通用陸地無線電存取(UTRA) 

等無線電技術。CDMA2000涵蓋IS-2000、IS-95和 

I S - 8 5 6標準。IS-20 00版本0和版本A通常被稱為 

CDMA2000 1 X、IX 等等。IS-856 ( Τ I A - 8 5 6 )通常 

被稱為CDMA 2 0 0 0 1 xEV-DO、高速率封包資料

(H R P D )等。U T R Α 包括寬頻 CDMA ( W C D Μ A )和 

CDMA的其他變型。TDMA系統可以實現諸如行動通訊 

全球系統(G S Μ )之類的無線電技術。Ο F D Μ Α系統可 

以實現諸如超行動寬頻(UMB )、進化型UTRA

(E - U T R A ) 、IEEE 8 0 2.1 1 、IEEE 8 0 2.1 6

(WiMAX) 、IEEE 8 0 2.2 0、快閃O FDM 等無線電技 

術。UTRA和E-UTRA是通用行動電信系統(Universal 

Mobile Telecommunications System ( UMTS ) )

的一部分。3 GPP LTE和改進的LTE ( LTE-A )是使用 

ε-UTRA的UMTS的新版本。在來自被稱為「第三代合 
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作夥伴計畫」（3 G Ρ P ）的組織的文件中描述了 U T R A、 

E - U T R A、UMTS、L Τ Ε、L Τ Ε - a 和 GSM。在來自被 

稱為「第三代合作夥伴計畫2」（3 G Ρ P 2 ）的組織的文件 

中描述了 CDMA20 00和U Μ B。本文所描述的技術可以 

用於上面提到的系統和無線電技術以及其他系統和無線 

電技術。儘管這些技術在LTE應用以外亦適用，然而， 

出於舉例的目的，本文的描述描述了 L Τ Ε系統，並且在 

上面大部分的描述中使用LTE術語。

[0 2 2 2 ] 在LTE/LTE-Α網路中，包括在本文所描述的 

網路中，術語進化型節點B （ e N B ）通常可以用於描述基 

地台。本文所描述的無線通訊系統可以包括異構的 

LTE/LTE-Α網路，其中不同類型的eNB為各個地理區 

域提供覆蓋。例如，每個eNB或基地台可以為巨集細胞、 

小型細胞或者其他類型的細胞提供通訊覆蓋。術語「細胞」 

是3 GPP術語，取決於上下文，該術語可以用於描述基地 

台、與基地台相關聯的載波或分量載波（C C ）、或者載 

波或基地台的覆蓋區域（例如，扇區等等）。

[ 0 2 2 3】基地台可以包括或者可以被本發明所屬領域 

中具有通常知識者稱為基地台收發機、無線電基地台、存 

取點（A P ）、無線電收發機、節點B、進化型節點B

（eNB ）、家庭節點B、家庭進化型節點B、或者某種其 

他適當的術語。基地台的地理覆蓋區域可以劃分成僅構成 

覆蓋區域的一部分的扇區。本文所描述的無線通訊系統可 

以包括不同類型的基地台（例如，巨集細胞基地台或小型 
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細胞基地台）。本文所描述的U E可以與各種類型的基地 

台和網路設備（包括巨集eNB、小型細胞eNB、中繼基 

地台等等）進行通訊。針對不同的技術可能存在重疊的地 

理覆蓋區域。在一些情況下，不同的覆蓋區域可以與不同 

的通訊技術相關聯。在一些情況下，針對一種通訊技術的 

覆蓋區域可以與關聯於另一種技術的覆蓋區域相重疊。不 

同的技術可以與相同的基地台或者與不同的基地台相關 

聯。

[0 2 2 4 ] 巨集細胞通常覆蓋相對大的地理區域（例如， 

幾公里的半徑），並且可以允許具有與網路提供商的服務 

訂制的U E的不受限制的存取。與巨集細胞相比，小型細 

胞是較低功率的基地台，其中小型細胞可以在與巨集細胞 

相同或不同的（例如，許可、未許可等等）的頻帶中操作。 

根據各個實例，小型細胞可以包括微微細胞、毫微微細胞 

和微細胞。例如，微微細胞可以覆蓋小的地理區域，並且 

可以允許具有與網路提供商的服務訂制的U E的不受限制 

的存取。毫微微細胞亦可以覆蓋小的地理區域（例如，家 

庭），並且可以提供與毫微微細胞有關聯的UE （例如， 

在封閉用戶群組（C S G ）中的U E、針對家庭中的使用者 

的U E等等）的受限制的存取。用於巨集細胞的eNB可以 

被稱為巨集eNB。用於小型細胞的eNB可以被稱為小型 

細胞eNB、微微eNB、毫微微eNB或家庭eNB。eNB可 

以支援一或多個（例如，兩個、三個、四個等等）細胞（例 

如，C C ）。U E可以與各種類型的基地台和網路設備（包 
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括巨集eNB、小型細胞eNB、中繼基地台等等）進行通 

訊。

[0 2 2 5 ] 本文所描述的無線通訊系統可以支援同步或 

非同步操作。對於同步操作，基地台可以具有類似的訊框 

定時，並且來自不同基地台的傳輸可以在時間上大致對 

準。對於非同步操作，基地台可以具有不同的訊框定時， 

並且來自不同基地台的傳輸可以在時間上不對準。本文所 

描述的技術可以用於同步或非同步操作。

【0 2 2 6 】本文所描述的D L傳輸亦可以被稱為前向鏈路 

傳輸，而U L傳輸亦可以被稱為反向鏈路傳輸。本文所描 

述的每個通訊鏈路（包括例如圖1和圖2的無線通訊系統 

100和200）可以包括一或多個載波，其中每個載波可以 

是由多個次載波（例如，不同頻率的波形信號）組成的信 

號。每個經調制的信號可以在不同的次載波上發送，並且 

可以攜帶控制資訊（例如，參考信號、控制通道等等）、 

管理負擔資訊、使用者資料等等。本文所描述的通訊鏈路

（例如，圖1的通訊鏈路125）可以使用分頻雙工（FDD）

（例如，使用配對的頻譜資源）或分時雙工（T D D ）操 

作（例如，使用未配對的頻譜資源）來發送雙向通訊。可 

以定義用於FDD的訊框結構（例如，訊框結構類型1 ）和 

用於TDD的訊框結構（例如，訊框結構類型2 ）。

[ 0 2 2 7】 因此，本案內容的各態樣可以提供用於TDD 

子訊框處理的經劃分的控制通道技術。應當注意，這些方 

法描述了可能的實現方式，並且可以重新排列或以其他方 
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式修改操作和步驟，以使得其他實現方式是可能的。在一 

些實例中，可以組合來自該等方法中的兩個或兩個以上方 

法的各態樣。

【0 2 2 8 】可以利用被設計為執行本文所描述的功能的 

通用處理器、數位訊號處理器（DSP）、ASIC、現場可 

程式設計閘陣列（F P G A ）或其他可程式設計邏輯裝置、 

個別閘門或電晶體邏輯裝置、個別硬體組件或者其任意組 

合，來實現或執行結合本文揭示內容所描述的各種說明性 

的方塊和模組。通用處理器可以是微處理器，但在替代方 

案中，該處理器可以是任何習知的處理器、控制器、微控 

制器或狀態機。處理器亦可以實現為計算設備的組合（例 

如，DSP和微處理器的組合、多個微處理器、與DSP核 

心結合的一或多個微處理器，或者任何其他此種配置）。 

因此，可以由至少一個積體電路（IC）上的一或多個其 

他處理單元（或核心）來執行本文所描述的功能。在各個 

實例中，可以使用不同類型的I C （例如，結構化/平臺 

ASIC、FPGA或者另一個半定制IC），可以用本發明所 

屬領域已知的任何方式對該等不同類型的I C程式設計。 

亦可以利用包含在記憶體中的、被格式化為由一或多個通 

用或專用處理器來執行的指令，全部或部分地實現每個單 

元的功能。

【符號說明】

[ 0 2 2 9 】

1 0 0無線通訊系統
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01基地台控制通道管理器

02 UE控制通道管理器

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

1

0 5基地台

0 5 -a 基地台

0 5 -b 基地台

0 5 -C 基地台

0 5 -d 基地台

0 5 -e 基地台

0 5 -f 基地台

0 5 -g 基地台

0 5 -h 基地台

0 5 -i 基地台

0 5 -j 基地台

1 5 U Ε

1 5 -a U E

1 5 -b U E

1 5 -c U E

1 5 -d U E

1 5 -e U E

1 5 -f U E

1 5 -g U E

2 5 通訊鏈路

3 0 核 心網路

3 2 回載鏈路
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1 3 4

2 0 0

2 0 1

2 0 2

2 0 5

3 0 0

3 0 5

3 1 0

3 1 5

3 2 0

3 2 5

3 3 0

3 3 5

3 4 0

3 4 5

3 5 0

3 5 5

3 6 0

3 6 5

3 7 0

4 0 0

4 0 5

4 1 0

4 1 5

PI-25051

回載鏈路

無線通訊系統

基地台控制通道管理器

U E控制通道管理器

通訊鏈路

實例

子訊框

子訊框

DL部分

保護時段（G P ） U L傳輸部分

D L控制資源

D L資料區

U L傳輸

下行鏈路部分

D L資料資源

D L控制資訊

G P

上行鏈路部分

UL資料

第二GP

子訊框

T T I

DL部分

上行鏈路部分
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4 2 0

4 2 5

4 3 0

4 3 5

4 4 0

4 4 5

4 5 0

4 5 5

4 6 0

5 0 0

5 0 5

5 1 0

5 1 5

5 2 5

5 3 0

5 3 5

5 4 0

5 4 5

5 5 0

5 5 5

5 6 0

5 6 5

5 7 0

5 7 5

PI-25051

控制頻寬

CRS引導頻資源元素（RE）

控制符號R E

額外的控制符號

DMRS R E

DMRS R Ε

資料符號

UL引導頻

U L ACK/NACK 符號

子訊框

第一子訊框D L傳輸

上行鏈路傳輸

Τ Τ I （ η ）

CRS引導頻RE

第一控制資訊

第二控制資訊

DMRS R E

DMRS R Ε

資料符號

UL引導頻

U L ACK/NACK 符號

時間段

時間段

時間段
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5 8 0

6 0 0

6 0 5

6 1 0

6 2 5

6 3 0

6 3 5

6 4 0

6 4 5

6 5 0

6 5 5

6 6 0

6 6 5

6 7 0

6 7 5

6 8 0

7 0 0

7 0 5

7 1 0

7 1 5

7 2 0

7 2 5

7 3 0

7 3 5

PI-25051

時間段

子訊框

下行鏈路部分

上行鏈路部分

CRS引導頻RE

第一控制資訊

第二控制資訊

D M R S R Ε

D M R S R Ε

資料符號

UL引導頻

U L ACK/NACK 符號

時間段

時間段

時間段

時間段

流程圖

操作

操作

方塊

方塊

方塊

方塊

方塊 
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7 4 0

7 4 5

7 5 0

7 5 5

7 6 0

7 6 5

7 7 0

7 7 5

8 0 0

8 0 5

8 1 0

8 1 5

8 2 0

8 2 5

8 3 0

8 3 5

8 4 0

8 4 5

8 5 0

8 5 5

8 6 0

9 0 0

9 0 5

9 1 0

PI-25051

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

流程圖 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

方塊 

子訊框 

下行鏈路部分 

上行鏈路部分
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9 2 5 CRS引導頻RE

9 3 0控制資訊R Ε

9 3 5控制符號

9 4 0 DMRS R Ε

9 4 5 DMRS R E

9 5 0資料符號

9 5 5 UL引導頻

9 6 0 U L ACK/NACK 符號

9 6 5時間段

9 7 0時間段

9 7 5時間段

10 0 0 子訊框

10 10 下行鏈路部分

10 15 G P

10 2 0 上行鏈路部分

10 2 5 CRS引導頻RE

10 3 0 控制符號

10 3 5 控制符號

10 4 0 DMRS R E

10 4 5 DMRS R Ε

10 5 0 U L資料符號

10 6 5 時間段

10 7 0 時間段

10 7 5 時間段
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10 8 0

110 0

1110

1115

112 0

112 5

113 0

113 5

114 0

114 5

115 0

116 5

117 0

117 5

118 0

12 0 0

12 10

12 15

12 2 0

12 2 5

12 3 0

12 3 5

12 4 0

12 4 5

時間段

子訊框

下行鏈路部分

G P

上行鏈路部分

CRS引導頻RE

第一控制符號

第二控制符號

DMRS R E

DMRS R Ε

U L資料符號

時間段

時間段

時間段

時間段

子訊框

下行鏈路部分

G P

上行鏈路部分

CRS引導頻RE

控制符號

U L短脈衝

DMRS R E

DMRS R Ε
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12 5 0

12 6 5

12 7 0

12 7 5

12 8 0

13 0 0

13 0 5

13 10

13 15

13 2 5

13 3 0

13 3 5

13 4 0

13 4 5

13 5 0

13 5 5

13 6 0

13 6 5

13 7 0

13 7 5

13 8 5

14 0 0

14 0 5

14 10

U L資料符號

時間段

時間段

時間段

時間段

基地台處理組件

資料來源

傳輸塊分段和循環冗餘（c R C ）組件

碼塊分段組件

交錯器

速率匹配組件

加擾組件

調制映射組件

串列至並行（s / P ）轉換器

音調映射器

DMRS引導頻產生器

預編碼器

C R S和控制組件

I F F T組件

發射器前端

天線

U E處理組件

R F F E

接收器前端（R X F E ）
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14 15取樣伺服器

1 4 2 0處理器

1 4 2 5 FFT處理器

1 4 3 0引導頻音調提取、通道估計和熱雜訊（NJ估計 

組件

1 4 3 5解映射組件

1 4 4 0 P / S轉換器

1 4 4 5解擾器

1 4 5 0解速率匹配組件

1 4 5 5解交錯器

1 4 6 0 L D P C解碼器

1 4 6 5傳輸塊處理器

1 4 7 0資料槽

1 5 0 0程序流程

1 5 0 5方塊

15 10 ACK/NACK 傳輸

15 15資源配置和參考信號

1 5 2 0方塊

1 5 2 5方塊

1 5 3 0方塊

1 5 3 5處理參數和參考信號

1 5 4 0方塊

1 5 4 5資料

1 5 5 0方塊
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15 5 5

15 6 0

16 0 0

16 0 5

16 15

16 2 5

16 3 0

16 6 0

17 0 0

17 0 5

17 10

17 15

18 0 0

18 0 5

18 10

18 15

18 2 0

18 2 5

18 3 0

19 0 0

19 0 5

19 10

19 15

19 2 0

方塊

A C K/N A C K

程序流程

方塊

資源配置和參考信號

方塊

方塊

參考信號

無線設備

接收器

控制通道管理器

發射器

無線設備

接收器

控制通道管理器

控制資訊組件

控制通道格式化組件

編碼字元通訊組件

發射器

控制通道管理器

資料通訊組件

確認組件

重傳組件

控制資訊組件
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1 9 2 5資料存在組件

1 9 3 0預處理組件

1 9 3 5控制通道格式化組件

1 9 4 0多工組件

1 9 4 5控制位置訊號傳遞組件

1 9 5 0編碼字元通訊組件

2 0 0 0系統

2 0 0 5基地台控制通道管理器

2 0 10記憶體

2 0 15軟體

2 0 2 0處理器

2 0 2 5收發機

2 0 3 0天線

2 0 3 5基地台通訊模組

2 0 4 0網路通訊模組

2 10 0無線設備

2 10 5接收器

2 110 UE控制通道管理器

2 115發射器

2 2 0 0無線設備

2 2 0 5接收器

2 2 10 UE控制通道管理器

2 2 15解碼器

2 2 2 0控制資訊組件
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2 2 2 5

2 2 3 0

2 2 3 5

2 3 0 0

2 3 0 5

2 3 10

2 3 15

2 3 2 0

2 3 2 5

2 3 3 0

2 3 3 5

2 3 4 0

2 3 4 5

2 4 0 0

2 4 0 5

2 4 10

2 4 15

2 4 2 0

2 4 2 5

2 4 3 0

2 4 3 5

2 5 0 0

2 5 0 5

2 5 10

PI-25051

上行鏈路通訊組件

資源標識組件

發射器

U E控制通道管理器

編碼字元處理組件

解碼器

DMRS組件

資料處理組件

資料處理組件

資料處理組件

確認組件

接收決定組件

資源標識組件

系統

UE控制通道管理器

記憶體

軟體

處理器

收發機

天線

額外的模組

方法

方塊

方塊
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2 5 15

2 6 0 0

2 6 0 5

2 6 10

2 6 15

2 6 2 0

2 6 2 5

2 7 0 0

2 7 0 5

2 7 10

2 7 15

2 7 2 0

2 7 2 5

2 8 0 0

2 8 0 5

2 8 10

2 8 15

2 8 2 0

2 8 2 5

2 9 0 0

2 9 0 5

2 9 10

2 9 15

3 0 0 0

PI-25051

方塊

方法

方塊

方塊

方塊

方塊

方塊

方法

方塊

方塊

方塊

方塊

方塊

方法

方塊

方塊

方塊

方塊

方塊

方法

方塊

方塊

方塊

方法
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3 0 0 5方塊

3 0 10方塊

3 0 15方塊

【生物材料寄存】

【0 2 3 0 】

八、、

[ 0 2 3 1 】

記）

八\\

國內寄存資訊（請依寄存機構、日期

國外寄存資訊（請依寄存國家、機構

號碼順序註記）

日期、號碼順序註
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【序歹U表】（請換頁單獨記載）
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PI-25051 第1頁（序列表）



20172 I 號：105139191
llllllllllllllllllllllll

201724794
Ε

I

【發明摘要】

申請日：105/11/鵠
IPC分類.iW5Z2?(2006.01)

'mf5W(2006 01)
脈球矽昭(2Q09.Q1)

【中文發明名稱】用於分時雙工子訊框處理的經劃分的控制通道技術

【英文發明名稱［PARTITIONED CONTROL CHANNEL TECHNIQUES FOR

TIME DIVISION DUPLEXING SUBFRAME PROCESSING

【中文】

控制資訊可以被標識並提供給使用者設備(U E )，該控 

制資訊被格式化成在下行鏈路傳輸的第一符號中發送給 

UE的編碼字元。控制資訊可以包括針對UE的下行鏈路 

或上行鏈路資源的分配以及資料處理參數。控制資訊可 

以劃分成在第一編碼字元中發送的第一控制資訊以及可 

以被格式化成第二編碼字元的第二控制資訊。第二控制 

資訊可以至少部分地基於來自U E的資料確認來決定。這 

種經劃分的控制資訊可以允許基地台在傳輸時間間隔

(TTI )的開始之前執行與針對該τ T I的傳輸相關的一 

些處理，並允許基地台在Τ T I的開始之後執行針對該 

Τ τ I的一些處理。

【英文】

Control information may be identified and provided to a user equipment (UE) that 

is formatted into a codeword that is transmitted in a first symbol of a downlink 

transmission to the UE. The control information may include an allocation of 

downlink or uplink resources for the UE and data processing parameters. The 

control information may be partitioned into first control information transmitted in 

a first codeword and second control information that may be formatted into a 

second codeword. The second control information may be determined based at
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申請案號： 申請日：

ipc分類：

least in part on the data acknowledgment from the UE. Such partitioned control 

information may allow a base station to perform some processing related to 

transmissions for a transmission time interval （TTI） prior to the start of the Τ TI, 

and allow the base station to perform some processing for the TTI after the start of 

the TTI.

【指定代表圖】第（4）圖。

【代表圖之符號簡單說明】

4 0 0子訊框

4 0 5 Τ ΤI

4 1 0 D L部分

4 1 5上行鏈路部分

4 2 0控制頻寬

4 2 5 CRS引導頻資源元素（RE）

4 3 0控制符號R E

4 3 5額外的控制符號

4 4 0 D M R S R Ε

4 4 5 D M R S R Ε

4 5 0資料符號

4 5 5 UL引導頻

4 6 0 U L ACK/NACK 符號

【特徵化學式】

八、\
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【發明申請專利範圍】
【第ί項】 一種無線通訊的方法，包括以下步驟：

標識要發送給一使用者設備（U E ）的、針對一第一 

子訊框的控制通道資訊；

將該控制通道資訊的至少一部分格式化成要在該第 

一子訊框的一第一符號期間發送給該U E的一第一編 

碼字元；及

將該第一子訊框的該第一符號發送給該U E。

【第2項】 根據請求項1之方法，其中該標識控制通道資 

訊包括以下步驟：標識針對該第一子訊框的用於該U E 

的一資源配置，以及標識針對要在該第一子訊框中發 

送的資料的一或多個處理參數。

【第3項】 根據請求項2之方法，其中該處理參數包括一 

調制和編碼方案（M C S ）、一新資料指示符（N D I ） 

或者冗餘版本（R V ）中的一項或多項，並且其中該格 

式化包括以下步驟：將對該資源配置的一指示格式化 

成該第一編碼字元，並且將該MC S、NDI或者RV中 

的一項或多項格式化成要在該第一子訊框的一第二符 

號期間發送給該U Ε的控制資訊的一第二編碼字元。

【第4項】 根據請求項2之方法，其中該格式化包括以下 

步驟：對該第一符號中的一參考信號（R S ）引導頻信 

號進行格式化、對該第一編碼字元中的該資源配置進 
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行格式化、以及對該R S引導頻信號和該第一編碼字元 

進行分頻多工。

【第5項】 根據請求項4之方法，其中該資源配置是一預 

先排程的資源配置，其是在從該U E接收指示對在一先 

前子訊框中發送的資料的成功或不成功接收的一確認 

（ACK ）或一否定確認（NACK）之前被排程的。

【第6項】根據請求項2之方法，亦包括以下步驟：

在該第二符號期間向該U E發送該第二編碼字兀；及 

至少部分地基於對該U E的該資源配置，在該第一子 

訊框的至少一第三符號期間向該UE發送一或多個資 

料資源區塊（RB ）。

【第7項】根據請求項2之方法，亦包括以下步驟：

在該第一符號之前，從該U E接收指示對在一先前子 

訊框中發送的資料的成功或不成功接收的一確認（ 

A C K ）或一否定確認（NACK）；及

至少部分地基於來自該UE的該A C K或該N A C K來 

決定在該先前子訊框中發送的資料是否要在該第一子 

訊框中重傳，並且其中該一或多個處理參數是至少部 

分地基於在該先前子訊框中發送的資料是否要在該第 

一子訊框中重傳來標識的。
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【第8項】 根據請求項7之方法，其中該決定在該先前子 

訊框中發送的資料是否要在該第一子訊框中重傳是至 

少部分地在該第一子訊框的該第一符號期間執行的。

【第9項】 根據請求項2之方法，其中該標識要分配給該

U E的對該第一子訊框的該資源配置是在該第一子訊 

框之前的一子訊框中執行的。

【第1 0項】 根據請求項9之方法，其中該資源配置是至 

少部分地基於存在用於傳輸給該U E的新資料或者對 

在該之前的子訊框期間發送的資料的一假定重傳的。

【第1 1項】 根據請求項1 0之方法，亦包括以下步驟： 

標識不存在用於傳輸給該U E的新資料並且衽該之 

前的子訊框期間發送的資料將不重傳；及

將關於沒有資料要發送的指示格式化成要發送給該 

U E的控制資訊的該第二編碼字元。

【第1 2項】 根據請求項1 1之方法，亦包括以下步驟： 

標識一不同的UE ；及

將包括針對該第一子訊框中的資料傳輸的該資源配 

置的控制通道資訊發送給該不同的U E。

【第1 3項】 根據請求項1 0之方法，亦包括以下步驟： 

標識存在用於傳輸給該U E的新資料；及 

衽該之前的子訊框期間對用於在該第一子訊框期間 

傳輸給該U E的該新資料的至少一部分進行預處理。
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【第1 4項】 根據請求項1 3之方法，其中該預處理包括 

以下步驟：產生一第一波形以用於傳輸該新資料的該 

至少一咅§分°

【第1 5項】 根據請求項1 4之方法，其中該預處理亦包 

括以下步驟：產生一第二波形以用於重傳在該先前的 

子訊框期間發送的資料。

【第1 6項】 根據請求項1 3之方法，其中該預處理包括 

以下步驟：預處理該新資料直至一速率匹配階段、一 

音調映射階段、一調制階段、一預編碼階段或者一快 

速傅裡葉逆變換（IFFT）階段。

【第1 7項】 根據請求項1之方法，其中該控制通道資訊 

包括以下步驟：時間關鍵的控制資訊以及時間不太關 

鍵的控制資訊，該時間關鍵的控制資訊被格式化成該 

第一編碼字元，該時間不太關鍵的控制資訊被格式化 

成要在該第一子訊框的第二符號中發送的一第二編碼 

字元。

【第1 8項】 根據請求項1 7之方法5其中該第一編碼字 

元包括實體下行鏈路控制通道（PDCCH）資訊，並且 

該第二編碼字元包括PDRICH資訊。

【第1 9項】 根據請求項1之方法，亦包括以下步驟：
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標識要接收第二控制資訊的一第二U Ε，該第二控制 

資訊被格式化成跨越一第二子訊框的一或多個符號的 

一第二編碼字元；及

對該U Ε與該第二U Ε之間的傳輸進行多工處理。

【第2 0項】 根據請求項1 9之方法，亦包括以下步驟：

用信號通知該U Ε和該第二U Ε以指示控制資訊是在 

該第一符號內的該第一編碼字元中還是在跨越該一或 

多個符號的該第二編碼字兀中發送。

【第2 1項】 一種無線通訊的方法，包括以下步驟：

在一UE處接收一子訊框的一第一符號，該第一符號 

包括與該子訊框相關聯的控制資訊的一第一編碼字元

至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元來標 

識被分配給該UE的該子訊框的資源；及

至少部分地基於被分配給該U Ε的該子訊框的該等 

資源，對該子訊框的一或多個資源區塊（R Β ）進行解 

碼。

【第2 2項】 根據請求項2 1之方法，亦包括以下步驟： 

在該U Ε處接收該子訊框的一第二符號，該第二符號 

包括與該子訊框相關聯的該控制資訊的一第二編碼字 

元；及
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至少部分地基於該控制資訊的該第二編碼字元，標 

識針對在該子訊框中發送的資料的一 MCS、一新資料 

指示符（N D I ）或者冗餘版本（R V ）中的一項或多項

【第2 3項】 根據請求項2 2之方法，亦包括以下步驟： 

至少部分地基於該資源配置、MC S、NDI或者RV

，對該子訊框的至少一第三符號進行解碼 ；

決定該一或多個R B的資料被成功接收；及

至少部分地基於該決定來產生對該資料的接收的一 

A C K。

【第2 4項】 根據請求項2 3之方法，亦包括以下步驟：

衽該子訊框的一上行鏈路（U L ）部分中發送該ACK

【第2 5項】 根據請求項2 1之方法，其中標識被分配給 

該U E的該子訊框的該等資源包括：在接收一第二符號 

期間對該第一編碼字元進行處理；及

至少部分地基於對該第一編碼字元進行處理，對在 

該第一符號或該第二符號中的一或多個中接收到的一 

解調參考信號（DMRS）進行解碼。

【第2 6項】 根據請求項2 5之方法，亦包括以下步驟： 

衽接收該子訊框的一第三符號期間對該DMRS進行 

處理；及
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在接收該子訊框的一第四符號期間對在該第三符號 

中接收到的一或多個資料R B進行處理。

【第2 7項】 根據請求項2 1之方法，其中該第一編碼字 

元包括時間關鍵的控制資訊，並且在該子訊框的一第 

二符號中接收到的一第二編碼字元包括與該第一編碼 

字元相比時間不太關鍵的控制資訊。

【第2 8項】 根據請求項2 7之方法，其中該第一編碼字 

元包括PDCC Η資訊，並且該第二編碼字元包括 

P D R I C Η 資訊。

【第2 9項】 一種無線通訊的方法，包括以下步驟：

在一 U Ε處接收一以上行鏈路為中心的子訊框的一 

第一 DL符號 > 該第一DL符號包括與該以上行鏈路為 

中心的子訊框相關聯的控制資訊的一第一編碼字元；

至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元，標 

識被分配給該U Ε的該以上行鏈路為中心的子訊框的 

UL資源；及

在被分配給該U Ε的該以上行鏈路為中心的子訊框 

的該等資源中發送一或多個UL符號。

【第3 0項】 根據請求項2 9之方法，亦包括以下步驟：

衽該U Ε處接收該以上行鏈路為中心的子訊框的一 

第二DL符號，該第二DL符號包括與該以上行鏈路為 
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中心的子訊框相關聯的該控制資訊的一第二編碼字元 

；及

至少部分地基於該控制資訊的該第二編碼字元，標 

識針對在該以上行鏈路為中心的子訊框的該一或多個 

UL符號中發送的資料的一 MCS、一新資料指示符（ 

N D I ）或者冗餘版本（RV）中的一項或多項。

【第3 1項】 根據請求項2 9之方法，其中該一或多個U L 

符號是在緊接著該以上行鏈路為中心的子訊框的該 

D L符號的一 U L短脈衝符號之後發送的。

【第3 2項】 根據請求項2 9之方法，亦包括以下步驟：

標識被分配給該U E的該以上行鏈路為中心的子訊 

框的該等U L資源包括：在該以上行鏈路為中心的子訊 

框的一第二符號期間對該第一編碼字元進行處理，並 

且其中該以上行鏈路為中心的子訊框的一第一上行鏈 

路符號緊接著該第二符號。

【第3 3項】 一種用於無線通訊的裝置，包括：

用於標識要發送給一使用者設備（U E ）的、針對一 

第一子訊框的控制通道資訊的單元；

用於將該控制通道資訊的至少一部分格式化成要在 

該第一子訊框的一第一符號期間發送給該U E的一第 

一編碼字元的單元；及
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用於將該第一子訊框的該第一符號發送給該U E的 

單元。

【第3 4項】 根據請求項3 3之裝置，其中該控制通道資 

訊包括：針對該第一子訊框的用於該U Ε的一資源配置 

以及針對要在該第一子訊框中發送資料的一或多個處 

理參數。

【第35項】 根據請求項34之裝置，其中該等處理參數 

包括一調制和編碼方案（MC S ）、一新資料指示符（

NDI ）或者冗餘版本（RV）中的一項或多項 > 並且其 

中該用於格式化的單元將對該資源配置的一指示格式 

化成該第一編碼字元，並且將該M C S、N D I或者R V 

中的一項或多項格式化成要在該第一子訊框的一第二 

符號期間發送給該U Ε的控制資訊的一第二編碼字元。

【第3 6項】 根據請求項3 4之裝置，其中該用於格式化 

的單元對該第一符號中的一參考信號（RS）引導頻信 

號進行格式化、對該第一編碼字元中的該資源配置進 

行格式化、以及對該R S引導頻信號和該第一編碼字元 

進行分頻多工。

【第3 7項】 根據請求項3 6之裝置，其中該資源配置是 

一預先排程的資源配置，其是在從該U Ε接收指示對在 

一先前子訊框中發送的資料的成功或不成功接收的一
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確認（ACK）或一否定確認（NACK）之前被排程的

【第3 8項】 根據請求項3 4之裝置，亦包括：

用於在該第二符號期間向該U E發送該第二編碼字 

元的單元；及

用於至少部分地基於對該U E的該資源配置，在該第 

一子訊框的至少一第三符號期間向該UE發送一或多 

個資料資源區塊（R B ）的單元。

【第3 9項】 根據請求項3 4之裝置，亦包括：

用於衽該第一符號之前從該U E接收指示對在一先 

前子訊框中發送的資料的成功或不成功接收的一確認 

（ACK ）或一否定確認（NACK）的單元；及

用於至少部分地基於來自該UE的該ACK或N ACK 

來決定在該先前子訊框中發送的資料是否要在該第一 

子訊框中重傳的單元，並且其中該一或多個處理參數 

是至少部分地基於在該先前子訊框中發送的資料是否 

要在該第一子訊框中重傳來標識的。

【第4 0項】 根據請求項3 9之裝置，其中

該決定在該先前子訊框中發送的資料是否要在該第 

一子訊框中重傳是至少部分地在該第一子訊框的該第 

一符號期間執行的。

【第4 1項】 根據請求項3 4之裝置，其中
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該標識要被分配給該U E的對該第一子訊框的該資 

源配置是在該第一子訊框之前的一子訊框中執行的。

【第4 2項】 根據請求項3 3之裝置，其中該控制通道資 

訊包括：時間關鍵的控制資訊以及時間不太關鍵的控 

制資訊，該時間關鍵的控制資訊被格式化成該第一編 

碼字元，該時間不太關鍵的控制資訊被格式化成要在 

該第一子訊框的一第二符號中發送的一第二編碼字元

【第4 3項】 一種用於無線通訊的裝置，包括：

用於衽一 U E處接收一子訊框的一第一符號的單元 

，該第一符號包括與該子訊框相關聯的控制資訊的一 

第一編碼字元；

用於至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元 

來標識被分配給該UE的該子訊框的資源的單元；及

用於至少部分地基於被分配給該U E的該子訊框的 

該等資源，對該子訊框的一或多個R B進行解碼的單元

ο

【第4 4項】 根據請求項4 3之裝置，亦包括：

用於在該U Ε處接收該子訊框的一第二符號的單元 

，該第二符號包括與該子訊框相關聯的該控制資訊的 

一第二編碼字元；及
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用於至少部分地基於該控制資訊的該第二編碼字元 

，標識針對在該子訊框中發送的資料的一 MCS、一新 

資料指示符（NDI）或者冗餘版本（RV）中的一項或 

多項的單元。

【第4 5項】 根據請求項4 4之裝置，亦包括：

用於至少部分地基於該資源配置、MC S、NDI或者 

R V，對該子訊框的至少一第三符號進行解碼的單元； 

用於決定該一或多個R B的資料被成功接收的單元 

;及

用於至少部分地基於該決定來產生對該資料的接收 

的一 A C K的單元。

【第4 6項】 根據請求項4 5之裝置，亦包括：

用於在該子訊框的一上行鏈路（U L ）部分中發送該 

A C K的單元。

【第4 7項】 根據請求項4 3之裝置，其中該用於標識被 

分配給該U E的該子訊框的該等資源的單元衽接收一 

第二符號期間對該第一編碼字元進行處理；及至少部 

分地基於該對該第一編碼字元進行處理，對在該第一 

符號或該第二符號中的一或多個中接收到的一解調參 

考信號（DMRS）進行解碼。

【第4 8項】 根據請求項4 3之裝置，其中該第一編碼字 

元包括時間關鍵的控制資訊，並且在該子訊框的一第 
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二符號中接收到的一第二編碼字兀包括與該第一編碼 

字元相比時間不太關鍵的控制資訊。

【第4 9項】 一種用於無線通訊的裝置，包括：

用於在一 U E處接收一以上行鏈路為中心的子訊框 

的一第一 DL符號的單元，該第一 DL符號包括與該以 

上行鏈路為中心的子訊框相關聯的控制資訊的一第一 

編碼字元；

用於至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元 

，標識被分配給該U E的該以上行鏈路為中心的子訊框 

的一 U L資源的單元；及

用於衽被分配給該U E的該以上行鏈路為中心的子 

訊框的資源中發送一或多個U L符號的單元。

【第5 0項】 根據請求項4 9之裝置，亦包括：

用於在該U E處接收該以上行鏈路為中心的子訊框 

的一第二DL符號的單元，該第二DL符號包括與該以 

上行鏈路為中心的子訊框相關聯的該控制資訊的一第 

二編碼字元；及

用於至少部分地基於該控制資訊的該第二編碼字元 

，標識針對在該以上行鏈路為中心的子訊框的該一或 

多個UL符號中發送的資料的一 MC S、一新資料指示 

符（N D I ）或者冗餘版本（R V ）中的一項或多項的單 

元。
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【第5 1項】 根據請求項4 9之裝置，其中該一或多個U L 

符號是在緊接著該以上行鏈路為中心的子訊框的該 

D L符號的——U L短脈衝符號之後發送的。

【第5 2項】 根據請求項4 9之裝置，其中該用於標識的 

單元在該以上行鏈路為中心的子訊框的一第二符號期 

間對該第一編碼字元進行處理，並且其中該以上行鏈 

路為中心的子訊框的一第一上行鏈路符號緊接著該第 

二符號。

【第5 3項】 一種用於無線通訊的裝置，包括：

一處理器；

與該處理器電通訊的記憶體；及

指令，該等指令儲存在該記憶體中並且當由該處理 

器執行時可操作以使得該裝置進行以下操作：

標識要發送給一使用者設備（U E ）的、針對一第一 

子訊框的控制通道資訊；

將該控制通道資訊的至少一部分格式化成要在該第 

一子訊框的一第一符號期間發送給該UE的一第一編 

碼字元；及

將該第一子訊框的該第一符號發送給該U E。

【第5 4項】 根據請求項5 3之裝置，其中對控制通道資 

訊的該標識包括：標識針對該第一子訊框的用於該U E 
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的一資源配置，以及標識針對要在該第一子訊框中發 

送的資料的一或多個處理參數。

【第5 5項】 根據請求項5 4之裝置，其中該等處理參數 

包括一調制和編碼方案（MC S ）、一新資料指示符（ 

N D I ）或者冗餘版本（RV）中的一項或多項 ' 並且其 

中該格式化包括：將對該資源配置的指示格式化成該 

第一編碼字元，並且將該M C S、NDI或者RV中的一 

項或多項格式化成要在該第一子訊框的一第二符號期 

間發送給該U Ε的控制資訊的一第二編碼字元。

【第5 6項】 根據請求項5 4之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

對該第一符號中的一參考信號（RS）引導頻信號進 

行格式化、對該第一編碼字元中的該資源配置進行格 

式化、以及對該R S引導頻信號和該第一編碼字元進行 

分頻多工。

【第5 7項】 根據請求項5 6之裝置，其中該資源配置是 

一預先排程的資源配置，其是在從該U Ε接收指示對在 

一先前子訊框中發送的資料的成功或不成功接收的一 

確認（A C Κ ）或一否定確認（NACK）之前被排程的

【第5 8項】 根據請求項5 4之裝置，其中該等指令亦可

由該處理器執行以進行以下操作：
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在該第二符號期間向該UE發送該第二編碼字元；及 

至少部分地基於對該U E的該資源配置，在該第一子 

訊框的至少一第三符號期間向該UE發送一或多個資 

料資源區塊（RB ）。

【第5 9項】 根據請求項5 4之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

在該第一符號之前，從該U E接收指示對在一先前子 

訊框中發送的資料的成功或不成功接收的一確認（ 

A C K ）或一否定確認（NACK）；及

至少部分地基於來自該UE的該ACK或N ACK來決 

定衽該先前子訊框中發送的資料是否要衽該第一子訊 

框中重傳，並且其中該一或多個處理參數是至少部分 

地基於在該先前子訊框中發送的資料是否要在該第一 

子訊框中重傳來標識的。

【第6 0項】 根據請求項5 9之裝置，其中該決定在該先 

前子訊框中發送的資料是否要在該第一子訊框中重傳 

是至少部分地在該第一子訊框的該第一符號期間執行 

的。

【第6 1項】 根據請求項5 4之裝置，其中要被分配給該 

U E的對該第一子訊框的該資源配置是在該第一子訊 

框之前的一子訊框中標識的。
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【第6 2項】 根據請求項6 1之裝置，其中該資源配置是

至少部分地基於存在用於傳輸給該U E的新資料或者

對在該之前的子訊框期間發送的資料的一假定重傳的

【第6 3項】 根據請求項6 2之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

標識不存在用於傳輸給該U E的新資料並且在該之 

前的子訊框期間發送的資料將不重傳；及

將關於沒有資料要發送的一指示格式化成要發送給 

該U E的控制資訊的該第二編碼字元。

【第6 4項】 根據請求項6 3之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

標識一不同的U E ；及

將包括針對該第一子訊框中的資料傳輸的該資源配 

置的控制通道資訊發送給該不同的U E。

【第6 5項】 根據請求項6 2之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

標識存在用於傳輸給該U E的新資料；及

在該之前的子訊框期間對用於在該第一子訊框期間 

傳輸給該U E的該新資料的至少一部分進行預處理。
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【第6 6項】 根據請求項6 5之裝置，其中該預處理包括 

:產生一第一波形以用於傳輸該新資料的該至少一部 

分。

【第6 7項】 根據請求項6 6之裝置，其中該預處理亦包 

括：產生一第二波形以用於重傳在該之前的子訊框期 

間發送的資料。

【第6 8項】 根據請求項6 5之裝置，其中該預處理包括 

:預處理該新資料直至一速率匹配階段、一音調映射 

階段、一調制階段、一預編碼階段或者一快速傅裡葉 

逆變換（I F F T ）階段。

【第6 9項】 根據請求項5 3之裝置，其中該控制通道資 

訊包括：時間關鍵的控制資訊以及時間不太關鍵的控 

制資訊，該時間關鍵的控制資訊被格式化成該第一編 

碼字元，該時間不太關鍵的控制資訊被格式化成要在 

該第一子訊框的一第二符號中發送的一第二編碼字元

【第7 0項】 根據請求項6 9之裝置，其中該第一編碼字 

元包括實體下行鏈路控制通道（PDCCH）資訊，並且 

該第二編碼字元包括PDRICH資訊。

【第7 1項】 根據請求項5 3之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：
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標識要接收第二控制資訊的一第二U Ε，該第二控制 

資訊被格式化成跨越一第二子訊框的一或多個符號的 

一第二編碼字元；及

對該U Ε與該第二U Ε之間的傳輸進行多工處理。

【第7 2項】 根據請求項7 1之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

用信號通知該U Ε和該第二U Ε以指示控制資訊是在 

該第一符號內的該第一編碼字元中還是在跨越該一或 

多個符號的該第二編碼字兀中發送。

【第7 3項】 一種用於無線通訊的裝置，包括：

一處理器；

與該處理器電通訊的記憶體；及

指令，該等指令儲存在該記憶體中並且當由該處理 

器執行時可操作以使得該裝置進行以下操作：

在一UE處接收一子訊框的一第一符號，該第一符號 

包括與該子訊框相關聯的控制資訊的一第一編碼字元

至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元來標 

識被分配給該UE的該子訊框的資源；及

至少部分地基於被分配給該U Ε的該子訊框的該等 

資源，對該子訊框的一或多個R Β進行解碼。
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【第7 4項】 根據請求項7 3之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

在該U E處接收該子訊框的一第二符號，該第二符號 

包括與該子訊框相關聯的該控制資訊的一第二編碼字 

元；及

至少部分地基於該控制資訊的該第二編碼字元，標 

識針對在該子訊框中發送的資料的一 M C S、一新資料 

指示符（NDI）或者冗餘版本（RV）中的一項或多項

ο

【第7 5項】 根據請求項7 4之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

至少部分地基於該資源配置、M C S、NDI或者RV 

，對該子訊框的至少一第三符號進行解碼 ；

決定該一或多個R B的資料被成功接收；及

至少部分地基於該決定來產生對該資料的接收的一 

A C K。

【第7 6項】 根據請求項7 5之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

在該子訊框的一上行鏈路（U L ）部分中發送該ACK

ο

【第7 7項】 根據請求項7 3之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：
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在接收一第二符號期間對該第一編碼字元進行處理 

；及

至少部分地基於該對該第一編碼字元進行處理，對 

在該第一符號或該第二符號中的一或多個中接收到的 

一解調參考信號（D M R S ）進行解碼。

【第7 8項】 根據請求項7 7之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

在接收該子訊框的一第三符號期間 ' 對該DMRS進 

行處理；及

在接收該子訊框的一第四符號期間，對衽該第三符 

號中接收到的一或多個資料R B進行處理。

【第7 9項】 根據請求項7 3之裝置，其中該第一編碼字 

元包括時間關鍵的控制資訊，並且在該子訊框的一第 

二符號中接收到的一第二編碼字元包括與該第一編碼 

字元相比時間不太關鍵的控制資訊。

【第8 0項】 根據請求項7 9之裝置，其中該第一編碼字 

元包括PDCC Η資訊，並且該第二編碼字元包括 

PDRICH 資訊。

【第8 1項】 一種用於無線通訊的裝置，包括：

一處理器；

與該處理器電通訊的記憶體；及
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指令，該等指令儲存在該記憶體中並且當由該處理 

器執行時可操作以使得該裝置進行以下操作：

在一 U E處接收一以上行鏈路為中心的子訊框的一 

第一 D L符號，該第一 D L符號包括與該以上行鏈路為 

中心的子訊框相關聯的控制資訊的一第一編碼字元；

至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元，標 

識被分配給該U E的該以上行鏈路為中心的子訊框的 

UL資源；及

在被分配給該U E的該以上行鏈路為中心的子訊框 

的該等資源中發送一或多個UL符號。

【第8 2項】 根據請求項8 1之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

在該U E處接收該以上行鏈路為中心的子訊框的一 

第二DL符號 > 該第二DL符號包括與該以上行鏈路為 

中心的子訊框相關聯的該控制資訊的一第二編碼字元 

；及

至少部分地基於該控制資訊的該第二編碼字元，標 

識針對在該以上行鏈路為中心的子訊框的該一或多個 

UL符號中發送的資料的一 MCS、一新資料指示符（ 

N D I ）或者冗餘版本（R V ）中的一項或多項。

PI-25051 第22頁（發明申請專利範圍）



201724794

【第8 3項】 根據請求項8 1之裝置，其中該一或多個U L 

符號是在緊接著該以上行鏈路為中心的子訊框的該 

D L符號的一 U L短脈衝符號之後發送的。

【第8 4項】 根據請求項8 1之裝置，其中該等指令亦可 

由該處理器執行以進行以下操作：

在該以上行鏈路為中心的子訊框的一第二符號期間 

對該第一編碼字元進行處理，並且其中該以上行鏈路 

為中心的子訊框的一第一上行鏈路符號緊接著該第二 

符號。

【第8 5項】 一種儲存用於無線通訊的代碼的非暫時性 

電腦可讀取媒體，該代碼包括可執行以進行以下操作 

的指令：

標識要發送給一使用者設備（U E ）的、針對一第一 

子訊框的控制通道資訊；

將該控制通道資訊的至少一部分格式化成要在該第 

一子訊框的一第一符號期間發送給該U E的一第一編 

碼字元；及

將該第一子訊框的該第一符號發送給該U E。

【第8 6項】 根據請求項8 5之非暫時性電腦可讀取媒體 

，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操作
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標識針對該第一子訊框的用於該U E的一資源配置 

，以及標識針對要在該第一子訊框中發送的資料的一 

或多個處理參數。

【第8 7項】 根據請求項8 6之非暫時性電腦可讀取媒體

，其中該處理參數包括一調制和編碼方案（M C S ）、

一新資料指示符（NDI）或者冗餘版本（RV）中的一 

項或多項，並且其中該等指令亦可由該處理器執行以 

進行以下操作：將對該資源配置的指示格式化成該第 

一編碼字元，並且將該M C S、N D I或者R V中的一項 

或多項格式化成要在該第一子訊框的一第二符號期間 

發送給該U Ε的控制資訊的一第二編碼字元。

【第8 8項】 根據請求項8 6之非暫時性電腦可讀取媒體 

，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操作

對該第一符號中的一參考信號（RS）引導頻信號進 

行格式化、對該第一編碼字元中的該資源配置進行格 

式化、以及對該R S引導頻信號和該第一編碼字元進行 

分頻多工。

【第8 9項】 根據請求項8 8之非暫時性電腦可讀取媒體 

，其中該資源配置是一預先排程的資源配置，其是衽 

從該U Ε接收指示對衽一先前子訊框中發送的資料的 
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成功或不成功接收的一確認（ACK）或一否定確認（ 

N ACK ）之前被排程的。

【第9 0項】 根據請求項8 6之非暫時性電腦可讀取媒體 

，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操作

在該第二符號期間向該UE發送該第二編碼字兀；及 

至少部分地基於對該U E的該資源配置，在該第一子訊 

框的至少一第三符號期間向該UE發送一或多個資料 

資源區塊（RB ）。

【第9 1項】 根據請求項8 6之非暫時性電腦可讀取媒體 

，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操作

在該第一符號之前，從該U E接收指示對在一先前子 

訊框中發送的資料的成功或不成功接收的一確認（ 

A C K ）或一否定確認（NACK）；及

至少部分地基於來自該UE的該A C K或N A C K來決 

定在該先前子訊框中發送的資料是否要在該第一子訊 

框中重傳，並且其中該一或多個處理參數是至少部分 

地基於在該先前子訊框中發送的資料是否要在該第一 

子訊框中重傳來標識的。

【第9 2項】 根據請求項8 5之非暫時性電腦可讀取媒體 

，其中該控制通道資訊包括：時間關鍵的控制資訊以 
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及時間不太關鍵的控制資訊，該時間關鍵的控制資訊

被格式化成該第一編碼字元，該時間不太關鍵的控制 

資訊被格式化成要在該第一子訊框的一第二符號中發 

送的一第二編碼字元。

【第9 3項】 一種儲存用於無線通訊的代碼的非暫時性 

電腦可讀取媒體，該代碼包括可執行以進行以下操作 

的指令：

在一 U E處接收一子訊框的一第一符號，該第一符號 

包括與該子訊框相關聯的控制資訊的一第一編碼字元

至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元來標

識被分配給該UE的該子訊框的資源；及

至少部分地基於被分配給該U E的該子訊框的該等 

資源，對該子訊框的一或多個R B進行解碼。

【第9 4項】 根據請求項9 3之非暫時性電腦可讀取媒體

，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操作

在該U E處接收該子訊框的一第二符號，該第二符號 

包括與該子訊框相關聯的該控制資訊的一第二編碼字 

元；及

至少部分地基於該控制資訊的該第二編碼字元，標 

識針對在該子訊框中發送的資料的一 M C S、一新資料
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指示符（NDI）或者冗餘版本（RV）中的一項或多項

【第9 5項】 根據請求項9 4之非暫時性電腦可讀取媒體

，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操作

至少部分地基於該資源配置、MC S、NDI或者RV

，對該子訊框的至少一第三符號進行解碼 ；

決定該一或多個R B的資料被成功接收；及

至少部分地基於該決定來產生對該資料的接收的一

A C K。

【第9 6項】 根據請求項9 5之非暫時性電腦可讀取媒體

，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操作

在該子訊框的一上行鏈路（U L ）部分中發送該ACK

ο

【第9 7項】 根據請求項9 3之非暫時性電腦可讀取媒體

，其中該等指令亦可執行以進行以下操作：至少部分 

地基於對該第一編碼字元進行處理，對在該第一符號 

或該第二符號中的一或多個中接收到的一解調參考信 

號（DMRS）進行解碼。
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【第9 8項】 根據請求項9 7之非暫時性電腦可讀取媒體

，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操作

在接收該子訊框的一第三符號期間，對該DMRS進 

行處理；及

在接收該子訊框的一第四符號期間，對在該第三符 

號中接收到的一或多個資料R B進行處理。

【第9 9項】 根據請求項9 3之非暫時性電腦可讀取媒體 

，其中該第一編碼字元包括時間關鍵的控制資訊，並 

且在該子訊框的一第二符號中接收到的一第二編碼字 

元包括與該第一編碼字元相比時間不太關鍵的控制資 

訊。

【第1 0 0項】一種儲存用於無線通訊的代碼的非暫時性 

電腦可讀取媒體，該代碼包括可執行以進行以下操作 

的指令：

在一 U E處接收一以上行鏈路為中心的子訊框的一 

第一DL符號 ' 該第一 DL符號包括與該以上行鏈路為 

中心的子訊框相關聯的控制資訊的一第一編碼字元；

至少部分地基於該控制資訊的該第一編碼字元，標 

識被分配給該U E的該以上行鏈路為中心的子訊框的 

UL資源；及
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在被分配給該U E的該以上行鏈路為中心的子訊框 

的該等資源中發送一或多個UL符號。

【第1 0 1項】根據請求項1 0 0之非暫時性電腦可讀取媒 

體，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操 

作：

在該U Ε處接收該以上行鏈路為中心的子訊框的一 

第二DL符號 ' 該第二DL符號包括與該以上行鏈路為 

中心的子訊框相關聯的該控制資訊的一第二編碼字元 

；及

至少部分地基於該控制資訊的該第二編碼字元，標 

識針對衽該以上行鏈路為中心的子訊框的該一或多個 

UL符號中發送的資料的一 MCS、一新資料指示符（ 

N D I ）或者冗餘版本（RV）中的一項或多項。

【第1 0 2項】根據請求項1 0 0之非暫時性電腦可讀取媒 

體，其中該一或多個U L符號是在緊接著該以上行鏈路 

為中心的子訊框的該D L符號的一 U L短脈衝符號之後 

發送的。

【第1 0 3項】根據請求項1 0 0之非暫時性電腦可讀取媒 

體，其中該等指令亦可由該處理器執行以進行以下操 

作：

衽該以上行鏈路為中心的子訊框的一第二符號期間 

對該第一編碼字元進行處理，並且其中該以上行鏈路 
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為中心的子訊框的一第一上行鏈路符號緊接著該第二 

符號。
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