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Tdmd keksintd kohdistuu ankkuroimislaitteeseen vedessd uivaa
rakennetta varten, johon laitteeseen kuuluu ankkuroimisviiline, jossa
on ulompana ankkuroimisketju, ankkuroimiskdysi sekd ketjun ja kdyden
yhdistédmiseksi sidekappale, kdysirumpu Jja ket jupydrid, Jjotka on sovitet-
tu vdlinetilan yhteyteen kdyden ja vast. ketjun ulos laskemista ja si-
sddn kelaamista varten, ja jossa vdlinetilassa on ketjulokero ket jun
sdilyttédmistd varten.

Porauksen edistyessid mannermaalta etdisempiin vesiin lisdidntyy
tarve hyvdsta ankkuroimisjidrjestelmidstd, joka soveltuu erityisesti
yli 300 m:n syvyisid vesiid varten. Vaikka ankkurikdydelld, joka kidsit-
tdd yksinomaan ket jun, on suuria ankkuroimisetuja, esiintyy yksinomaan
pitkdn ankkuriketjun omaavassa ankkurikdydessi kuitenkin useita epi-
kohtia. Se vaatii hyvin vahvan ketjulokeron ja lisidksi se muodostaa
Jyrkédn kulman veden pinnan ldhelld, mikid aiheuttaa pienen palautusvoi-
man vaakasuorassa suunnassa.

Ankkuroimislaitteisiin kuuluukin sen tidhden tavallisesti toi-
siinsa sidekappaleella yhdistetty vaijeri ja ketju, koska ketju yksindin
tarvittavin suurin pituuksin tulisi liian raskaaksi ja vaijeri pel-

kdstdin riittdvén vahvana taas on liian jdykkd vaikeuttaen siten ank-
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kurointia. Sen tdhden ankkurin ja alukseen kiinnitetyn vaijerin vii-
lissd kdytetddn ket jua takaamaan ankkurin sopivan asennon ja pidon.

Vaijeri kelataan yleisesti omalle rummulleen ja ketjun tultua
rummun liheisyyteen avataan yhdistdvd sidekappale, samalla kun ket ju
yhdistetddn ket jupyodordidn tai rumpuun ketjun kelaamiseksi varastosdi-
1i66n, ketjulokeroon. Sidekappaleen kiinnitys tai poisto vaatii kédsi-
tybtd, joka on raskasta ja vaarallista. Tédmidn keksinndn tarkoituksena
on poistaa tidmd epdkohta esittdmidlld ankkuroimislaite, jossa vaijeri
ja ketju voivat olla jatkuvasti yhdistettynd toisiinsa niin hyvin ulos
laskemisessa kuin sisdidn kelattaessa. Keksintd tunnetaan siitid, ettd
vdlinetilaan on laakeroitu ohjauspydrd ketjun ja kdyden ulos laske-
mista ja sisd8n kelaamista varten, ettd ohjauspydrd on sovitettu ket ju-
lokeroon kdysirummun ja ket jupydrdn alle, kuitenkin tarpeeksi ket julo-
keron pohjan yldpuolelle, jotta ketju mahtuu kasalle ohjauspydrédn alle,
kun ket jupydrd siirtdd ket jua ket julokeroon, ja ettd kidyttdlaite on so-
vitettu pydrittidmdidn ket jupydrdd ja kdSysirumpua yhdessd ja/tai toisis-
taan riippumatta molempiin suuntiin ja pysédyttédmdidn kdysirummun kdyden
tultua kelatuksi, mutta jatkamaan ket jupydrdn pyodrittdmistd kunnes ket-
ju on saatettu ketjulokeroon sisdidn kelattaessa.

Keksinndn erddn sovellutusmuodon mukaan yhdistetyn ankkurikdyden
kdysi on kelattu rummulle ja ketju on sdilytetty lokerossa. Perik-
kdinen ket ju ja kdysi liikkuvat keskeytyksettd rullan tai ket jupydrén
yli. Sisdpuolinen ohjauspydrd tai -rulla on sopivimmin asennettu ket-
jun lokeroon tai sen liheisyyteen, mutta riittdvdsti rummun alapuolelle,
jatkuvasti sdilyttdmdidn kosketuksen ankkurikdyden kanssa.

Laskettaessa ankkurikdyttid rumpu pysyy ensin paikallaan ja rul-
laa pydritetdidn siksi, kunnes ketju kulkee kokonaan ulos lokerostaan.
Sitten kun teridskdysi muodostaa silmukan sisdpuolisen ohjausrullan
ympdrille, k&ysi jdnnittyy Jja rumpu saatetaan pydrimdidn ja rulla péis-
tetddn vapaalle. Terdskdysi kulkee sisdpuolisen ohjausrullan ympdri
ja rullan yli, joka nyt toimii ainostaan ohjausrullana laidan ulkopuo-
lella olevaa terdskoyttid varten. Nidin koysi seuraa keskeytymiittd ket-
jun kulkua ankkurijdrjestelmédn pyodrivien laitteiden kehin yli.

Ankkurikdyttd sisdidn kelattaessa kdysi palautetaan kdyttdmdlla
rumpua vastakkaiseen suuntaan, jolloin koysi kelautuu rummulle siihen
asti, kunnes sidekappale on juuri sisdpuolisen ohjausrullan ohi. Sil-
loin rumpu pysdytetdin ja ainoastaan rulla saatetaan pydriméddn ketjun

palautuksen jatkamiseksi ja siten ket julokeroon kasaamiseksi. Siitd
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hetkestd l&dhtien, kun sidekappale on juuri kulkenut rullan yli, sii-
hen hetkeen kun se on tullut sisdpuolisen ohjausrullan ohi, kdytetdidn
samanaikaisesti sekd rumpua ettid ettd rullaa mekanismin avulla.

Lyhyesti sanoen tédmidn keksinndn mukaisessa ankkuroimislaittees-
sa on ankkuroimisk&ysi, Jjonka muodostaa terdskoysi, ketju ja sidekap-
pale, joka yhdistdd kdyden ket juun. Terdskdysi on kelattavissa rum-
mulle. Ketjua sdilytetddn ket julokerossa. Rulla liikuttaa ankkurikoyt-
td ketjulokerosta ulos ja sisdédn. Sisdpuolinen ohjausrulla on sijoi-
tettu riittdvdn vdlin p&d&hdn rummun alapuolelle, niin ettd kOysi seuraa
jatkuvasti ohjausrullaa. Kidyttdlaite on jidrjestetty pyorittidmiidn sa-
manaikaisesti ja perdkkdisesti rumpua Jja rullaa.

Keksinndn paremmin ymmidrtdmiseksi viitataan seuraavaan piirus-
tukseen, Jjossa

kuvio 1 esittdd tdmidn keksinnén mukaista ankkuroimislaitetta,
kun ket jua kasataan ket julokeroon Jja terdskdyden etupdd sekd sidekap-
pale Jjuuri ohittavat sisdpuolisen ohjausrullan ulkokehédn,

kuvio 2 esittdd samaa kuin kuvio 1, mutta vaiheessa, jossa ket-
ju on otettu tdydellisesti pois lokerostaan, jolloin rumpu on alkanut
purkaa ulos koyttd ja sidekappale on rullan yldpuolella, ja

kuvio 3 esittdid samaa kuin kuvio 1, mutta ankkuriketju on siir-
tynyt vield edelleen, jolloin sidekappale on nyt ulomman ohjauspyodrédn
ulkopuoclella.

Tdmidn keksinndn mukainen ankkuroimislaite 12, joka soveltuu ve-
dessid kelluvan rakenteen ankkuroimiseen, on tavallisesti asennettu
sopivaan kannattimeen, kuten pylvdidseen tai ankkuroimistorniin 10,
Laitteistossa 12 kidytetddn ankkurikoyttd 14, johon kuuluu teridskdysi
16, ketju 18 ja sidekappale 20 kdyden liittdmiseksi ket juun. Sidekap-
pale voi olla mitd tahansa tunnettua tyyppii.

K6ysi 16 on kelattu kelan tai rummun 22 lieridmiiselle kehille,
joka kela tai rumpu on asennettu pydrivdsti akselille 24. Kela 22
on asennettu lokeron 26 ylidpuolelle, johon ketju 18 on kasattu. Vint-
turin kela tai ket jupydrid 28, joka sopivimmin on sovitettu rummun 22
ldheisyyteen, on asennettu pyodrivdsti akselille 30. Pyoérdd 28 ohjataan
ulommalla ohjauspyordllid 32, Jjoka on pyodrividsti asennettu ulkopuolises-
sa kannattimessa 35 olevalle akselille 34, joka kannatin ulkonee ulos-
pdin tornista pyérdn 28 alapuolella. ]

Tdmidn keksinndn eridn tdrkedn piirteen mukaan sisapublineh oh-

jauspydrd 36 on sijoitettu ketjulokeron 26 sisd-, ylid- tai alapuolelle.
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Ohjauspyoérd 36 on asennettu pydrivisti akselille 38. Ohjauspyérd 36
on kehdlta uritettu niin, ettd sen kautta voi kulkea keskeytyksettsd
kumpaankin suuntaan ketju 18, sidekappale 20 ja kdysi 16. On sopi-
vinta sijoittaa ohjauspy6rd 36 riittdvidn paljon rummun 22 alapuolelle
niin, ettd aikaansaadaan sopivat poikkeuskulmat ohjauspydridn ja rum-
mun vdlille rittdvdn vdlin péddssid pystytasosta, joka kulkee rummun 22
akselin kautta. Mitd tahansa muuta jdrjestelyid voidaan myds kidyttai,
kunhan koysi jatkuvasti sdilyttdd kosketuksen ohjauspydridn 36 kanssa,
kun koko ket juon lokeron sisidlli.

Niinpd t&ss& selityksessid kdytetty termi "sisidpuolinen ohjauspyo-
ré" tarkoittaa sopivasti ankkuroimislaitteen 12, johon kuuluu ket juloke=-
ro 26, rumpu 22 ja rulla 28, muihin osiin nihden sopivasti sijoitettua
ohjauspydrdd. Ohjauspydridn 36 sopiva sijoitus voi olla mikid tahansa
asema, jossa ohjauspyo6rd on pyérédn 28 ja rummun 22 alapuolella, mutta
kuitenkin ket julokeron pohjan yl&puolella niin, ettd ket ju mahtuu kasaan-
tumaan sen alle.

On myds haluttua sijoittaa rumpu 22 ja pyord 28 toistensa liihel-
le niin, ettd niitd voidaan kdytt&dd samalla kdyttdlaitteella 40 ja
sdd4tdd ohjausvoimansiirtolaitteella 42, joka voi kidytt#did akseleita 24
Ja 30 samanaikaisesti tai erikseen.

Kun tdmdh keksinndn mukaista ankkuroimislaitetta 12 ei kdytetd,
ketju 18 on kasattu ket julokeroon 26, sen etupdd kulkee pydérin 28
yli ja ohjauspybrdn 32 kautta (kuvio 1). TiH11l8in teridskdysi 16 on
kokonaisuudessaan kelattu rummulle 22.

Kiytettdessd ket jun etupdid on kiinnitetty ankkuriin (ei esitetty)
tai mihin tahansa muuhun ankkuroimiseen haluttuun esineeseen. Pyord
28 pydrii mystdpdivddn siksi, kunnes koko ketju 18 on otettu pois ket-
Julokerosta 26. Sitten k&ysi muodostaa alemman silmukan sisédpuolisen
ohjauspydrédn 36 ympdri (kuvio 2). Kun tdmi tapahtuu, sekid rumpu 22
ettd pydrd 28 pydrivdt samanaikaisesti mydtdpdividdn, jolloin teris-
kd6ysi 16, ketju 18 ja sidekappale 20 liikkuvat perikkdin ankkuroimis-
lajtteen 12 osien yli.

Kuviossa 3 esitetyssd ankkurikoyden 14 asemassa ketju on tiy-
dellisesti uponnut veteen ja terdskdysi ulottuu tornista 10 alaspéin
haluttuun syvyyteen. Terdskdysi muodostaa halutun ankkuroimiskulman
41, joka on huomattavsti pienempi verrattuna kulmaan, Jjonka ankkuri-
ket ju 14 voisi muodostaa. Mitd pienempi kulma 41 on, sitd suurempi on
ankkuroimislaitteen 12 aikaansaama palautusvoima.

Ankkurikdyden takaisinvetiimiseksi edelld selitetty toiminta
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toistetaan vastakkaiseen suuntaan, ts. rumpua 22 ja pydrdi 28 pyo-
ritetdidn vastap&divddn siksi, kunnes sidekappale 20 palautuu ket julo=-
keroon 26 ja sopivasti sisdpuolisen ohjauspydrin 36 ohi (kuvio 1).
Td411ld hetkelld rumpu 22 pys#dytetddn ja ainoastaan pydridd 28 pydrite-
tddn siksi, kunnes ketju 18 kasautuu ket julokeroon 26, jolloin ainoas-
taan ketjun etupdd jdd ohjauspydrédn 32 ulkopuolelle.

Tdm&n keksinndn mukaiselle ankkurocimislaitteelle 12 on ominais-
ta monet tarkedt edut, joista mainittakoon se, ettd ei tarvitse tehdid
ja katkaista yhteyttd kdyden 16 ja ketjun 18 v&dlilld joka kerta, kun
ankkurikoysi 14 lasketaan ulos tai vedetdin sisdidn. Sisidpuolisen ohja-
uspydrdn 36 sijoitus ketjulokeron 26 sisidpuolelle tai sen ldheisyyteen
mahdollistaa katkeamattoman siirtymisen ket justa kdyteen ja pdinvastoin.
Koko ankkuriketjua 14 voidaan ohjata yhdelld ohjaus-voimansiirtolait-
teella 40.
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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Ankkuroimislaite vedessd uivaa rakennetta varten, johon
laitteeseen kuuluu ankkuroimisvéline (14), jossa on ulompana ankku-
roimisketju (18), ankkuroimiskdysi (16) sekd ketjun ja kdyden yhdisti-
miseksi sidekappale (20), kdysirumpu (22), ja ketjupysdrd (28), jotka
on sovitettu vdlinetilan (10) yhteyteen koyden ja vast. ket jun ulos
laskemista ja sisddn kelaamista varten, Jja Jjossa vdlinetilassa on
ket julokero (26) ket jun sdilyttdmistid varten, t unnet tu s i it &,
ettd vdlinetilaan (10) on laakeroitu ohjauspydrad (36) ketjun (18) ja
kdyden (16) ulos laskemista ja sis#didn kelaamista varten, ettd ohjauspyé6-
rd (36) on sovitettu ketjulokefoon (26) kdysirummun (22) ja ket jupydrén
(28) alle, kuitenkin tarpeeksi ket julokeron pohjan yl&dpuolelle, jotta
ket ju mahtuu kasalle ohjauspydridn alle, kun ket jupydrd siirtdd ket jua
ket julokeroon, ja ettid kidyttolaite (40) on sovitettu pydrittdmddn ket-
jupyordd (28) ja kdysirumpua (22) yhdessd ja/tai toisistaan riippumatta
molempiin suuntiin ja pysdyttidmidin kdysirummun (22) kdyden tultua kela-
tuksi, mutta jatkamaan ket jupydridn (28) pydrittidmistd kunnes ket ju
(18) on saatettu ket julokeroon (26) sisddn kelattaessa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen ankkuroimislaite, t unne t -
tu .siit &, ettd ohjauspydrd (36) on kdysirummun (22) alapuolella
sivusuuntaan siten siirretty, ettd kodysi (16) tai ketju (18) aina py-
syy sen kanssa kosketuksissa nditd ulos tai sis&ddn kelattaessa.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen ankkuroimislaite, t u n-
nettu siit & ettd ohjauspyord (36) sijaitsee kOysirummun (22)
kautta kulkevan pystytason vastakkaisella puolella kuin ket jupysrd (28).

4, Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen ankkuroi-
mislaite, t unnet t u s iit &, ettd vdlinetilassa (10) on ohjaus-
pydordn (36) ylidpuolella ketjun (18) ja/tai koyden (16) suuntaiset oh-
jauspinnat ndille ohjauspydrdn ja ket jupydrdn (28) sekd kdysirummun (22)

vdlilla.
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PATENTKRAV

1. F&rankringsanordning fér en pa vatten flytande konstruktion,
vilken anordning omfattar ett fdrankringsorgan (14) bestdende av en
férankringskitting (18) ytterst, en fdrankringslina (16) och ett
kittingen och linan férbindande don (20), en lintrumma (22) och en
kdttingskiva (28) anordnade p& ett medelutrymme (10) for utlédggning
resp . inhalning av linan, och vilken medelutrymme (10) omfattar
en kdttingbox (26) fdr lagring av kdttingen, k &nnet ecknad
ddrav, att en styrrulle (36) édr lagrad in i medelutrymmet (10)
fér utliggning och inhalning av linan (16), att styrrullen (36) &r
placerad i k&dttingboxen (26) under lintrumman (22) och k&dttingskivan
(28) men tillridckligt ovanfor bottnenav kdttingboxen fér att tillata
kittingen att ldggas i hdg under styrrullen, da kdttingskivan skjuter
in kdttingen i k#dttingboxen, och att drivorganet (40) &r inrdttat att
driva kdttingskivan (28) och lintrumman (22) tillsammans och/eller
oberoende av varandra i b#gge riktningar och stoppa lintrumman (22)

d& linan blivit inhalad men fortsdtta drivning av kédttingskivan (28)
tills kidttingen har kommit in i kdttingboxen (26) under inhalningen.

2. Férankringsanordning enligt patentkrav 1, k &nneteck -
nad d&drav, att styrrullen (36) under lintrumman (22) har for-
flyttats i sidoriktning sd att linan (16) eller kdttingen (18) alltid
hdller sig i kontakt med styrrullen under utlédggning eller inhalning
av dessa.

3. Férankringsanordning enligt patentkrav 1 eller2, k & nn e -
tecknad ddrav, att styrrullen (36) &r beldgen pa en annan
sida avett genom lintrumman (22) gaende vertikal plan &n kédtting-
skivan (28).

I, Fdrankringsanordning enligt négotav'defﬁregéende patentkraven,
kinnetecknad didrav, att medelutrymmet (10) ovanfor
styrrullen (36) omfattar styrytor som ir parallella med kidttingen (18)
och/eller linan (16), for dessa delar, mellan styrrullen och kédtting-

skivan (28) samt lintrumman (22).

Viitejulkaisuja-Anfdrde publikationer
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