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(57)摘要

本发明涉及一种具有辅助起身功能的护理

床，包括床架，所述床架的上方设有床垫板，所述

床垫板包括靠背垫板、与靠背垫板转动连接且可

保持水平固定的坐垫板、与坐垫板转动连接且可

保持水平固定的大腿垫板及与大腿垫板转动连

接且可保持水平固定的小腿垫板，所述床架上设

有用于驱动床垫板绕竖直的轴线转动且与坐垫

板固定连接的旋转驱动机构，所述靠背垫板于坐

垫板的一侧可自动上下翻转，所述大腿垫板和小

腿垫板位于坐垫板的另一侧均可自动上下翻转。

本发明具有床垫的翻转操作步骤较少，降低了生

产成本，并便于使用，同时能对使用者臀部进行

支撑，能提高使用时的舒适度，同时最大程度的

减少了推杆的设置等等特点。
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1.一种具有辅助起身功能的护理床，其特征在于：包括床架（1），所述床架（1）的上方设

有床垫板（2），所述床垫板（2）包括靠背垫板（21）、与靠背垫板（21）转动连接且可保持水平

固定的坐垫板（22）、与坐垫板（22）转动连接且可保持水平固定的大腿垫板（23）及与大腿垫

板（23）转动连接且可保持水平固定的小腿垫板（24），所述床架（1）上设有用于驱动床垫板

（2）绕竖直的轴线转动且与坐垫板（22）固定连接的旋转驱动机构，所述靠背垫板（21）于坐

垫板（22）的一侧可自动上下翻转，所述大腿垫板（23）和小腿垫板（24）位于坐垫板（22）的另

一侧均可自动上下翻转；所述旋转驱动机构包括可绕竖直的轴线转动且可带动坐垫板（22）

旋转的旋转加强环（31）和设于旋转加强环（31）轴线处的支承装置（32），所述旋转加强环

（31）的顶面设有与支承装置（32）连接的横梁（33），所述支承装置（32）的一侧设有用于驱动

旋转加强环（31）旋转的第一电动推杆（34）；所述旋转加强环（31）的下方设有与床架（1）连

接的旋转支撑架（35），所述旋转支撑架（35）包括若干根相互围合形成闭环的U型固定管

（351）和设于U型固定管（351）底部的支撑梁（352），各个所述U型固定管（351）的凹陷处均设

有若干牛眼轮（353），各个所述牛眼轮（353）的顶端均与旋转加强环（31）的底面抵接，所述

支承装置（32）的底部与支撑梁（352）连接。

2.根据权利要求1所述的具有辅助起身功能的护理床，其特征在于：其中一根所述U型

固定管（351）的外侧设有多根延伸管（354），所述延伸管（354）的端部设有气缸固定管（36），

所述支承装置（32）的侧壁上设有三角状的限位固定片（37），所述限位固定片（37）的一角位

置处与支承装置（32）连接，所述限位固定片（37）另外两角的位置处分别设有连接孔（371），

所述第一电动推杆（34）的一端与气缸固定管（36）转动连接，所述第一电动推杆（34）的另一

端通过螺栓与限位固定片（37）上的其中一个连接孔（371）连接。

3.根据权利要求2所述的具有辅助起身功能的护理床，其特征在于：所述支承装置（32）

包括与支撑梁（352）连接的旋转固定轴（321）和设于旋转固定轴（321）周向外侧且与横梁

（33）连接的轴承固定筒（322），所述限位固定片（37）与轴承固定筒（322）的外壁刚性连接，

所述轴承固定筒（322）的上端与横梁（33）连接，所述轴承固定筒（322）的上端内缘处和下端

内缘处均设有套设于旋转固定轴（321）外壁上的旋转轴承（323），所述旋转固定轴（321）的

顶端通过螺钉固定有覆盖于旋转轴承（323）上方的限位板（324）。

4.根据权利要求1所述的具有辅助起身功能的护理床，其特征在于：所述旋转加强环

（31）的顶面上设有两端朝上倾斜的U型支架（41），所述U型支架（41）的两端外侧分别与垫板

固定管（42）转动连接，所述坐垫板（22）固定于垫板固定管（42）的顶部，所述垫板固定管

（42）的内侧固设有支撑横管（43），所述U型支架（41）和支撑横管（43）之间设有第二电动推

杆（44），所述第二电动推杆（44）的一端与U型支架（41）上与旋转加强环（31）连接的位置处

的内侧转动连接，所述第二电动推杆（44）的另一端与支撑横管（43）转动连接。

5.根据权利要求4所述的具有辅助起身功能的护理床，其特征在于：所述支撑横管（43）

的外侧设有U型横梁（45），所述靠背垫板（21）的下方设有第三电动推杆（46），所述第三电动

推杆（46）的一端与靠背垫板（21）的底面外缘处转动连接，所述第三电动推杆（46）的另一端

与U型横梁（45）的外侧转动连接，所述U型横梁（45）的底部设有与U型支架（41）的顶面抵接

的支撑块（451）。

6.根据权利要求4所述的具有辅助起身功能的护理床，其特征在于：所述U型支架（41）

的内侧设有用于驱动小腿垫板（24）上下翻转的第四电动推杆（51），所述小腿垫板（24）的底
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部设有连接主管（241），所述连接主管（241）上设有可上下转动的Y型连接管（242），所述第

四电动推杆（51）的一端与U型支架（41）转动连接，所述第四电动推杆（51）的另一端与Y型连

接管（242）转动连接。

7.根据权利要求6所述的具有辅助起身功能的护理床，其特征在于：两根所述垫板固定

管（42）之间对应于支撑横管（43）一侧设有旋转主轴（52），所述旋转主轴（52）的两端侧壁上

均设有第一连接臂（521），所述第一连接臂（521）的端部设有可上下转动的第二连接臂

（522），所述第二连接臂（522）的端部与大腿垫板（23）转动连接，所述Y型连接管（242）的端

部和第四电动推杆（51）的端部之间通过两块相互对称设置的连接板（53）连接，所述Y型连

接管（242）的端部和第四电动推杆（51）的端部均与连接板（53）的转动连接，所述Y型连接管

（242）的端部和第四电动推杆（51）的端部均位于两块连接板（53）之间，所述旋转主轴（52）

的侧壁上固设有分别位于两块连接板（53）外侧的固定板（54），所述连接板（53）的一侧与固

定板（54）的一侧转动连接。

8.根据权利要求7所述的具有辅助起身功能的护理床，其特征在于：所述固定板（54）的

一侧设有向下延伸的延伸部（541），所述延伸部（541）上朝向U型支架（41）与旋转加强环

（31）连接处的一侧设有缺口（542），所述连接板（53）的外侧设有与缺口（542）相配合的限位

销（531）。
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具有辅助起身功能的护理床

技术领域

[0001] 本发明属于一种护理床，具体涉及一种具有辅助起身功能的护理床。

背景技术

[0002] 申请号为201910094822.3的中国专利公开了一种护理床，护理床的床板包括前床

板、中床板和后床板，前床板设有前部电动推杆，中床板设有中部电动推杆，后床板设有后

部电动推杆，中床板搭配有旋转电机。当需要将护理床上的患者移动至轮椅或其它移动设

备上时，前床板前端上翘，中床板后端上翘，后床板后端下翻，此时患者臀部位于前床板与

中床板的连接处，患者舒适度较差；随后中床板自转，前床板继续上翘以使前床板竖向设

置，中床板平放，后床板继续下翻以使后床板竖向设置，最后患者在其他人帮助下站立并移

动至移动设备上。

[0003] 上述护理床存在以下缺陷：①使用较为麻烦，操作步骤较多，需要设计的程序和控

制按钮更多；②床板由平躺式转变为坐式的过程中，患者的使用舒适性较差；③床板转变为

坐式时，中部电动推杆和后部电动推杆占用空间较多，使得床板与下方的床体支架间的距

离更长，床板的支撑效果较差。

发明内容

[0004] 本发明目的在于提供一种具有辅助起身功能的护理床，解决了现有技术存在的操

作步骤繁琐，且使用舒适性差等问题。

[0005] 本发明的上述技术目的主要是通过以下技术方案解决的：一种具有辅助起身功能

的护理床，包括床架，所述床架的上方设有床垫板，所述床垫板包括靠背垫板、与靠背垫板

转动连接且可保持水平固定的坐垫板、与坐垫板转动连接且可保持水平固定的大腿垫板及

与大腿垫板转动连接且可保持水平固定的小腿垫板，所述床架上设有用于驱动床垫板绕竖

直的轴线转动且与坐垫板固定连接的旋转驱动机构，所述靠背垫板于坐垫板的一侧可自动

上下翻转，所述大腿垫板和小腿垫板位于坐垫板的另一侧均可自动上下翻转；本护理床可

通过靠背垫板的翻转实现对患者背部的抬起，而大腿垫板及小腿垫板的翻转，使得患者可

以在坐垫板支撑下，实现腿部的抬起，避免床尾板对患者自身的转动形成阻挡，从而可以通

过坐垫板和旋转驱动机构的控制，带动患者整体转动，使得患者呈现靠背半躺式的姿态，此

时患者靠背在靠背上，同时小腿通过小腿垫板的翻转垂下，只需要医护人员扶起便能使患

者双脚与地面接触，便于患者的移动，本护理床使用时床垫的翻转操作步骤较少，能使控制

程序和相应按钮设置的更少，以降低生产成本，并便于使用，同时能对使用者臀部进行支

撑，更符合人体力学，能提高使用时的舒适度。

[0006] 作为优选，所述旋转驱动机构包括可绕竖直的轴线转动且可带动坐垫板旋转的旋

转加强环和设于旋转加强环轴线处的支承装置，所述旋转加强环的顶面设有与支承装置连

接的横梁，所述支承装置的一侧设有用于驱动旋转加强环旋转的第一电动推杆；上述旋转

加强环的设置，以便于对整个床架进行支撑，使得旋转加强环可被第一电动推杆控制，并通

说　明　书 1/6 页

4

CN 114288108 B

4



过支承装置和横梁的支撑，实现绕轴线转动，从而可带动整个床架实现旋转，支承装置可加

强旋转加强环轴线处的结构强度，加强承压能力。

[0007] 作为优选，所述旋转加强环的下方设有与床架连接的旋转支撑架，所述旋转支撑

架包括若干根相互围合形成闭环的U型固定管和设于U型固定管底部的支撑梁，各个所述U

型固定管的凹陷处均设有若干牛眼轮，各个所述牛眼轮的顶端均与旋转加强环的底面抵

接，所述支承装置的底部与支撑梁连接；上述U型固定管的设置，以便于对旋转加强环支撑，

且与床架焊接形成整体，加强旋转支撑架的结构稳定性，同时旋转加强环可通过各个牛眼

轮的支撑，在旋转支撑架上的凹陷处，实现平稳且顺畅的旋转，从而保证了床架旋转时的稳

定性。

[0008] 作为优选，其中一根所述U型固定管的外侧设有多根延伸管，所述延伸管的端部设

有气缸固定管，所述支承装置的侧壁上设有三角状的限位固定片，所述限位固定片的一角

位置处与支承装置连接，所述限位固定片另外两角的位置处分别设有连接孔，所述第一电

动推杆的一端与气缸固定管转动连接，所述第一电动推杆的另一端通过螺栓与限位固定片

上的其中一个连接孔连接；上述限位固定片的设置，使得第一电动推杆与其中一个连接孔

连接时，第一电动推杆可驱动支承装置和旋转加强环朝一个方向偏移一定角度，起到对床

架旋转角度的控制作用，保证床架可旋转正确的角度，使得患者被旋转至正确的位置并辅

助患者下床，避免床架旋转过度或旋转不到位而导致患者无法顺利的下床，而两个连接孔

的设置，使得第一电动推杆可通过与不同连接孔的连接，实现对床架偏转方向的调节，以便

于根据不同的使用场景调节床架的旋转方向，增加适应性。

[0009] 作为优选，所述支承装置包括与支撑梁连接的旋转固定轴和设于旋转固定轴周向

外侧且与横梁连接的轴承固定筒，所述限位固定片与轴承固定筒的外壁刚性连接，所述轴

承固定筒的上端与横梁连接，所述轴承固定筒的上端内缘处和下端内缘处均设有套设于旋

转固定轴外壁上的旋转轴承，所述旋转固定轴的顶端通过螺钉固定有覆盖于旋转轴承上方

的限位板；上述旋转固定轴和轴承固定筒之间通过旋转轴承连接，使得旋转固定轴与支撑

梁连接后形成固定，使得与限位固定片连接的轴承固定筒可在第一电动推杆的控制下，带

动横梁和与横梁连接的旋转加强环转动，实现第一电动推杆与旋转加强环的联动控制，同

时结构稳定可靠，加强了对床架的支撑强度，使得床架旋转时更加的稳定。

[0010] 作为优选，所述旋转加强环的顶面上设有两端朝上倾斜的U型支架，所述U型支架

的两端外侧分别与垫板固定管转动连接，所述坐垫板固定于垫板固定管的顶部，所述垫板

固定管的内侧固设有支撑横管，所述U型支架和支撑横管之间设有第二电动推杆，所述第二

电动推杆的一端与U型支架上与旋转加强环连接的位置处的内侧转动连接，所述第二电动

推杆的另一端与支撑横管转动连接；上述U型支架与旋转加强环连接，旋转加强环的旋转可

带动U型支架旋转，而U型支架通过垫板固定管带动坐垫板旋转，实现了结构的联动，而第二

电动推杆的设置，通过U型支架的两端外侧分别与垫板固定管转动连接的结构，可以控制垫

板固定管和支撑横管朝上或朝下倾斜一定角度，使得坐垫板在旋转过程中，可实现一定的

倾斜，从而方便患者从坐垫板上滑动，辅助患者向下离开折叠床架，减少了患者的行动，使

得患者的下床更加的省力轻松。

[0011] 作为优选，所述支撑横管的外侧设有U型横梁，所述靠背垫板的下方设有第三电动

推杆，所述第三电动推杆的一端与靠背垫板的底面外缘处转动连接，所述第三电动推杆的
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另一端与U型横梁的外侧转动连接，所述U型横梁的底部设有与U型支架的顶面抵接的支撑

块；上述第三电动推杆的设置，可以对靠背垫板进行驱动，通过第三电动推杆的控制，使得

靠背垫板可以上下翻转，以便于在患者平躺时，控制靠背垫板保持水平状态，同时在患者起

身时，可以控制靠背垫板向上翻转，对患者的背部支撑，辅助患者起身，无需患者用力，使得

患者的起身更加轻松，上述支撑块的设置，以便于在患者平躺于床垫板上时，可以通过支撑

块对U型横梁支撑，使得U型横梁可以通过支撑块刚好自然保持水平状态，降低第二电动推

杆的负担。

[0012] 作为优选，所述U型支架的内侧设有用于驱动小腿垫板上下翻转的第四电动推杆，

所述小腿垫板的底部设有连接主管，所述连接主管上设有可上下转动的Y型连接管，所述第

四电动推杆的一端与U型支架转动连接，所述第四电动推杆的另一端与Y型连接管转动连

接；上述第四电动推杆的设置，可以通过Y型连接管控制小腿垫板上下翻转，在床架旋转时，

小腿垫板可通过第四电动推杆的控制向上翻转，避免床尾竖板对小腿垫板的翻转形成阻

挡，且在坐垫板带动患者旋转后，小腿垫板可向下翻转，形成对患者的托垫，使得患者可以

顺着倾斜的坐垫板、大腿垫板和小腿垫板轻松的下床，而Y型连接管的设置，使得第四电动

推杆对小腿垫板推拉时的作用力更加均衡，增加了小腿垫板翻转时的结构稳定性。

[0013] 作为优选，两根所述垫板固定管之间对应于支撑横管一侧设有旋转主轴，所述旋

转主轴的两端侧壁上均设有第一连接臂，所述第一连接臂的端部设有可上下转动的第二连

接臂，所述第二连接臂的端部与大腿垫板转动连接，所述Y型连接管的端部和第四电动推杆

的端部之间通过两块相互对称设置的连接板连接，所述Y型连接管的端部和第四电动推杆

的端部均与连接板的转动连接，所述Y型连接管的端部和第四电动推杆的端部均位于两块

连接板之间，所述旋转主轴的侧壁上固设有分别位于两块连接板外侧的固定板，所述连接

板的一侧与固定板的一侧转动连接；上述第一连接臂和第二连接臂的设置，使得旋转主轴

的转动，可以通过第一连接臂和第二连接臂的联动带动大腿垫板向上翻转，而连接板和固

定板的设置，使得第四电动推杆在带动小腿垫板向下翻转时，大腿垫板无法再被带动向下

翻转，取消大腿垫板和小腿垫板的联动，小腿垫板仅带动连接板回转，而无法带动固定板回

转，第一连接臂和第二连接臂无外力作用后，大腿垫板从而可通过自身的重力和患者给予

的压力自动向下翻转，直至与垫板固定管抵接，保持水平状态，方便患者舒适的坐着。

[0014] 作为优选，所述固定板的一侧设有向下延伸的延伸部，所述延伸部上朝向U型支架

与旋转加强环连接处的一侧设有缺口，所述连接板的外侧设有与缺口相配合的限位销；上

述缺口和限位销的设置，使得第四电动推杆带动小腿垫板向上翻转时，限位销会朝着缺口

移动，而第四电动推杆在带动小腿垫板向上时，连接板可通过限位销推动固定板，固定板从

而可以通过旋转主轴、第一连接臂和第二连接臂形成联动，使得第四电动推杆推动小腿垫

板向上翻转后，大腿垫板随着小腿垫板同步翻转，减少了气缸的设置，降低了使用成本，且

可以同时对患者的大腿和小腿进行支撑，避免小腿抬起而大腿悬空，增加患者的身体负担。

[0015] 因此，本发明具有床垫的翻转操作步骤较少，能使控制程序和相应按钮设置的更

少，以降低生产成本，并便于使用，同时能对使用者臀部进行支撑，更符合人体力学，能提高

使用时的舒适度，同时最大程度的减少了推杆的设置，节省了推杆的占用空间等等特点。

说　明　书 3/6 页

6

CN 114288108 B

6



附图说明

[0016] 图1是本发明在患者平躺时的结构示意图；

[0017] 图2是本发明在患者起身时的结构示意图；

[0018] 图3是图1中的旋转驱动机构和坐垫板配合的结构示意图；

[0019] 图4是图1中的旋转驱动机构和坐垫板倾斜的传动结构配合的结构示意图；

[0020] 图5是图1中的旋转驱动机构的结构示意图；

[0021] 图6是图4中的支承装置和旋转支撑架配合的结构示意图；

[0022] 图7是图1中的靠背垫板翻转、大腿垫板翻转及小腿垫板翻转的联动结构示意图。

具体实施方式

[0023] 下面通过实施例，并结合附图，对本发明的技术方案作进一步具体的说明。

[0024] 如图1‑2所示，一种具有辅助起身功能的护理床，包括床架1，床架1的上方设有床

垫板2，床垫板2包括靠背垫板21、与靠背垫板21转动连接且可保持水平固定的坐垫板22、与

坐垫板22转动连接且可保持水平固定的大腿垫板23及与大腿垫板23转动连接且可保持水

平固定的小腿垫板24，床架1上设有用于驱动床垫板2绕竖直的轴线转动且与坐垫板22固定

连接的旋转驱动机构，靠背垫板21于坐垫板22的一侧可自动上下翻转，大腿垫板23和小腿

垫板24位于坐垫板22的另一侧均可自动上下翻转。

[0025] 在患者平躺于护理床上时，靠背垫板、坐垫板、大腿垫板及小腿垫板均于护理床床

架上保持在同一水平面上，靠背垫板、坐垫板、大腿垫板及小腿垫板的顶面均相互配合形成

一个水平面的床垫板，当需要辅助患者下床时，靠背垫板先开始向上翻转，抬起患者的上肢

躯干，患者臀部坐于坐垫板上，接着小腿垫板和大腿垫板依次微微抬起，并保持在同一斜面

上，使得患者的下肢(即大腿和小腿)微微抬起，然后坐垫板开始旋转并带动靠背垫板、小腿

垫板及大腿垫板整体旋转，从而带动患者整体旋转，使得患者的正面朝向护理床床侧，然后

靠背部逐渐抬升至患者上肢处于直立状态，与此同时，坐垫板朝着护理床床侧向下倾斜，而

大腿垫板和小腿垫板同步向下翻转，大腿垫板保持与坐垫板的同一平面，而小腿垫板继续

向下翻转直至患者的小腿可垂下，患者从而可以在家属或医务人员的帮助下辅助起身并下

床。

[0026] 如图3‑5所示，旋转驱动机构包括可绕竖直的轴线转动且可带动坐垫板22旋转的

旋转加强环31和设于旋转加强环31轴线处的支承装置32，旋转加强环31的顶面设有与支承

装置32连接的横梁33，支承装置32的一侧设有用于驱动旋转加强环31旋转的第一电动推杆

34，旋转加强环31的下方设有与床架1连接的旋转支撑架35，旋转支撑架35包括若干根相互

围合形成闭环的U型固定管351和设于U型固定管351底部的支撑梁352，各个U型固定管351

的凹陷处均设有若干牛眼轮353，各个牛眼轮353的顶端均与旋转加强环31的底面抵接，支

承装置32的底部与支撑梁352连接，其中一根U型固定管351的外侧设有多根延伸管354，延

伸管354的端部设有气缸固定管36，支承装置32的侧壁上设有三角状的限位固定片37，限位

固定片37的一角位置处与支承装置32连接，限位固定片37另外两角的位置处分别设有连接

孔371，第一电动推杆34的一端与气缸固定管36转动连接，第一电动推杆34的另一端通过螺

栓与限位固定片37上的其中一个连接孔371连接。

[0027] 如图4和7所示，旋转加强环31的顶面上设有两端朝上倾斜的U型支架41，U型支架
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41的两端外侧分别与垫板固定管42转动连接，坐垫板22固定于垫板固定管42的顶部，垫板

固定管42的内侧固设有支撑横管43，U型支架41和支撑横管43之间设有第二电动推杆44，第

二电动推杆44的一端与U型支架41上与旋转加强环31连接的位置处的内侧转动连接，第二

电动推杆44的另一端与支撑横管43转动连接。

[0028] 上述第一电动推杆和牛眼轮均为目前市场上已有的产品，为现有技术，此处不再

赘述，在需要转动患者至面朝护理床床侧前，先控制靠背垫板、大腿垫板及小腿垫板向上翻

转，然后第一电动推杆启动，第一电动推杆推动限位固定片，限位固定片带动支承装置朝着

护理床床侧转动，支承装置通过横梁带动旋转加强环绕轴线旋转，旋转加强环在各个牛眼

轮的支撑下水平旋转，各个牛眼轮的顶端均处于同一平面上，以便于保持旋转加强环的旋

转水平度。

[0029] 旋转加强环的转动带动U型支架同步转动，垫板固定管、支撑横管及U型横梁相互

连接，U型支架通过垫板固定管带动支撑横管和U型横梁同步旋转，从而通过床垫板整体带

动患者转动，在垫板固定管转动的过程中，第二电动推杆启动，第二电动推杆拉伸，由于U型

支架固定，因此垫板固定管之间的支撑横管会被向上顶起，而垫板固定管的一端与U型支架

转动连接，因此垫板固定管和支撑横管整体以垫板固定管与U型支架转动连接的连接处为

支点向上倾斜，从而带动坐垫板向上倾斜。

[0030] 如图5‑6所示，支承装置32包括与支撑梁352连接的旋转固定轴321和设于旋转固

定轴321周向外侧且与横梁33连接的轴承固定筒322，限位固定片37与轴承固定筒322的外

壁刚性连接，轴承固定筒322的上端与横梁33连接，轴承固定筒322的上端内缘处和下端内

缘处均设有套设于旋转固定轴321外壁上的旋转轴承323，旋转固定轴321的顶端通过螺钉

固定有覆盖于旋转轴承323上方的限位板324；当第一电动推杆推动限位固定片时，限位固

定片会带动轴承固定筒朝护理床床侧偏转，轴承固定筒从而与旋转固定轴为中轴通过横梁

带动旋转加强环转动。

[0031] 如图1和7所示，支撑横管43的外侧设有U型横梁45，靠背垫板21的下方设有第三电

动推杆46，第三电动推杆46的一端与靠背垫板21的底面外缘处转动连接，第三电动推杆46

的另一端与U型横梁45的外侧转动连接，U型横梁45的底部设有与U型支架41的顶面抵接的

支撑块451；在将靠背垫板抬起前，先启动第三电动推杆，由于靠背垫板的一侧与坐垫板转

动连接，当第三电动推杆启动拉伸时，靠背垫板以与坐垫板转动连接的连接处为支点向上

翻转，直至靠背垫板翻转至合适的角度，当需要将靠背垫板放平时，第三电动推杆收缩，拉

动靠背垫板向下翻转，直至支撑块的底端与U型支架的斜面抵接，此时靠背垫板处于与坐垫

板同一平面的水平状态。

[0032] 如图7所示，U型支架41的内侧设有用于驱动小腿垫板24上下翻转的第四电动推杆

51，小腿垫板24的底部设有连接主管241，连接主管241上设有可上下转动的Y型连接管242，

第四电动推杆51的一端与U型支架41转动连接，第四电动推杆51的另一端与Y型连接管242

转动连接，两根垫板固定管42之间对应于支撑横管43一侧设有旋转主轴52，旋转主轴52的

两端侧壁上均设有第一连接臂521，第一连接臂521的端部设有可上下转动的第二连接臂

522，第二连接臂522的端部与大腿垫板23转动连接，Y型连接管242的端部和第四电动推杆

51的端部之间通过两块相互对称设置的连接板53连接，Y型连接管242的端部和第四电动推

杆51的端部均与连接板53的转动连接，Y型连接管242的端部和第四电动推杆51的端部均位
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于两块连接板53之间，旋转主轴52的侧壁上固设有分别位于两块连接板53外侧的固定板

54，连接板53的一侧与固定板54的一侧转动连接，固定板54的一侧设有向下延伸的延伸部

541，延伸部541上朝向U型支架41与旋转加强环31连接处的一侧设有缺口542，连接板53的

外侧设有与缺口542相配合的限位销531。

[0033] 在需要驱动大腿垫板和小腿垫板微微抬起时，第四电动推杆启动，第四电动推杆

拉伸并推动连接板的一侧，连接板以与固定板的连接处为支点朝着Y型连接管偏转，而限位

销随着连接板的偏转而朝着缺口移动，限位销与缺口接触后，限位销持续顶动固定板，连接

板通过Y型连接管推动小腿垫板向上抬起，而固定板带动旋转主轴转动，旋转主轴通过第一

连接臂和第二连接臂带动大腿垫板以与坐垫板连接的位置处为支点同步抬起。

[0034] 当需要取消大腿垫板和小腿垫板的抬起时，第四电动推杆回缩，第四电动推杆拉

动连接板，连接板通过Y型连接管拉动小腿垫板向下翻转，且小腿垫板可持续向下翻转直至

垂下，当连接板被第四电动推杆拉动回转时，限位销离开缺口，取消对缺口的阻挡，此时固

定板无外部作用力，大腿垫板因此受到患者给予的压力和自重下压第一连接臂和第二连接

臂，第一连接臂和第二连接臂由此带动旋转主轴和固定板回转，从而取消了大腿垫板的抬

起，且保持大腿垫板与坐垫板处于同一平面，同时小腿垫板此时可在第四电动推杆的回拉

控制下，向下翻转，使得患者的小腿可垂下，以辅助患者起身下床。
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