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(54) Induktivai snimaé dhlového natodeni

(57) Ke¥eni spo¥ivd v tom, Ze rotoro- 3 4
vy pretenec a statorovg pretenec maji ) ;o
vdlcovy tvar, stejnou sirku a jsou
souogé., Statorovy pretenec je opatien
prvaoim & druhym statorovym vinutim,
rotorovy prstenec je opat¥én prvnim
a druhym rotorovym vinmutim. vimuti jsou
provedena jako f1bildrni toroidni civky
se stejnou roztedi vodidd. Vyvody prv-
niho a druhého rotorového vimuti Jsou
propojeny sériové nebo paralelnd
a pripojeny na vetupy rotorové civky
rotadniho transformdtoru.
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Vyndlez ge tykd induktivniho snimade Ghlového natodeni.

Pro zajisfovén{ Ghlového natodeni se u¥fivd rotadnich snimadd. Velmi &Easto se uiivd
snimadl pracujicich na induktivnim principu, které poskytuji informaci o poloze v tzv.
resolverovém formdtu, tj. pomoci dvou st¥idavych napd&ti, kdy amplituda tohoto napdti
se méni v zdvislosti na Ghlu natoleni podle sinusové a podle kosinusové zdvislosti.
Snimafe tohoto typu se v 3iroké miFe uiiveji v podob¥d tzv. resolveri, tj. snimall, je-
Jjichz vinuti je uloZeno v drédZkéch z magneticky mékkého materiflu a v podob¥ tzv. kru-
hovych induktosynd, u nichZ Jje vinuti uspordddno ve formd plosmého spoje na Felni plo¥e
kruhové desky.

Nevyhodou resolverd je jejich mald pFesnost a velkd technologickd néro¥nost z dtivo-
du vysokych poZadovanych pfesnosti vyroby jeho diled, které svym charakterem navic vy~
Zaduji zcela specidlni technologickou vybavu. Nevyhodou induktosynt je okolnost, Ze ke
gprdvné &innosti vyzaduji, aby mezi Celniml plochami kruhovych desek - rotor a stator,
na kterych Je usporddéno plosné vinuti, byla velmi mald mezera cca 0,05 mm, coZ pFind-
81 komplikace p¥i montdzi a& klade velké ndroky na pFesnost uloZeni rotujici E4sti. Na~
vic, podobné jako u resolveru, vyzaduje vyroba zcela speciflni technologické postupy.

Mnohé z uvedenych nevyhod odstramuje usporddéni snfmade podle vyndlezu, jeho? pod~
stata gpolivd v tom, Ze rotorovy prstenec & statorovy prstenec maji vdlcovy tvar, stej-
nou 3i¥ku a jsou souosé. Statorovy prstenec je opatfen prvmnim statorovym vinutim a dru-
hym statorovym vinutim, kterd jsou provedena jako bifildrni toroidn{ civky se stejnou
roztedi vodidd. Vodide civek Jsou uloZeny v drdZkdch s konstantni roztedi a rotorovy
pratenec je opat¥en prvnim a druhym rotorovym vimutim, kterd jsou provedena jako bifi-
14rni toroidni civky se stejnou roztedi vodidd. Vodide civek jsou uloZeny v drdzkéch,
které Jsou po obvodd rozmistdny pravidelnd, pFidemZ drdZky druhého rotorového vinuti
Jjsou oproti drdZkdm prvniho rotorového vinuti posunuty. Vyvody prvniho rotorového vi-
nut{ a druhého rotorového vinuti jsou propojeny sériov& nebo paralelnd s p¥ipojeny
na vstupy rotorové civky rotadniho transformdtoru. Bifildrni toroidni civky mohou byt
Jednovrstvé nebo vicevrstvé.

Vihodou induktivniho snimade podle vynélezu je, Ze umoZnuje dosdhnout vysoké
pfesnosti informace o poloze pFi relativné jednoduché vyrob&, kterd nevyZaduje Zddné
gpecidlni technologické postupy, ani ndrodné a specimlizované vyrobni vybaveni. Oproti
induktosym usnadnuje zabudovéni a montd%Z do za¥izeni tim, Ze nevyZasduje pFesné axidl-
ni ustaveni rotoru proti statoru, a to zejména u aplikeci, které nap¥. z divodu teplot-
ni dilatece nedovoluji axidlni polohu rotoru vidi statoru pFesnd zajistit.

Na p¥iloZ¥eném vykrese Je schéma induktivniho snimade podle vyndlezu s jednovrstvy-
mi bifildérnim toroidnimi civkami.

Snima& se skl4d4 z rotorového prstence 1 a statorového prstence 2, které maji
tvar vdlcovy, maji stejnou 3iF¥ku a jsou souosé. Statorovy pratemec 2 je opatPen prvanim
 statorovym vimutim 3 a druhym statorovym vinutim 4, kterd jsou provedena Jjako bifildrni
toroidni jednovrstvé civky. Vodide jsou uloZeny v drd¥kéch, které maj{ konstantni roz-
ted. Na rotorovém prstenci 1 Je navinuto prvni rotorové vinuti 5 a druhé rotorové vi-
nuti 6 jako bifildrn{ toroidni jednovrstvé civky v drdZkdch, které jsou po obvodé roz-
mistény pravidelné, ne vSak rovnomSrné, protoZe drdZky druhého rotorového vimut{ 6
jsou oproti prvnim: rotorovému vimuti 5 posunuty. Pofet z&vitd v3ech bifildrnich toro-
idnich civek je stejny. Vyvody prvniho rotorového vimut{ 5 a druhého rotorového vinuti
6 Jsou spojeny gériové nebo paralelné a piipojeny na vatupy rotorové civky rotadniho
trengformdtoru 7.

P¥1 zapojeni jako resolver je statorovéd civka rotadniho transformdtoru 7 napdje-
na st¥idavym proudem, p¥icemZ st¥{davy proud sekunddrniho vinut{ rotadniho transforméi-
toru 7 prochdz{ prvnim rotorovym vimutim 5 a druhym rotorovym vinutim 6. V prynim
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statorovém vinuti 4 se pFitom indikuj{ st¥idavd nap&ti, jejichZ amplituda z4vis{ na
ihlovém natofeni rotoru proti statoru a to tak, Ze v prvnim statorovém vinuti 3 se
amplituda m¥ni periodicky podle sinusové zdvislosti, v druhém statorovém vinuti 4
periodicky podle kosimusové zdvislosti na Ghlu natodeni rotorového prstence 1 proti
statorovém prstenci 2. Pofet priod téchto zm¥n je dén podtem zdvitd bifildrnich
toroidnich civek. 7 t&chto napdti se v nezndzornéném elektroniockém vyhodnocovacim
obvodu vyhodnoti thel natodeni rotoru. P¥i zapojeni jeko fdzovy m&nid se prvni stato-
rové vimuti 3 a druhé statorové vinuti 4 napdj{ st¥{davymi proudy, které mej{ stej-
nou frekvenci a amplitudu, ale jsou vidi sobd posunuty o 90° elektrickych. Pritom se
v prvnim rotorovém vinut{ 5 a druhém rotorovém vimiti 6 indikuji st¥idavé proudy,
které protékaji rovndZ primdrnim vimutim rotadniho transformdtoru 7, pFifemZ se v se-
kunddrnim vinuti tohoto transformétoru indikuje sti¥idavé napdti, které m4 konstantni

amplitudu, ale jeho fdze se vidi st¥idavému napdti, kterymi se napdji prvni statorové

vinut{ 3 nebo druhé statorové vinuti 4 posouvd, p¥ifemZ fézovy posuv je pF¥imo Gm&rny
dhlovému natodeni rotorového pretence 1 vidi statorovému prstenci 2. Tento fézovy posuv
je vyhodnocen v nezndzorndném elektronickém obvodu.

Vyuziti pfichdzi v dvahu u vS8ech druhl obréb&cich strojl, manipuldtord, robotd
atd.

PREDMET VvYNKLEGZU

1. Induktivni snimad (hlového natodeni, vyznadeny tim, Ze rotorovy prstenec (1) a sta~
torovy prstenec (2) maji vdlcovy tvar, stejnou 3i¥ku a jsou souosé, statorovy prste-
nec (2) je opat¥en prvnim statorovym vinutim (3) a druhym statorovim vinutim (4),
kterd jsou provedena jako bifildrni toroidni civky se stejnou rozted{ vodidd, p¥i-
demZ vodide civek jeou uloZeny v drdZkdch s konstantni roztedi, rotorovy prstenec
(1) je opat¥en prvnim rotorovym vimutim (5) a druhym rotorovym vimutim (6), kterd
jsou provedena jako bifildrmi toroidni civky se stejnou roztedi vodidld, vodilde ci-
vek jsou uloZeny v drdZkdch; které jJsou po obvodd rozmistdny pravidelnd, pFilemz
dré%ky druhého rotorového vinmuti (6) Jsou oproti drdZkém prvniho rotorového vinutd
(5) posumuty, vyvody prvniho rotorového vimuti (5) a druhého rotorového vimuti (6)
jsou propojeny sériov® nebo paralelnd a pFipojeny na vstupy rotorové civky rotad-
nfho transformdtoru (7).

2. Induktivn{ snfimad podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze bifild&rni{ toroidni civky jsou
Jjednovrstvé.

1 vykres
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