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(57)Anotace:

Zvedaci zafizeni (11) sestava z nejméné jedné ntizkové
soustavy (12) a zakladniho ramu (13), ktery je opatien prvnim
uloZenim (18) s osou (19) ot4deni, kolem které je vykyvne
uspoiadana vzpéra (16), a dale z nosného ramena (14), které je
druhym uloZenim (21) spojeno se vzpérou (16), kterd
rozdéluje toto nosné rameno (14) na prvni tsek (56) a druhy
usek (57), ktery tvoii trojihelnik se zikladnim rimem (13) a
vzpérou (16) a je uloZen ve Stvrtém uloZeni (23), které je
usporadano na vedeni (26) uspofadaném pohyblivé v obou
smérech v zakladnim ramu (13), pfi¢emz na volném konci
prvniho tiseku (56) nosného ramena (14) je usporddana nosna
patka (29) pro biemeno a s nosnym ramenem (14) je v zabéru
nejméng jedna zvedaci jednotka (17). Na nosnou patku (29)
pro bfemeno pusobici vyslednice (25) sil probfha ve sméru
primky (38) prochdzejici prvnim uloZenim (18) a patym
uloZenim (27) nebo se nachézi vné prostoru pohybu niizkové
soustavy (12), vymezeného prvnim uloZenim (18), Etvitym
uloZenim (23) a patym uloZenim (27), pfi¢emz tato nosna
patka (29) pro bfemeno je opatiena paralelogramovym
vedenim (12, 41) pro udrZovéni ve vodorovné poloze.
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Zvedaci zarizenil

Oblast techniky

Vynélez se tykd =zvedaciho =zafizeni pro vozidla, montazZni
jednotky nebo podobn&, které sestdvd z nejméné jedné nuzkové
soustavy a zakladniho ré&mu, ktery Je opatfén prvnim‘ uloZenim
s osou ota&eni, kolem které je vykyvn& uspofrdddna vzpéra, a dale
z nosného ramena, které je druhym uloZenim spojeno' se vzpérou,
kterd rozdéluje toto nosné rameno na prvni Gsek a druhy usek,
ktery tvo¥i trojuhelnik se zadkladnim rdmem a vzp&rou a je uloZen
ve &tvrtém uloZeni, které Jje uspotddédno na vedeni uspofadaném
pohyblivé v obou smérech v =z&kladnim rému, pricemZ na volném
konci prvniho Useku nosného ramena Jje usporddana nosna patka pro
bfemeno a s nosnym ramenem Jje v z&b&ru nejmén& Jjedna zvedacl

jednotka.

Dosavadni stav techniky

7 prospektu firmy OMER Jje zndmo zvedaci =zafizeni, které
sestdvad ze zéklédniho rdmu a nejmén& Jjedné nuzZkové soustavy.
NaZkovd soustava obsahuje prvni uloZeni s osou vykyvu, kolem
které je na misté& vykyvn& uspofaddna vzpé&ra. Tato vzpéra Jje svym
protilehlym koncem v zdb&ru s nosnym ramenem a tvori druhé
uloZeni. Nosné rameno, které je vzpé&rou rozdé&leno na.prvni usek
a druhy tusek, je na volném konci svého druhého useku, ktery je
éfivrécen k zakladnimu ré&mu, opatfeno vedeﬁim, kterym Jje druhy
Usek nosného ramena vodorovné& veden v zdkladnim rému v obou
smérech. Na k tomuto vedeni protilehlém konci je nosné rameno
opat¥eno daliim uloZenim, ve kterém Jje uspofddadna nosnad patka pro

bfemeno.
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Toto zvedaci zat*izeni se sm&rem nahoru a dolu pohybuje
pomoci zvedaciho' valce, ktery je svym jednim koncem uloZen na
vzp&¥e pobliz druhého uloZeni a svym druhym koncem je v zabéru
s dalsi vzpérou, kterd Jje vykyvné usporadana na prvnim useku
nosného ramena a spojena s nosnou patkou pro bremeno. Touto
konstrukci jsou vytvofeny dvojité poloviéni ntzky, které jsou p#i
vykonadvani pohybu smérem nahoru a dolia pohdné&ny mezi ‘nimi
usporddanym zvedacim véalcem. Toto provedeni zvedaci plodiny Jje
konstruk&n& ndro&né. Kromé toho, zvedaci =zafizeni ma& velkou
konstruk&ni vysku ve stavu mimo pouzZiti, to Jest v klidovém
stavu, coZ je nevyhodou pf#i jeho pouzivéni. Zvedaci =zafizeni je
proto vhodné predevdim pro zapuSténi do podlahy dilny. Pomé&rné
vysoka konstrukéni vydka ve stavu mimo pouziti je zpusobena tim,
¢ je pouZita naro&nad konstrukce zvedaciho vélce mezi vzp&rami,
zejména proto, aby se mohla vyvodit sila potfebna k vysunuti
zvedaciho zafizeni z mrtvého bodu, popripad& z nevysunuté polohy.
Aby se mohly zvladnout velké sily, Jsou pouzita konstrukeneé
ndrodna redeni, kterd vedou k pom&rné& velké konstrukéni vysce
zvedaciho zarizeni ve vychozi poloze. Popsané provedeni zvedaciho

zatfizeni je kromé& toho vhodné pouze pro ne&etné pripady pouZziti

a je svou konstrukci zna&né nakladné.

Ukolem vynalezu Jje tudiZ nalezeni konstrukce =zvedaciho
zatizeni, kterd bude jednoduch&, bude mit pfiznivé silové poméry
v prab&hu celého procesu zvedani, zejména na pocatku drahy
zvedani, a bude mit malou konstrukeni vy$ku. DalsSim udkolem
vyndlezu je nalezeni konstrukce zvedaciho zafizéni, které bude

vhodné pro fadu aplikaci.

Podstata vynadlezu

Uvedeny tukol te3i a nedostatky zndmych feSeni tohoto druhu
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do znaé&né miry odstratiuje zvedaci zafizeni pro vozidla, montazni
jednotky nebo podobng&, sestdvajici z nejméné jedné ntzkové
soustavy a zakladniho ramu, ktery Jje opatfen prvnim uloZenim

s osou ota&eni, kolem které je vykyvn& usporadéna vzpeéra, a dale
z nosného ramena, které je druhym ulozZenim spojeno se vzpérou,
kterd rozdéluje ‘toto nosné rameno na prvni usek a druhy usek,
ktery tvori trojihelnik se zakladnim ramem a vzpdrou a je uloZen
ve &tvrtém ulozeni, které dje usporddano na vedeni usporadaném
pohyblivé v obou sm&rech v zdkladnim ramu, pfi¢emz na volném
konci prvniho tseku nosného ramena je uspofddana nosnd patka pro
bfemeno a s nosnym ramenem Jje v =z&b&ru nejmén& Jjedna zvedaci
jednotka, podle vyndlezu, JjehoZ podstata spociva v tom, Ze na
nosnou patku pro bfemeno pusobici vyslednice sil probih& ve smé&ru
primky prochdzejici prvnim uloZenim a patym uloZenim nebo se
nachdzi wvné& prostoru pohybu ntzkové soustavy, vymezeného prvnim
ulozenim, &tvrtym uloZenim a patym uloZenim, pfic¢emZ tato nosna
patka pro Dbfemeno Jje opatfena paralelogramovym vedenim pro

udrzovani ve vodorovné poloze.

Zasluhou popsané konstrukce zvedaciho zatrizeni podle
vyndlezu je umoZné&no, aby zvedaci zafizeni na jedné strané& mohlo
vykonadvat pfimocary zvedaci pohyb na principu ploSiny na
hydraulickém valci a na druhé stran& mohlo byt provedeno s malou
konstruk&ni vyikou. Provedeni podle vyndlezu, =zejména poloviéni
nazky, ve kterém Jje nosnd patka pro bfemeno udrZovana ve
vodorovné poloze paralelogramovym vedenim, mtzZe krom& toho
umoZnit jednbduchou konstrukci,‘kteié maZe pfendset znac¢né sily.
Zavedenim vyslednice sil miZe byt kromé& toho umoZnéno priznive
rozlozeni sil v naZkové soustaveé, takZe zvedaci zarizeni Je

zasluhou nizké spotfeby materidlu také cenové vyhodné.

Zadsluhou usporddédni nosné patky pro bfemeno, ktera se
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nachidzi v podstaté ptred patym uloZenim, popfipadé mimo prostor
pohybu mezi prvnim, ¢&tvrtym a patym uloZenim, lze dos&hnout malé
konstruk&ni vysky. Pakové rameno, které piitom vznika mezi mistem
zavedeni vyslednice sil a patym uloZenim, je zanedbatelné a mizZe
byt krom& toho bez problému kompenzovano tazZnou ty&i. MazZe se
také pouzit feSeni spoéivajicibv tom, Ze nosnad patka pro bremeno

se nachdzi v oblasti patého uloZeni.

Vv daldim vyhodném provedeni zvedaciho zafizeni  podle
vyndlezu Jje pou%ito opattfeni spo&ivajici v tom, Ze paralelo-
gramové vedeni je provedeno jako tazna tyé&, pricemZ paté ulozZeni
nuzkové soustavy vykonavé zvedaci pohyb. Vyslednice sil,
popfipadé nosnad patka pro bfemeno, Jsou viaei patému uloZeni
uspoféddany tak, Ze na taZnou ty& mohou ptsobit vylu&né& taZné
sily, z&sluhou ¢&ehoZ se ve srovnani s provedenim namdhanym na

vzpér mize podstatné zjednoduSit provedeni této tazZné tyce.

V  daldim vyhodném provedeni =zvedaciho zafizenl podle
vyndlezu Je pouZito opatfeni spo¢ivajici v tom, Ze paralelo-
gramové vedeni Jje provedeno Jjako nejmén& Jedna dal3i nuZkové
soustava s nebd bez zvedaci jednotky a tato dalSi ntZkova
soustava Jje spraZena se spojovacim prvkem, ktery je v zadbé&ru
s prvni nazkovou soustavou. V tomto alternativni provedeni muZe
odpadnout tazZn& ty&. Krom& toho, paté uloZeni maZe vykonévat
zvedaci pohyb nebo mtZe byt pevn& zakotveno na podkladu. Toto
dalsi alternativni provedeni m& vyhodu spo&ivajici v tom, Ze
zadsluhou shodnosti sou&asti diky pouziti naptiklad dvou nazkovych
soustav se maze dosadhnout sniZeni naklada. Krom& toho se timto

fefenim také miize zjednodudit montdZ a udriba.

Zvedaci jednotka je na prvnim tuseku nosného ramena s odstu-

pem od druhého uloZeni uspotrdddna v tretim uloZeni, takze




prinejmendim v nevysunuté poloze nuzkové soustavy svira osa,
kter4d prochazi osou oté&eni prvniho wuloZeni a osou otaceni
druhého uloZeni, ostry udhel s podélnou osou zvedaci Jjednotky.
zasluhou tohoto uspofaddani nejmén& jedné zvedaci Jjednotky v ost-
rém thlu va&i vzp&fe ntZkové soustavy, kterd je v zab&ru s nosnym
ramenem, Jje s vyhodou umoZné&no, Ze zejména pEi zveddni bremene
z klidové polohy se dosahne pfiznichh silQVYCh'pomérﬁ. Zasluhou
tohoto provedeni lze v klidové poloze zvedaciho zafizeni ptedejit
mrtvému bodu zvedaci jednotky a provést zvedaci pohyb s vyna-
lozenim pomérné malé sily. Sou&asné& je timto provedenim umoZnéno,
aby zvedaci =zafizeni mohlo mit malou konstrukéni wvySku. P¥i
zapudténi .do podlahy, napfiklad podlahy dilny, ma toto vyhodu
spo&ivajici v tom, Ze Jsou =zapotfebi jen minimalni zaklady.

V p#ipadé instalace =zvedaciho za¥izeni na podlaze mohou pres
takové zvedaci za¥izeni s malou konstruk&ni vySkou bez problému
prejizdet vozidla. Kromé& toho, minimdlni  konstruk&ni vyskou
zvedaciho za?izeni se také maZe dosdhnout sniZeni nakladd na

materidl a tim i celkovych vyrobnich nakladu.

vyhodné provedeni zvedaciho zafizeni podle

[

Jiné dals
vynalezu spod&iva v tom, Ze t¥eti wuloZeni, kterym Jje zvedaci
jednotka spojena s nosnym ramenem, Jje usporddano mimo osu, ktera
prochédzi mezi druhym uloZenim a <&tvrtym uloZenim. Zasluhou toho
mize mit zvedaci jednotka polohu odli3nou od polohy vzpéry v kli-
dovém stavu, &imZz je umoZné&no, aby zvedaci jednotka byla ve sméru
zvedaciho pohybu nastavena pod ostrym udhlem. Z&sluhou toho lze
vv zdvislost na tomto Uhlu podle jého kosinu snizit pot¥ebnou
silu. Je vyhodné, jestli%e se thel vu&i vodorovné roviné
prizpusobi v zavislosti na velikosti zvedaciho valce, takie na
jedné stran& mad ntZikova soustava ve sloZeném, klidovém stavu
zvedaciho zarizeni malou konstruk&ni vysku a na druhé strané se

optimalizuje vynakladani sil.




Dal3i jiné vyhodné provedeni zvedaciho =zaf¥izeni podle
vyndlezu spo&ivd v tom, Ze nejméné& jedna =zvedaci Jednotka Je
usporédéna vykyvn& kolem osy otdceni prvniho uloZeni. Zasluhou
tohoto provedeni 1lze docilit definovanych a JjednoduSe reprodu-
kovatelnych  silovych poméru. Soucasné je takto umoznéno

zjednoduSeni konstrukce zvedaciho zafizeni.

V jednom z dal8ich vyhodnych provedeni zvedaciho =zarizeni
podle vynadlezu je pouZito opatfeni spoc¢ivajici v tom, Ze délka
vzp&ry odpovidé délce prvniho useku a druhého useku nosného
ramena. To opé&t znamend, e mezi vzp&rou a druhym tGsekem nosného
ramena vznikd v pruab&hu celého zvedaciho pohybu rovnoramenny
trojthelnik, ¢&imz se maZe dosadhnout vyhodn& rovnomé&rnych silovych
pom&rti. Zaroveii miZe byt timto konstrukénim opatfenim umoZnéno,
e se muze docilit zvedaciho pohybu vyluén& kolmo k dosedaci
plode. Zvedaci pohyb =zvedaciho =zafizeni podle vynalezu takto
odpovidd zvedacimu pohybu plodiny na hydraulickém valci. Tyto
plodiny maji vyhodu mimo jiné v tom, Ze vyZaduji minimum mista,
protoze v prtb&hu zvedaciho pohybu nedochidzi k Zadnému vykyvnému

pohybu, ktery muZe p¥inést pfidavné statické problémy.

Dalsi vyhodné provedeni =zvedaciho =zafizeni podle vynalezu
spo&iva v tom, Ze rovnob&Zn& s nosnym ramenem Jje uspofadana tazna
ty&, kterd je svym Jjednim koncem odd&len& od patého uloZeni
vykyvn& p¥ipojena k nosné patce pro bfémeno a svym protilehlym
koncem Jje prosttednictvim vykyvné paky vykyvné pFripojena ve
ctvrtém ulozeni. Touto taZnou tyei se muaZe vytvorit tak zvané
paralelogramové vedeni, kterym je umoZné&no, aby dosedaci plocha
nosné patky pro bfemeno si zachovala vodorovnou orientaci v pria-
béhu celého bprocesu zveddni a spousté&ni smérem dolﬁ. Takto lée
zajistit vysokou bezpe&nost v prubéhu zvedédnim a spousSténi bremen

zvedacim zafizenim.
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Jiné dalsi vvhodné provedeni zvedaciho =zatizeni podle
vyndlezu spo&ivd v tom, Ze zakladni ram je v nebo na podkladu
usporaddadn staciondrn& nebo mobiln&. Takto Je zajisté&na vysoka

flexibilita zvedaciho za¥izeni.

Krom& toho Jje vyhodné, JjestliZe na jednom zakladnim ramu
nebo vice z&kladnich réamech Je ‘uspofédéna jédna nebo vice
nazkovych soustav s Jjednou nebo vice zvedacimi jednotkami.
7vedaci zafizeni tedy muiZe obsahovat jednotlivé nuzkové soustavy
nebo tyto ntzkové soustavy mohou byt pouzity také ve dvojicich,
ve kterych jsou tyto nuZkové soustavy uspofadany proti sobé
navzajem. V tomto provedeni se mohou s vyhodou pouZit dvé zvedacil
jednotky. Zasluhou zmensSeni sily vyvozované Jjednou zvedaci
jednotkou se miZe dosdhnout =zmendeni primé&ru této zvedaci
jednotky, &imZz mbZe byt umoZnéno daldi zmenSeni celkové vysSky
zvedaciho zafizeni ve stavu mimo pouZiti, to Jjest v klidovém

stavu.

Krom& toho mtZe byt dale vyhodné, JjestliZe zakladni rém je
proveden jako pojezdovd kolejnice pro vozidla, ploSina, uloZeni
nebo podobn& a nosnd patka Jje usporddédna na podkladu. V tomto
provedeni Jje nuZkovd soustava oto&ena napfiklad o 180°, takze
nosnd patka pro bremeno dosedd na podklad, napfiklad podlahu, a
od nuzkové soustavy odvracend strana zakladniho rdmu miiZe byt

provedena jako pojezdovd plocha, napfiklad pro motorova vozidla.

zvedaci =zafizeni podle vyndlezu 1lze nezdvisle na pouzZiti
zdkladniho rému pouZit nap#iklad pro motorova vozidla s celkovou
hmotnosti neptesahujici 7,5 tuny, popfipadé 1 pro motorova

vozidla s vy$3i hmotnosti.

V jednom z dal3ich vyhodnych provedeni =zvedaciho =zatrizeni
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podle vynalezu Je pouZito tefeni spoc&ivajici v tom, Ze druhe
uloZeni, ¢&tvrté uloZeni a paté ulozZeni lezi na spole&né ose
nosného ramena. .Druhé ulozeni, c&tvrté ulozeni a paté uloZeni,
které je usporaddno na nosnému ramenu, Sse tedy nachéazeji v Jjedné
spole&né rovin&. Takto Je umoZnéno konstrukéngé jednoduché a
stabilni provedeni nosného ramena a mala konstruké&ni vydka celého

zvedaciho zaf¥izeni.

Je vyhodné, ijestlize paté ulozeni je kolmo ke spojnici mezi
prvnim uloZenim a <&tvrtym uloZzenim pohyblivé ve sméru primky

spojujici prvni uloZeni s patym uloZenim.

Vv dalsim vvyhodném provedeni zvedaciho zafizeni  podle
vynalezu je pouZito Fedeni spogivajici v tom, 7e zadkladni rém
obsahuje ram s brﬁfezenl ve tvaru pismene U, jehoZ dvé& navzdjem
rovnob&zné& uspotrddand ramena Jjsou s vyhodou provedena Jjako U-

profily.

V takto provedeném zdkladnim ramu zvedaciho zatizeni Je
uspotadéno vedeni, které je provedeno jako vodici sané s nejméné

dvéma vodicimi kladkami nebo jako kluzné vedeni.

Gtvrté uloZeni Jje s vyhodou opatfeno vodicimi sané&mi s nej-
nméné dvéma vodicimi kladkami, které jsou vedeny v ramenech s pro-
filem ve tvaru pismene U z&kladniho ramu, pricdemz tyto vodici
kladky Jjsou na *vodicich sanich uspotaddany s vyhodou tak, Ze
jejich osy otéZeni se nenachadzejil ve spoleéné vodorovné roviné.
Timto opatfenim se dosédhne toho, Ze vodici sané jsou v profi-
lovych ramenech zdkladniho ramu vedeny bez viale nebo témé&r bez
viile.  Odvalovaci plochy vodicich kladek jsou S vyhodou
pFizpusobeny profilovédni ramen s prafezem Ve tvaru pismene U

z&dkladniho ramu, takZe na jedné stran& se docili velké dosedaci




plochy pro pfenos sil a na druhé strané& je umoZnéno odvalovani

t&chto vodicich kladek s malym tfenim.

Dal%i vyhodné provedeni zvedaciho za¥izeni podle vynalezu
spo&iva v tom, Ze osa otaZeni nosného ramena je uspotadina ve
stvrtém uloZeni. Toto znamend, Ze ¢&tvrté uloZeni Je usporadano
mezi vodicimi kladkaMi vedeni, které se v prabéhu 4célého
zvedaciho pohybu muZe pohybovat ob&ma sméry v téZe vodorovné
rovin&. Tato vodorovna rovina se s vyhodou ‘nachazi k podkladu
bli’e ne? osy otAceni vodicich kladek. Timto mbZe byt opét
umoZnéno, aby taZnd ty&, kterd je k <&tvrtému uloZeni ptipojena
vykyvnou pakou, mohla byt usporddiana té&sné& u nosného ramena, coZ

prispivéd k malé konstrukéni vy3ce zvedaciho zatizeni.

Zvedaci Jjednotka je s vyhodou provedena Jjako hydraulicky

védlec a obsahuje nejméné jeden a s vyhodou dva zvedaci valce.

V dal$im vyhodném provedeni zvedaciho zarizeni  podle
vynalezu je pouZito Frefeni spo&ivajici v tom, Ze nosné rameno je
provedeno jako uzavfeny ram, p¥icemi pravy a levy nosnik nosného
ramena Jjsou se vzajemnym odstupem ve <&tvrtém uloZeni navzajem
spojeny spojovacim kusem, v druhém ulozeni tuhym spojovacim kusem
a v patém uloZeni nosnou patkou pro bfemeno, ktera Jje provedena
jako pFi¢né jho. Spojovaci prvky Jsou provedeny Jako tuhé
elementy a zvySuji tak tuhost nosného ramena, zejména Vv oblasti
tfetiho uloZeni. P#i&né jho, to jest nosnd patka pro bfemeno, Je
s vyhodou pfizpusobeno danému p#ipadu pouziti zvedaciho zarizeni.
zdsluhou uzavieného ramu, kterym je nosné rameno takto tvoreno,
lze docilit uzavieného toku sil, ¢&imZz se p¥i =zachovani zvedaci

sily .a tuhosti ramu nosného ramena dosdhne sniZeni hmotnosti a

Uspory materidlu.




Mezi vzpérami a levym nosnym ramenem a pravym nosnym ramenem

je pritom uspofdddna nejméné jedna zvedaci jednotka.

7vedaci zatrizeni je s vyhodou provedeno zrcadlové symetricky

: k podélné ose nuZkové soustavy a zdkladniho ramu.

Dal%i vyhodné alternativni provedeni zvedaciho ‘zarizeni
podle vynadlezu spoZiva v tom, 2zZe zvedaci jednotka Jje s nosnym

ramenem v zab&ru zprostfedkované.

Uvedené Jje. s vyhodou provedeno tak, Ze tfeti uloZeni
zvedaci jednotky Jje uspotradano na oto&né péce, kterd je v osmém

uloZeni vykyvn& uspotaddana na prvnim useku nosného ramena.

7min&na oto&nd paka je s vyhodou opatfena tlacnou kladkou,

ktera v nevysunutém stavu nGZkové soustavy dosedd ve vybrani

vVZpéry.

V prab&hu prvni faze zvedaciho pohybu je otoénd paka
vychylena zvedaci jednotkou a tla&na kladka dosedne do vybrani

vzpéry a nadzdvihne nosné rameno.

. V prubehu druhé féaze zvedaciho pohybu je oto&ny pohyb oto&né
paky zablokovan dorazem vytvofenym na této oto&né pace, ktery

dosedne na vystupek pobliz druhého uloZeni.

V prtbé&hu tfeti faze zvedaciho pohybu nejméné& jedna zvedaci
jednotka pf¥imo nadzdvihne nosné rameno a oto&nad péka se svym

dorazem s vyhodou oddali od vystupku.

pakové rameno vytvorené mezi osmym uloZenim a tfetim

uloZenim je pritom stejn& velké nebo vétsi nez pakové rameno




vytvofené mezi osmym uloZenim a osou otd&eni tlac&né kladky.

zvedaci jednotka Jje tedy s nosnym ramenem spojena nepfimo
a je mezi ni a nosné rameno vfazena oto&na paka. Tim miZe byt
umoZné&no, #e zejména na po&atku zvedaciho pohybu se zasluhou
pridavného péakového pfevodu miazZe dosdhnout zmend3eni sily potfebné
k nadzdvihnuti z polohy mimo pouzivani, to Jest z klidovévpoldhy
zvedaciho zafizeni, protoZe =zejména na pocatku zvedaciho pohybu
jsou silové poméry pomé&rn& nepiiznive. Otoé¢na péka padka s vyhodou
sestavd =z prvniho, wvuéi mistu Jjejiho uloZeni delsiho ramena,
jehoz konec Jje spraZen @ se zvedaci jednotkou. V  podstate
protilehlé druhé rameno této otoZné péky, které je provedeno
krat$i nez prvni rameno, Jje opatfeno tlagnou kladkou, kterd Jje
v z&b&ru se vzpérou. Takto Jje na pocatku zvedaciho pohybu
umoZnéno nadzdvihnuti nosné patky pro bremeno témé¥ vyluéné
pomoci oto&ného pohybu otoéné paky. Po urazeni urcité =zvedaci
drahy je vyhodné, JjestliZe se otoény pohyb oto&né paky =zablokuje
dorazem vytvofenym na této oto¢né pace, takie zvedaci pohyb se
nadslednd muze provadét vyjiZdénim zvedaciho valce. V priubéhu
dalsiho vyjizdéni se muZe tla&nd kladka otoéné paky od vzpéry
oddélit, takZe =zvedaci pohyb muaZe byt dale zajistovan pouze

zvedacim valcem.

Nuzkova soustava je s vyhodou provedena Jjako polovina nuZek.

P¥ehled obrézkt na vvkresech

Podstata vynalezu Jje déle objasnéna na ptikladech jeho
provedeni, které Jsou popsény na zaklade pripojenych vykresu,

které zndzorriuji

- na obr. 1 schematicky bo&ni pohled na zvedaci zafizeni
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na

na

na

na

na

na

na

na

obr.

obr.

obr.

obr.

obr.

obr.

obr.

obr.

obr.

%9a/b

10a/b

podle vyndlezu ve vyzdviZené poloze,

schematicky boé&ni pohled na zvedaci zarizeni

podle vynédlezu v klidové poloze,

schematicky pudorysny pohled na zvedaci zafizeni

podle vynalezu z obr. 2,

schematicky bo&ni pohled na alternativni
provedeni zvedaciho zafizeni podle vynadlezu ve

vyzdviZené poloze,

schematicky bo&ni pohled na alternativni
provedeni zvedaciho =zafizeni podle vynadlezu

v caste&né& vyzdviZené poloze,

schematicky bo&ni pohled na alternativni
provedeni zvedaciho zatizeni podle vynalezu

z obr. 4 a 5 v klidové poloze,

schematicky puadorysny pohled na alternativni
provedeni zvedaciho zafizeni pbdle vynalezu

z obr. 6,

alternativni provedeni zvedaciho zafizeni podle

vyndlezu z obr. 1 az 3,

schematicky bo&ni a &elni pohled na prvni moZnost

pouziti zvedaciho zatizeni podle vynalezu,

schematicky boéni a &elni pohled na dalsi

alternativni provedeni =zvedaciho zatrizeni podle
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vyndlezu a moZnost zabudovani,
- na obr. lla/b schematicky bo&ni a &elni pohled na dalsi
alternativni pripad pouziti =zvedaciho zafizeni

podle vynalezu.

Priklady provedeni vyndlezu

Na obr. 1 je znadzorndn schematicky bo&ni pohled na =zvedaci
zatizeni 11 podle vyndlezu ve vyzdviZené poloze. Na obr. 2 je pak
znédzornén schematicky boé&ni pohled na zvedaci zatizeni 11 podle
vynédlezu v. klidové poloze, poptipadé poloze mimo pouZiti. Zvedaci
zafizeni 11 je provedeno jako polovina nuZek a sestava z nuzkové
soustavy 12, ktera Jje usporadana na zdkladnim ramu 13. Nazkova
soustava 12 sestdvad z nosného ramena 14, které mtize byt z klidové
polohy do vyzdviZené polohy pfemistdno vzpérou 16 a zvedacl
jednotkou 17. Vzpé&ra 16 Jje v prvnim uloZeni 18, které je s vy-
hodou provedeno jako pevné loZisko, ulofena na ose 19 otéaceni
tohoto prvniho uloZeni 18. Spojeni mezi koncem vzpeéry 16 odlehlym
od prvniho ulozeni 18 a nosnym ramenem 14 Je tvofeno druhym
uloZenim 21. Prvni uloZeni 18 ma& osu 19 otad&eni, kolem které Je
vykyvné uspofadano Jjak zvedaci jednotka 17, tak 1 vzpéra 16. Na
spodnim, k =zakladnimu rému 13 pEivraceném konci nosného ramena
14 je usporadano c&tvrté uloZeni 23 s osou 24 otaceni, které je
uloZeno na.vedeni 26, které Jje rovnobé&iné se zdkladnim rémem 13
pfemistitelné v obou smé&rech. Na konci nosného ramena 14 odlehlém
od &tvrtého uloZeni 23 je uépofédéno pété ulozeni 27, ve kterém
je vykyvn& kolem osy 28 otd&eni uloZena nosnad patka 29 pro
bfemeno. Druhé uloZeni 21, <&tvrté uloZeni 23 a paté ulozeni 27

lezi s vyhodou ve spole&né pifimce.

Zvedaci Jjednotka 17 je v tomto ptikladu provedeni vytvorena




jako hydraulicky ' zvedaci vélec, jeji konstrukce v8ak neni omezena
pouze na tuto formu. Zvedaci jednotka 17 Jje s vyhodou na svém
k zakladnimu ramu 13 privrdceném konci uspofaddéna vykyvné kolem
osy 19 otaceni. K zakladnimu ramu 13 pfivraceny konec zvedaci
jednotky 17 v3ak maze byt s timto zakladnim ramu 13 v zab&ru také
v jiném mist&. Konec =zvedaci jednotky 17 odlehly od =z&kladniho
rdmu 13 je s nosnym ramenem 14 v zébéru‘v tfetim uloZeni 31

s osou 32 otaZeni. Tato osa 32 otageni, poptripadé trfeti uloZeni
31, Jje uspotradano oddélehé od osy 22 ota&eni, popfipadé& druhého
uloZeni 21. Konstrukce je s vyhodou provedena tak, Ze v klidové
poloze zvedaciho zafizeni 11 Jje mezi osou 34 prochdzejici prvnim
ulozenim 18 a &tvrtym uloZenim 23 a osou 36 zvedaci jednotky 17,
prochdzejici prvnim uloZenim 18 a tfetim uloZenim 31, ostry uhel
«. Dale, druhé uloZeni 21 pro zabé&r vzpéry 16 na nosném ramenu
14

je provedeno tak, Ze toto druhé uloZeni 21 je uspotradano
uprostfed mezi mezi <&ctvrtym uloZenim 23 a patym uloZenim 27.
7zasluhou toho miiZe mezi prvnim uloZenim 18, druhym uloZenim 21
a &tvrtym uloZenim 23 v prub&hu celého zvedaciho pohybu vytvofen
rovnoramenny trojdhelnik, &imZ se dosdhne staticky ptiznivych
silovych pom&ra. Krom& toho se takto dosahne toho, Ze podél
primky 38 probiha vyluEn& svisly pohyb patého ulozeni 27. Pro
primo¢ary, popfipadé kolmo k =zdkladnimu ramu 13, to jest kolmo
k podkladu 39 probihajici zvedaci pohyb je dale vyhodné, Ze prvni

ulozeni 18 a &tvrté uloZeni 23 lezi ve spole&né roviné.

Nosn& patka 29 pro bfemeno mé& dosedaci plochu 39, ktera Je
v prub&hu celého zvedéciho pohybu udrzovana ve vodorovné poloze
tagnou ty&i 41. Tato taZna ty¢ 41 je 3Sestym uloZenim 42 v pEimém
zdb&ru s nosnou patkou 29 pro bfemeno. Na protilehlém konci je
tazna. ty& 41 kloubové sedmym uloZenim 44 spojena s pakou 43. Paka
43 je pevné& spojena se &tvrtym uloZenim 23 osy 24 otaceni. Timto

uspoféddanim vznikne tak zvané paralelogramové vedeni, které
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v kazdé poloze v prub&hu zvedaciho pohybu udrZuje dosedaci plochu
39 nosné patky 29 pro bfemeno ve vodorovné poloze. TazZnd tyc 41
mize byt s vyhodou provedena souasné& jako kryt, ktery v klidové
poloze zvedaciho =zafizeni 11 tvori v podstat& uzavienou horni

stranu zakladniho ramu 13.

Nosnad patka 29 Jje se bzvedanYm bfemenem v .zab&ru tak, Ze
vyslednice 25 sil ptsobi v p¥imce 38 nebo pusobi na tuto nosnou
patku 29 wvné& pohybového prostoru, ktery Je vymezen prvnim
uloZenim 18, &tvrtym uloZenim 23 a patym uloZenim 27. Nosné patky
29 pro bfemeno mohou byt v zab&ru naptriklad s nadpravami zvedaného
vozidla, jak je toto nazna&eno na obr. 9a a 9b. Krome toho se
mohou pouzit také nosné patky 29, které podepiraji pneumatiky
svedaného motorového vozidla, jak je toto naznaZeno na obr. 10a
a 10b. Krom& toho se mohou pouzit také dalsi, naptriklad tlumicimi
elementy vybavené talirové nosné patky 29 s dchyty ve tvaru

pismene U, aby se bfemena mohla zvedat spolehlivéji.

7akladni ram 13 m& s vyhodou profil ve tvaru pismene U a
sestdva z levého ramena 47 a pravého ramena 48, jejichz vzajemna
vzdalenost je vymezena profilovou trubkou 49, ktera ma s vyhodou
obdélnikovy prufez. Vyhodny je plochy obdélnikovy pruafez, aby
nosna patka 29 pro bfemeno mohla na Jjedné strané mit silu
potFfebnou pro podchyceni =zatiZeni a aby na druhé strané tato
nosnad patka 29 pro bfemeno ve své spodni poloze nepfecnivala
svétlou vydku zakladniho ramu 13, kterd je Jinak ddna ntZzkovou
soustavou 12. Ramena 47, 48 maji profily ve tvaru pismene U,
které jsou obraceny smérem k sob& navzajem. V téchto profilech
ve tvaru pismene U bs&ha vedeni 26, které je opatfeno vodicimi
sanémi 51 a dvéma na nich uspofadanymi vodicimi kladkami 52. Tyto
vodici kladky 52 jsou kuZelovitosti svych pojezdovych ploch s vy-

hodou p#izpasobeny odpovidajicim dosedacim plochdm ramen 47, 48

o ) :



s profilem ve tvaru pismene U. Osy 53, 54 otaceni vodicich kladek
52 mohou leZet v Jjedné roviné. Je v8ak vyhodné, Jjestlize Jsou
tyto osy 53, 54 otéaceni navzajem alespofi nepatrné& pEesazen, takZe
je zajisténo vedeni vodicich sani 51 v zakladnim ramu 13 v pods-
taté bez vule. Mezi osami 53, 54 otéceni vodicich kladek 52 Ije

usporadano &tvrté uloZen 3. V klidové poloze, to jest Vv poloze

i 23
mimo pouZiti podle obr. 2, se osa 19 otaceni prvniho .uloZeni 18,
osa 24 otacgeni <&tvrtého uloZeni 23 a osa 22 otaceni druhého
uloZeni 21 nachéieji ve spole&né rovin&. Geometrie prufezu ramen

47, 48 v3ak miZe byt upravena i pro jiné druhy uloZeni.

Nosné rameno 14, které je druhym uloZenim 21 rozdé&leno na
prvni uGsek 56 a druhy uUsek 57, ma& uzavieny ram, ktery je patrny
z pudorysného pohledu na obr. 3. Levé a pravé nosné rameno 14
jsou navzajem spojena Vv uzavieny ram v misté& <&tvrtého uloZzeni
tuhym spojovacim kusem 38, V oblasti druhého uloZeni 21 tuhym
spojovacim kusem 59 a v oblasti pateého ulozeni 27 nosnou patkou

29 pro bremeno.

7vedaci zafizeni 11 podle obr. 1 az 3 muZe byt provedeno
s Jjednim zvedacim valcem, nebo podle obr. 7 také s dvéma
zvedacimi valci, popfipadé s vice zvedacimi vadlci. V provedeni
s vice zvedacimi valci maze byt kaidy jednotlivy zvedacl valec
proveden s men$im promérem, <&imZ se je¥t& déle muze snizit
celkova konstrukéni vyska =zvedaciho za¥izeni 11, Jak Je toto
z¥eteln& patrné z obr. 2 a 7. Je vSak tifeba zachovat ostry uhel
mezi osou 34 a osou 36 zvedaci jednotky 17 =zvedaciho zafizéni
11 v klidové poloze podle obr. 2 a 7. V zavislosti na
geometrickych rozm&rech se tento dhel muZe samozfejmeé mé&nit, aniz
by dodlo k odchyleni od zéakladni konstrukce, podle které je treti
ulozeni 31 prostorové odd&leno od druhého uloZeni 21 a umisténo

alespoii nepatrn& nad vodorovné probihajici osou 34.
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zakladni rdm 13 Jje zejména v oblasti profilové trubky 49

O

proveden tak, Ze Je vytvoEen volny prostor pro nosnou patku 29
pro bfemeno, takZe zvedaci zarizeni 11 pak mtZe mit plochou
konstrukci. Zejména v aplikacich, kdy zvedaci za¥izeni 11 nemuZe
byt zabudovéno do podkladu 39, Jje mimo¥addn& vyhodné pouZit plocha
zvedaci zafizeni 11 podle vynadlezu, protoZe napriklad notorové

vozidla mohou nad né& snadno najet.

Zvedaci zafizeni 11 podle obr. 1 az 3 maZze byt dale
zdokonaleno tak, Ze na prvnim useku 56 nosného ramena 14 e
usporadéna dal3i polovina nuzkového mechanismu, kterd je v =zébéru
s nosnou patkou 29 pro bfemeno. Takto se maZze dosédhnout toho, :Ze
pri stejné vYéi. zdvihu se docili =zkraceni celkové konstrukéni
délky. Lze si predstavit 1 dalsi fazeni takovych polovin
ntzkovych mechanismt, a to =za predpokladu, Ze budou splnény

pozadavky na statiku konstrukce.

7vedaci zafizeni 11 mazZe provedeno také jako dvojité nlazky

se znaky podle vyndlezu.

Na obr. 4 az 7 je znazorn&na alternativa provedeni zvedaciho
zarizeni 11 podle vynadlezu. Ve vztahu ke konstruké&n& shodné

provedenym znakiom se odkazuje na obr. 1 aZz 3.

Toto provedeni ma p#i zachovani ploché konstrukce vyhodu
v tom, Ze pakovym ptevodem z polohy nulového bodu, poptipadé
z klidové polochy, se doséhne p¥iznivéjdich silovych poméru k za-
hdjeni zvedaciho pohybu. Zvedaci jednotka 17 Jje s nosnym ramenem
14 v zabéru prostfednictvim otoéné paky 71 na nosném ramenu 14,
popf¥ipadé na prvnim useku 56 tohoto nosného ramena 14. Tato
oto&nd paka 71 je jakoby vFazena mezi zvedaci Jednotku 17 a nosné

rameno 14. Oto&nad paka 71 je na prvnim uGseku 56 nosného ramena




14 vykyvn& kolem osy 12 otd&eni usporaddana v osmém uloZeni 7J3.
od osy 712 otaceni vystupuje prvni pékové rameno k t¥etimu uloZeni
31, kde Jje nuchycena zvedaci Jjednotka 17. Druhé pakové rameno
probihd od osy 72 oté&eni k tla&né kladce 74, ktera v klidové
poloze svedaciho: zafizeni 11 spo&iva ve vybrani 76 drzaku, ktery
je uspotadan na vzp&fe 16. Vybrdni 76 Jje opatfeno dosedaci
plochou pro tla&nou kladku 74, tato dbsedaci‘ plocha se nachazi

pon&kud pod osou 34.

Na pocatku zvedaciho pohybu se mtaze zvedaci Jjednotka 17
zpoZatku alesponn <&astecné vysunout, dokud nebude oto&ny pohyb
oto&né paky 71 =zablokovan na této oto&né pace 71 uspotradanym
dorazem 77, ktery dosedne na vystupek 78, ktery prisludi k dru-
hému uloZeni 21. Takto se miZe zvétdit ostry uhel «, <imZz se
zlep$i silové pomé&ry pro zvedaci pohyb. Sila potfebna pro
provedeni zvedaciho pohybu je funkci kosinu tohoto Uhlu o«.
Prvniho zvedaciho pohybu se tedy =zpocatku dosdhne vyuzitim
pakovych pom&rh oto&né paky 71. Popsany prabé&h pohybu Jje patrny

napriklad z postupného pozorovani obr. € po obr. 5.

Dal%i prub&h zvedaciho pohybu, ktery je =znazorné&n napiiklad
na obr. 5 a 4, probihad vylu&né pomoci zvedaci jednotky 17. Otocna
padka 71 je provedena tak, ze nebrani dal$imu zvedacimu pohybu
svedaciho zarizeni 11, pop#ipad& oto&nému pohybu nosného ramena
14. Je vyhodné, JjestliZe se ‘doraz 77 maze pri velmi daleko
vysunuté zvedaci Jjednotce 17 od vystupku 78 oddalit. Tlac¢né
kladka 74 je s vyhodou provedena tak, Ze se pouzije pfipevﬁovaci
prvek s pomérné. velkym primé&rem, na kterém je uloZeno kluzné
lozisko nebo podobn&, na kterém se maze otacet s vyhodou
vytvrzeny valecek. V#azenim lehce se ota&ejiciho loZiska se
docili odvalovani tla&né kladky 74 ve vybrani 76 s malym tfenim,

&ims se mtze usnadnit oto&ny pohyb. Soucasné se mohou
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odpovidajici opatfeni provést i Vv osmém uloZeni 73, aby se otoc¢na

paka 71 mohla snadno vychylovat.

Provedeni zvedaciho za¥izeni 11, které Jje znazornéno na obr.
4 a? 7, mize byt analogicky k provedeni podle obr. 1 aZ 3
pohénéno také jen jednou jedinou zvedaci jednotkou 17. Stejné tak
se vdak maze pouzit i vice zvedacich jednotek 17. Aby se sily
v prubéhu zvedacich pohybtt zvedacich jednotek 17 pfenédsely na
nosné rameno 14° lépe, Jsou pouZity ptidavne prostfedky 80 pro
podchyceni zatiZeni. Krom& toho se maZe pouZit spole&ny uloZny
h¥idel 95. Provedeni zvedaciho zarizeni 11, které Jje zndzorné&no
na obr. 4 az 7, Jje napfiklad Jjako vedenim opatfeno kluznym
losiskem. Na tomto kluzném loZisku Jje p¥imo vykyvné pfipevnéna
taznd ty& 41. Krom& toho, taZna ty¢ 4l se klidové poloze
svedaciho zafizeni 11 nachdzi nad nosnym ramenem 14 a maZe byt
provedena Jjako kryt, aby konstrukce zvedaciho za¥izeni 11 byla

v podstaté& uzaviena.

Na obr. 8 Jje =zndzorné&na alternativa provedeni zvedaciho
zarizeni 11 podle vyndlezu z obr. 1 az 3. Nosna patka 29 pro
bremeno je napriklad pevn& spojena s podkladem 39, takze pomoci
nazkové soustavy 12 lze smé&rem nahoru a dolt pohybovat =zakladnim
ramem 13. Tento zdkladni ram 13 je v tomto provedeni na své horni
strand 91 s vyhodou opatfen profilovanim ve tvaru pismene U,
takze takto vznikne pojezdova kolejnice, aby motorova vozidla
mohla na tento zadkladni ram 13 bezpe&né najet. Vzéajemné
vzdalenost ntZzkovych soustav 12 se muze volit v zavislosti na
délce zvedanych bfemen. Dale, v zavislosti na zvedanych b¥emenech

se mohou na Jjednom zdkladnim ramu 13 pouzit dv&, t¥i nebo vice

nuZzkovych soustav 12.

Na obr. 9 az 11 jsou znazornény priklady pouziti provedeni
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zvedaciho =zafizeni 11 podle vynalezu. Na obr. 9a a 9 je
napriklad znézorhéno pouziti =zvedaciho za¥izeni 11, pri kterém
je toto zvedaci zatizeni 11 uspotrddédno na podkladu 39, napfiklad
podlaze dilny. 7vedaci zafizeni 11 se mohou pouZivat jak
stacionarn&, tak 1 mobiln&. Napfiklad muZe byt byt staciondrné
usporddédno jen Jjedno z obou zvedacich zarizeni 11, takze
usporadani druhého =zvedaci zarizeni 11 pak 1lze individualné
ptizptisobit délce vozidla nebo podobné. Zvedaci zarizeni 11 podle
obr. 9a a 9%b Jje provedeno s dvojici zvedacich jednotek 17, to
jest zvedacich wvalct. Si¥ka nosné patky 29 pro bfemeno Jje mensi
ne# rozchod motorového vozidla, takZe pomoci vhodnych uloZeni pro
ndpravy tohoto motorového vozidla Jje umoZnéno jeho bezpeéné
zvedani. Krom& toho se muZe pouZit opat¥eni spo&ivajici v tom,
e na nosnych patkdch 29 pro bfemeno jsou usporadany vykyvné
paky, které mohou byt v z&b&ru naptiklad s podvozky motorovych

vozidel.

Na obr. 10a a 10b je napriklad zndzornéno zvedaci zarizeni
11, které je zapudténo do podkladu 39, napriklad podlahy dilny.
Rovn&? v tomto ptipadé se muaZe pouzit fedeni spocivajici v tom,
e jedno z obou zvedacich zafizeni 11 je uspofadano staciondrng,
zatimco =zbylé z t&chto zvedacich =zafizeni 11 se muZe ve sméru
$ipek posouvat smé&rem nalevo a napravo. Je vyhodné, JestliZe
nuzkové soustavy. 12 jsou vaEi sobé& navzadjem usporadany posuvneé,
#imz se muZe dosahnout vysoké variability. Nosné patky 29 pro

bremeno jsou v pfikladu podle obr. 10a a 10b provedeny tak, :Ze

podepiraji pneumatiky motorového vozidla.

Na obr. 1la a 1lb je znazornéno dal3i alternativni provedeni
zvedaciho zarizeni 11 podle vynadlezu. Nuzkové soustavy 12
zvedaciho zarizeni 11 jsou opé&t =zapudtény do zakladu v podkladu

39, napriklad v podlaze dilny, a mohou se se vzajemnym odstupem




libovoln& posouvat. V této variante provedeni je napifiklad
znadzornéna verze s jednou zvedaci jednotkou 17, to jest zvedacim
valcem, ve které je pro kaZdou pneumatiku motorového vozidla
pouzita jedna nuzkova soustava 12. V pripadd velmi tézkych
motorovych vozidgl se v8ak muZe pouzit i provedeni s dvé&ma nebo
vice zvedacimi Jjednotkami 17 na pneumatiku. MaZe se s vyhodou
pouzit také redeni spocivajici v Vtom, e levid ntikové soustava
12 Jje opattena zvedaci Jjednotkou 17, zatimco pravad nazkova
soustava 12 je provedena bez zvedaci Jjednotky. Spoj mezi dvéma
nebo vice nuzkovymi soustavami 12 muZe byt proveden jako

spojovaci nosnik 96 nebo jako pojezdova kolejnice ¢&i podobné.

Kombinace Jjednotlivych znaka pro dimenzovani zvedaciho
zafizeni 11 na pfrisludné =zatiZeni mohou byt libovolné. V pro-
vedenich podle obr. 9 aZz 11 Jje s vyhodou pouzito opatfeni
spo¢ivajici v tom, Ze v3echny pouzité zvedaci Jjednotky 17 Jsou
tizeny spoleéné,. takze se maze dosdhnout rovnomérného zvedani
bfemena. Nejsou bliZe znazorné&ny koncové spinace, které Jjsou ve
zvedacim zatizeni 11 zapotfebi pro vymezeni zvedaciho pohybu a
pro splndni bezpe&nostnich ptredpisu. Zvedaci zafizeni 11 se mize
pouzivat také tak, Ze motorové vozidlo se nadzvihne pouze na Jjeho
pfednim nebo zadnim konci, aby se na ném mohly provést pottebné
prace. Zvedaci zafizeni 11 podle vyndlezu maZe byt také opatfeno

raznymi dopltikovymi zafizenimi.

Zastupuje:

Ing.J.Chlustina

30.08.99
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PATENTOVE NAROKY

7zvedaci zatizeni (11) pro vozidla, montaini Jednotky nebo
podobn&, sestavajici z nejméné& jedné nuzkové soustavy (12)
a zakladniho ramu (13), ktery Jje opat¥en prvnim uloZenim
(18) s osou (19) otaceni, kolem které je vykyvné usporadéana
vzpéra (16), a dale z nosného ramena (14), které Je druhém
ulozenim (21) spojeno se vzp&rou (16), kterd rozdé&luje toto
nosné rameno (14) na prvni dusek (56) a druhy usek (57),

ktery tvori trojthelnik se z&kladnim ramem (13) a vzpérou

(16) a Jje uloZen ve <¢tvrtém uloZeni (23), které Jje
usporddédno na vedeni (26) wuspofaddaném pohyblivé v obou
sm&rech v zakladnim ramu (13), pricemz na volném konci

prvniho tuseku (56) nosného ramena (14) Jje uspofaddna nosna
patka (29) pro bfemeno a s nosnym ramenem (14) Jje v zabéru
nejmén& jedna zvedaci jednotka (17),

vyznadc¢ujici se tinmnm Ye na nosnou patku (29)
pro bfemeno pusobici vyslednice (25) sil probihd ve sméru
ptimky (38') prochdzejici prvnim wuloZenim (18) a patym
uloZenim (27) nebo se nachdzi wvné& prostoru pohybu nuzkové
soustavy (12), vymezeného 'prvnim uloZenim (18), . étvrtYm
uloZenim (23) a patym dl:oZ’enimk"(tZ?), pEic¢emz tato nosna
patka (29) pro bfemeno Jje opatfena paralelogramovym vedenim

(12, 41) pro udrZovani ve vodorovné poloze.

Zvedaci =za¥izeni podle néroku 1, vy zmna<deuijilecdi
s e t i m, 7e paralelogramové vedeni (41) Je provedeno
dako tazna ty&, pricemz paté ulozeni (27) nuzkové soustavy

(12) vykonavé zvedaci pohyb.

PY. 19993090
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7vedaci zarizeni podle naroku 1, vy znac¢uijici
se t 1 m, e paralelogramové vedeni (12) je provedeno

jako nejmén& jedna daldi nazkovad soustava s nebo bez
zvedaci jednotky a tato daldi nuzkova soustava je sptaZena
se spojovacim prvkem (96), ktery je v zadbéru s prvni

nazkovou soustavou (12).

gvedaci zarizeni podle nékterého z pfedchozich naroki,

vy 2zna?c u‘j i ¢ci s e t1i1mnm ?e zvedaci Jednotka
(17) je na prvnim useku (56) nosného ramena (14) s odstupem
od druhého uloZeni (21) usporaddana v t¥etim uloZeni (31),
takze pFinejmend3im v nevysunuté poloze nazkové soustavy
(12) svird,K osa (34), kterd prochadzi osou (19) otéd&eni
prvniho wuloZeni (18) a osou (22} otac&eni druhého uloZeni
(21), ostry thel (a) s podélnou osou (36) =zvedaci jednotky
(17) .

7vedaci zafizeni podle né&kterého =z pFedchozich naroku,
vyzna¢uijici se tinmn e treti uloZeni (31)
je uspotraddano mimo osu, ktera prochazi mezi druhym uloZenim

(21) a &tvrtym uloZenim (23).

7vedaci zarizeni podle nékterého 2z pfedchozich naroku,
vyznadcujilcli s e t 1 m, e zvedaci jednotka
(17) je uspotraddana vykyvné kolem osy (19) otacéeni prvniho

uloZeni (18).

7vedaci zafizeni podle né&kterého z predchozich naroku,
vyzna¢uijici se tin 7e délka vzpéry (16)
odpovida délce prvniho useku (56) a druhého useku (57)

nosného ramena (14).




10.

11.

12.

13.

7vedaci zatrizeni podle n&kterého z predchozich naroki,

2

vyznac¢uijiciti e rovnob&in& s nosnym

(41),

s e t im,
svym

vykyvné

ramenem (14) je uspotradddna taZna tyc kterad Jje

jednim koncem odd&lend od patého uloZeni (27)

(29) pro b¥emeno a svym protilehlym
paky  (43)

pripojena k nosné patce

koncem je’ prostfednictvim vykyvné vykyvné

pripojena ve &tvrtém uloZeni (23).

7vedaci zatizeni podle né&kterého z predchozich naroku,

vyznad¢ujici se t i m, Ze zakladni ram (13) Je

v nebo na podkladu (39) uspofadan stacionarné nebo mobilné.

rvvedaci zatrizeni podle né&kterého =z pfedchozich naroku,

vyznad¢eujici se t i m, %e na jednom zakladnim

ramu (13) nebo vice sakladnich ramech (13) Jje uspofadana

jedna nebo vice nazkovych soustav (12) s jednou nebo. vice

zvedacimi jednotkami (17) .

svedaci zarizeni podle n&kterého z narokl 1 az 9,

vyzna&eujici se t i m, Ze zakladni rém (13) je

proveden Jjako pojezdovd kolejnice pro vozidla, ploSina,

ulozeni nebo podobn& a nosnd patka (29) je uspofadana na

podkladu (39).

7vedaci zarizeni podle nékterého 'z predchozich narokd,

vyzmna?c¢u i ici se t i m, e druhé uloZeni (21),

stvrté ulozeni (23) a paté ulozeni (27) lezi na spole&né

ose nosného ramena (14).

7vedaci zatizeni podle nékterého z pfedchozich narokg,

7

vyznad¢uijilci se tilnm e paté uloZeni (27) je

kolmo ke spojnici mezi prvnim uloZenim (18) a &tvrtym




14.

15.

16.

17.

18.
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ulofenim (23) pohyblivé ve sm&ru pIimky (38) spojujici

prvni ulozeni (18) s patym uloZenim (27).

zvedaci zatizeni podle n&kterého z pfedchozich naroku,

vyzna¢é¢euijici s e t i m, e zakladni ram (13)
obsahuje r&m s prarezem ve tvaru pismene U, Jjehoz dvé
navzdjem rovnob&iné usporadana ramena (47, 48) Jjsou s vyho-

dou provedena jako U-profily.

Zvedaci zafizeni podle n&kterého z predchozich naroku,
vyzmnad¢cuijgilec i s e t 1 m, e vedeni (26)
v zakladnim ramu (13) Jje provedeno jako vodici sané (51)
s nejméné dveéma vodicimi kladkami (52) nebo Jjako kluzné

vedeni.

7vedaci zarizeni podle né&kterého z pfredchozich naroku,
vyzna¢doeuijillec i s e t i m, e &tvrté uloZeni (23)
je opatfeno vodicimi sanémi (51) s nejméné dvéma vodicimi
kladkami (52), které jsou vedeny V ramenech (47, 48) s pro-
filem ve tvaru pismene U zakladniho ramu (13), pticemz tyto
vodici kladky (52) Jjsou na vodicich sanich (51) uspofradany
s vyhodou tak, Ze Jejich osy otidceni se nenachazeji ve
spole&né vodorovné roviné.

7zvedaci zafizeni podle naroku 13, vyzna<d¢cui3jici
s e t 1 m, e osa (24) otééeni_nosného ramena (14) Jje

uspotradana ve &tvrtém uloZeni (23).

7vedaci zatizeni podle né&kterého z predchozich naroku,

vyzna<d&éuijici se tim 7e zvedaci jednotka

(17) je provedena jako hydraulicky valec a obsahuje nejméné

jeden a s vyhodou dva zvedaci valce.




19.

20.

21.

22.

23.

24.
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7vedaci zatizeni podle nékterého z ptedchozich naroku,

vyznad¢ujici se tim Ze nosné rameno (14) ije
provedeno jako uzavieny ram, pfic¢em? pravy a levy nosnik
nosného ramena (14) jsou ve ¢&tvrtém uloZeni (23) navzajem
spojeny spojovacim kusem (58), Vv druhém uloZeni (21) tuhym
spojovacim kusem (59) a Vv patém uloZeni (27) nosnou patkou

(29) pro bfemeno.

zvedaci zafizeni podle n&kterého z pfedchozich naroku,
vyznadcuijici se ¢t i m, e mezi vzp&rami (16)
a levym nosnym ramenem (14) a pravym nosnym ramenem (14) je

uspoFadana nejméné jedna zvedaci jednotka (17).

7vedaci zatrizeni podle né&kterého z predchozich naroku,
vyzmna¢e¢euijicli 5 e t 1 m, e Jje provedeno
zrcadlové symetricky k podélné ose nazkové soustavy (12) a

zakladniho ramu (13).

7zvedaci zatrizeni podle né&kterého z pfedchozich naroku,
vyzmnae¢euijileciti s e t i m, ?e zvedaci Jjednotka

(17) je s nosnym ramenem (14) v z&béru zprostfedkovane.

7Zvedaci zafizeni podle naroku 22, vyzna¢uijicil
s e t i m, Ye treti uloZeni (31) zvedaci jednotky (17) Je
usporédadno ma oto&né pace (71), kterd je v osmém uloZeni
(73) vykyvn& uspofddéna na prvnim uUseku (56) nosného ramena

(14) .

7zvedaci zafizeni podle né&kterého narokt 22 nebo 23,

vyznadc¢uijici se tim zZe oto&na paka (71) Je

opat¥ena tlac¢nou kladkou (74), kterd v nevysunutém stavu

ntizkové soustavy (12) doseda ve vybrani (76) vzpéry (16).




25, 7vedaci zarizeni podle n&kterého narokd 22 az 24,
vyznac¢ujilci se t i m, Ze v prub&hu prvni faze
zvedaciho pohybu Jje otoénd paka (71) vychylena zvedacl
jednotkou (17) a tla&na kladka (74) dosedne do vybrani (76)
vzpéry (16) a nadzdvihne nosné rameno (14).

26; 7vedaci zarizeni podle né&kterého naroka 22 az 25,
vyznacujici se tim zZevV prab&hu druhé faze
zvedaciho  pohybu je oto&ny  pohyb otocné paky (71)
zablokovédn dorazem (77) vytvorenym na této otoZné pace
(71), ktery dosedne na vystupek (78) pobliZz druhého uloZeni
(21) .

27. 7zvedaci zarizeni podle nékterého naroka 22 az 26,
vyznadujici se t i m, 2Ze v prub&hu tfeti faze
zvedaciho pohybu nejméné& Jjedna zvedacl jednotka (17) ptimo
nadzdvihne 'nosné rameno (14) a oto&na paka (71) se svym
dorazem (77) s vyhodou oddéli od vystupku (78) .

28. 7Zvedaci zatizeni podle né&kterého naroku 22 aZ 27,
vyzmna¢¢uijilocli s e t 1 m, e pakové rameno
vytvorené mezi osmym uloZenim (73) a t¥etim uloZenim (31)
je stejné velké nebo delSi neZ pakové rameno vytvofené mezi
osmym uloZenim (73) a osou otaceni tlaéné kladky (74).

29. Zvedaci zafizeni podle naroku 1, vy zmna ¢ u j i c i
s e t 1 m, ‘Ze nazkova soustava (12) je provedené jako
polovina nuzZek.

Zastupuje:
30.08.99 Ing.J.Chlustina
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