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(54) Zapojeni obvodu pro regulaci minimélnfho tahu na kontinuelnich vélcovacich tratich

Vynédlez se.tfké zapojenf{ obvodu pro
regulaci minimélnfiho tahu na kontinuel-
nich vélcovacich tratich 8 ¥izenim na

~dvou drovnich. Na prvn{ drovni jsou sys-
témem frekvendniho ¥izeni PeBeny zdklad-
ni{ dynamické aspekty ~ kaskédni regulace
event.beztahov4 regulace v népichové
fézi.
Nad¥azend drovell realizovand poditalem
slou¥i pouze ke korekdnim zésahtm do pra-
covni drovné&,
Autonomni tecohnologicky regulétor na bé-
zi systému frekven8niho ¥{zeni sestévs
% bloku ovlédénf, bloku individuelnfho
a kaskédniho ¥{fzeni, bloku vypracovéni
korekocf v népichové fézi, logického blo~
ku volby vstupl, bloku vytvoreni smdrné
skupinové hodnoty a kone¥ného podtu obvo-~
dh ste jného zapojen{, sestévajicich z S{=-
tade, obvodh nésobeni frekvence, ¥izeného
prepinale, frekven®ni d&li¥ky a ot4dkovié-
-momentového servomechanigmu 8 tyristoro-
vfym pohonem. Nadfazend droveli je tvo¥ena
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Vynélez se t¥k4 szapojeni obvodu pro regulaci minimdlniho tahu na kontinuelnioch

véloovacich tratich s ¥igenim na dvou udrovnich. |

" Kontinuelni véloovaci tratd pracuji dosud bud bez regulace osovfoh sil nebo se
k jejioh urdeni pou¥ivé nepfimyoh metod mé¥eni, proto¥e p¥imé mi3¥eni osovfoh sil
ve v¥valcioch spojitfch vélcbvacich po¥adi je zatim velmi obtiZ%né.
Metody nep¥{mého vyhodnoceni osovich sil jsou sloZité a jejich Yedeni zatim vedlo
ke dvéma konocepcim:
pouZit{ rlznfoch analogovfch a di{slicovyoh ¥{dfcfch systémd pPi maximdlnim zjednodu=-
Seni vyhodnocovaciho algoritmu -~ ¥{dfocf systém je levny a spolehlivy, ale neddvsé
uspokojivé vysledky, zvl1Est¥ p¥i kolfsén{ teploty a priFezu po déloe v¥valku /osové
s{ly se urduji obvykle jen v nédpichové fédzi/. .
Druhd uZité metoda spolivd v nasazeni ¥{dioiho poditade.
Nevyhodou této metody je jednak zna¥né zatf¥eni po¥ftade rychlymi ale trividlnimi
dlohami /nap¥. kask&dni regulace atd./, jednak znaéné sni¥eni spolehlivosti zplsobe-
né p¥edeviim extern{ pamdti politale.
Podstata zapojenf{ obvodu pro regulaci minimélnfho tahu na kontinuelnich v&loovacich
tratfch podle vynédlezu spolivé v tom, ¥e prvni vystup bloku ovlédénf je propojen Jed-
nak se vstupem bloku individuelnfiho a kaskédniho ¥izenf a jednak s prvnim vstupem
logického bloku volby vstuph, déle prvnich i v¥ystupl a druhfch i vfstupl bloku ovlg-
déni je spojeno s prvnimi i vstupy a drubymi i vstupy bloku individuelniho & kaskéd-
niho ¥{zen{, JjehoZ prvnich 1 vfstupl a druhych i vfstupi je spojenc s prvnimi i vstu-
py a druhymi i vstupy logiokého bloku volby vstupl, p¥iSem# ka%df z i druhfoh vfstu-
pa logiokého bloku volby vstupl je spojen s prvnim vstupem jednoho % 1 t{tadl a kaZ-

d¥ z 1 t¥etfch v¥stupl je propojen s druhym vstupem jednoho z i &ftadl, jJeho% vystup
je propojen pres prvni a druhy¥ blok néscbeni frekvence a d¥li¥ku, zapojené v serii,
ne prvni vstup otddkovE momentového servomechanizmu, pFi¥emZ t¥etf vstup E{tale Je
propojen s vfstupem frekven¥ni d&lidky, jejiZ vstup je propojen s prvnim v¥stuypem
¥{zeného pfepinale, jehoZ ovlddaof vstup Je propojen s jednim z prvanioh 1 vistuph
logického bloku volby vstupd a jeho% prvni vstup je spojen Jednak s drubhfm vstupem
prvnfho bloku nésobeni frekvence a jednak s vfstupem genersdtoru hodinové frekvenoce

a drubhy vstup ¥{zeného p¥epinafe je spojen s vystupem prvniho bloku nésobeni frek-
vence, druhy vatup druhého bloku nésobeni frekvence je spojen s vfstupem bloku vy
tvo¥eni sm&rné skupinové hodnoty. Déle prvnich i1 vstuph bloku vypracovéni korekof

Jje propojeno jednak s vystupy i &idel p¥itomnosti materidlu, jednak s prvnimi i vstu-
py bloku prooesniho ¥{genf korekcf. Déle kaZdy z i drubyoh vstupl bloku vypracovéni
korekol je jednak spojen s druhym vystupem Jednoho % 3 oté3kov& momentovfoh servome-
chanizmi a jednak s jednim z i druhfoh vstupl bloku procesniho ¥Fizeni korekeoi a t¥e-
tioh i vstupu bloku vypracovéni korekci je propojeno jednak s t¥etimi i vfstupu bloku
ovlédéni a jednak s t¥etimi vstupy bloku procesniho ¥izeni korekof, p¥i¥em¥ prvnich

i v¥stuph a druhfoh i v¥stupl bloku vypracovéni korekci je spdjeqp s t¥etimi a Stvr~

tfmi i vstupy logického bloku volby vstupl, jeho¥ druhf vstup je épojen s drubh¥m



217357 2 1

v§stupem bloku ovlédéni{. Déle vstup bloku vypracovéni korekel je spojen Jednak s t¥etim
vistupem bloku ovlddénf{ a jednak se vstupem bloku procesniho ¥izen{ korekci, jehoZ
gtvrtfoh 1 vstupli je spojeno s vistupy i ¥idel vélcového tlaku a jehoZ kaZdf =z
i vstupﬁ je spojen s prvnim v§stupem jednoho £ 1 ot#8kovEé momentovich servomechanizml
a déle prvnfch a druhfoh i vfstupl bloku procesnfho ¥{zeni korekci je spojeno s pétymi a
%estymi i vstupy logiokého bloku volby vstupl, pfifemZ kaZdf z i t¥etfch vistuph bloku
procesniho ¥fzeni korekci je spojen s druhfm vstupem jednoho z i otéSkové momentovfch
servomechanizmi & ka2df z i Stvrtfch vystuph bloku procesniho ¥izeni korekci je spojen
s tPetim vstupem jedhoho z 1 oté¥kov¥é momentovych servomechanizmb.

HeSeni podle vyndlezu je rozdéleno do dvou udrovni:
Na prvni{ drovni jsou systémem frekven¥niho ¥{weni feéeny zékladni dynamické aspekty
Glohy /kaské&dni regulace, event. bewmtahové regulace v népichové fézi/, pFitom funkce
této urovné postadf k udr¥eni provozu trati v mirné neoptimélnim reZimu.
Nad¥azeng droved realizovand po¥itafem slou®i pouse ke korekdnim zésahtm do prvni udrov-
n¥, p¥i jejim vfpadku, jak bylo ¥eZeno, je moZno po n¥jakou dobu udrZet trat v provozu,
Tato droveX rovné% nemusi bft ve funkci p¥i uvédéni do provozu, které mhZ¥e bft snadno
provedeno pomoc{ prvani irovn&, Povely externi paméti fidiciho potitade pak majf{ d{1%{
v1liv pouze na kvalltu vyrobku nikoliv na produkci. P¥itom pofftad neni zatfZen Yadou
dynamickfoh dloh na ni%${ drovni a tak je mo¥no je] pro tuto udlohu lépe vyuZit. Dvou=-
droviiovym Yedenim se tedy zvy3uje spolehlivost Sislicového systéﬁu, sniZuji se po¥izo-
vac{ néklady, usnadfiuje a urychluje uvedeni do provozu a nezhor3uje se kvalita.

Schéma zapojeni obvodu pro regulaci minimélnfho tahu na kontinuelnich vélcovacich
tratfch podle vyndlezu je na p¥iloZeném vfkresu,

Autonomni technologicky regulsdtor na bézi systému frekvendniho Yizeni /nezévisly
na nad¥azeném polftadi/ umoZ¥uje funkce individuelniho nastaveni, kaskédniho Fizeni,
synchronniho rozbdhu trati a korekdéniho ¥izen{ ve fézi népichu stolic za udelem mini-
malizace tahu.
Sestévé z bloku ) individuelnibo a kaskédniho ¥izeni Z%édané hodnoty otélek, bloku 2
vypracovéni korekof pro regulaci minimélnfho tahu v népichové fézi, logického bloku 3
volby vstuﬁ&, bloku 12 ovlédéni, bloku 13 vytvo¥eni smérné skupinové hodnoty a konel-
ného podtu obvodil stejného zapojenf, sestévajicich z Z{ta¥e 4 pFedvolené hodnoty oté-
ek pohonu, prvafho bloku 5 nédsobeni frekvence, ¥fzeného pFepinale 6, frekvendni d&1idky
17, druhého bloku & nésobeni frekvenoe, d¥lidky 9 otsikovE momentového servomechanizmu 10
s pyristorovym pohonem, vybavenym frekven&né& analogovym p¥evodnikem, impulsnimi &idly
oté¥ek a korekinimi obvody, srovnévajicimi frekvence #édanfch a skutelnfch otdlek za
ddelem vysoké statiocké presnosti otéékové regulace t8chto servomechanizmi,

NadYazens Uroved je reprezentovéna blokem 11 procesnfho ¥izeni korekci pro kontinuel-
n{ regulaci minimélniho tahu.

Funkoce zapojeni obvodu pro regulaci minimélnfho tlaku na kontinuelnich vélcovacich
tratich podle vynélezu Je nésledujfocf:Na prvnich a druhfch i vstupech 111 a 121 bloku 1
individuelniho a kasksdniho ¥izen{ je p¥ivedeno z bloku 12 ovlédéni p vstupnich logio-
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kfoh signéld /n je rovno poltu ovlédanfoh stolic kontinveln{ a vélcovaci trati/ s viz-
namem logiokfoh povell pro ru¥nf zvySovéni resp. sniZovéni %édanfoh hodnot otélek
stolic. Na vstup 10 Je pFiveden logickf signél pro volbu kaskédnfhd ovlgdéni. Vistupni
logické signély na prvnich a druhfoh 1 vfstupech 131 a l4i s v¥znamem povelu pro ru¥nf
zm&nu a smér, zmény Jsou zavedeny na prvni a druhé i vystupy 30i a 31i logického bloku
3 volby vstuph. Bez aktivovéni logického signslu na vstupu 10 bloku 1 individuelnfho

a kaskdédnfho Pfzeni je p¥i aktivaci i-tého vstupu 1l p¥ip. 12 viEdy logicky signél

na p¥isludném i-tém vfstupu 13 p¥ip. l4. Aktivovéni logického signélu na vstupu 1O
zpisobl prenos i-tyoh logickfch signéll na vistupech 131, 141 do vBeoh nésledujicich

odpovidajfofoh vistuph /i+l, i+2 a% n/. Na prvni i vstupy 20i bloku 2 vypracovéni ko-

rekol jsou zavedeny signély z Cidel 14 pf{tomnosti materiglu ve stolici, déle na druhé
i vstupy 2XIi signély &idel proudu z druhyoh vfstupl 105 ot#&Ekové momentovfoh servome-
chanizml 10 a na tfeti 1 vstupy 221 Jjsou zavedeny logiocké signély z t¥etich i vfstuph
1233 bloku 12 ovlédén; 8 vyznamem volby regulace minimslniho tahu megi i-tou a i-l
stolicf. Logiokf signél priveden§ na vstup 23 bloku 2 vypracovéni korekei je urden

pro blokovéni vjstupﬁ regulace minimélnfho tahu; Ukolem tohoto bloku je vypracovéni
korek¥ni hodnoty oté¥ek stolice i na zgklad® zmé¥eni proudu pohonu pfisluéejioiho sto-
1101'3;; po népichu do stolice i-1 a do stolice 1. Korekdni hodnota je um&rnd rozdilu
obou proudl a je reprezentovéna dobou trvéni korekEniho impulsu na pF{sludném vjstupu
241 a logickou urovni na p¥isludném znaménkovém vistupu 25i. Tyto vystupni signély

jsou zavedeny na t¥etf a Etvrté i vstupy 331 a 341 logického bloku 3 volby vstupl.

Blok 11 procesniho ¥fzeni korekei zajiZ¥uje komplexni regulaci minimélnfho tahu,
tj. jak népichovou tak pribéZnou fézi. Korekce otélek stolice 1 pro népichovou fézi
jsou vypoditdvény z rozdilu pom¥rd momentd a vélcovacich tlaki stanovenfoh po népiohu
materidlu do stolice i=1 a stolice 1. Proto¥e pom&r momentu a véloovaciho tlaku Je
pri beztahﬁvém véloovéni témé¥ konstantuf, vylou¥i se touto metodou vliv koliséni te-
ploty‘po déloe vdloovaného kusu.

Velikost korekce otdtek

Mo _ M
Anﬂk.Po ﬁ

mi%e bft pro fézi népichu pomdrné pfesné stanovena, nebot koefioient k /zévisly na
efektivnim polom¥ru vélol, vélcovaci rychlosti, prifezu atd.,/ je mo¥né vypoditat a
oprayovat‘pro kazdj‘drgh vélocovaného materidlu na zdklads vloZengch konstant a pr&bé—
hu vélcovédni./ To mé zésadni vfhodu proti regulaci minimélnfho tabu v népichové fézi
realizované systémem logickfoh obvodd - blok 2 vypracovéni korekci -fkde je mo¥no
zvolit pro cely -sortiment vélcovaného materiélu ob%ykle pouze jeden koeficient K.
Tento mhZe yyhovéf obvykle pougze jednomu profilu; u ostatnfch dochdai k vyregulovéndi
teprve po prichodu n&kolika ty¥i/.
Po dosa¥eni nulového tabu mezi dvima stolicemi vyse zminénou"korgkoi oté%ek An je znovu
vypotitén pomér r = % y kde M je skutelnd hodnota momen@ﬁ f

P je skute¥né hodnota véloovaotho tiéku u 1-té stolice.
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Potom mli¥e byt pohon této stolice ¥izen momentové za predpokladu, %e jedna z daldich
stolic je Jje3t& v népichové fézl regulace. Zédané hodncta momentu i~-té stolice je

potom vypotitsévsna:

M =1.P
Blok 11 proéesniho ¥{zeni korekof pro kontinuelni regulaci minimélniho tahu tedy zaji-
g¥ujes '
- vfpodet pom¥rl r = % po népichu do stolice
- vypoSet korekce otélek n
- vypotet ¥édané hodnoty momentu stolice M ‘
- ¥{zen{ pribdhu népichové a kontinuelni féze

- kaskdgdni{ korekce

Pro zajiéténi t3chto funkel jsou do bloku 11 procesniho Fizeni korekci zavedeny tyto

signély:

- na prvnfch i vstupech 1101 signély z &idel 14 o p¥{itomnosti materidlu ve stolici

- na druhfoh i vstupech 1111 signély z ¥idel proudf z z druhyoh vystuph 105 otslkové
momentovych servomechanizmi 10

- na t¥etioh i vstupech 1121 logické signdly s viznamem volby regulace minimdiniho

tahu mezl i-tou a i-1 stolic{ z t¥etfch i vstuplh bloku 12 ovlédéni
- na dtvrtfch i vstupech 1141 signély 2z ¥idel 13 vélcovaciho tlaku

- na pétych i vstupech 1151 signély dmdrné skutelné hodnoté‘otééek z prvnich vystupl
104 oté3kovE momentovyoh servomechanizmi

- na vstup 113 logicky blokovaci signdl z t¥etiho vystupu 123 bloku 12 ovlédéni,‘uréenj
pro blokovéni vfstuph z bloku 1l procesniho ¥izend korekoi.

V§stupy z bloku 11 procesniho ¥{zeni korekci jsou jednak korek&ni logické signély
na prvnich a druhfoh i vystupech 1164 a 117i a jsou zavedeny na pété a Zesté i vstupy
361 a 374 logického bloku 3 veolby vstupl, jednak signély ¥édané hodnoty momentu pohonu

na t¥etfch i vystupech 1ll€i, které jsou zavedeny na druhé prepnuti struktur regulétoru
pobonu /z oté¥kového na momentovy/ na Etvrtfch i vystupech 1191, které jsou zavedeny
na t¥et{ vstupy 103 otéSkovd momentovich servomechanizmi 10.

Na vstupy log@ckého bloku 3 volby vstuph Jsou zapojeny jednak v¥stupy bloku 1 indi-
viduelniho a kaskédniho ¥{zenf, bloku 2 vypracovén{ korekc{ a bloku 1l prqcesniho ¥i{~
zeni korekof a jednak logicky signél z prvniho vfystupu 120 bloku 12 ovlédéni! ktery ﬁe
uren pro volbu kaskédniho ov1édéni /na prvnim vstupu 40/, déle logick¥ signél z dru-
hého v§stupu 124 bloku 12 ovlédéni /na druhém vstupu 22/. Logickf§ blok 3 volby vstupl
provédf prepinédni vystupnioh signglh z vfSe jmenovanych blokh na zéklad& tohoto lo—
gického signélu volicfho regulaci minimélniho tahu v népichové fézi nebe kontinuelni
regulaci minimglauiho tahu, na drubfoh a t¥etfch i vystupech 381 a 39i, prilem? za-
jistuje prioritu pro vystupy z bloku 1 individuelniho a kaskédniho Y{zen{ %édané hod-

noty otélek.
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- 81gnély na druhfch i vystupeoh 381 maji vfanam povelu pro zm¥nu obsahu Sitale 4 p¥ed-

volené hodnoty otélek a signély na t¥etioch i vfstupech 391 majf vfsnam povelu pro

volbu sm¥ru ¥{tén{ tohoto Sitafe. Signély na prvnich 3 vistupech 3241 urdujf, zda ve-
likost zm¥ny m4 bft Umdrné déloe korekiniho impulsu nebo zdvislé na pfednastavené hod-
not¥ otddek, Signdly na druhfoh a t¥etfch i vfstupech 381 a 39i logického bloku 3

volby vstupll jsou zavedeny na prvai a druhé vstupy 41 a 42 kaZdého z 1 Eitall 4, jehoZ
v§stup 43 je spojen s prvnim vstupem 31 prvniho bloku 3 nésobeni frekvence, na jeho¥
druhf vstup 53 je zavedena hodinové frekvenoce. Vistup 52, na kterém je frekvence Um&rnd
predvolenym otédkém pohonu je zapojen jednak na prvni vstup El druhého bloku 8 nésobe-
ni frekvence aljednak na druhy vstup 63 ¥fzeného pfepinale 6, na jehoZ prvni vstup 62
je p¥ivedena hodinové frekvence z generstoru 16 hodinové frekvence. Na ovlddact vstdp
64 ¥{zeného prepinade & je zapojen i-tf vfstup 321 logiokého bloku 3 volby vstupl.
Vgstup 61 ¥{zeného prepinale 6 je p¥ipojen na vstup 72 frekvendni d&8lidky 7, Jeji%
vfstup 71 je spojen s t¥etim vstupem_ﬁi éitééevi. Na druhf vstup 83 druhého bloku 8
nésobenf frekvenoe je zavedena sm¥rné skupinové hodnota % bloku 13 vytvoFeni sm&rné
skupinové hodnoty, které je spoledné celému po¥adi véleovaci trati, tj. viem druhfm
blokim g nésobeni frekvenoce, Tato sm¥rns skupinové hodnota nabfvé hodnot O-1 a pouZi-
vé se pro rozb&h celého po¥adf, event. nastaveni rychlosti porad{f vélcovaci trati.
V§stup 82 druhého bloku 8 nésobeni frekvence je zapojen na vstup 91 d¥1i8ky 9, ktersd
urduje méiitko ¥4dané hodnoty ots¥ek i-tého pohonu, v¥stup 92 d¥lisky 9 /%édand hod=-
nota otédek/ je zavedena na prvni vstup 101 otéSkovE-momentového servomechanizmu 10.

V klidové poloze kontakth ¥{zenfch prepinadt 6, tj. p¥i zvoleni po¥adavku na individuel-
ni rudni ¥izeni %ddané hodnoty oté¥ek stolice, je na zéklad¥ aktivovéni signélh na prv<
nioh a drubfoch vstupech 41, 42 ¥ftadh 4 provédéno ¥{téni pevné frekvence. . T{m je nasta-

vovén obsah Iitale 4, ktery je um&rny predvolené hodnotd otédlek. Obsah S{tade 4 je upra-
ven v prvnim bloku nésobeni frgkvenoe 5 na frekvenoi odpovidajfof obsahu &itafe 4-

V pracovni poloze kontaktl fizegjoh p¥epinall 6, tj. p¥i gvoleném poZadavku na kaskéd- '
ni ¥{zeni otsek stolio Je na zgklad¥ aktivovén{ signélé na drubfoh a t¥etioh vfstupeoh
381 a 39i logického bloku 3 volby vstupl /je aktivovén i-t§ signél a vSeohny nésleduji-
of nebo pFedchéze jfol/ provédéno ¥itén{ frekvence, im&rné predvolené hodnotd otélek,

tj. je zaruleno, Ze pomdry otf¥ek nésledujiofch nebo p¥edchézejloioh stolic se negmé&ni.
Tato poloha ¥izenjoh prepinadll 6 je vyuZivéna i p¥i korekofch % bloku 2 vypracovéni
korekof resp. z bloku 1l procesniho ¥{zeni korekof, S{¥ka korekdnfho impulsu pFenese-
né na vstup {tade 4 znamend pak prooentuelni zmdnu nastavené %¥é4dané hodnoty. Tento
zapamatovanf impuls je pak ve vhodném okam¥iku /tJj. Jjsou-1i nésledujJiof stolice bes
materiélu/‘posilén na dal3{ ngsledujfci prvni vstupy 41 atd. S{tadd 4 za W¥elem kas=—

kédniho p¥enosu zmény.
PREDMET VYNALEZU

Zapojeni obvodu pro regulaci minimdlnfho tahu na kontinuelnich véloovacfoh tratfoh,

sastévajiqi %z bloku procesniho ¥izeni korekoi, £ bloku individuelnfho a kaskédniho
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¥{zeni, & bloku vypracovéni korekci, s logického bloku volby vstuph, z bloku ovlédénd
$idel pP{tomnosti materidlu a ¥idel vélcovacfho tlaku, z bloku vytvofeni sm&rné sku=-
pinové hodnoty a konedného po¥tu obvodl, obsahujfcfch d{ta¥, dva bloky ndsobeni frek-
| vence, ¥izen§ pr¥epina¥, frekvendni d&lifku a ots¥kovE-momentovy servomechanizmus, vy-—
znatené tim, ¥e prvn{ v¥stup /120/ bloku /12/ ovlédéni je propojen jednak se vstupem
/10/ bloku /1/ individuelniho a kaskédniho ¥Lzeni a jednak s prvnim vstupem /40/ lo~
glokého bloku /3/ volby vstupl, déle prvnich i vfstupk /121i/ a druhibh i v¥stupt /1221/
bloku /12/ ovlédéni je spojeno s prvnimil i vstupy /11i/ a drukfmi i vstupy /12i/ bloku
71/ ipdividuelniho a kaskédniho ¥{zenf, jeho¥ prvnich i vfstuph /13i/ a druhfoh i
v§stuph /141/ je spojeno s prvnimi i vstupy /30i/ & druhymi i vstupy /31i/ logického
bloku /3/ volby vstupt, prifem¥ ka¥dy z i druhfch vystuplh /38i/ logického bloku /3/
volby vstupd Je spojén s prvnim vstupem?/41/ jednoho s i 8{tall /4/ a ka¥df z i t¥etich
v§stuph /39i/ je propojen s druhfm vstupem /42/ jednoho z i &ftadh /4/, jeho# v¥stup
/43/ je.propojen p¥es prvni a druby blok /5/ a /8/ nésobené frekvenoce a a81i8ku /9/,
zapojené v sérii, na prvnf vs;up /101/ ot#dkové momentového servomechanizmu /10/, pFi-
Yem¥ tret{ vstup /44/ Eita¥e /4/ je propojen s v§stupem /71/ frekvendni dElilky /77
jejis vstup /72/ je propojen s prvnim vfstupem /61/ fizeného‘pfepinaée /6/, jeho¥ ovlié~
daci vstup /64/ je’propojen s jednim z prvoich i vfstupl /32i/ logického bloku /3/
volby vstuph a jehoZ prvni vstup /62/ je spojen jednak s druhym vstupem /53/ prvniho
bloku /5/ nésobeni frekvence a jednak s vfstupem generstoru /l6/hodinové frekvence
a drub§ vstup 1/63/ ¥izeného pYepinale /6/ je spojen s vystupem /52/ prvniho bloku /5/
nésobeni frekvence, druhf§ vstup /€3/ druhého bloku /8/ nésobeni frekvence je spojen
s vystupem bloku /13/ vytvo¥eni sm&rné skupinové hodnoty a déle prvnich i vstupd /20i/
bloku /2/ vypracovéni korekoi je propojeno jednak s vystupy i Zidel /14/ p¥itomnosti
materidlu, jednak s prvnimi i vstupy /110i/ bloku /l;/ procesniho ¥{zeni korekeci, dé-
le ka¥d§ z i drubfch vstupd /21i/ bloku /2/ vypracovéni korekel je jednak spojen s
drubhym v§stupem /105/ jednoho z i otéSkové momentovjch servomechanizmi /10/ a jednak
s jednim z 3 drubfoh vstupd /1111i/ bloku /11/ procesniho ¥izeni korekoi a t¥étich
1 vstuph /221/ bloku /2/ vypracovéni korekei je propojenc jednak s tretimi 1 vystupy
/1231/ bloku /12/ ovlédéni a jednak s t¥etimi i vstupy /1121i/ bloku /11/ procesniho
¥{zeni korekof, pF¥i¥em¥ prvnich i vfstupl /24i/ a druhfch i vistupl /251/ bloku /2/
vypracovéni korekef je spojeno s t¥etimi a ¥tvrtymi i vstupy /33i/a /341/ logického
bloku /3/ volby vstupli, jeho% druh§ vstup /35/ je spojen s druhym vfstﬁpem /124/ bloku
/12/ ovlédéni a déle vatup /23/ bloku /2/ vypracovéni korekei je spojen jednak s t¥e~
t{m v§stupem /125/ blokn -L2/ ovlddéni a jednak se vstupem /113/ bloku /11/ procesni-
ho ¥izeni korekcf, jeho¥ ¥tvrtfoh i vstuph -114i/ je spojeno s vystupy 1 &idel /15/
véloovaciho tlaku a jeho¥ ka¥df s i pétfoh vstupt /115i/ je spojen s prvnim vfstupen
/104/ jednoho z } otéfkové momentovfch servomechanizmh /10/ a déle prvnich a drubfoh
i vystuph /1161/ a /1174/ bloku /11/ procesniho ¥{zen{ koreko{ je spojeno s pstymi
a Zestymi 1 vstupy /36i/ a /371/ logického bloku /3/ volby vstuph, prilem¥ kaZfdy z 1
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t¥etioh v§stupd /1181/ bloku /11/ proocesniho ¥fzenf korekof je spojen s drubfm vstu—
pem Y102/ jednoho z 1 oté%kov¥ momentovioh servomechanizmi /10/ a kaZdf z i Stvrtfch

vjstupﬁ>/ll9i/ bloku /11/ procesniho ¥{zeni korekof je spojen s t¥etim vstupem /103/

jednoho z 1 oté¥kovE momentovjch servomechanizmi /10/.

1 vfkres
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